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(57) Resumo: DISPOSITIVO PARA FIXAR E GIRAR UM
OBJETO. Por tratar a invencédo de um dispositivo utilizado para fixar e
girar um objeto, que inclui duas primeiras hastes, uma das
extremidades das quais € respectivamente conectada a uma das
extremidades da primeira placa e da segunda placa através de uma
unidade acoplada; a outra extremidade das primeiras hastes é
conectada na terceira haste que € utilizada para balancear os angulos
de rotacdo da primeira haste e das duas unidades acopladas, de tal
maneira que as alturas das duas extremidades das primeiras hastes e
das segundas hastes possam ser mantidas em igual posicdo. As
segundas hastes sdo conectadas respectivamente na primeira placa e
na segunda placa e as outras extremidades das segundas hastes séo
conectadas respectivamente na quarta haste. Correspondentemente, a
quarta haste pode ser rotacional para conduzir a segunda haste, de tal
maneira que a primeira placa e a segunda placa possam ser giradas.
Consequentemente, como as duas placas sdo utilizadas para fixar e
girar sincronicamente, os usuarios podem usufruir das vantagens
apresentadas pelo dispositivo quando 0 mesmo estad em uso.
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"DISPOSITIVO PARA FIXAR E GIRAR UM OBJETO"
Campo Técnico

A presente invencao se refere a um dispositivo para fixar
e girar um objeto, compreendendo duas placas a serem abertas e fechadas ou
giradas sincronicamente.

Descricao da Arte Anterior

A Figura 1 ilustra um dispositivo para fixar e girar um
objeto de acordo com a arte anteriorr Como ilustrado, o dispositivo 10
compreende uma primeira placa 111, uma segunda placa 113, duas primeiras
hastes 13 e uma segunda haste 15. A primeira placa 111 é colocada em posi¢ao
oposta a segunda placa 113, e um espacgo de fixagdo 12 & providenciado entre a
primeira placa 111 e a segunda placa 113.

Duas primeiras hastes 13 sdo providenciadas
respectivamente em duas extremidades da primeira placa 111 e da segunda
placa 113, isto €, uma das extremidades das primeiras hastes 13 & conectada
respectivamente a primeira placa 111 e a segunda placa 113 através do primeiro
cilindro 171 e do segundo cilindro 173. Correspondentemente, a primeira placa
111 e a segunda placa 113 podem ser conduzidas a se deslocar para cima e para
baixo ajustando o tamanho do espacgo de fixacdo 12 através da atuagdo do
primeiro cilindro 171 e do segundo cilindro 173, de tal maneira que um objeto
possa ser fixado entre a primeira placa 111 e a segunda placa 113.

Além disso, a outra extremidade da primeira haste 13 é
conectada a duas extremidades de uma segunda haste 15 através de uma correia
de transmissao 19 e, consequentemente, a primeira placa 111 e a segunda placa
113 podem ser conduzidas a girar pela primeira haste 13 quando a segunda haste
15 é rotacionada. Com outras palavras, a primeira placa 111 e a segunda placa
113 do dispositivo 10 podem ser utilizadas para fixar e girar um objeto.

No entanto, durante a operacao de fixar e girar do
dispositivo 10, os cilindros 171 e 173 do mesmo podem se movimentar
telescopicamente de modo assincrono; consequentemente, a medida que os dois
primeiros cilindros 171 se movimentam telescopicamente de modo assincrono, as
duas extremidades da primeira placa 111 apresentam alturas diferentes;
similarmente, a medida que os dois segundos cilindros 173 se movimentam

telescopicamente de modo assincrono, as duas extremidades da segunda placa
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113 apresentam alturas diferentes. Consequentemente o dispositivo &
inconveniente para o uso.

Além disso, a primeira placa 111 pode ser danificada
pelos movimentos telescopicos assincronos do primeiro cilindro esquerdo 171 e
do primeiro cilindro direito 171, isto é, o primeiro cilindro esquerdo 171 é
movimentado telescopicamente mais rapidamente do que o primeiro cilindro
direito 171, e similarmente a segunda placa 113 pode ser danificada pelos
movimentos telescopicos assincronos do segundo cilindro esquerdo 173 e do
segundo cilindro direito 173.

A forga da gravidade também faz com que o primeiro
cilindro 171 e o segundo cilindro 173 apresentem movimentos telescépicos
assincronos através da primeira placa 111 e da segunda placa 113 durante o
processo de operagao; por exemplo, quando a primeira placa 111 é colocada em
posi¢do mais alta do que o primeiro cilindro 171, o primeiro cilindro 171 tera que
suportar o peso da primeira placa 111, fazendo com que o primeiro cilindro 171 se
estenda mais lentamente e se retraia mais rapidamente; comparativamente,
quando a segunda placa 113 é colocada em posicdo mais baixa do que o
segundo cilindro 173, o segundo cilindro 173 tera que suportar o peso da segunda
placa 113, fazendo com que o segundo cilindro 173 se estenda mais rapidamente
e se retraia mais lentamente. Consequentemente o dispositivo & inconveniente
para o uso, pois a primeira placa 111 e a segunda placa 113 sao deslocadas
assincronamente.

Fundamentos da Invencéo

Consiste, portanto, do objetivo principal da presente
invencao, revelar um dispositivo para fixar e girar um objeto, que compreende
duas unidades acopladas e conectadas com duas extremidades da primeira placa
e da segunda placa, a primeira placa e a segunda placa sendo conduzidas pelas
duas unidades acopladas a se deslocar simultaneamente para cima e para baixo
e de modo sincrénico.

Outro objetivo da presente invengao é o de revelar um
dispositivo para fixar e girar um objeto, no qual as extremidades das duas
primeiras hastes sdo respectivamente conectadas a duas unidades rotativas, e as
outras extremidades das duas primeiras hastes sdo conectadas, respectivamente,

a uma terceira haste para o balanceamento dos angulos rotativos das duas
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duas segundas hastes, uma terceira haste e uma quarta haste. A segunda placa &
colocada em posicdo oposta a primeira placa, sendo que um espago de fixacao &
providenciado entre a primeira placa e a segunda placa. Cada uma das duas
unidades acopladas compreende uma unidade rotativa e duas unidades de
conex&o, sendo que a unidade rotativa € conectada na primeira placa e na
segunda placa através de unidades de conexdo. Duas primeiras hastes sao
conectadas respectivamente em duas unidades rotativas para acionar a unidade
rotativa para que a mesma gire. Duas segundas hastes sido conectadas
respectivamente em duas unidades rotativas, para acionar a primeira placa e a
segunda placa, para que estas girem através da unidade rotativa. A terceira haste
é conectada nas duas primeiras hastes, e a quarta haste é conectada nas duas
segundas hastes.

Para atingir estes e outros objetivos da presente
invencéo, o dispositivo para fixar e girar um objeto compreende uma primeira
placa, uma segunda placa, duas unidades acopladas, duas primeiras hastes,
duas segundas hastes, uma terceira haste e uma quarta haste. A segunda placa é
colocada em posigao oposta a primeira placa, sendo que um espago de fixagao é
providenciado entre a primeira placa e a segunda placa. Cada uma das duas
unidades acopladas compreende uma unidade rotativa e duas unidades de
conexéo, sendo que a unidade rotativa € conectada na primeira placa e na
segunda placa através das unidades de conexdo. Duas primeiras hastes sao
conectadas respectivamente em duas unidades rotativas para acionar a unidade
rotativa para que a mesma gire. Duas segundas hastes sao conectadas
respectivamente na primeira placa e na segunda placa, para acionar a primeira
placa e a segunda placa, para que estas girem. A terceira haste & conectada nas
duas primeiras hastes e a quarta haste é conectada nas duas segundas hastes.

Breve Descricdo dos Desenhos

A Figura 1 mostra uma vista esquematica estrutural de um
dispositivo para fixar e girar um objeto, de acordo com a arte anterior;

A Figura 2 mostra uma vista esquematica estrutural de um
dispositivo para fixar e girar um objeto, de acordo com uma primeira modalidade
preferida de execugao da presente invengao;

As Figuras 3A e 3B mostram vistas esquematicas de

secdes de diferentes partes do dispositivo para fixar e girar um objeto, de acordo
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deslocadas para baixo e para cima sincronicamente para reduzir o espago de
fixagéo 22 entre a primeira placa 211 e a segunda placa 213, quando a unidade
rotativa 241 & girada em um pequeno angulo no sentido antihorario. Na pratica
atual, a unidade rotativa 241 pode consistir de uma engrenagem, e a unidade de
conexao 243 compreende uma correspondente estrutura dentada 2433, de tal
maneira que as duas unidades de conexdo 243 possam ser conduzidas a alterar
o tamanho do espago de fixagcdo 22 entre a primeira placa 211 e a segunda placa
213 quando a engrenagem 241 é rotacionada, como mostrado na Figura 3B.

A primeira placa 211 e a segunda placa 213 sao
conectadas com a unidade rotativa 241 através das unidades de conexdo 243 e
deslocadas sincronicamente quando a unidade rotativa 241 é girada. Além disso,
a unidade acoplada 24 pode ser utilizada para balancear a razdo de
deslocamento entre a primeira placa 211 e a segunda placa 213, por exemplo,
quando a segunda placa 213 posicionada na parte inferior & afetada pela forga da
gravidade. A forga da gravidade da segunda placa 213 é entéao transferida para a
primeira placa 211 através da unidade de conexao 243 e da unidade rotativa 241,
de tal maneira que a diferenga na razdo do deslocamento entre a primeira placa
211 e a segunda placa 213 possa ser superada em fungéo do efeito da for¢ca da
gravidade.

As extremidades das duas primeiras hastes 23 séao
respectivamente conectadas nas duas unidades rotativas 241. Por exemplo, a
primeira haste 23 é conectada ao eixo rotativo da unidade rotativa 241, e a
unidade rotativa 241 € conduzida a girar para ajustar o espagamento entre a
primeira placa 211 e a segunda placa 213 quando a primeira haste 23 é
rotacionada. As outras extremidades das duas primeiras hastes 23 sao
respectivamente conectadas na terceira haste 25, sendo que a terceira haste 25
pode ser utilizada para balancear o angulo de rotagdo das duas primeiras hastes
23 e das duas unidades rotativas 241. Por exemplo, a primeira haste direita 23 é
conduzida a girar quando a primeira haste esquerda 23 é girada através da
terceira haste 25; e do contrario, a primeira haste esquerda 23 é conduzida a girar
quando a primeira haste direita & girada através da terceira haste 25. Nesta
modalidade preferida de execugédo, a primeira haste 23 é conectada na terceira
haste 25 através de uma correia de transmissao, uma corrente, uma engrenagem,

e assim por diante; correspondentemente, a terceira haste 25 pode ser utilizada
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para balancear os angulos de rotagido das duas primeiras hastes 23 e das duas
unidades rotativas 241, de tal maneira que a altura de duas extremidades da
primeira placa 211 e a segunda placa 213 possa ser idéntica.

As extremidades das duas segundas hastes 27 séo
respectivamente conectadas a duas unidades rotativas 241, a primeira placa 211,
e/ou a segunda placa 213. A primeira placa 211 e a segunda placa 213 sao
conduzidas a girar pelas unidades rotativas 241. Nesta modalidade preferida de
execugdo, duas segundas hastes 27 sdo conectadas respectivamente nas
unidades rotativas 241 através de um cilindro 26 para acionar as unidades
rotativas 241 para que estas girem, de tal maneira que o tamanho do espacgo de
fixacdo 22 entre a primeira placa 211 e a segunda placa 213 possa ser alterado.
Além disso, a primeira placa 211 e a segunda placa 213 podem ser conduzidas a
girar pelas segundas hastes 27 através dos cilindros 26 e das unidades acopladas
24. Certamente, as segundas hastes 27 podem ser conectadas nas unidades
rotativas 241, respectivamente através de dois cilindros 26, sendo que os dois
cilindros 26 s&o providenciados em duas extremidades dos eixos rotativos das
unidades rotativas 241.

As outras extremidades das duas segundas hastes 27 séo
respectivamente conectadas na quarta haste 29. Por exemplo, as segundas
hastes 27 podem ser conectadas na quarta haste 29 através de uma correia de
transmissdao, uma corrente, uma engrenagem, € assim por diante;
correspondentemente, quando a quarta haste 29 é girada, duas segundas hastes
27 serao conduzidas a girar e, além disso, a primeira placa 211 e a segunda placa
213 serdo conduzidas a girar pelas segundas hastes 27 através do cilindro 26 e
da unidade acoplada 24.

Nesta modalidade preferida de execucado, as segundas
hastes 27 também compreendem respectivamente um orificio passante 271, de
tal maneira que as primeiras hastes 23 possam respectivamente passar através
dos orificios passantes 271; além disso, os didmetros das primeiras hastes 23 sao
menores do que os orificios passantes 271; consequentemente, as primeiras
hastes 23 podem ser giradas no interior dos orificios passantes 271; por exemplo,
as primeiras hastes 23 e as segundas hastes 27 apresentam os mesmos eixos de
rotacdo. Da mesma maneira, a quarta haste 29 pode apresentar um orificio

passante 291, de tal maneira que a terceira haste 25 possa passar através do
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orificio passante 291, sendo que o didmetro da terceira haste 25 também é menor
do que o didmetro do orificio passante 291 e, consequentemente, a terceira haste
25 pode ser girada no interior do orificio passante 291; por exemplo, a terceira
haste 25 e a quarta haste 29 apresentam os mesmos eixos de rotagao.

Certamente, a quarta haste 29 pode ser providenciada
fora da terceira haste 25 em outra modalidade preferida de execugao, como
mostrado na Figura 4, sendo que o dispositivo 200 e o dispositivo 20 também
apresentam as mesmas fungdes.

Com referéncia a Figura 5, um dispositivo para fixar e
girar um objeto de acordo com uma terceira modalidade preferida de execugéo da
presente invengao € mostrado. O dispositivo 30 compreende uma primeira placa
211, uma segunda placa 213, duas primeiras hastes 23, duas unidades acopladas
24, duas segundas hastes 27, uma terceira haste 25, e uma quarta haste 29.

As primeiras hastes 23 sdo conectadas na primeira placa
211 e na segunda placa 213 respectivamente, através das unidades acopladas
24, sendo que cada uma das unidades acopladas 24 compreende uma unidade
rotativa 241 e duas unidades de conexdao 243. As primeiras hastes 23 sio
conectadas nas unidades rotativas 241, e as unidades rotativas 241 sao
conectadas respectivamente na primeira placa 211 e na segunda placa 213
através das duas unidades de conexdo 243. A primeira placa 211 e a segunda
placa 213 sao conduzidas a se deslocar para cima e para baixo para alterar o
tamanho do espaco de fixagdo 22 entre a primeira placa 211 e a segunda placa
213 pelas unidades rotativas 241 através das unidades de conexdo 243, sendo
que as unidades rotativas 241 séo conduzidas a girar pelas primeiras hastes 23;
consequentemente, o objeto, tal como uma pilha de tecidos, posicionado entre a
primeira placa 211 e a segunda placa 213, pode ser fixado correspondentemente.

Nesta modalidade preferida de execugao, o dispositivo 30
compreende pelo menos um cilindro 36, sendo que o cilindro 36 pode ser utilizado
para acionar as primeiras hastes 23 e/ou as unidades rotativas 241 para que
estas girem em um pequeno angulo para ajustar o tamanho do espaco de fixagao
22. Duas primeiras hastes 23 sao conectadas respectivamente a terceira haste 25
através de uma primeira unidade acoplada 381, sendo que a primeira unidade
acoplada 381 pode consistir de uma engrenagem, uma correia de transmissao,

uma corrente e assim por diante. Em outra modalidade preferida de execugao da
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presente invengdo, as primeiras hastes 23 podem ser diretamente conectadas
nas terceiras hastes 25.

Duas primeiras hastes 23 sédo conectadas
respectivamente na terceira haste 25 através da primeira unidade acoplada 381;
correspondentemente, quando uma das primeiras hastes 23 é girada, a outra das
primeiras hastes 23 sera conduzida a girar através da primeira unidade acoplada
381 e da terceira haste 25, de tal maneira que as duas primeiras hastes 23 e as
duas unidades rotativas 241 apresentem os mesmos angulos de rotacéo, e as
alturas das extremidades da primeira placa 211 e da segunda placa 213 sejam
idénticas.

As duas segundas hastes 27 sao conectadas
respectivamente na primeira placa 211 e na segunda placa 213, e utilizadas para
rotacionar a primeira placa 211 e a segunda placa 213; por exemplo, duas
segundas hastes 27 podem ser respectivamente conectadas na primeira placa
211 e na segunda placa 213 através de um deslizador 331; além disso, a primeira
placa 211 e a segunda placa 213 podem ser deslocadas ao longo do deslizador
331. Nesta modalidade preferida de execucdo da presente invengao, duas
extremidades da primeira placa 211 e da segunda placa 213 sao providenciadas
respectivamente com um assento de deslizamento 333; consequentemente, a
primeira placa 211 e a segunda placa 213 podem ser conectadas com os
assentos de deslizamento 333 através dos deslizadores 331, de tal maneira que a
primeira placa 211 e a segunda placa 213 possam ser conduzidas a se deslocar
ao longo dos deslizadores 331 quando as primeiras hastes 23 e/ou as unidades
rotativas 241 sao giradas.

As segundas hastes 27 sao rotacionadas para ativar os
acionadores 331 e/ou os assentos de deslizamento 333 para que estes girem, de
tal maneira que a primeira placa 211 e a segunda placa 213 possam girar
correspondentemente, e o objeto, tal como uma pilha de tecidos posicionado
entre a primeira placa 211 e a segunda placa 213, possa ser girado da mesma
maneira. Duas segundas hastes 27 sao conectadas respectivamente na quarta
haste 29 através de uma segunda unidade conectada 383, sendo que a segunda
unidade conectada 383 pode consistir de uma engrenagem, uma correia de
transmissdo ou de uma corrente, e assim por diante. Em outra modalidade

preferida de execugédo da presente invengao, as segundas hastes 27 podem ser
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REIVINDICACOES
1. DISPOSITIVO PARA FIXAR E GIRAR UM OBJETO,
caracterizado pelo fato de compreender:

uma primeira placa;

uma segunda placa, colocada em posicdo oposta a
mencionada primeira placa, sendo que um espaco de fixacdo é providenciado
entre as mencionadas primeira placa e segunda placa;

duas unidades acopladas, cada uma das mesmas
compreendendo uma unidade rotativa e duas unidades de conexao, sendo que a
mencionada unidade rotativa € conectada na mencionada primeira placa e na
mencionada segunda placa através das mencionadas unidades de conexao;

duas primeiras hastes, conectadas respectivamente nas
mencionadas duas unidades rotativas para conduzir as mencionadas unidades
rotativas a girar;

duas segundas hastes, conectadas respectivamente nas
mencionadas duas unidades rotativas para conduzir as mencionadas primeira
placa e segunda placa a girar através das mencionadas unidades rotativas;

uma terceira haste, conectada nas mencionadas duas
primeiras hastes; e

uma quarta haste, conectada nas mencionadas duas
segundas hastes.

2. DISPOSITIVO de acordo com a reivindicagido 1,

z

caracterizado pelo fato de que a mencionada segunda haste é conectada na

mencionada unidade rotativa através de um cilindro, que é utilizado para conduzir
a mencionada unidade rotativa a girar.
3. DISPOSITIVO de acordo com a reivindicagdo 1,

caracterizado pelo fato de que duas das mencionadas primeiras hastes sao

conectadas respectivamente na mencionada terceira haste através de uma
primeira unidade acoplada, e duas das mencionadas segundas hastes sao
conectadas respectivamente na mencionada quarta haste através de uma
segunda unidade acoplada.

4. DISPOSITIVO de acordo com a reivindicagdo 1,
caracterizado pelo fato de que a terceira haste é passada através de um orificio

passante providenciado na mencionada quarta haste.
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um orificio passante providenciado na mencionada quarta haste.
10. DISPOSITIVO de acordo com a reivindicagdo 6,
caracterizado pelo fato de que as mencionadas duas primeiras hastes sao

conectadas respectivamente na mencionada terceira haste através de uma
primeira unidade acoplada, e as mencionadas duas segundas hastes sao
conectadas respectivamente na mencionada quarta haste através de uma
segunda unidade acoplada.

11. DISPOSITIVO de acordo com a reivindicagao 6,

caracterizado pelo fato de que as mencionadas duas primeiras hastes sao

conectadas respectivamente aos eixos rotativos de cada uma das mencionadas
duas unidades rotativas.
12. DISPOSITIVO de acordo com a reivindicagao 6,

caracterizado pelo fato de também compreender pelo menos um cilindro utilizado

para conduzir as mencionadas primeiras hastes ou as mencionadas unidades

rotativas a girar.
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Figura 4
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Figura 6
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RESUMO

"DISPOSITIVO PARA FIXAR E GIRAR UM OBJETO",
por tratar a invengéo de um dispositivo utilizado para fixar e girar um objeto, que
inclui duas primeiras hastes, uma das extremidades das quais é respectivamente
conectada a uma das extremidades da primeira placa e da segunda placa através
de uma unidade acoplada; a outra extremidade das primeiras hastes é conectada
na terceira haste que é utilizada para balancear os angulos de rotagao da primeira
haste e das duas unidades acopladas, de tal maneira que as alturas das duas
extremidades das primeiras hastes e das segundas hastes possam ser mantidas
em igual posicdo. As segundas hastes sdo conectadas respectivamente na
primeira placa e na segunda placa e as outras extremidades das segundas hastes
sao conectadas respectivamente na quarta haste. Correspondentemente, a quarta
haste pode ser rotacionada para conduzir a segunda haste, de tal maneira que a
primeira placa e a segunda placa possam ser giradas. Consequentemente, como
as duas placas sao utilizadas para fixar e girar sincronicamente, os usuarios
podem usufruir das vantagens apresentadas pelo dispositivo quando o mesmo

esta em uso.
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