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Przedmiotem wynalazku jest hydrauliczny me-
chanizm sterujacy z napedem recznym do zdalnego
sterowania urzadzen zaworowych na przykilad za-
wor6w, klap, zasuw i tym podobnych.

Znany i uzywany do wymienionego celu na przy-
klad w technice samochodowej hydrauliczny uklad
uruchamiajgcy ma zlozong budowe. Wada dtego
ukladu, w przypadku zastosowania go do innych
technik, jest brak mozliwo$ci utrzymania elementu
uruchamianego przez dluzszy czas w zgdanym po-
tozeniu bez uzycia sity zewnetrznej.

Celem wynalazku jest usuniecie powyzszych nie-
dogodnoéci.

Cel tem zostal osiggniety dzieki temu, Ze z komo-
rg tloka mechanizmu sterujacego jest poigczony
poérednio otworkiem przez zwrotny zawér zbiornik
oleju i ze tlok mechanizmu ma gwintowane gniaz-
do, w ktérym jest osadzony napedowy watlek, tak
ze jego cylindryczna cze$§é jest umieszczona obro-
towo w lozyskach, usytuowanych w pomocniczym
korpusie.

Korzy$cig wynikajagcg ze stosowania mechanizmu
wedlug wynalazku jest jego latwo$é instalowania
w ré6znych ukladach, wszechstronno§é zastosowania
i duza pewno$¢ dzialania z uwagi mna prostg budo-
we. Dalsza korzy$cig jest mozliwo§é pozostawienia
mechanizmu pod ciSnieniem, to znaczy Ze element
sterowany, na przyklad zasuwe, mozna utrzymaé
przez dluzszy czas 'w zadanym polozeniu bez uzycia
sily zewnetrznej. Ponadto zaleta mechanizmu jest
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mozliwo§¢ stosowania go do recznego sterowania
prostych ukladow mechanicznych wymagajacych
duzych sit.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia widok mechanizmu wedlug wy-
nalazku, fig. 2 — przekr6j podiuzny przez cylinder
sterujacy, fig. 3 — cylinder sterujacy w przekroju
wzdluz linii A—A ma fig. 2, fig. 4 — przekrdj po-
diuzny przez silownik hydrauliczny, a fig. 5 — za-
konczenie silownika hydraulicznego w widoku z g6-
ry B wedlug fig. 4.

Jak przedstawiono na fig. 1 hydrauliczny mecha-
nizm sklada sie z cylindra sterujacego 1 z napedem
recznym polgczonego przewodami 3, 3’ i 3”7 z si-
lownikiem hydraulicznym 2. Cylinder sterujgcy 1
(fig. 2 i 3) sklada sie z gléwnego korpusu 48 i po-
mocniczego korpusu 4, ktore sg polgczone ze sobg
czterema $§rubami 16 oraz mocowane do plyty 51
Srubami 52. W gléwnym konpusie 48 jest osadzony
tlok 49. Dno tloka 49 jest zakonczone §rubg 53. Na
jej niegwintowanej czeSci jest osadzona tuleja 9,
a na niej uszczelka 8.

Pomiedzy tulejg 9 i makretkami 11 osadzonymi
na $rubie 53 jest umieszczony oporowy pierScien 10.
Tlok 49 jest uszczelniony w gléwnym korpusie 48
uszczelka 12 dociskang pokrywa 13 za pomocg §rub
54. W przedniej cze$ci tloka 49 na jego odsadzeniu
jest osadzony ustalajgcy pierSciefi 14 zabezpieczony
wkretami 15. Pier§cien ten ma na swoim obwodzie
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widelki 14’ obejmujace jedna ze §rub 16 i stuzace
jako prowadzenie, uniemozliwiajac obrét tloka 49.

W gwintowanym gniezdzie 49" tloka 49 jest osa-
dzona gwintowana cze§¢é napedowego walka 50,
a jego wewnetrzna cze$é cylindryczna jest osa-
dzona w tocznym lozysku 20 umieszczonym w po-
mocniczym korpusie 4. Na zewnetrznej czeSci cy-
lindrycznej napedowego walka 50 jest zamocowane
pokretio 5, zabezpieczone §ruba 55. W pomocni-
czym korpusie 4 pomiedzy tocznymi lozyskami 20
jest umieszczona dystansowa tuleja 19. Nakretki 21
na koncoéwce walka 50 dociskaja toczne tozyska 20.

Pomocniczy kormpus 4 od strony tloka 49 jest
zamkniety pokrywa 17, a od strony pokretta 5 po-
.krywa 22. Zbiornik 6 wypelniony olejem 7 moco-
wany do gomej czeSci korpusu gléwnego 48 jest
zamkniety pokrywa 24 z gwintowanym korkiem 25.
Otworek 23 wykonany w gléwnym Kkorpusie 48 13-
czy bezposrednio komore tloka 49 z komora zbior-
nika 6, natomiast otwé6r 23" laczy te komory po-
Srednio przez zwrotny zaw6r 26. Korpus gléwny 48
jest wyposazony przede wszystkim w zwrotny za-
wor 26’ osadzony w gwintowanym otworze 29°, tak
jak to przedstawiono ma fig. 3.

Zwrotny zawér 26° zawiera siedzenie 27 z kulka
28 dociskane sprezyng 30 do gwintowanego gniazda
zaworu 29. Gwintowany otwér 29’ jest zamkniety
korkiem 26. Silownik hydrauliczny 2 pokazany na
fig. 4 sklada sie z cylindra 34 osadzonego jednym
konicem w przednim korpusie 36, a drugim w tyl-
nym korpusie 37. W cylindrze 34 osadzone jest tto-
czysko 35, na ktérym jest umieszezona tulejka 38.
Cylinder 34 ma po stronie tloczyska 35 rurke 18
przeznaczong do odprowadzania ewentualnych
przeciek6w oleju przez uszczelnienie tloczyska 35
orazdo odpowietrzania jego komory.

Uszczelnienie ttoczyska 35 w cylindrze 34 stano-

wi uszczelka 39 osadzona na oporowej tulejce 38
i dociskana do jej kolnierza dwoma nakretkami 41
za poéSrednictwem dociskowego pier§cienia 40. Tio-
czysko 35 jest polgczome z ciggnem mechanizmu
sterowanego napinanego sprezynag, przy czym me-
chanizm sterowany jak i sprezyna nie sg pokazane
na rysunku.
" Uszczelnieniem ttoczyska 35 jest uszczelka 42 osa-
dzona w tylnym korpusie 37 i dociskana pokrywa
43, polgczong z kolei z tylnym korpusem 37 §ruba-
mi 55. CzeS¢é robocza tloczyska 35 wychodzaca z cy-
lindra 34 na zewngtrz jest chroniona przed zanie-
czyszczeniem elastyczng ostong 44.

Z ttoczyskiem 35 sa polaczone dwa ciegna 46 za
posrednictwem koncéwki 45 tloczyska i sworznia 57
zabezpieczonego zawleczky 58 wedlug fig. 5. Zgod-
nie z fig. 5 ciegna 46 znajdujg sie w stanie napiecia
dzieki sprezynie 47, ktérej jeden ruchomy koniec
jest polaczony za pomoca sworznia 57° ze wspom-
nianymi ciegnami, a drugi koniec nieruchomy jest
zamocowany na state do dowolnego mieruchomego
elementu.
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Dzialanie hydraulicznego mechanizmu sterujace-
go jest nastepujace: pokrecajac pokrettem 5 powo-
duje sie ruch obrotowy walka 50, dzieki czemu
osigga sie przesuw tloka 49 w cylindrze sterujg-
cym 1. Ruch tloka 49, po zamknigciu otworu 23,
kieruje olej z cylindra sterujgcego 1 przewodami 3,
3’, 3 do sitownika hydraulicznego 2. Ruch ten
spowoduje z kolei przesuw tloczyska 35, ktére za
poérednictwem ciegna, zadziala na mechanizm ste-
rowany. Pokrecenie pokrettem 5 w prawo powo-
duje przesuw lozyska 35 silownika hydraulicznego
2 w prawo i zarazem mnapinanie sprezyny 47. W ten
sposéb realizuje sie ruch roboczy mechanizmu we-
diug wynalazku.

Pokrecajae natomiast pokrettem 5 w lewo powo-
duje sie przesuw tloka 49 cylindra sterujgcego 1
w prawo i tym samym zasysanie oleju z silownika
hydraulicznego 2, co spowoduje, wraz ze Wwspoma-
gajacym ruchem zwalnianej sprezyny 47, przesuw
ttoczyska 35 w lewo. Jest to ruch jalowy mechaniz-
mu. Zadaniem oleju 7 w zbiorniku 6 jest uzupel-
nianie przez otworek 23 strat czynnika roboczego
z powodu mozliwyich przeciekéw. W wypadku nad-
miernego ubytku oleju tlok 49 cylindra sterujgce-
go 1 nie osiggnie skrajnego poltozenia, umozliwia-
jacego odkrycie otworku 23 w celu uzupelnienia
oleju. Zwrotny zawér 26 powoduje uzupelnianie
mechanizmu olejem ze zbiornika 6 przez otwor 23’
i zwrotny zawoér 26’.

Przedmiot wynalazku nie ogranicza sie tylko do
opisanego przykladu jego wykonania. Obejmuje on
takze stosowanie oddzielne pojedynczych cech i od-
mian przedstawionego rozwigzania jeSli one nie
wykraczajg poza zakres istoty wynalazku. Przede
wszystkim mozna w szerokich granicach zmieniaé
skok tloczyska 35, zmieniajac $Srednice silownika
hydraulicznego 2 stosownie do wielkoSci stalej w
zasadzie sily wywieranej na pokretlo 5. Osigga sie
przez to cdpowiednia wielko§é otwarcia sterowa- -
nego zaworu, kKlapy lub zasuwy.

Zastrzezenie patentowe

Hydrauliczny mechanizm sterujacy z napedem
recznym do zdalnego sterowania, urzadzen zaworo-
wych na przyklad zaworéw, klap, zasuw itp. skla-
dajgcy sie z korpusu gléwnego cylindra sterujace-
go, wyposazonego w zbiornik oleju, poigczony bez-
posrednio otworkiem z komorg tloka umieszczone-
go w kornpusie giéwnym, znamienny tym, ze zbior-
nik oleju (6) jest polaczony posrednio otworkiem
(23’) przez zwrotny zawér (26') z komora tloka (49),
przy czym tlok ten ma gwintowane gniazdo (49"),
w ktérym jest osadzony napedowy walek (50), kt6-
rego cylindryczna cze§é jest osadzona obrotowo w
lozyskach (20) umieszczonych w pomocniczym kor-
pusie (4).
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