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Przedmiotem wynalazku jest samojezdne urza-
dzenie zrzutowe do oczyszczania tasém przeno-
$nikbw z wunosiwa, przeznaczone szczegblnie dla
dlugich taémociggéw pracujgcych w kopalniach
odkrywkowych.

Znane 83 obecnie liczne urzadzenia "zrzutowe,
przeznaczone do pracy na przeno$nikach znaj-
dujacych sie¢ w ruchu.

Dotychczas nie -sa znane urzgdzenia przystoso-
wane do oczyszczania taémy z nosiwa — w czasie
postoju przeno$nika. Trudno$§ci powstaja szcze-
gélnie w przypadku zatrzymania przenoénika,
z powodu uszkodzenia lub zerwania ta$my albo
innej awarii, gdy nie ma mozliwoéci ponownego
uruchomienia tasmy.

Oczyszczanie $aSmy sprowadza sie¢ wéwczas do
pracochlonnego zrzucania przenoszonego nosiwa
przy wykorzystaniu pracy recznej. Zatrzymanie
przenoSnika zmusza do wstrzymania pracy catego
ciggu transportowego lgcznie z maszynami ura-
biajacymi, co powoduje duze straty dla kopalf,
wynikajgce z przestojow.

Zastosowanie samojezdnego urzadzenia zrzuto-
towego wedlug arynalazku eliminuje ciezka prace
fizyczng oraz wydatnie zmniejsza czas postoju
przeno$niké6w. Urzgdzenie jest proste w konstruk-
cji, tatwe w obstudze i nadaje sie do stosowania
w ciezkich warunkach terenowych.

Istota wynalazku polega na zastosowaniu do o-
czyszczania tafm przenoénikow (w czasie po-
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stoju) ciagnika gasienicowego =z urzadzeniem
diwigowym i wysiegnikiem, na kt6rym zawieszona
jest przegubowo rama zawierajgca szereg cylin-
drycznyech kraznikéw podtrzymujacych tasme.
Rama zaopatrzona jest w silownik hydrauliczny,
regulujacy kat nachylenia ramy w stosunku do
plaszczyzny poziomej przenoénika, przy czym tlok

. silownika hydraulicznego polgczony jest przegu-

bowo z wewnetrzng krawedzia ramy, natomiast
jego cylinder zamocowany jest do wysiegnika. -

Skrajne krazniki na ramie odchylone sg prze-
strzennie od plaszczyzny wyznaczonej przez Srod-
kowe osie krainikéw, co ulatwia prowadzenie
taémy. Wszystkie krazniki (na ramie) majq po obu
konficach rolki ograniczajgce, ktérych osie sg pro-
stopadle do osi kraznikéw. W Srodkowej czesel
ramy nad krainikami znajduje sie zgarniak no-
siwa. Na zewnetrznym koficu ramy zamocowana
jest zsuwnia, zapobiegajgca zrzucaniu nosiawa na
konstrukcje przenoénika. '

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia samojezdne urzgdzenie zrzutowe do
oczyszczania tasm przenosnikéw — w widoku
z przodu, fig. 2 — widok urzgdzenia z goéry, &
fig. 3 — odmiane samojezdnego urzadzenia zao-
patrzong w przestawialne ramie.

Na ciggniku 1 znajduje sie maszt 2 wysiegni-
ka 3, podtrzymujacy line 4, ktérej koniec przy-
mocowany jest do bebna 5 wciggarki (nie uwi-
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docznione] na rysunku). Wysiegnik 3 podtrzymy-
wany przez ling 4 zamocowany jest przegubowo
do konstrukcji ciagnika 1, a jego zewnetrzny ko-
niec polgczony jest rOwniez przegubowo z rama 6.
Na konsirukcji ramy 6 znajdujg sie krazniki 7,
prowadzace tasme 8.

Miedzy wewnetrzna krawedzia ramy 6 i §rod-
kowa cze$cia wysiagnika 3 usytuowany jest sitow-
nik hydrauliczny z tlokiem 9 i cylindrem 10 prze-
znaczony do zmiany kata pochylenia ramy 6
w stosunku do przeno$nika 11. Ttok 9 silownika
polaczony jest przegubowo z rama 6, a cylinder 10
zamocowany jest, réwniez przegubowo, do wy-
siggnika 3. Przewody o¢lejowe (nie uwidocznione
na rysunku) usytuowane sa na wysiegniku 3 i po-
laczone z pompa i zbiornikiem, ktére sa réwniez
nie uwidocznione na rysunku i znajdujg sie ma
ciggniku 1.

Skrajne krazniki 7 na ramie 6 sg odchylone
w dét i w bok od zewmetrznego konca ramy 6.
Takie odchylenie ‘przestrzenne’
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‘od plaszezyzny -

(wyznaczonej przez osie §rodkowych kraznikéow T7)- -

ramy 6 ulatwia' nalozenie i prowadzenie tasmy8
w czasie pracy urzgdzenia. Krgzniki 7 zaopatrzoné
sa po obu koncach w rolki ograniczajgce 12, kiore
posiadajg metalowy walec, a na jago koncach
znajduja sie gumowe pier§cienie, zamocowane Sru-
bami (nie oznaczonymi na rysunku) przy czym osie
tych rolek sa prostopadle do osi kraznikéw 7.

W $rodkowej czeSci ramy 6 zamocowany jest

zgarniak nosiwa 13, ktéorego dwa metalowe noze
zacpatrzone sg w nakltadki ochronne z gumy, za-
pobiegajgce zniszczeniu tasémy 8. Noze polgczone
sg ze sobg w ksztalcie litery ,V” i zamocowane
sprezyScie na metalowej konstrukeji za pomoca
§rub (nie oznaczonych na rysunku). Odleglo§é zgar-
nika 13 mosiwa do tasmy 8 jest regulowana przez
odkrecanie lub dokrecanie §rub moquqcych (nie
‘oznaczonych na rysunku). :
. Na zewnetrznym konicu ramy 6 znajduje sig
plaska zsuwnia 14, ktérej zewnetrzna krawedZ
wysunigta jest poza konstrukcje przeno$nika 11.
Polozenie takie zapobiega zrzucaniu nosiwa na
konstrukcje przenoé$nika 11.

W odmianic samojezdego urzadzenia przedsta-
wionego na fig. 3 rama 6 zaopatrzona jest w prze-
stawialne ramie 15, ktére usytuowane jest miedzy
wewnetrzng krawedziag ramy 6 a wysiegnikiem 3.
Jeden koniec przestawialnego ramienia 15 za-
mocowany jest przegubowo do ramy 6, a drugi
tworzy rozlgczalne polgczenie sworzniowe z wy-
siegnikiem 3. Umieszczenie kilku otworéw na ca-
lej dlugo$ci przestawialnego ramienia 15 umozli-
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wia dobranie wymaganego kata pochylenia ramy 6
w zalezno$ci od warunkéw pracy urzgdzenia.

Przystepujac do oczyszczania tasmy 8 dojezdza
si¢ ciggnikiem 1 do przeno$nika 11 na odleglosé
umozliwiajaca wsuniecie ramy 6 pod tasme 8,
a nastepnie podnoszac wysiegnik 3 i pochylajac
rame 6 powoduje sie zdjecie taémy 8 z przeno-
$énika 11 i oparcie jej w polozemu pozwmym na
kraznikach 7 ramy 6. ‘Wlaczenie silownika hydrau-
licznego powoduje katowe ustawienie - rramy 6
w stosunku do plaszezyzny poziomej, co umozliwia
zsuwanie sie nosiwa z tasmy 8 po zsuwni 14 poza
przenosnik 11. Wielkosé kata moze byé regulo-
wana takie w czasie pracy urzadzenia: Przejazd
ciggrika 1 wzdluz trasy przenos$nika 11 ppwoduje
oczyszczenie zadamego odcinka tasmociggu. Zgar-
niak 13 nosiwa zainstalowany bezposrednio nad
teéma 8 umozliwia skuteczne dzialanie urzadze-
nia mawet w przypadku nosiwa silnie przywiera-
jacego do taSmy 8 przenos$nika 11.

Zastrzezenia patentowe

‘1. Samojezdne urzadzenie zrzutowe do oczyszcza-

nia tasmy przenoéniké6w, znamienne tym, zZe
na ciagniku (1) z urzadzeniem dzwigowym
umieszczony jest wysiggnik (3), na ktérym jest
zawieszona przegubowo tama (6) zawierajgca
szereg cylindrycznych kraznikéw (7), przy czym
rama (6) zaopatrzona jest w silownik hydrau-

" liczny, ktérego tlok (9) polaczony jest prze-
gubowo z wewnetrzng krawedzig ramy (6), na-
tomiast cylinder (10) tego silownika zamoco-
wany jest do wysiegnika (3).

2. Samojezdne urzadzemie zrzutowe wedlug zastrz.
1, znamienne tym, ze skrajne krazniki (7) na
ramie (6) odchylone sg przestrzennie od pta-
szczyzny wyznaczonej przez Srodkowe krazni-
ki (7) ramy (6). .

3. Samojezdne urzgdzenie zrzutowe wedlug zastrz.

1—2, znamienne tym, ze zaopatrzone jest
w rolki ograniczajgce (12), kt6érych osie s3
prostopadle do osi kraznikéw (7).

4. Samojezdne urzadzenie zrzutowe wedlug zastrz.
1, znamienne tym, Ze na zewnetrzynm koncu
ramy (6) usytuowana jest plaska zsuwnia (14),
a nad kragznikami (7) znajduje sie zgarniak (13)
nosiwa.

5. Odmiana samojezdnego urzadzenia zrzutowego
wedlug zastrz. 1, znamienna tym, ze rama (6)
zaopatrzona jest w przestawialne ramie (15),
ktbére umieszczone jest miedzy wewnetrza kra-
wedzig ramy (6) a wysiegnikiem (3).
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