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Sicherheitsskibindung.

@ Die Erfindung betrifit einen Fersenhalter (1) for Sicher-
heitsskibindungen, der mit einem um eine in einem Lager-

bock (5) gelagerte Queraschse (7) hochschwenkbaren Soh-~ ~

lenhalter (6) versehen ist. Der Sohienhalter {6) tragt eine
parallel zur Querachse (7) verlaufende Achse {8}, an welcher
eine Ratschwinge (8) angelenkt ist. Diese untergreift in der
Fahrtstellung eine Gegenrast (10} des Lagerbocks {5) und ist
aus dieser Lage bei Uberlast gegen die Kraft einer einsteliba-
ren Auslésefeder (13) entrastbar. Die Ausldsefeder {13) istin
einem an einer lagerbockfesten Achse (19), die gegebenen-
falls die Querachse (7) ist, schwenkbar gelagerten Federge-
héuse (11) untergebracht. Das Federgehduse (11) ist Gber
einen Bolzen (17) mit einem Ausldsehebel {16} gelenkig

verbunden, welcher Auslésehebel (16) in bekannter Weise -

zum willkiirlichen Aussteigen aus dem Fersenhalter (1) mit
einem Skischuh dient. Der Ausldsehebel (16) ist hiezu an
einer der Achsen angelenkt. Der Sohlenhalter (6} steht unter
dem EinfluR einer ihn in Offnungsrichtung beaufschiagen-
den Feder {21). '
Erfindungswesentlich ist die Verwendung einer Feder
(20), welche zumindest in einer Phase des willkiirlichen
Aussteigens das Federgeh&use (11) bzw. den Auslosehebel
{16) in SchlieBrichtung und den Sohlenhalter {6) in Offnungs-

f). . richtung beaufschlagt.
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Sicherheitsskibindung

Die Erfindung betrifft eine Sicherheitsskibindung, insbesondere einen
Fersenhalter mit einem an einem Lagerbock um eine Quer’achse schwenk-
baren Sohlenhalter, der durch eine am Sohlenhalter schwenkbar gelagerte
Rastschwinge in der Abfahrtssteilung gehalten ist, welche an der einen
Seite einen Rastvorsprung aufweist, der in der Abfahrtsstellung eine am
Lagerbock angeordnete Rastnase untergreift und an der anderen Seite mit
einer Rastvertiefung versehen ist, in die ein von einer Ausldsefeder
belasteter Spérrteil zumindest in der Abfahrtsstellung eingreift, welcher
in einem gegeniiber dem Lagerbock schwenkbaren Federgehduse gelagert
und in Flihrungen desselben begrenzt verschiebbar ist, wobei zum willkiir-
lichen Offnen des Sohlenhalters ein am Sohlenhalter schwenkbar
gelagerter Ausldsehebel vorgesehen ist, durch dessen Betdtigung das
Federgehduse hochschwenkbar und der Sperrteil aus der Rastvertiefung
der Rastschwinge entrastbar ist, so daB die Rastschwinge in dieser
(entrasteten) Lage um ihre Achse (kraft)frei verschwenkbar ist und wobei
der Sohlenhalter unmittelbar von einer ihn in die Offenstellung zu

schwenken trachtenden Offnungsfeder beaufschlagt ist.

Eine Sicherheitsskibindung der eingangs genannten Art ist beispielsweise

in der DE-OS 28 38 904 (siehe Fig.l bis 5) beschrieben. Bei dieser

. bekannten Bindung ist die Feder in einem Hohlraum des am Sohlenhalter -

schwenkbar gelagerten Ausldsehebels angeordnet. Der Ausldsehebel
bildet somit gleichzeitig das Federgehduse. Nach einem willkiirlichen
Offnen des Sohlenhalters durch Betiitigen des Ausldsehebels befindet sich
diese Bindung jedoch nicht in der einsteigbereiten Stellung. Zum Wieder-
einsetzen des Skischuhes bzw. Schliefen des Sohlenhalters ist ein zusdtz-
licher Handgriff erforderlich. Entweder wird zuerst der Ausldsehebel
durch Ausiibung einer Kraft geschlossen, so daB der Sperrteil wieder in der
Rastvertiefung der Rastschwinge einschnappt, worauf anschliefend der
Sohlenhalter durch Niederdriicken geschlossen werden kann. Es ist aber

auch moglich, zundchst beispielsweise durch Einsetzen des Skischuhes in
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die Bindung den Sohlenhalter zu schlieBen, und erst dann, beispielsweise
mittels eines Skistockes, den Auslsehebel in seine Schlieflage und somit

den Sperrteil in die Rastvertiefung der Rastschwinge zu driicken.

Eine weitere derartige Sicherheitsskibindung ist in der AT-PS 327.068
dargestellt. Diese Bindung hat sich in der Praxis sehr gut bew&hrt. Bei
dieser Bindung ist der Ausldsehebel an der Achse der Rastschwinge
schwenkbar gelagert und trdgt einen Bolzen, der sowohl konzentrisch zur
Achse der Rastschwinge beidseitig am Sohlenhalter ausgebildete
Langldcher als auch beidseitig am Federgehduse ausgebildete Langlocher
durchsetzt. Auch auf diese Weise ist bei einem Betdtigen des AuslGsehe-
bels ein Freikommen des Sperrteiles aus der Rastvertiefung der
Rastschwinge gegeben, wodurch die Rastschwinge von der lagerbockfesten
Rastnase freikommt und der Sohlenhalter praktisch frei um seine

. Schwenkachse hochschwenken kann. Nach einem willkiirlichen Offnen des _

Sohlenhalters befindet sich diese Fersenbindung jedoch auch nicht in der
einsteigbereiten Stellung, ein Wiedereinsetzen des Skischuhes bzw. ein
SchiieBen des Fersenhalters ist auf die beiden weiter oben schon beschrie-

benen Arten moglich.

Die Erfindung hat sich daher die Aufgabe gestellt, eine
Sicherheitsskibindung der eingangs genannten Art derart zu gestalten, da
sie sich nach einem willkiirlichen Offnen in der einsteigbereiten Lage
befindet.

GelSst wird die gestellte Aufgabe erfindungsgemdB dadurch, daB wie an
sich bekannt, eine weitere, den Auslosehebel bzw. das Federgehduse mit
dem Sperrteil in Schliefirichtung beaufschlagende Feder vorgesehen ist,
daB diese Feder als eine Schenkelfeder ausgebildet ist, die den
Sohlenhalter einerseits und den Ausldsehebel bzw. das Federgehduse mit
dem Sperrteil anderseits, zumindest in einer Phase des willkirlichen
Ausldsens, gegensinnig beaufschlagt, wobei nach erfolgtem willkiirlichen

Offnen des Sohlenhalters die Rastschwinge von dem sich schlieflenden,
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durch die Schenkelfeder beaufschlagten Sperrteil an die lagerbockfeste
Gegenrast geschwenkt gehalten wird, bis der Sperrteil wieder in der
Rastvertiefung der Rastschwinge zum Liegen kommt.

Die an erster Stelle genannte Merkmalsgruppe ist zwar aus der CH-PS
500.730 fiir sich bekannt, allerdings in einer Ausfiihrungsform, bei der c'ﬁe
Rastschwinge dauernd unter der Wirkung der Ausldsefeder steht, ja sogar
wihrend des willkiirlichen Auslésens die Federkraft noch starker
tiberwunden werden muB als dies wdhrend eines unwillkiirlichen Ausldsens
der Fall ist, weil die Stiitzfldche der dort gezeigten Rastschwinge schrig
nach oben verlduft. Dazu kommt, da3 der Sohlenhalter mit der die beiden
Aussparungen voneinander trennenden Nase zusdtzlich gegen die Kraft der
Ausldsefeder verschwenkt werden mufl, die selbst dann, wenn sich der
Auslésehebel samt Auslosefeder nach Fig.3 in der Obertotpunktlage
befindet. Fiir die Betdtigung des Sohlenhalters ist eine gesonderte
Offnungsfeder vorhanden; zwischen der Betdtigung des Sohlenhalters und
der des Federgehduses besteht keine Zwangssteuerung. Durch diese
weitere, den Erfindungsgegenstand kennzeichnende Mafinahme wird
einerseits ein beglinstigtes 6ffr)en des Sohlenhalters herbeigefiihrt,
andererseits das Zusammenfithren von Rastschwinge und Federgehduse
bewerkstelligt, so daB der Fersenhalter wieder in die
Einsteigsbereitschaftsstellung gelangt. Diese Vorgangsweise erfolgt somit
nach Loslassen des Ausldsehebels und nach erfolgtem vollstindigen Offnen
des Sohlenhalters vollautomatisch. Hiedurch wird der Bedienungskomiort
der bekannten Bindungen, deren Vorteile die erfindungsgemiBe Bindung

ebenfalls aufwelst, wesentlich verbessert.

Bildet der Auslosehebel gleichzeitig das Federgehduse, so ist es
vorteilhaft, wenn erfindungsgemiB die (weitere) Schenkelfeder an der die
Rastschwinge tragenden Achse gelagert ist und einerends am Sohlenhalter
und anderends am Federgehduse bzw. am Ausldsehebel abgestiitzt ist. Bei
dieser Ausiiihrungsform sind daher keine zusdtzlichen Bauteile zur

Unterbringung und Anordnung der (weiteren) Schenkelfeder erforderlich.

0118758
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Eine weitere  bevorzugte Ausfiihrungsform der Erfindung fiir eine
Bindung, bei der die Schwenkachse des Sohlenhalters im hinteren sowie
der Grundplatte benachbarten Bereich der Bindung vorgesehen ist, wobei
das Federgehduse vorzugsweise ebenfalls an der Schwenkachse des
Sohlenhalters gelagert ist und dieses mit dem Ausldsehebel iiber eine
gleitbeweglich gelagerte Gelenkverbindung, beispielsweise liber einen an
diesem befestigten Bolzen, welcher in einer durch ein Langloch gebildete
Fihrung des Federgehduses gleitbeweglich gelagert ist, gekoppelt ist,
besteht darin, dal die Schenkelfeder an der die Rastschwinge tragenden
Achse gelagert ist und einerends am Sohlenhalter und anderends an dem
das Federgeh3use mit dem Ausldsehebel koppelnden Bolzen abgestiitzt ist.
Dadurch gestaltet sich eine Unterbringung der Schenkelfeder in einem
Bindungssystem, wie es in der vorangehend beschriebenen AT-PS 327.068
gezeigt ist, besonders einfach.

Ein weiteres Merkmal der Erfindung, bei der die Schwenkachse des
Sohlenhalters im oberen Bereich des Lagerbockes angeordnet ist, besteht
darin, daB die Schenkelfeder entweder an der Schwenkachse des
Sohlenhalters oder an der. die Rastschwinge tragenden Achse gelagert ist,
einerends an dem den Auslésehebel mit dem Federgehduse koppelnden
Bolzen von oben her und anderends von unten her am Gehduse des
Sohlenhalters abgestiitzt ist. In beiden Fdllen sind keine wesentlichen
baulichen Anderungen am Fersenhalter zur Unterbringung und Anordnung
der zusdtzlichen Feder erforderlich.

Eine Weiterentwicklung der Erfindung besteht darin, daB die die
Rastschwinge tragende Achse in zwei an den Seitenwdnden des Auslose-
hebels konzentrisch zur Schwenkachse des Sohlenhalters verlaufenden
Langldchern gelagert ist, daB sich der Ausldsehebel an der Schwenkachse
des Sohlenhalters von oben her abstlitzt, und daB der Sohlenhalter fiir den
am Ausldsehebel befestigten Bolzen je eine Freistellung in Form einer
Ausnehmung aufweist. Durch diese erfindungsgemdBen Mafinahmen ergibt

sich die Mdglichkeit, den Fersenhalter sowoh! durch Driicken auf den als
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auch durch Ziehen am Ausldésehbel willkiirlich zu 6ffnen. Bei einer
Zugbffnung wirkt die die Rastschwinge tragende Achse als Schwenkachse
des Ausldsehebels, bei einer Druckdffnung wirkt die Schwenkachse des
Sohlenhalters gleichzeitig als Schwenkachse fiir den AuslSsehebel, wobei
in diesem Fall die Relativbewegung zwischen der die Rastschwinge
tragenden Achse und dem Ausldsehebel durch die beiden Langldocher im
Auslosehebel ermdglicht wird. In beiden Féllen befindet sich der
Fersenhalter nach einem willkiirlichen Offnen in der einstiegsbereiten

Lage.

Bei dieser Ausfiihrungsform der Erfindung ist es vorteilhaft, wenn die
Abstiitzbereiche des Auslosehebels an der Schwenkachse des Sohlenhalters
dem Radius derselben entsprechend abgerundet sind. Dadurch ergibt sich

eine ginstige Krdfteverteilung bei einer Drucksffnung.

Um nun bei dieser Ahsfﬁhrungsform ein Schlielen des Sohlenhalters aus
seiner Offenstellung mit einem geringen Kraftaufwand bewerkstelligen zu
konnen, ist nach einem weiteren Merkmal der Erfindung vorgesehen, daf}
der durch die beiden Langldocher.im Auslésehebel bestimmte Schwenk-
bereich desselben mittels einer willkiirlich betdtigbaren Spérre aufler
Wirkung setzbar ist. Dadurch ist es moglich, bei wirksamer Sperre ein
SchlieBen des Fersenhalters mit geringem Kraftaufwand, wie schon
erwdhnt wurde, zu bewerkstelligen.

Diese Sperre kann nun erfindungsgemé&f von einem am Ausldsehebel in der
Langsrichtung desselben verschiebbar gelagerten, federbelasteten
Schieber gebildet sein, der einerends einen von Hand erfaBbaren Betéti-
gungsansatz und anderends zumindest ein hakenférmiges Greifelement
aufweist, welches durch ein Betdtigen des Schiebers die Achse der

Rastschwinge umfafit.

Eine weitere leicht unterzubringende Sperre kann von einem am Ausldse-

hebel in der Léngsrichtung desselben verschiebbar gelagerten, federbe-

0118758
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lasteten Schieber gebildet sein, der einerends einen von Hand erfaBbaren
Betdtigungsansatz aufweist und anderends gabelf6rmig geteilt ist und
zwei Stlitzelemente trdgt, die seitlich der Rastschwinge verlaufen und
durch ein Betdtigen des Schiebers unter die Achse der Rastschwinge
bringbar sind und diese von unten her abstiitzen. '

Die Erfindung hat sich weiters auch die Aufgabe gestellt, MaBnahmen zu
treffen, daB die Bindung sich nach einem willkiirlichen Offnen immer in
einer genau definierten Lage, ndmlich entweder in der entrasteten oder in
der einsteigbereiten Lage befinden soll, und es zu keinem Verklemmen
zwischen dem Steg des Federgeh&uses in dessen entrasteter Lage mit der
Rastschwinge durch unsachgerechtes Betdtigen, insbesondere zufolge

frithzeitiger Freilassen des Ausldsehebels, kommen kann.

Zur Losung dieser weiteren Aufgabe wird erfindungsgemaB vorgesehen,
dafl die Schenkelfeder an der Schwenkachse des Sohlenhalters mit nach
vorn (in der Richtung des Sohlenhalters) weisenden und, im Aufri8 und in
der Projektion auf die Zeichnungsebene betrachtet, sich kreuzenden
Schenkeln angeordnet ist, wobei, in der Fahrtstellung und in der ersten
Phase des willkiirlichen Offnens betrachtet, der nach unten weisende
Schenke! an einem Anschlag des Sohlenhalters von unten her und der nach
oben weisende Schenkel an einem lagerbockfesten Anschlag von oben her
abgestiitzt ist, so daB die Schenkelfeder als Offnungsfeder wirksam ist,
und daB das Federgehduse ebenfalls einen Anschlag aufweist, welcher in
der Ebene des am lagerbockfesten Anschlag abgestiitzten Schenkels der
Schenkelfeder verschwenkbar ist und welcher in dieser Lage des
Sohlenhalters, in Hohenrichtung betrachtet, in einem Abstand unterhalb
des genannten Schenkels der Schenkelfeder liegt, wobei dieser Anschlag in
der zweiten Phase des willkiirlichen Offnens, in welcher sich der Steg in
seiner von der Rastvertiefung der Rastschwinge entrasteten Lage
befindet, am genannten Schenkel anliegend diesen vom lagerbockfesten

Anschlag abhebt und ab dieser Phase des willkiirlichen Offnens das

0118758 °
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Federgehiuse in seine SchlieBstellung mit der Rastschwinge drédngt, so daB

- die Schenkelfeder vals Riickstellfeder wirksam ist.

Dadurch, daB der Sohlenhalter einerseits und der AuslSsehebel bzw. das
Federgehduse anderseits von der Schenkelfeder erfindungsgemif
gegensinnig beaqfschlagf werden, gelangt der Fersenhalter bei einem
willkirlichen Offnen des Sohlenhalters durch Betitigen des Ausldsehebels
auch dann automatisch in seine eins"ceigbereitev Stellung, wenn der
Skifahrer den Ausldsehebel frither losldBt, bevor er mit seinem Skischuh
aus der Bindung ausgestiegen wdre. Der Bedingungskomfort wird daher
wesentlich verbessert.

Eine bevorzugte Austiihrungsform der Erﬁndung bés"cehfdarih, daB an der
Schwenkachse des Sohlenhalters eine weitere Schenkélféder angeordnet
ist, deren Schenkel einerseits am Lagefbock und anderseits am Anschlag
des Sohlenhalters abgestiitzt sind und die den Sohlenhalter dauernd in die
Offnungslage dringt. Dadurch wird sichergestellt, daB die Bindung auch
unter unglinstigsten Witterungs- und Pistenverhiltnissen zuverlaBlich

5ffnet.x

Ein weiterer Vorteil der Erfindung besteht darin, daB die Kraft der ersten

Schenkelfeder (der Riickstellfeder) wesentlich geringer ist als die Kraft

.der weiteren Schenkelfeder-.{der den Sohlenhalter beaufschlagenden

Offnungsfeder). Dadurch wird fiir die Riickstellfeder immer eine sichere

Abstiitzung am Sohlenhalter gewdhrleistet.

Ein weiterer Vorteil der Erfindung besteht darin, daB die Kraft -der
(weiteren) Schenkelfeder geringer, vorzugsweise wesentlich geringer, ist
als die Kraft der den Sohlenhalter beaufschlagenden Offnungsfeder.

Weitere Merkmale, Vorteile und Einzelheiten der Erfindung werden nun an

Hand der Zeichnung, die mehrere Ausfiihrungsbeispiele einer

" 0118758
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erfindungsgemé&Ben Sicherheitsskibindung darstellt, ndher beschrieben. Es
zeigen: Fig.l-4 ein erstes Ausfilhrungsbeispiel, wobei Fig.l die
Sicherheitsskibindung in Seitenansicht im Schnitt in der Abfahrtsstellung,
die Fig.2 und 3 die Sicherheitsskibindung jeweils in einer Lage wahrend
eines willkiirlichen Offnens ebenfalls in Seitenansicht im Schnitt und Fig.4
die gedffnete Lage der Sicherheitsskibindung nach erfolgtem
willkiirlichem Offnen bzw. nach einer Sicherheitsausldsung sind; die Fig. 5
bis & ein zweites Ausfiihrungsbeispiel einer erfindungsgemiBen
Sicherheitsskibindung, wobei diese der Reihe nach im wesentlichen den
Fig.1-4 des ersten Ausfiihrungsbeispieles entsprechen, die Fig.9 ein
weiteres Ausfiihrungsbeispiel der erfindungsgemidBlen Sicherheitsski-
bindung in Seitenansicht im Schnitt in der Abfahrtsstellung, wobeli jedoch
in dieser Zeichnungsfigur nur die gegeniliber dem zweiten
Ausfiihrungsbeispiel abgednderten Details dargestelit sind, die Fig.10 ein
weiteres Ausfiihrungsbeispiel in einer zu Fig.l bzw. 5 analogen Lage, und
Fig.15 und 16 eine weitere Ausfiihrungsform der Erfindung in Abwandlung
des Ausfiihrungsbeispiels nach den Fig.ll-14 mit einer zus&tzlichen
Offnungsfeder, wobei die Fig.l15 ein Detail der Seitenansicht &hnlich der
Fig.ll und Fig.16 eine Draufsicht auf die, Anordnung der beiden Federn
sind.

Die Sicherheitsskibindung ist nach dem ersten Ausfiihrungsbeispiel gemaB
den Fig.1-4 als ein in seiner Gesamtheit mit | bezeichneter Fersenhalter
ausgefiihrt. Der Fersenhalter 1 weist eine auf der Oberseite eines Skis 2
mittels (nicht dargesteliter) Schrauben befestigte Fiihrungsschiene 3 auf,
auf welcher eine Grundplatte 4 des Fersenhalters 1 in der L&ngsrichtung
des Skis 2 verschiebbar gefithrt und in an sich bekannter Weise zur
Anpassung der Bindung an unterschiedlich lange Skischuhe in der jeweils
gewilinschten Lage verrastbar ist. Der Fersenhalter 1 ist gegen die Kraft
zumindest einer (nicht dargestellten) Schubfeder auf der Fiihrungsschiene
3 verschiebbar gefiihrt, wobei die Schubfeder einerends skifest

und anderends an der Grundplatte 4 des Fersenhalters 1 in an sich

0118758
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bekannter Weise abgestiitzt ist. Auf der Grundplatte # ist ein Lagerbock 5
befestigt, der an seinem hinteren, der Grundplatte 4 benachbarten Bereich
eine Schwenkachse 7 trdgt, auf der ein Sohlenhalter 6 schwenkbar
gelagert ist. Der Sohlenhalter 6 trégt an seinem oberen Bereich auf einer
weiteren, parallel zur erstgenannten Achse verlaufenden Achse 8 eine
ebenfalls verschwenkbare Rastschwinge 9, welche sich im wesentlichen
nach unten erstreckt und an ihrem unteren Ende einen Rastvorsprung 9a
aufweist, welcher in der Abfahrtsstellung des Fersenhalters 1 gemaB Fig.1

eine am Lagerbock 5 ausgebildete, Gegenrast 10 untergreift.

Auf der Schwenkachse 7 des Sohlenhalters 6 ist weiters ein, in Draufsicht
betrachtet, etwa U-férmiges Federgehduse 11 ebenfalls schwenkbar
gelagert, welches in seinen beiden Seitenwangen L&ngsschlitze lla
aufweist, die eine Fiithrung fiir einen Sperrteil 12 bilden. Der Sperrteil 12
ist von dem einen Ende einer Ausldsefeder 13 beaufschlagt, deren anderes
Ende an einem Federwiderlager 14 abgestiitzt ist, das mittels einer
drehbar im Federgehduse 11 gelagerten Schraube 15 in der Achsrichtung
der Ausldsefeder 13 verstellbar ist.

In der Rastschwinge 9 ist zur Aufnahme des Sperrteils 12 eine Rastpfanne
9b ausgebildet, in welche dieser in der Abfahrtsstellung durch die
Ausldsefeder 13 gedriickt wird. Im AnschluB an die Rastvertiefung 9b ist

_an der Rastschwinge 9 eine Freistellung in der Form einer Ausnehmung 9c

vorgesehen, in welche der Sperrteil 12 wdhrend des Betdtigens eines

AuslSsehebels 16 in noch zu beschreibender Weise kurzfristig einrastet.

Der Auslésehebel 16 Gibergreift den Sohlenhalter 6 auch seitlich und ist an
der am Sohlenhalter 6 angeordneten Achse 8 schwenkbar gelagert, an
welcher Achse 8 auch die Rastschwinge 9 angelenkt ist. Ein am
Auslosehebel 16 parallel zur Achse 8 befestigter Bolzen 17 durchsetzt
sowohl den Sohlenhalter 6 als auch die Seitenwénde des Federgehduses 11
und ist in diesen beiden Bauteilen jeweils in Langlochern 6b bzw. 11ib

gleitbeweglich gefiihrt. Hiebei sind die beiden am Sohlenhalter 6
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vorgesehenen Langldcher 6b konzentrisch zur Schwenkachse 8 angeordnet;
die beiden am Federgeh&duse 11 ausgebildeten Langldcher 11b verlaufen
geradlinig etwa im rechten Winkel zur Langserstreckung der Langlcher
6b des Sohlenhalters 6.

Die mit der Rastschwinge 9 zusammenwirkende Gegenrast 10 ist an
einem am vorderen Endbereich des Lagerbockes 5 hochgezogenen Teil
desselben ausgebildet. Die Gegenrast 10 bildet, von der Skioberseite aus
betrachtet, vorerst eine Rastfldche 10a, welche in der Abfahrtsstellung
des Fersenhalters 1 vom Rastvorsprung 9a der Rastschwinge 9
untergriffen ist. An dem der Skioberseite abgewandten Endbereich des die
Gegenrast 10 tragenden Teiles des Lagerbockes 5 wird durch zumindest
eine Abkropfung 10d im Zusammenwirken mit einem am Sohlenhalter 6

befestigten Ansatz 6c ein Anschlag gegen ein zu weites Hochschwenken

“des Sohlenhalters 6 bei einem Offnen der Bindung gebildet. Die an die

Rastfldache 10a der Gegenrast 10 anschlieBende Riickenfldche 10b ist als
eine im wesentlichen ebene Fliche ausgebildet, die in Richtung zum nicht

dargestellten Vorderbacken leicht geneigt verlduft.

Um die die Rastschwinge 9 tragende Achse 8 ist eine Schenkelfeder 20
gewunden, deren beide freie Endbereiche in Richtung zum Skiende hin
weisen, wobei das eine Ende der Schenkelfeder 20 am Bolzen 17 und das
andere Ende an der Unterseite der oberen Abdeckung des Sohlenhalters 6

abgestiitzt ist.

An der am Lagerbock 5 vorgesehenen Schwenkachse 7 des Sohlenhalters
ist weiters an der einen Seite der Bindung im Berzich zwischen dem
Federgehiduse 11 und am Lagerbock 5 eine Offnungsfeder 21 gelagert, die
einerends an der Grundplatte des Lagerbockes 5 und inderends an einem
am Sohlenhalter 6 befestigten, in das Bindungsinnere vr2isenden Anschlag-
ansatz 22 abgestiitzt ist.

Die Wirkungsweise des gegenstidndlichen Fersenhalter; 1 ist wie folgt:
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wirkt von einem in die Bindung eingesetzten (nicht dargestellten) Skischuh
auf den Sohlenhalter 6 in vertikaler Richtung eine Kraft, schwenkt der
Sohlenhalter 6 um seine Schwenkachse 7 nach oben. Wihrend dieser
Schwenkbewegung gleitet die Rastschwinge 9 entlang der Rastfldche 10ader
lagerbockfesten Gegenrast 10 und driickt den Sperrteil 12 gegen die Kraft
der Auslosefeder 13 in den Langsschlitzen 1la des Federgehduses 11
zuriick. Bei der Schwenkbewegung des Sohlenhalters 6 wird auch das

Federgehduse 11 um die Schwenkachse 7 in gleicher Weise

mitverschwenkt, so daB die Rastschwinge 9 unter der Wirkung der Ausldsefeder

13 verbleibt. Sobald der Vorsprung 9a der Rastschwinge 9 die zwischen der
Rastflache 10a und der Riickenfldche 10b vorliegende Kante iiberschritten
hat, was einem Uberschreiten des Elastizitétsbereiches gleichkommt,
schwenkt der Sohlenhalter 6 unterstiitzt von der an der Schwenkachse 7
angeordneten Offnungsfeder 21 in seine Offenstellung. Hiebei kann sich die
Auslosefeder 13 soweit entspannen, bis der Sperrteil 12 an den der
Rastschwinge 9 zugewandten Endbereichen der Lingsschlitze lla des
Federgehduses 11 anschldgt. Die Bindung befindet sich nun in ihrer
einsteigbereiten Lage, welche in Fig.4 dargestellt ist. Das SchlieBen der
Bindung aus dieser Position erfolgt einfach durch ein Niederdriicken des

Sohlenhalters 6 in die in Fig.l dargestellte Lage.

Soll nun der Fersenhalter von Hand aus gedffnet werden, so wird der
Auslosehebel 16 in Richtung des in Fig.l eingezeichneten Pfeiles Fj,
beispielsweise von Hand aus, hochgeschwenkt. Durch den dabei in den
konzentrisch zur Achse 8 verlaufenden Langlochern 6b nach oben mit-
verschwenkten Bolzen 17 wird das Federgehduse 11 um die Schwenkachse
7 hochgeschwenk;c, wobei der Sperrteil 12 gegen die Kraft der Feder 13
aus der Rastvertiefung 9b der Rastschwinge 9 herausbewegt wird. Nach
Loslassen des Ausldsehebels 16 gestattet die an die Rastvertiefung 9b
anschlieBende Ausnehmung 9c der Rastschwinge 9  wiederum ein
Entspannen der Auslésefeder 13 (s.Fig.2), wobei nun jedoch die
Rastschwinge 9 nicht mehr federbelastet ist und bei der anschlieBenden

Aufwirtsbewegung des Sohlenhalters 6 unter Wirkung der Offnungsfeder
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21 soweit verschwenken kann, daB sie an der Gegenrast 10 entlanggleitend
nach oben gelangen kann (s.Fig.3) Das Betitigen des AuslSsehebels 16
erfolgt auch, wie der Vergleich der Fig.l mit der Fig.2 zeigt, gegen die
verhdltnisméBig geringe Kraft der Schenkelfeder 20. Durch diese, am
Bolzen 17 abgestiitzte Schenkelfeder 20 wird das Federgehduse 11 in
Richtung zur Skioberseite beaufschlagt. Dabei driickt der Sperrteil 12
gegen die Rastschwinge 9 und fiihrt diese entlang der Riickenfldche 10b
der lagerbockfesten Gegenrast 10. Der Verlauf der Riickenfldche 10b ist
nun so gewdhlt, daB in der letzten Phase der Schwenkbewegung des
i0 Sohlenhalaters 6 der mit dem Federgehduse 11 unter der Wirkung der
Schenkelfeder 20 nach unten schwenkende Sperrteil {12 wiederum in die
Rastvertiefung 9b der Rastschwinge 9 gleitet. Gleichzeitig wird der
ebenfalls am Bolzen 17 gelagerte Ausldsehebel [6 in seine geschlossene
Lage gebracht, so daB sich nun der Fersenhalter in seiner einsteigbereiten
15  Lage, welche in Fig.t dargestellt ist, befindet. "

Beim zweiten Ausfiihrungsbeispiel nach den Fig.5-8 unterscheidet sich der
Fersenhalter 101 vom vorher beschriebenen darin, dal die den
Sohlenhalter 106 tragende Schwenkachse 107 am oberen Bereich des
20 Lagerbockes 105 angeordnet ist. Des weiteren ist zur Lagerung des -
Federgehduses 111 am hinteren Endbereich des Lagerbockes 105 eine
weitere, ebenfalls quer zur Skildngsrichtung verlaufende Achse 19
angeordnet. Der Sperrteil 112 ist hier einerends keilfdrmig ausgebildet
and trégt an Seinem dem keilidrmigen Bereich abgewandten Bereich einen
25 flanschartigen Fortsatz, auf dem ein Federteller 18 sitzt, an welchem die
Auslésefeder 13 abgestiitzt ist.

Zufolge der andersartigen Lagerung des Sohlenhalters 106 am Lagerbock
105 durchsetzt der Bolzen 17 je eine an je einem laschenartigen Ansatz
30 des Federgehduses 111 vorgesehene, etwa bogenférmige Kulissenfiihrung
111b.Weiters ist die den Sohlenhalter 106 beaufschlagende Offnungsfeder
120, in einer am oberen Endbereich der Gegenrast [10 vorgesehenen

Aussparung angeordnet, einerends am Sohlenhalter 106 und anderends am
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Lagerbock 105 abgestiitzt. Der die Hochschwenkbewegung des
Sohlenhalters 106 begrenzende Anschlag ist durch einen am Sohlenhalter
106 befestigten Ansatz 106c gebildet. '

Die den Sohlenhalter 106 einerseits und die aus Federgehduse 111 und
Ausldsehebel 116  anderseits  gebildete Einheit  gegensinnig
beaufschlageride Schenkelfeder 120 ist in diesem Fall an der am
Lagerbock 105 befestigten Schwenkachse 107 des Sohlenhalters 106
gelagert. ’

Uber den riickwirtigen Endbereich des Federgehduses 111 ist eine

-gehduseartige, - vorzugweise aus Kunststoff gefertigte Abdeckung 23

aufgeschoben und mit dem Federgehduse 111 fest verbunden,

beispielsweise vernietet. Die Abdeckung 23 verschwenkt somit gemeinsam - -

mit dem Federgehduse 1ll. Die Abdeckung 23 ist mit einem mit einer
Skala versehenen Fenster ausgestattet, welches zur Anzeige der
eingestellten Federvorspannung vorgesehen ist. Da diese Ausbildung fiir
sich bekannt ist, ist das Fenster in den Zeichnungsfiguren nicht: gesondert
dargesteilt.

Der weitere Aufbau und die Wirkungsweise des Fersenhalters 101
entsprechen ansonsten dem bzw. der bereits beschriebenen, wobei die
Fig.6-8 der Reihe nach den Fig.2-t des ersten Ausfiihrungsbeispiels

entsprechende Lagen darstellen.

Die den Fersenhalter 101 nach einem willkiirlichen Offneh in seine
einsteigbereite Lage bringende Offnungsfeder kann nun - auch, - in
Abwandlung des zweiten Ausfilhrungsbeispiels, jedoch in Anlehnung an die
erste Ausfiihrungsform - wie in Fig.9 dargestellt ist, an der die
Rastschwinge 9 tragenden Achse 8 gelagert sein. Auch in diesem Fall ist
die Feder als eine Schenkelfeder 20 ausgebildet, die um die Achse 8
gewunden ist und deren beide freie Endbereiche in Richtung zum Skiende

hin weisend ebenfalls am Bolzen 17 von oben her und am Sohlenhalter 6
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von unten her abgestiitzt sind. Die Funktion dieses Ausfiihrungsbeispieles
entspricht der in den Fig.l bis 4 bzw. 5 bis 8 dargestellten. Aus diesem
Grund eriibrigt sich die Darstellung und Beschreibung von weiteren
Einzelheiten.

Sei allen bisher  beschriebenen Ausfithrungsvarianten ist daher der
Fersenhalter nach einem willkiirlichen Offnen einsteigbereit und kann
durch bloBes Einsetzen des Skischuhes in den Sohlenhalter geschlossen
werden. Auch ein SchlieBen des Sohlenhalters von Hand aus ist durch
Niederdriicken desselben moglich, wobei jedoch eine relativ groRe Kraft
zu Uberwinden ist. Bei allen bisher beschriebenen Ausfiihrungsvarianten
ist es jedoch auch moglich, den Fersenhalter mit einem wesentlich
geringerem Kraftaufwand in seine geschlossene Lage zu bringen. Zu
diesem Zweck wird, ausgehend von der in Fig.# bzw. 8 dargestellten Lage,
der Auslosehebel 116 soweit hochgeschwenkt, bis der Sperrteil 12
wiederum aus der Rastpfanne 9b der Rastschwinge 9 freikommt. Diese
Betdtigung erfolgt, wie ein Vergleich der Fig.4 mit Fig.3 bzw. der Fig.8
mit Fig.7 zeigt, lediglich gegen die geringe Kraft der Schenkelfeder
20,120. AnschlieBend wird der Sohlenhalter 6,106 von Hand aus in seine
SchlieBstellung gebracht, wobei lediglich die der Auslosefeder 13
gegeniiber geringe Kraft der Offnungsfeder 21,121 zu iberwinden ist.
Durch den nun beispielsweise von Hand aus wiederum in SchlieBrichtung
verschwenkten Ausldsehebel 116 rastet der Sperrteil 12 wiederum in der
Rastpfanne 9b der Rastschwinge 9 ein, wobei bei dieser Betidtigung die
Ausldsefeder 13 nur geringfiigig komprimiert wird. Auf diese Weise ist der
Fersenhalter von Hand aus mit geringerem Kraftaufwand in seine
SchlieBstellung bringbar. Diese Vorgangsweise wird vor allem dann
gewdhlt werden, wenn der Fersenhalter fiir den Transport der Skier
geschlossen werden soll. Auch fiir den Bindungsmonteur, bei der
Anpassung der Bindung an die Skischuhlédnge, ist diese Vorgangsweise zum
SchlieBen des Fersenhalters vorteilhaft.

Der in der Fig.l0 dargestellte Fersenhalter 20! entspricht un
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wesentlichen jenem nach den 5 bis 8. In der nun folgenden Beschreibung
wird nur auf jene Details eingegangen, die gegeniiber dem ersten
Ausfiihrungsbeispiel unterschiedlich ausgebildet sind. So ist der
Sohlenhalter 206 hdher ausgefiihrt als bei den Ausfiihrungsbeispielen nach
den Fig.5-8 bzw. 9, so daB im Bereich zwischen der Rastschwinge 9 und
der oberen Abdeckung des Sohlenhalters 206 eine noch ndher zu
beschreibende Schwenkbewegung eines am Auslésehebel 216 befestigten
Schiebers 28 ungehindert stattfinden kann. An den Seitenwédnden des
Auslosehebels 216 ist je ein Langloch 26 vorgesehen, welche Langlocher
26 von der am Sohlenhalter 206 gelagerten, die Rastschwinge 9 tragenden
Achse 8 durchsetzt sind und konzentrisch zur Schwenkachse 107
verlaufen. In der Abfahrtsstellung des Fersenhalters 201 gem&B Fig.10
befindet sich die Achse 8 jeweils am oberen Endbereich der Langldcher
26. Der Auslosehebel 216 stiitzt sich iiber seine beiden Seitenw&nde an der
Schwenkachse 107 des Sohlenhalters 206 von oben her ab. Zu diesem
Zweck kann der jeweilige Abstlitzbereich des Auslésehebels 216, wie in
Fig.10 dargestellt, dem Radius der Schwenkachse 107 entsprechend
gekrimmt sein. Der am Ausldsehebel 216 befestigte Bolzen 17 durchsetzt
nun je eine, an den Seitenbereichen des Sohlenhalters 206 ausgebildete
Ausnehmung 27. Die Ausnehmungen 27 ersetzen die Langlocher 6b der
vorangehenden Ausfiihrungsbeispiele. Die der Achse 8 zugewandte

Begrenzungskante jeder Ausnehmung 27 ist konzentrisch zur

-Schwenkachse 107 - verlaufend abgerundet, die der Schwenkachse 107

zugewandte Begrenzungskante jeder Ausnehmung 27 ist konzentrisch zur
Achse 8 verlaufend abgerundet.

An der Unterseite des Auslosehebels 216 ist der Schieber 28 in der
Léings.richtung des Auslosehebels 216 verschiebbar gelagert. Zur Lagerung
des Schiebers 28 am Auslosehebel 216 kdnnen beispielsweise, und wie in
Fig.10 dargestellt eine oder mehrere Fiihrungslaschen 29, die den Schieber
28 an der Unterseite des Ausldsehebels 216 halten, vorgesehen sein. Der
Schieber 28 selbst erstreckt sich etwa iiber die gesamte Linge des
Auslosehebels 216 und ist iiber dessen Endbereich in Richtung zum
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Sohlenhalter 206 oberhalb der Rastschwinge 9 verlaufend verldngert.
Hiebei durchsetzt der Schieber 28 eine in der oberen Abdeckung des
Sohlenhalters 206 in Skildngsrichtung verlaufende Aussparung 206d. Der
Schieber 28 trdgt ein hakenartiges Greifelement 28a, das in noch zu
beschreibender Weise zum Umfassen der im Sohlenhalter 206 gelagerten
Achse 8 vorgesehen ist. Zu diesem Zweck sind die Rastschwinge 9 und die
Gegenrast 10 mittig mit entsprechenden, nicht n&her bezeichneten
Aussparungen zu versehen. Der Schieber 28 wird in seiner in Fig.l10
dargesteliten Lage, in welcher sich das Greifelement 28a vor der Achse 8
befindet, durch eine Feder 30 gehalten. Die Feder 30 ist als eine

" Druckfeder ausgefiihrt und in einer Aussparung des- Schiebers -28

angeordnet, einerends am Schieber 28 und anderends an einem in die
Ausnehmung des Schiebers 28 ragenden Stiitzansatz 216a des
Ausldsehebels 216 abgestiitzt. Des weiteren ist der Schieber 28 mit einem
Betdtigungsansatz 28b zum Erfassen von Hand aus versehen.

Dieser Fersenhalter kann nun sowochl durch Ziehen am oder durch Driicken
auf den Ausldsehebel 216 willkiirlich gedifnet werden. Bei einem Offnen
durch Ziehen am Ausldsehebel 216 in Richtung des Pfeiles F5 in Fig.10
stlitzt sich der Ausl3sehebel 216 an der Achse & ab, welche nun als
Schwenkachse fir den Ausldsehebel 216 wirkt. Eine ungehinderte
Schwenkbewegung des Ausldsehebels 216 mit dem Schieber 28 wird durch

- die Aussparung 206d im-=Sohlenhalter 206 ermdglicht, so daB ein Offnen

des Sohlenhalters 206 auf die beim ersten Ausfiihrungsbeispiel gem&B den
Fig.l bis 4 beschriebene Weise erfolgen kann.

Soll der Fersenhalter durch Druck auf den Ausldsehebel 216 gedffnet
werden, beispielsweise mittels des Skis, eines Skischuhes oder eines
Skistockes, wird der Ausldsehebel 216 in Richtung des Pfeiles F3 in Fig.10
nach unten geschwenkt. Dabei stiitzt sich der Ausldsehebel 216 der
lagerbockfesten Schwenkachse 107 ab, um welche nun sowohl der
Schlenhalter 206 als auch der Ausldsehebel 216 verschwenkt werden. Die
zwischen dem Auslosehebel 216 und der am Sohlenhalter 206 gelagerten
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Achse 8 stattfindende Relativbewegung wird durch die beiden Langldcher
26 im Auslosehebel 216 ermdglicht. Wahrend des Verschwenkens des
Ausldsehebels 216 wird der am Ausldsehebel 216 befestigte Bolzen 17
hochgeschwenkt, wobei diese Bewegung durch die beiden Ausnehmungen
27 im Sohlenhalter 206 ermdglicht wird. Uber den Bolzen 17 wird auch das
Federgehduse 111 um die Achse 19 hochgeschwenkt, wobei der Sperrteil
12 gegen die Kraft der Auslosefeder 13 aus der Rastpfanne 9b der
Rastschwinge 9 freikommt und anschlieBend, wie schon bei den
vorangehenden Ausfiihrungsbeispielen beschrieben, in den Bereich der
Ausnehmung 9c der Rastschwinge 9 gelangt. Nach dem Loslassen des
Ausldsehebels 216 beginnt der Sohlenhalter 206 {entweder durch Anheben
des in den Sohlenhalter 206 eingesetzten Skischuhes oder unterstiitzt
durch die Offnungsfeder 221) um die Schwenkachse 107 hochzuschwenken;
gleichzeitig schwenkt die Rastschwinge 9 etwas nach hinten und die die
Rastschwinge 9 tragende Achse 8 gleitet in den LanglSchern 26 etwas
nach oben. Nach einem bestimmten Schwenkwinkel des Sohlenhalters 206
erfalt die entlang der Gegenrast 10 nach hinten gleitende Rastschwinge 9
den Sperrteil 12, welcher nun entlang der Rastschwinge 9 gleitend
mitsamt dem Federgehduse 111 um-die Achse 19 nach oben geschwenkt
wird. Mit dem schwenkenden Federgehduse 111 schwenkt auch der am
Auslosehebel 216 befestigte Bolzen 17 hinauf, wobei gleichzeitig der
Ausldsehebel 216 um die Achse 8, welche nun die neue Schwenkachse des
Ausldsehebels 216 darstellt, in Richtung des Pfeiles Fy in Fig.10 (also in
entgegengesetzter Richtung zur Druckrichtung) nach oben schwenkt. Bei
einer neuerlichen Schwenkbewegung des Ausldsehebels 216 entfernt sich
dieser von der Schwenkachse 107. Die Rastschwinge 9 kann nun an der
Gegenrast 10 vorbei mit dem Sohlenhalter 206 nach oben verschwenken. In
der letzten Phase des Hochschwenkens des Sohlenhalters 206 kommt nun
die einerends am Sohlenhalter 206 und anderends am Bolzen 17
abgestiitzte Schenkelfeder 220, welche widhrend der eben beschriebenen
Bewegungsabldufe vorgespannt wurde, zur Wirkung und driickt den Bolzen

17 und somit das Federgehduse 111 nach unten, wodurch der Sperrteil 12

wieder in die Rastpfanne 9b der Rastschwinge 9 gleitet.Dadurch wird auch
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der den Bolzen 17 tragende Ausldsehebel 216 in seine geschlossene Lage

gebracht, so daB sich nun der Fersenhalter 201 in seiner einsteigbereiten
Lage befindet.

Der nun einsteigbereite Fersenhalter 201 kann durch ein Niederdriicken
des Sohlenhalters 206 wieder geschlossen werden. Um nun jedoch ein
SchlieBen des Sohlenhalters 206 von Hand aus mit geringerem

Kraftaufwand bewerkstelligen zu kdnnen, ist der Schieber 28 vorgesehen.

Der Schieber 28 wird von Hand erfaf’t und gegen die Kraft der schwachen
Feder 30 in Richtung weg vom Sohlenhalter 206 gezogen. Dabei erfalt das
hakenartige Greifelement 28a die Achse 8, so daB nun die beiden
Langlocher 26 wirkungslos sind. In dieser Lage des Schiebers 28 wird nun
der Auslosehebel 216 soweit hochgeschwenkt, bis der Sperrteil 12
wiederum aus der Rastpfanne 9b der Rastschwinge 9 freikommt. Diese
Betdtigung erfolgt lediglich gegen die geringe Kraft der Schenkelfeder
120. AnschlieBend wird nun der Sohlenhalter 206 von Hand aus in seine
SchlieBstellung gebracht, wobei nur die Kraft der Offnungsfeder 121 zu
Uiberwinden ist. Nun wird der Ausldsehebel 216 von Hand aus mit weiterhin
betdtigtem Schieber 28 in Schliefrichtung verschwenkt, wobei der
Sperrteil 12 wiederum in der Rastpfanne 9b der Rastschwinge 9 einrastet.
Obwohl dieses Einrasten gegen die Kraft der AuslSsefeder 13 erfolgt, ist
ein wesentlich gecingerer Kraftaufwand als durch ein alleiniges Schlieflen
iber den Sohlenhalter 206 erforderlich.

Um nun den Schieber 28 wahrend der saeben beschriebenen Bewegungsvor-
gange nicht dauernd von Hand aus halten zu miissen, kann am
Ausldsehebel 216 eine federnde Raste fiir den Schieber 28 vorgesehen
sein, die wdhrend des Betétigen des Schiebers 28 in einer entsprechenden
Rastvertiefung desselben einrastet. Ein selbsttdtiges Entrasten des
Schiebers 28 ist beispielsweise dadurch mdoglich, daB der Bet&tigungsbe-
reich des Schiebers 28 als ein eigener Bauteil gestaltet wird, der als ein

zweiarmiger, am Schieber 28 angelenkter Hebel ausgebildet ist, dessen
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einer Hebelarm den Betidtigungsansatz trdgt und durch eine weitere Feder
in Richtung zur Unterseite des Ausldsehebels 216 beaufschlagt ist und
dessen zweiter Hebelarm von der Unterseite des Ausldsehebels 216
wegweist. Dieser zweite Hebelarm kann nun wahrend des Niederdriickens
des Ausldsehebels 216 beispielsweise an der Schwenkachse 107 anschlagen,
wodurch der Hebel verschwenkt und die Verrastung selbsttdtig gelGst

¥

wird.

Des weiteren ist es moglich, die Sperre fiir die Achse 8 von zwei
hakehartigen Greifelementen des Schiebers 28 zu bilden, die jeweils
seitlich der Rastschwinge 9 die Achse 8 umgreifen kdnnen. Dadurch
erlibrigt sich das Vorsehen einer Aussparung an der Rastschwinge 9.

Zum Sperren der Achse 8 fiir ein leichteres SchlieBen des Sohlenhalters
206 kann ein Schieber mit zwei seitlichen Stiitzlaschen vorgesehen
werden, die durch ein Betdtigen des Schiebers seitlich der Rastschwinge
unter die Achse 8 bringbar sind und diese von unten her abstiitzen. Aus
Platzgriinden wédre es in diesem Fall vorteilhaft, wenn sich die am
Endbereich des Schiebers vorgesehenen Stiitzlaschen, in der
Abfahrtsstellung des Fersenhalters geméiB Fig.10 betrachtet, seitlich der
Rastschwinge 9 im Bereich hinter der Achse 8 befinden. Es ist daher der
Schieber in Richtung zum Sohlenhalter hin zu verschieben. Anstelle der
Stiitzlaschen kdnnen auch Greifelemente vorgesehen werden, die sich in
der unbetdtigten Lage des Schiebers im Bereich hinter der Achse 8 der
Rastschwinge 9 befinden und seitlich der Rastschwinge 9 auf die Achse 8

derselben schiebbar sind.

Auch ist es bei dem zuletzt beschriebenen Ausfiihrungsbeispiel gemidfl
Fig.10 moglich, als zusdtzliche, den Ausldsehebel und das Federgehduse in
Schliefrichtung bringende Feder die bei den anderen Ausfiihrungsbei-
spielen beschriebenen Federn zu verwenden.

Das Ausfilhrungsbeispiel nach den Fig.l11-14, zeigt einen Fersenhalter 301
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mit einer weiteren Abwandlung der Ausgestaltung und Anordnung der
Schenkelfeder 320. Diese ist um die gemeinsame Schwenkachse 7 von
Sohlenhalter 6 und Federgehduse 11  gewunden, wobei die freien
Endbereiche beider Schenkel der Schenkelfeder 320 nach vorn, in Richtung
zum Sohlenhalter 6 hin weisen, und wobei die Schenkelfeder 320, in der
Fahrtstellung betrachtet, mit einem ihrer Schenkel 320b an einem
lagerbockfesten Anschlag 305a und mit ihrem anderen Schenkel 320a an
einem am Sohlenhalter 6 befestigten Anschlagansatz 22 abgestiitzt ist.
Dabei kreuzen sich die beiden Schenkel 320a,320b, wie insbes. Fig.ll
zeigt, in der Projektion auf die Zeichnungsebene. Des weiteren weist
auch das Federgehduse 31! einen Anschlag 3llc auf, welcher sich in
dieser Lage des Fersenhalters 301 in der Ndhe der Grundplatte 4, in einem
Abstand vom am lagerbockfesten Anschlag 305a abgestiitzten Schenkel
320b der Schenkelfeder 320, befindet. Der Anschlag 3llc des
Federgeh3uses 311 ist in jener Ebene hochschwenkbar, in welcher der am
lagerbockfesten Anschlag 305a abgestiitzte bzw. abstiitzbare Schenkel
320b der Schenkelfeder 320 liegt. Die Schenkelfeder 320 erfiillt, wie dies
anldflich der Funktion des Fersenhalters 301 dargelegt werden soll,
sowohl die Funktion einer Offnungsfeder als auch die einer
Riickstellfeder.

Die Wirkungsweise des gegenstdndlichen Fersenhalters 301 entspricht bei

einem unwillkirlichen Auslésevorgang, z.B. bie einem Sturz des

~-Skifahrers; jener des Ausiiihrungsbeispiels nach den Fig.1-4.

Soll nun der Fersenhalter 301 willkiirlich ge6finet werden, so wird der

Ausldsehebel 16 in Richtung des in Fig.1ll eingezeichneten Pfeiles Fy,

beispielsweise von Hand aus, hochgeschwenkt. Durch den dabei in den
konzentrisch zur Achse 8 verlaufenden Langlochern 6b nach oben mit-
verschwenkten Bolzen 17 wird das Federgehduse 311 um die Achse 7
hochgeschwenkt, wobei der Sperrteil 12 gegen die Kraft der Feder 13 aus

der Rastvertiefung 9b der Rastschwinge 9 herausbewegt wird. Nach

0118758



10

15

20

25

30

«

0118758

-21 -

diesem erfolgten Entrasten gestattet die an die Rastvertiefung 9b

anschlieBende Ausnehmung 9c der Rastschwinge 9  wiederum ein

‘Entspannen der Auslosefeder 13 (s.Fig.12), wobei nun jedoch die

Rastschwinge 9 nicht mehr federbelastet ist und bei dem anschliefenden
Hochschwenken des Sohlenhalters 6 unter Wirkung der in der ersten Phase
des willkiirlichen Offnens des Fersenhalters 301 wiederum als eine
Offnungsfeder wirkenden Schenkelfeder 320 soweit verschwenken kann,

daB sie an der Gegenrast 10 entlanggleitend nach oben gelangt.

Fig.13 zeigt den Fersenhalter 301 in einer Lage mit noch nicht ganz
hochgeschwenktem Sohlenhalter 6, wobei sich die Rastschwinge 9 in einer
Zwischenlage an der Gegenrast 10 befindet 'und der Schenkel 320b der
Schenkelfeder 320 sich vom lagerbockfesten Anschlag 305a etwas entfernt
hat. Wahrend das Federgehduse 311 diese vorbestimmte, schrig nach oben
weisende Lage erreicht hat, wurde mittels des am Federgehduse 311
befestigten Anschlages 311c der in der Fahrtstellung am lagerbockfesten
Anschlag 305a abgestiitzte Schenkel 320b der Schenkelfeder 320 vom
Anschlag 305a abgehoben, so dafl jetzt die Schenkelfeder 320 den
Sohlenhalter 6 und das Federgehduse 311 gegensinnig, u.zw. mit einer der
urspriinglichen Vorspannung gegeniiber erhShten Spannkraft, beaufschlagt.
Da der Sohlenhalter 6 die Rastschwinge 9 mitnimmt, kann letztere um
ihre Achse 8 zwischen der Riickenfliche 10b der lagerbockfesten
Gegenrast 10 und dem Sperrteil 12 des Federgehduses 311 frei von jeder
Federkraft schwenken bzw. sich einpendeln. Zufolge des Hochschwenkens -
des Sohlenhalters 6 und relativ zu diesem nach unten -dringenden
Federgehduses 311 wird die Rastschwinge 9 entlang der Riickenfldche 10b
der lagerbockfesten Gegenrast 10 gefiihrt. Der Verlauf der Riickenfldache
10b der Gegenrast 10 ist so gewdhlt, daB in der letzten Phase des

Hochschwenkens des Sohlenhalters 6 der mit dem Federgehduse 311 unter
der Wirkung der Schenkelfeder 320 nach unten schwenkende Sperrteil 12
wiederum in den Bereich der Rastvertiefung 9b der Rastschwinge 9

gelangt. Gleichzeitig wird der ebenfalls am Bolzen 17 gelagerte
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Ausldsehebel 16 in seine geschlossene Lage gebracht, so daB sich nun der
Fersenhalter in seiner einsteigbereiten Lage, welche in Fig.4 dargestellt
ist, befindet.

In der n&chsten Ausfiihrungsform der Erfindung nach den Fig.15 und 16 ist
an der Schwenkachse 7 des Sohlenhalters 6 des Fersenhalters 401 eine
weitere Schenkelfeder 421 gelagert, die mit einem ihrer Schenkel 421b an
der Grundplatte des Lagerbockes 305 und mit ihrem anderen Schenkel
421a an dem am Sohlenhalter 6 befestigten, in das Bindungsinnere
weisenden Anschlagansatz 22 abgestiitzt ist. Diese Schenkelfeder 421
wirkt ausschlielich als eine Offnungsfeder. Sie unterstiitzt in der ersten
Phase des willkiirlichen Offnens die Wirksamkeit der in Offnungsrichtung
des Sohlenhalters 6 wirkenden (ersten) Schenkelfeder 320, wodurch
verhindert werden soll, daB im Falle einer Vereisung oder unter
ungiinstigen Pistenverhédltnissen der Fersenhalter 401 nicht einwandfrei
oder nicht zur Gdnze hochschwenkt, wodurch dhnliche Schwierigkeiten
entstehen konnten, wie sie bei der Ausgestaltung nach dem ersten
Ausfiihrungsbeispiel eingangs (auf Seite 6, Abs,2) als ein gewisser Nachteil
angefiihrt wurde. Dabei ist die Kraft der als Offnungsfeder wirksamen
Schenkelfeder 421 groBer als die der eine doppelte Funktion, d.h. sowohl
das Offnen als auch das Riickstellen, ausiibenden Schenkelfeder 320, so

dafl letztere immer eine Art Abstlitzung am Sohlenhalter 6 erfzhrt.

Der weitere Aufbau dieses Fersenhalters 401 entspricht dem des anhand
der Fig.ll bis 14 beschriebenen Fersenhalters 301. Die Wirkungsweise des
Fersenhalters 401 nach den Fig.15 und 16 unterscheidet sich von jener des
Fersenhalters 301 insoweit als die weitere Schenkelieder 421, wie

beschrieben, den Schlenhalter 6 wahrend des gesamten Ablaufes des

willkiirlichen Offnens in Offnungsrichtung beaufschlagt und somit fiir das
Riickstellen des Federgehduses 311 und des Ausldsehebels 16 mittels der
{ersten) Schenkelfeder 320 in der zweiten Phase des willkiirlichen Offnens

durch den sohlenhalterfesten Anschlagansatz 22 fiir den einen Schenkel

«"e 0118758
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320a der letztgenannten Feder (320) eine definierte Abstlitzung bildet.

Die Erfindung ist auf die dargestellten Ausflihrungsbeispiele nicht
eingeschrénkt. Es sind weitere Abwandlungen denkbar, ohne den Rahmen
des Schutzumfanges zu verlassen. So ist es insbesondere mdglich, den
Lagerbock an einer an der Grundplatte zu befestigenden Hochachse in der
horizontalen Ebene ausschwenkbar zu lagern und gleichzeitig am vorderen
Endbereich der Grundplatte eine Steuerkurve vorzusehen, welche mit
einer am Sohlenhalter angeordneten Gegenrast zusammenwirkt, so daB
eine sogenannte Diagonalauslésung-Steuerung gegeben ist. Da die hiezu
erforderlichen Mafnahmen ‘ fiir sich bekannt sind, wurde in der
Beschreibung auf die diesbeziiglichen Einzelheiten nicht eingegangen. Des
weiteren ist es denkbar, die Schenkelfeder an einem zusdtzlichen, _am.
Sohlenhalter gelagerten Bolzen anzuordnen. Auch ist es moglich, anstelle
der Schenkelfeder eine Blattfeder zu verwenden, die ebenfalls einerends
am Sohlenhalter und anderends vorzugsweise an dem das Federgehduse
mit dem Ausldsehebel koppelnden Bolzen abgestiitzt ist. Die Feder kdnnte

auch am Federgehduse selbst abgestiitzt sein. Die Anordnung einer

. solchen Feder ist aber auch bei-einem Bindungssystem mdglich, bei

welchem die Ausldsefeder in einem Hohlraum des Ausldsehebels selbst
angeordnet ist. In diesem Fall ist es beispielsweise dann moglich, die
Feder an einem Teil des AuslSsehebels so abzustiitzen, daB dieser in
Schliefirichtung beaufschlagt wird, wodurch das Federgehduse mit seinem

Sperrteil an den Bereich der Rastvertiefung der Rastschwinge gelangt.

Weiters ist es beim Ausfithrungsbeispiel gem&B Fig.10 denkbar, die Sperre

fiir die Achse der Rastschwinge durch einen Schwenkhebel zu bilden.

Des weiteren ist es gemdB dem Ausflihrungsbeispiel nach den Fig.15 und
16 denkbar, die am Sohlenhalter abgestiitzten Endbereiche der einzelnen
Schenkel 320a bzw. 321a der beiden Schenkelfeder 320 bzw. 321 an zwei

gesonderten Anschlagansdtzen abstiitzen zu lassen, wodurch dem
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Konstrukteur ein groflerer Spielraum hinsichtlich der unterschiedlichen
Vorspannung der beiden Schenkelfeder 320 bzw. 321 gegeben wird.

Der zur Aufnahme des Skischuhes dienende, um die lagerbockfeste
Schwenkachse hochschwenkbare Bauteil wurde als solcher “Sohlenhalter"
bezeichnet. Es ist jedoch verstdndlich, daB diese Bezeichnung sowohl den
zum Niederhalten des Skischuhabsatzes dienenden eigentlichen
Sohlenhalter (im engeren Sinn), gegebenenfalls mit einem ublichen, zum
Einsteigen dienenden Trittsporn, als auch den den Lagerbock in der
Fahrtsstellung abdeckenden, im allgemeinen als Gehduse bezeichneten
Bereich, auf welchem der Sohlenhalter befestigt oder angelenkt ist,
umfassen soll. In diesem Zusammenhang sei darauf hingewiesen, daB als
sohlenhalterfest bezeichnete Baustlicke auch eine gehdusefeste Anordnung
mitumfassen.

Auch sei noch darauf hingewiesen, daB bei allen beschriebenen Ausfiih-
rungsbeispielen die Kraft der zus&tzlichen Feder geringer, vorzugsweise
wesentlich geringer, ist, als die Kraft der den Sohlenhalter
beaufschlagenden Offnungsfeder.
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Patentanspriiche:

Sicherheitsskibindung, insbesondere Fersenhalter mit einem an einem
Lagerbock um eine als Schwenkachse ausgestaltete Querachse
schwenkbaren Sohlenhalter, der durch eine am Sohlenhalter schwenkbar
gelagerte Rastschwinge in der Abfahrtsstellung gehalten
ist, welche an der einen Seite einen Rastvorsprung aufweist, der in
der Abfahrtstellung eine am Lagerbock angeordnete Gegenrast
untergreift und an der anderen Seite mit einer Rastvertiefung
versehen ist, in die ein von einer AuslSsefeder belasteter Sperrteil in
der Abfahrtsstellung eingreift, welche in einem gegeniiber dem
Lagerbock schwenkbaren Federgehduse gelagert und in Fiihrungen
desselben begrenzt verschiebbar ist, wobei zum willkiirlichen Offnen
des Sohlenhalters ein am Sohlenhalter schwenkbar gelagerter
Auslésehebel vorgesehen ist, durch dessen Betdtigung das F_edergehéiuse
hochschwenkbar ~ und der Sperrteil aus der
Rastvertiefung der Raétschwinge entrastbar ist, so daR die
Rastschwinge in dieser (entrasteten) Lage um ihre Achse (kraft)frei
verschwenkbar ist und wobei der Sohlenhalter unmittelbar von einer
ihn in die Offenstellung zu schwenken trachtenden Offnungsfeder
beaufschlagt ist, dadurch gekennzeichnet, daB, wie an sich bekannt,
eine weitere, den Ausldsehebel (16,216) bzw. das Federgehduse
(11,111,311) mit dem Sperrteil (12,112) in SchlieBrichtung
beaufschlagende Feder vorgesehen ist, daB diese Feder als eine
Schenkelfeder (20,120,320) ausgebildet ist, die den Sohlenhalter
(6,106,206) einerseits und den Auslésehebel (16,216) bzw. das
Federgehiuse (11,111,311) mit dem Sperrteil (12,112) anderseits,
zumindest in einer Phase des willkiirlichen Ausldsens, gegensinnig

beaufschlagt, wobei nach erfolgtem willkiirlichem Offnen des

Sohlenhalters (6,106,206) die Rastschwinge (9) von dem sich schlieBenden,

durch die Schenkelfeder (20,120,320) beaufschlagten
Sperreil (12,112) an die lagerbockieste Gegenrast (10) geschwenkt
gehalten wird, bis der Sperrteil (12,112) wieder in der Rastvertiefung
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(9b) der Rastschwinge (9) zum Liegen kommt.

Bindung nach Anspruch 1, bei der der Auslésehebel gleichzeitig das
Federgehduse bildet, dadurch gekennzeichnet, daB die Schenkelfeder
an der die Rastschwinge tragenden Achse gelagert ist und einerends
am Sohlenhalter und anderends am Federgehduse bzw. am
Ausldsehebel abgestiitzt ist.

Bindung nach Anspruch 1, bei der die Schwenkachse des
Sohlenhalters im hinteren sowie der Grundplatte benachbarten
Bereich der Bindung vorgesehen ist, wobei das Federgehduse
vorzugsweise ebenfalls an der Schwenkachse des Sohlenhalters
gelagert ist und dieses mit dem Ausldsehebel liber eine gleitbeweglich
gelagerte Gelenkverbindung, beispielsweise {iber einen an diesem
befestigten Bolzen, welcher in einer durch ein Langloch gebildete
Filhrung des Federgehiuses gleitbeweglich gelagert ist, gékoppelt
ist, dadurch gekennzeichnet, daB die Schenkelfeder (20) an der die
Rastschwinge (9) tragenden Achse (8) gelagert ist und einerends am
Sohlenhalter (6) und anderends.an dem das Federgehduse (12) mit dem
Ausldsehebel (16) koppelnden Bolzen (17) abgestiitzt ist (Fig.1-4).” =

Bindung nach Anspruch 1, bei der die Schwenkachse des Sohlenhalters
im oberen Bereich des Lagerbockes angeordnet ist, dadurch
gekennzeichnet, daB die Schenkelfeder (20,120) entweder an der

Schwenkachse (107) des Sohlenhalters (106) oder an der die Rastschwinge

(9) tragenden Achse (8) gelagert ist, einerends an dem
den Ausldsehebel (16) mit dem Federgehduse (11) koppelnden Bolzen
(17) von oben her und anderends am Gehduse des Sohlenhalters
(106)von unten her abgestiitzt ist  (Fig.5-8;  9;10).
Bindung nach Anspruch | oder 4, dadurch gekennzeichnet, daB die die
Rastschwinge (9) tragende Achse (8) in zwei an den Seitenwénden des
Ausldsehebels (216) konzentrisch zur Schwenkachse (107) des
Sohlenhalters (206) verlaufenden Langldchern (26) gelagert ist, daB

‘0118758
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sich der Auslosehebel (216) an der Schwenkachse (107) des
Sohlenhalters (206) von oben her abstiitzt, und daB der Sohlenhalter
(206) fiir den am Ausldsehebel (216) befestigten Bolzen (17) je eine

Freistellung in Form einer Ausnehmung (27) aufweist (Fig.10).

Bindung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dafl die
Abstiitzbereiche des Auslosehebels (216) an der Schwenkachse (107)
des Sohlenhalters (206) dem Radius derselben entsprechend
abgerundet sind.

Bindung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dal der durch die
beiden Langlocher (26) im  Ausldsehebel (216) bestimmte
Schwenkbereich desselben mittels einer willkiirlich betdtigbaren

Sperre aufler Wirkung setzbar ist.

Bindung nach Anspruch 7, dadurch gekennzefchnet, daB die Sperre von
einem am Auslosehebel (216) in der Langsrichtung desselben
verschiebbar gelagerten, federbelasteten Schieber (28) gebildet ist,
der einerends einen von Hand etfaflbaren Betdtigungsansatz (28b) und
anderends zumindest ein hakenfSrmiges Greifelement (28a) aufweist,
welches durch ein Betidtigen des Schiebers (28) die Achse (8) der
Rastschwinge (9) umfaft. o
Bindung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dafl die Sperre von
einem am Ausldsehebel(216) inder Langsrichtungdesselben verschiebbar
gelagerten, federbelasteten  Schieber  gebildet  ist, der
einerends einen von Hand erfaBbaren Betdtigungsansatz aufweist und
anderends gabelfdrmig geteilt ist und zwei Stiitzelemente trédgt, die
seitlich der Rastschwinge verlaufen und durch ein Betdtigen des
Schiebers unter die Achse der Rastschwinge bringbar sind und diese
von unten her abstiitzen.

Bindung nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet,

daB die Kraft der Schenkelfeder (20,120) geringer, vorzugsweise
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wesentlich geringer, ist, als die Kraft der den Sohlenhalter
(6,106.206) beaufschlagenden Offnungsfeder (21,212).

Bindung nach Anspruch 1 und 3, dadurch gekennzeichnet, daB die
Schenkelfeder (320) an der Schwenkachse (7) des Sohlenhalters (6) mit
nach vorn (in der Richtung des Sohlenhalters) weisenden und, im
Aufrif und in der Projektion auf die Zeichnungsebene betrachtet, sich
kreuzenden Schenkeln (320a,320b) angeordnet ist, wobei, in der
Fahrtstellung und in der ersten Phase des willkiirlichen Offnens
betrachtet, der nach unten weisende Schenkel (320a) an einem
Anschlagansatz (22) des Sohlenhalters (6) von unten her und der nach
oben weisende Schenkel (320b) an einem lagerbockfesten Anschlag
(305a) von oben her abgestlitzt ist, so daB die Schenkelfeder (320) als
Offnungsfeder wirksam ist, und daB das Federgehiuse (311) ebenfalls
einen Anschlag (311c) aufweist, welcher in der Ebene des am
lagerbockfesten Anschlag (305a) abgestiitzten Schenkels (320b) der
Schenkelfeder (320) verschwenkbar ist und welcher in dieser Lage des
Sohlenhalters (6) in Hohenrichtung betrachtet, in einem Abstand
unterhalb des genannten Schenkels (320b) der Schenkelfeder (320)
liegt, wobei dieser Anschlag (311lc) in der zweiten Phase des
willkiirlichen Offnens, in welcher sich der Sperrteil (12) in seiner von
der Rastvertiefung (9b) der Rastschwinge (9) entrasteten Lage
befindet, am genannten Schenkel (320b) anliegend diesen vom
lagerbockfesten Anschlag (305a) abhebt und ab dieser Phase des
willkiirlichen Offnens das Federgehduse (311) in seine SchlieBstellung
mit der Rastschwinge (9) drédngt, so daB die Schenkelfeder (320) als
Riickstellfeder wirksam ist (Fig.11-16).

Bindung nach Anspruch ll, dadurch gekennzeichnet, daB, in der

letzten Phase des hochgeschwenkten Sohlenhalters (6) und Federgehduses

(311) betrachtet, zwischen der Riickenfliche (10b) der
Gegenrast (10) und dem Sperrteil (12) des Federgehduses (311) ein

' 0118758
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- Abstand vorhanden ist, der grofier ist, als der Abstand zwischen den

AuBenseiten des Vorsprunges (9a) und der oberen Begrenzung der
Rastvertiefung (9b) der Rastschwinge (9) ist, so daB der Sperrteil (12)
durch das sich schlieBende Federgehduse (311) ohne Uberwindung
einer Federkraft wieder in den Bereich der Rastvertiefung (9b) der
Rastschwinge (9) gelangen kann.

Bindung nach Anspruch 1l oder 12, dadurch gekennzeichnet, daf an
der Schwenkachse (7) des Sohlenhalters (6) eine weitere
Schenkelfeder (421) angeordnet ist, deren Schenkel (421a,421b)
einerseits am Lagerbock (305) und anderseits am Anschlagansatz (22)
des Sohlenhalters {6) abgestiitzt sind und die den Sohlenhalter (6)
dauernd in die Offnungslage dringt (Fig.15 und 16).

Bindung nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, daB die Kraft der
ersten Schenkelfeder (320) (der Riickstellfeder) wesentlich geringer
als die Kraft der weiteren Schenkelfeder (421) (der den Sohlenhalter
beaufschlagenden Offnungsfeder) ist.

Bindung nach einem der Anspriiche 11 bis 14, bei der der Ausldsehebel
gleichzeitig das Federgehduse bildet, dadurch gekennzeichnet, daB
der das Federgehduse in Schliefrichtung beaufschlagende Schenkel
der Schenkelfeder an einem am Auslésehebel vorgesehenen Anschlag

abgestiitzt ist.
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