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Erfindungsanspruch:

1. Anordnung zur selbsttdtigen rechnergestiitzten Inbetriebnahme von Lageregelkreisen in
Steuerungen flr Be- und Verarbeitungsmaschinen und Einrichtungen der Handhabetechnik,
gekennzeichnet dadurch, daR von einer Parameter-MeReinrichtung (4) gemessene
Regelkreisparameter fiir Uberschwingen und Einfahrzeit in einem Vergleicher (5) mit vorgegebenen
und zu erreichenden Gutekriterien aus Speicher (3) vergleichbar sind, dald das Vergleichsergebnis
in einer dem Vergleicher (5) nachgeschalteten aufrufbaren Steuereinheit (6) auswertbar ist und
Steuersignale von deren Ausgéngen auf einen Wertegenerator 7, einem damit verbundenen
Wertespeicher (8) fur die EinfluRgréRen des Lageregelkreises und eine Bewegungssteuerung (10)
geflihrt sind, dak an letztere ein Generator (9) fiir Bewegungsabschnitte auszufiihrender
Positionsbewegungen angeschlossen ist, dal der Wertespeicher (8) sowie die
Bewegungssteuerung (10) mit dem Lageregelkreis (1) verbunden sind, von dem eine Riickfiihrung
auf die Parameter-MeReinrichtung 4 gelangt.

2. Anordnung nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch, dal3 der Speicher (3) fir das Gutekriterium, die
Steuereinheit (6) und der Wertespeicher (8) fur die EinfluRgroRen des Lageregelkreises mit einer
Handeingabe (2} verschaltet sind.

Hierzu 1 Seite Zeichnung

Anwendungsgebiet der Erfindung

Das Anwendungsgebiet der Erfindung sind numerische Steuerungen flir Be- und Verarbeitungsmaschinen sowie Einrichtungen
der Handhabetechnik, die mit lagegeregelten Antrieben arbeiten.

Charakteristik der bekannten technischen Lésungen

Bekannt sind numerische Steuerungen fir Be- und Verarbeitungsmaschinen und Einrichtungen der Handhabetechnik, die in der
Lage sind, aktuelle Parameter,wie Uberschwingweite, Hochlauf- und Bremszeit der einzeinen Lageregelkreise nach jedem von
Hand ausgeldsten Positioniervorgang wahrend der Inbetriebnahme anzuzeigen. Mit den dafiir gewahlten Anzeigesétzen konnen
jedoch keine Werte gedndert werden, um eine Optimierung bei (iberschwingfreiem Positionieren mit minimalen Hochlauf- und
Bremszeiten unter Einhaltung maximaler Beschleunigungswerte zu erreichen.

Es ist weiterhin bekannt, Regelabweichungen aus einem unmittelbar vorher abgelaufenen Steuervorgang in einen
Fehlerspeicher einzugeben, die dann bei einem nachfolgenden Ablauf verarbeitet werden. Es ist hierbei immer notwendig,
auftretende Abweichungen sténdig neu einzugeben.

Bekannt ist, die EinfluRgréRen der Lageregelkreise durch Eingaben (ber eine Tastatur zu andern.

Nachteilig ist, daR zur Inbetriebnahme die Pdsitioniervorgénge von Hand ausgeldst werden missen. Aus den ermittelten
Parametern miissen ebenfalls vom Bediener die neuen Vorgaben fiir die EinfluBgréRen ausgewéhlit und eingegeben werden und
dieser Vorgang muB so oft wiederholt werden, bis die Regelkreisparameter den Gltekriterien genligen.

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es, die genannten Nachteile zu beseitigen, indem die Inbetriebnahme der Lageregelkreise rechnergestiitzt
und weitgehend unabhangig vom Bediener durchgeflihrt werden soll, um damit Zeiteinsparungen zu erlangen und
Fehlerquellen auszuschlief3en.

Darlegung des Wesens der Erfindung

Aufgabe der Erfindung ist die Schaffung einer Anordnung zur selbsttatigen rechnergestdtzten Inbetriebnahme von
Lageregelkreisen in Steuerungen fiir Be- und Verarbeitungsmaschinen und fir Einrichtungen der Handhabetechnik, durch die
die Inbetriebnahme der Lageregelkreise ohne subjektiven Einfluld eines Bedieners mdglich wird.

ErfindungsgemaR wird die Aufgabe dadurch geldst, dall von einer Parameter-MeReinrichtung gemessene Regelkreisparameter
fur Uberschwingen und Einfahrzeit in einem Vergleicher mit vorgegebenen und zu erreichenden Gitekriterien aus einem
Speicher vergleichbar sind und daR das Vergleichsergebnis in einer dem Vergleicher nachgeschalteten aufrufbaren
Steuereinheit auswertbar ist und Steuersignale von deren Ausgangen auf einen Wertegenerator, einen damit verbundenen
Wertspeicher fiir die EinfluRgréRen des Lageregelkreises und eine Bewegungssteuerung geflihrt sind. An letztere ist ein
Generator flir Bewegungsschritte auszuflihrender Positionsbewegungen angeschlossen. Der Wertespeicher sowie die
Bewegungssteuerung sind mit dem Lageregelkreis verbunden, von dem eine RuickfUhrung auf die Parameter-MeReinrichtung
gelangt.

Eine Ausgestaltung der Erfindung sieht vor, da der Speicher fiir die Glitekriterien, die Steuereinheit und der Wertespeicher filr
die EinfluRgroRen des Lageregelkreises mit einer Handeingabe verschaltet sind.
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Ausfiithrungsbeispiel

Die Figur zeigt die erfindungsgeméfe Anordnung. ‘

Ausginge der Handeingabe 2 sind auf den Speicher fiir Giitekriterien 3, die Steuereinheit 6; und den Wertespeicher fiir
EinfluBgroBen des Lageregelkreises 8 geflihrt. Von letzterem sowie von den Parameter-MeReinrichtungen 4 sind die Ausgénge
mit einem Vergleicher § verbunden, dem die aufrufbare Steuereinheit 6 nachgeschaltet ist. Diese ist direkt sowie Uber den
Werkgenerator 7 mit dem Wertespeicher 8 verbunden, dessen Ausgang zum Lageregelkreis 1 gefihrtist. Der Steuereinheit 6 ist
weiterhin eine Bewegungssteuerung 10, an die ein Generator flir Bewegungsabschnitte 9 angeschlossen ist, nachgeschaltet. Der
Ausgang der Bewegungssteuerung 10 fiihrt auf den Lageregelkreis 1.

Die Wirkungsweise der Anordnung ist wie folgt:

Durch den Bediener erfolgt die Eingabe der Glitekriterien und der Aufruf zum Start der Anordnung. Glitekriterien sind z.B. die
zulassige Uberschwingweite beziiglich dervorgegebenen Zielposition, Einfahrzeit, gemessen vom Beginn des Bremsvorganges
bis hin zum Stillstand der Bewegungseinheit sowie eine maximale Durchlaufzah! n als Abbruchbedingung des
Optimierprozesses. Die Steuereinheit 6 veranlafRt den Wertgenerator 7, Werte fiir die EinfluBgréBen des Lageregelkreises
sowohl zu Beginn der Optimierung als auch in Abhzngigkeit des Vergleichsergebnisses zu generieren und diese fir den
Wertespeicher 8 bereitzustellen. Daraufhin sendet die Steuereinheit 6 ein Signal an den Wertespeicher 8, so daf dieser die
bereitgestellten Werte (ibernimmt. Danach wird die Bewegungssteuerung veranlaRt, einen vom Generator fiir
Bewegungsabschnitte 8 vorgegebenen Weg zu verfahren. Beim Positioniervorgang werden von den MeReinrichtungen 4 die
Parameter des Lageregelkreises erfat und anschlieBend vom Vergleicher 5 mit dem Gutekriterium aus Speicher 3 verglichen.
Der Vorgang ist beendet, wenn die Gitekriterien erflillt sind, anderfalls erfolgt vom Vergleicher ein erneuter Start der
Steuereinheit 6. Sind die vorgegebenen Giitekriterien durch den Lageregler nicht erreichbar, erfolgt nach n Durchlaufen ein
Abbruch des Optimierprozesses durch die Steuereinheit 6.

Zur Erzielung dynamisch gleichen Verhaltens z.B. der Konturachsen einer Bearbeitungsmaschine, ist am Wertespeicher 8 die
Handeingabe 2 angeschlossen, mit deren Hilfe auch noch nachtraglich die EinfluRgroBen des Lageregelkreises verandert
werden kdnnen. -
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