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“DISPOSITIVO TRANSPORTADOR, CARREADOR, E, PROCESSO PARA
TRANSPORTAR AVES DOMESTICAS ABATIDAS OU UMA OU MAIS
PARTES DAS MESMAS”

A invengio refere-se a um dispositivo transportador para
transportar aves domésticas abatidas ou pegas de aves domésticas abatidas,
compreendendo uma pluralidade de carreadores, cada um adequado para
transportar aves domésticas abatidas ou uma ou mais partes das mesmas, pelo
menos uma guia que suporta os carreadores e guia-os de modo que eles podem se
mover em uma diregio de transporte, um membro de acionamento que avanca em
paralelo & guia para conjuntamente acionar uma pluralidade de carreadores na
diregiio de transporte, e também meios de acoplaxnenfo associados com cada
‘carreadof para acoplar o carreador a0 membro de acionamento.

U dispositivo transportador deste tipo € conhecido, por exemplo,
da EP 0 259 920 no nome de Stork PMT B.V.. O carreador é neste caso um
gancho de suspensio que é conhecido da EP 0 155 014, igualmente no nome de
Stork PMT B.V., o qual, em um dispositivo transportador, neste caso uma estagdo
de transferéncia, pode transferir pegas de aves domeésticas abatidas a partir de uma
primeira linha de processamento para uma segunda linha de processamento. O
dispositivo transportador conhecido tem uma pista de guia anular fixa com um
anel de acionamento acionado continuamente na diregéio de transporte, disposto
concentricamente a ele, que dois elementos interagem com os ganchos de
suspensdo. Os ganchos de suspensdo sdo guiados ao longo da pista de guia anular
por meio de conjuntos de rodas de rolamento e séo acionados na dire¢io de
transporte por meio do anel de acionamento rotativo através de blocos de fricgéo.
Os meios de acoplamento sdo desta maneira formados por meio de um bloco de
fricgio posicionado sobre cada gancho de suspensfo. Quando observado na
direcdo de transporte, existe uma zona em que um nimero de ganchos pode se
acumular. Uma zona de acumulagdo é, por exemplo, uma zona intermediaria em

que os carreadores formam uma linha de espera. Na forma de concretizagdo
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mostrada, um batente de bloqueio retém dois ganchos, com o resultado que eles

nio mais sfo avangados por meio do anel de acionamento, mas, mais exatamente,

se apdiam em uma maneira deslizante contra ele. Ganchos subseqiientes também-
passam a se apoiar um contra o outro e entdo se apéiam confra o anel de

acionamento em uma maneira deslizante por meio de seus blocos de fricgo. O
batente de bloqueio é gera]ment;e liberado apds um sinal indicando que um ou

mais ganchos sio permitidos que avancem ainda mais.

A acfio deste dispositivo transportador ¢ insatisfatdria.

O objetivo da invengo € prover um dispositivo transportador
aperfeigoado.

Este objetivo é atingido por meio de um dispositivo transportador
de acordo com a invengdio, o dispositivo transportador também sendo provido com
meios de desacoplamento, que sdo atudveis por meio de um membro de atuagéo,
para seletivamente desacoplar um ou mais dos carreadores a partir do membro de
acionamento.

Uma vantagem disto é que os carreadores desacoplados, se eles
forem mantidos em uma posi¢do estaciondria, por exemplo em uma zona
intermedidria, nio exercem qualquer agio de frenagem sobre o membro de
acionamento. Como um resultado, em certas formas de concretizagio, os meios de
acionamento serdo menos propensos a desgaste.

Por conta da possibilidade de desacoplamento seletivo, € possivel
que um carreador seja desacoplado quando desejado. Por exemplo, em regides
onde acionamento por meio do membro de acionamento € desejado;.'é possivel
realizar um acoplamento fixo. Em particular no caso de um acoplamento de
friccdio, ¢ entdo possivel assegurar uma boa preensdo entre o carreador e o
membro de acionamento, mesmo se os meios de acoplamento e/ou o membro de
acionamento se tornarem molhados ou Gmidos no uso. Com um carreador de
acordo com a inveng#o, por conseguinte, a forga de acoplamento entre transportar

e membro de acionamento durante o transporte pode ser elevada para cada
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carreador em comparagio com o dispositivo conhecido, a0 mesmo tempo em que
o carregamento total sobre o membro de acionamento permanece constante ou
pode até mesmo ser reduzido, por conta do fato que a forga de acoplamento de
uma pluralidade de carreadores ¢ eliminada por meio do desacoplamento, por
exemplo em uma zona intermedidria. Em particular em velocidades de transporte
relativamente altas, pode set possivel obter uma significativa redugdo em desgaste
e ruido. E também possivel melhorar a precisgo do dispositivo de transporte, uma
vez que existe menor risco de carreadores nfo intencionalmente cairem para fora
como um resultado da falha acidental do acoplamento com o membro de
acionamento.

Em uma forma de concretizagdo preferida da inveng#o, os meios
de acoplamento efetuam um acoplamento de fricgdo entre o carreador e 0 membro
de acionamento. Em muitos dispositivos transportadores conhecidos, incluindo
aquele mostrado na EP 0 259 920, ja € feito uso de um acoplamento de fricgéo.
Um acoplamento de fricgdo é realizado se 0 membro de acionamento compreende
uma superficie de fricgdo e o carreador compreende um bloco de fricgéio. Um
acoplamento deste tipo deu provas de ser confidvel para finalidades de
acionamento, desde que desgaste seja baixo, e seja também simples de desacoplar.

Uma vantagem de desacoplamento dos meios de acoplamento
com base em fricgfio de um carreador é que desgaste nos meios de acoplamento é
prevenido em regides onde ou em instantes nos quais o acionamento dos
carreadores ndo & desejado, por exemplo em uma zona intermedidria. Em um
estado desacoplado, o carreador estd ainda conectado & guia, mas o membro de
acionamento continua a se mover sem este carreador desacoplado. O carreador é
entio, por exemplo, estaciondrio com respeito a0 membro de acionamento em
avango. Os meios de acoplamento nio se tornardo entdo desgastados, com o
resultado que seu engate com o membro de acionamento nfo mais se deteriora
indesejavelmente a0 longo do curso do tempo. Quando o meio de acoplamento €

entdio acoplado a0 membro de acionamento novamente, o carreador € novamente
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acionado ao longo de uma guia na diregéo de transporte por meio do membio de
acionamento. Se., por exemplo, 0 meio de acoplamento usado para um bloco de
friccdo, no estado desacoplado este bloco néio mais serd conectado em uma
manerra deslizante com o membro de acionamento, que poderia causar com que
ele se tornasse desgastado.

Em uma forma de concretizacdo preferida, 0 membro de
acionamento compfeende uma roda giratoria com uma superficie de fricgo, com
a qual os mejos de acoplamento formam um acoplamento de fricdo. Um membro
de acionamento altemativo ¢, por exemplo, uma corrente, um fio de metal, uma
cinta, um tambor ou um disco, que avanga em paralelo & guia e por meio do qual
uma pluralidade de carreadores pode ser conjuntamente acionada na diregiio de
transporte.

Em uma forma de realizagfo altemativa da invengéo, os meios de
acoplamento efetuam um acoplamento magnético entre o carreador e 0 membro
de acionamento. A guisa de exemplo, o membro de acionamento compreende
uma tira magnética, por meio da qual os meios de acoplamento compreendendo
uma parte magnética de polaridade oposta séo atraidos, de modo que os meios de
acoplamento sdo conectados ao membro de acionamento no estado acoplado. Os
meios de desacoplamento sdo entdo preferivelmente igualmente magnéticos ou
elétricos, com o resultado que o im# de acoplamento pode ser desativado e
ativado. A guisa de exemplo, um circuito € fechado quando carreadores entram
em contato um com o outro, com o resultado que um movimento de um ima de
acoplamento que desacopla o imd de acoplamento a partir do membro de
acionamento ¢ efetuado.

Em uma forma de concretizagio preferida da invencdo, a guia
compreende um trilho, tal como o conhecido trilho mostrado na EP 0259 920. O
carreador pode, por exemplo, ser conectado com o tritho por meio de conjuntos de
rolos de rolamento, de modo que 0 tritho suporta o carreador tanto quando o

carreador ¢ acoplado a0 membro de acionamento quanto no estado desacoplado.
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Em uma forma de realizagdo alternativa, a guia compreende um
rebaixo disposto ao longo do membro de acionamento, em que parte do carreador
pode engatar, em uma tal maneira que, quando o carreador nfo é conectado ao
membro de acionamento, ele é conectado com o rebaixo. A guisa de exemplo, o
rebaixo é posicionado circunferencialmente em torno de uma roda ao redor da
qual uma cinta de fricgdo atua como membro de acionamento. Como um
resultado, a guia e 0 membro de acionamento podem ser projetados em um corpo
{inico, que simplifica a estrutura e pode também simplificar a estrutura do
carreador, pode reduzir desgaste e pode diminuir os custos de produgdo do
dispositivo transportador.

E preferivel que os meios de acoplamento sejam conectados com
o carreador e projetados na forma de um corpo tmico, que simplifica a estrutura.
Mais vantajosamente, os meios de desaobplamento e 0 membro de atua#ﬁo dos
meios de desacoplamento s&o também conectados com um carreador. Como um
resultado, um membro de atuagio conectado com um primeiro carreador pode
desacoplar um meio de acoplamento conectado com um segundo carreador. E
desta maneira possivel, em uma zona intermediaria, para um segundo catreador
ser posicionado atrds de um primeiro carreador quando observado na diregéo de
transporte € capta o primeiro carreador, a ser desacoplado pelos meios de
desacoplamento sobre o primeiro carreador, desde que os carreadores entrem em
contato um com o outro com suficiente forga e continuam a se transportar um
contra o outro. Por um lado, é também possivel que um segundo carreador que
capta um primeiro carreador desacople um primeiro carreador, Em uma zona
intermedidria como descrito na EP 0 259 920, primeiros carreadorés sdo retidos
por meio de um batente de bloqueio. Se carreadores que captam estes primeiros
carreadores forem desacoplados por meio destes primeiros carreadores, eles néio
mais serdio acionados em uma maneira deslizante, 0 que reduz a forga atuando
sobre 0 membro de acionamento, Uma vantagem desta forma de concretizagfo ¢

que o batente de blogueio que controla a linha de espera nfio interage com o
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mecanismo de desacoplamento e o carreador frontal é, por conseguinte, acoplado
na maneira usual. Como um resultado, este carreador frontal, se desejado, pode ser
transportado para adiante imediatamente. Os carreadores que o captam sdo
preferivelmente desacoplados imediatamente, de modo que a carga sobre o
membro de aciomamento diminui imediatamente. Uma vantagem de
desacoplamento por meio de um membro de atuacéo conectado com um carreador
é que desacoplamento pode ser usado ndo apenas em posigdes fixas ao longo de
uma seggo fixa, mas também para zonas intermedidrias de varidvel comprimento
ou no caso de sobreposigdes.

Em uma forma de concretizagdo preferida da invengfo, o membro
de atuagdo dos meios de desacoplamento compreende um mancal de ativagéio
projetante que pode atuar os meios de desacoplamento dispostos sobre um outro
carreador.

Em uma forma de concretizagdo alternativa, o membro de atua¢io
dos meios de desacoplamento compreende um mecanismo externo que néo €
conectado com o carreador. A guisa de exemplo, meios de desacoplamento
podem ser remotamente atuados. Neste caso, o acoplamento e desacoplamento
podem ser programados ou podem ter lugar em resposta a certos sinais de sensor.
Por exemplo, acoplamento e por conseguinte transporte do carreador por meio do
membro de acionamento na diregdo de transporte tem lugar se um sensor indica
que existe espago em uma especifica linha de produgdo para processar aves
domésticas dispostas sobre carreadores. O acoplamento pode também ter lugar
ap6s um certo intervalo, quando um produto sobre o carreador foi submetido a um
tratamento especifico em uma zona intermediéria. Consideragio pode também ser
dada a um carreador com um sensor que desacopla a si mesmo se o sensor indica
que um outro carreador esté chegando (demasiadamente) proximo.

Em uma forma de concretizacdo preferida, os meios de
desacoplamento compreendem meios mecanicos, tais como, por exemplo, uma

alavanca. A guisa de exemplo, esta alavanca ¢ disposta no topo do carreador. Um
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membro de ativagio projetante de um carreador que ento a capta pode atuar a
alavanca de um carreador & frente dele na diregiio de transporte € pode desta
maneira desacoplar os meios de acoplamento. A guisa de exemplo, a alavanca
pode mover os meios de acoplamento para e a partir do, perpendicularmente,
membro de acionamento, e, desta maneira acoplar e desacoplar a mesma.

Em uma forma de realizacfio alternativa, os meios de

desacoplamento compreendem meios elétricos, meios pneumaticos ou meios

. magnéticos.

A invengdo também se refere a um carreador que € adequado para
uso em um dispositivo transportador como descrito acima,

Além disto, a invengdo se refere a um processo para transportar
aves domésticas abatidas ou uma ou mais pegas das mesmas, em que € feito uso
de urn dispositivo transportador, como descrito acima. Em um processo deste tipo,
o transporte de aves domésticas pode ser controlado até a extensdo que
carreadores podem ser seletivamente desacoplados a partir do membro de
acionamento, quando desejado.

Mais particularmente, a invencdo se refere a um processo para
transportar aves domésticas abatidas, em que as aves domésticas abatidas ou uma

ou mais pegas das mesmas sdo transportadas em um dispositivo de transporte

* como descrito acima. Quando este processo € usado, um ou mais dos carreadores

podem ser seletivamente desacoplados a partir do membro de acionamento. A
guisa de exemplo, em zonas intermedidrias em outros locais onde existem linhas
de espera, carreadores podem ser desacoplados, de modo que a forga exercida
sobre o membro de acionamento por meio dos carreadores é reduzida.

Em uma forma de concretizagio preferida, um membro de
atuagio de meios de desacoplamento que sfo conectados com um primeiro
carreador desacopla meios de acoplamento de um segundo carreador. A guisa de
exenplo, um carreador que capta desacopla o carreador que estd 4 frente dele e

estd sendo retido, ou alternativamente o carreador que estd a frente e estd sendo
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retido desacopla o carreador que o capta. Preferivelmente, se uma pluralidade de
carreadores formarem uma linha de espera em uma zona intermedidria, um ou
mais carreadores sdo desacoplados na zona intermedidria.

A invengfo serd explicada abaixo com referéncia aos desenhos em
anexo, onde:

a figura 1 mostra uma vista a partir de baixo de uma forma de
realizacio de exemplo de um dispositivo transportador de acordo com a invengéo;

a figura 2 mostra uma vista a partir de baixo de uma forma de
realizagdo altemnativa de um dispositivo transportador de acordo com & invengéo,

a figura 3 mostra uma vista lateral de uma segunda forma de
realizafio alternativa de um dispositivo transportador de acordo com a invengéo,

a figura 4 mostra uma segunda forma de realizagéo alternativa de
um carreador de acordo cbm a invengdo,

a figura 5 mostra uma vista a partir de baixo de uma quarta forma
de realizagio alternativa de um dispositivo transportador de acordo com a
invengéo,

a figura 6 mostra uma vista lateral da quarta forma de realizago
alternativa de um dispositivo transportador de acordo com a invengfio,

a figura 7 mostra a agfo da quarta forma de realizagdo alternativa
de um dispositivo transportador de acordo com a inveng8o,

a figura 8 mostra uma vista a partir de cima da quarta forma de
realizacio alternativa de um dispositivo fransportador com os meios de
acionamento de acordo com a invengéo,

a figura 9 mostra uma vista a partir de baixo da quarta forma de
realizagio altemmativa de um dispositivo transportador com os meios de
acionamento de acordo com a invengZo,

a figura 10 mostra uma vista lateral de uma quinta forma de
realizagdo altemativa de um dispositivo transportador de acordo com a invengo,

&
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a figura 11 mostra uma vista lateral alternativa da quinta forma de
realizagdo alternativa de um dispositivo transportador de acordo com a invengéo

A figura 1 mostra uma vista a partir de baixo de uma forma de
realizagio de exemplo de um dispositivo transportador 1 de acordo com a
invengdo para transportar pelo menos uma peca de aves domésticas abatidas (ndo
mostradas). A guisa de exemplo, o dispositivo transportador, o qual deve ser
descrito em maior detalhe abaixo, é projetado como um meio de transferéncia
entre dois percursos de transportador, em particular como um meio de
transferéncia intermedidrio.

O dispositivo transportador 1 compreende uma pluralidade de
carreadores 2, dois 2 e 2' dos quais sdo mostrados aqui, cada um adequado para
transportar a ave doméstica abatida (nfio mostrado). No carreador mostrado aqui,
o qual é conhecido por si, as pemas da ave doméstica abatida podem ser suspensas
nos recortes 2a. O dispositivo transportador 1 também compreende uma guia 5, a
qual suporta os carreadores 2 e guia-os de tal maneira que eles podem se mover
em uma diregfo de transporte A, A guia 5 ¢ projetada neste caso como um tritho
com uma se¢do transversal substancialmente quadrada e trés rebaixos 5a, Sb e
Scorpo substancialmente rigido, dentro dos quais rodas de guia 6 podem avangar.
Na forma de realizagio mostrada, apenas as rodas 6 nos rebaixos 5a séo visiveis.
Os carreadores 2 s3o0 conectados com o trilho 5 em uma tal maneira que eles néo
podem simplesmente cair para fora dele. A guia 5 é incluida no carreador 2 dentro
das trés rodas de guia 6.

Além disto, o dispositivo transportador 1 compreende um membro
de acionamento 3 que avanga em paralelo & guia e pode ser usado para mover uma
pluralidade de carreadores 2 conjuntamente na direcdo de transporte A, bem como
meios de acoplamento 4, associados com cada carreador 2, referidos meios de
acoplamento pelos quais os carreadores 2 podem ser acoplados com o membro de
acionamento 3. O membro de acionamento 3 € neste caso baseado em um

principio mecénico e compreende uma roda giratoria avangando sem fim com
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uma cinta de friccéo, contra a qual os meios de acoplamento 4, designados comb
blocos de fricgfio, pressionam no estado acoplado. Os meios de acoplamento 4,
projetados como blocos de fricgo, séo conectados com o carreador. Os blocos de
fricgfio compreende uma superficie de fricgéio (nfio mostrada), a qual, no estado
acoplado, efetua um acoplamento friccional entre o carreador e o membro de
acionamento. Na figura 1, o carreador direito 2 ¢ acoplado com o membro de
acionamento 3 pelos meios de acoplamento 4. O carreador esquerdo 2' néo €
acoplado com o membro de acionamento 3; pode ser visto que os meios de
acoplamento 4 estdo por uma certa distincia afastados do membro de
acionamento 3. Todavia, as rodas de guia 6 podem ainda ser suportadas sobre a
guia 5, com o resultado que o carreador 2' permanece conectado com a guia 5.

No dispositivo transportador 1, os meios de acoplamento 4 entre
os carreadores 2 e o membro de acionamento 3 podem ser desacoplados pelos
meios de desacoplamento 7. Os meios de desacoplamento 7 compreendem um
mancal de ativagio projetante 7b e uma alavanca 7a, cada um disposto em um
lado diferente do carreador 2.

Se apenas o carreador 2 estiver presente sobre a guia 5, ele estaria
em um estado no qual ele é acoplado com o membro de acionamento 3. O
mecanismo de alavanca estd no estado em repouso e os meios de acoplamento 4
entdo engatam sobre o membro de acionamento 3. O bloco de fricgdo 4 €, por
conseguinte, constantemente pressionado contra a cinta de fricgfo 3, Em uma
forma de realizagdio alternativa (nfio mostrada), é possivel optar por um estado em
repouso no qual os meios de acoplamento ndo sio acoplados com o membro de
acionamento.

Quando se observa na diregéo de transporte A, existe um batente
de bloqueio 9 & frente de um primeiro carrcador 2'. Este batente de bloqueio
previne que o carreador 2' avance na diregfio A, independentemente de se ou ndo
ele estd acoplado com o membro de acionamento 3 através dos meios de

acoplamento 4. Quando o carreador 2' enfra em contato com o batente de bloqueio
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9, ele ainda estara em um estado acoplado e it4, por conseguinte, ser conectado em
uma maneira deslizante com a cinta de fricgéo 3.

Na posigdo mostrada, um segundo carreador 2 correu para o
primeiro carreador 2'. Quando o mancal de ativagio projetante 7b do segundo
carreador 2 entra em contato com a alavanca 7a do primeiro carreador 2!, a
alavanca 7a do primeiro carreador 2' desacopla o bloco de fricgdo 4 do primeiro
carreador 2', com o tesultado que o primeiro carreador 2' ndo mais ¢ acionado por
meio da cinta de fricgio 3, como mostrado na figura 1. Em detalhe, o seguinte
ocorre: o mancal de ativagio projetante 7b se movem uma primeira parte 7a' da
alavanca na diregfio indicada por meio da seta B, e entdo a primeira parte 7a' s
movem uma segunda parte da alavanca 7a” na diregfo indicada por meio da seta
Corpo substancialmente rigido, com o resultado que os meios de acoplamento 4,
conectados com esta segunda parte 72", é desacoplado a partir do membro de
acionamento 3. Se a alavanca 7a' ndo fosse ativada por meio de um mancal de
ativagfio projetante e estivesse em uma posi¢éo em repouso, molas dispostas em

ambas partes da alavanca 7a' e 7a" assegurariam que os meios de acoplamento 4

" permanecessem acoplados com o membro de acionamento 3. Estas molas séo

comprimidas no estado acoplado, desativado.

Se o bloqueio 9 que esta bloqueando este primeiro carreador 2'
para eliminado, o segundo carreador 2 empurraré o ptimeiro carreador 2' para
adiante, uma vez que o segundo carreador 2 estd acoplado com o membro de
acibnamento 3 e esta, por conseguinte, avancando na diregéio A. Se a forca com a
qual o segundo carreador 2 empurra contra o primeiro carreador 2 para
suficientemente alta, as molas das partes de alavanca 72’ ¢ 7a" permanecerdo
deprimidas e o primeiro carreador 2' permanecerd desacoplado. Se esta forga para
insuficientemente alta, as molas-das-partes de alavanca 7a' e 7a" irfo retornar para
sua posicdo de saida, em que o bloco de fricgio 4 é mais uma vez pressionado
novamente contra 0 membro de acionamento 3 e o carreador 2' estd no estado

acoplado. Isto também ocorreré se o segundo carreador 2 encontrar o bloqueio 9
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que previamente bloqueou o primeiro carreador 2'. O segundo carreador 2’ entdo
nfo mais sobretudo empurra sobre o primeiro carreador 2!, conseqﬁentemeﬁte 0
seu mecanismo de alavanca ird mola de volta para o estado acoplado.

A figura 2 mostra uma vista a partir de baixo de uma forma de
concretizagio alternativa de um dispositivo transportador 10 de acordo com a
invengfio. O dispositivo transportador compreende o mesmo tipo de carreadores 2
e 2’, guia 5 com rebaixos 5a, Sb e Sc, membro de acionamento 3 e meios de
acoplamento 4 como mostrado na figura 1. Na forma de concretizagfio mostrada
na figura 2, os meios de desacoplamento 70 compreendem um sensor 70c
conectado com um desacoplamento pneumético 70b que pode desacoplar os
meios de acoplamento 4 a partir do membro de acionamento 3. Se o sensor 70c
para ativado por meio de uma ativagio 70a a partir de um carreador posicionado
proximo, os meios de desacoplamento pneumdticos 70b sio energizados e
desacoplam os meijos de acoplamento 4. E possivel que o sensor usado seja um
sensor de luz e a ativagio 70a usada seja uma pequena placa que pode cobrir o
sensor e de modo a alterar o sinal de luz que é recebido.

Na forma de concretizagdo mostrada na figura 2, um membro de
bloqueio 9 ¢ posicionado em seguida ao carreador direito 2. Como um resultado, o
ultimo ndo pode avangar na diregdo de transporte A, mesmo quando os meios de
acoplamento 4 do carreador 2 estdo engatando sobre o membro de acionamento 3.
O carreador 2 &, por conseguinte, conectado em uma maneira deslizante com o
membro de acionamento 3. O sensor 70c do carreador 2’ que capta o carreador 2
recebe um sinal a partir do gerador de sinal 70a do carreador direito 2, com o
resultado que meios pneuméticos 70b sobre o carreador esquerdo 2 desacoplam os
meios de acoplamento 4 do carreador esquerdo 2'. Os carreadores que estdo
captando s#o desta maneira desacoplados. Somente quando o carreador 2 é capaz
de avangar novamente, por conta do bloqueio 9 tendo sido eliminado, o sensor 70c
sobre o carreador 2' que est4 captando nfio mais recebe um sinal, com o resultado

que os meios pneuméticos sobre o carreador 2' desacoplardo os meios de
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acoplamento 4 com o membro de acionamento 3, novamente.

A figura 3 mostra uma vista lateral de uma segunda forma de
concretizagio alternativa de um dispositivo transportador 20 de acordo com a
invengdo. O dispositivo transportador 20 compreende uma guia 50 com um
rebaixo 50a que corre em seguida a0 membro de acionamento 3. O carreador 21
com recortes 21a para, por exemplo, pernas de aves domésticas sdo conectadas
com a guia 50 por meio de uma projegdo 21h no rebaixo 50a. O carreador 21 é
conectado com o membro de acionamento 3 com a ajuda de meios de
acoplamento 4. Os meios de acoplamento 4 podem ser desacoplados com a ajuda
de meios de desacoplamento 8. Os meios de desacoplamento 8 compreendem
uma alavanca 8b e um mancal de ativag8o projetante 8a que pode atuar a alavanca
8b. Quando um mancal de ativagio projetante de um segundo carreador (ndo
mostrado) no lado direito na figura entra em contato com a parte da alavanca 8b'
do primeiro carreador mostrado, a parte de alavanca 8b' se move na dire¢do
indicada pof meio da seta B e as partes de alavanca 8b" e 8b™ se movem na

direcfio indicada por meio da seta C, com o resultado que o meio de acoplamento

-4 -sai do membro de acionamento 3 € o carreador estd ndo mais exercendo

qualquer forga sobre o membro de acionamento. Molas dispostas em tormo da
parte de alavanca 8b" asseguram que, se a alavanca 8b ndo for ativada, ela esta em
uma posigio em repouso, na qual os meios de acoplamento 4 engatam sobre o
membro de acionamento 3. No estado ativado, a mola em tomno da parte de
alavanca 8b™ é comprimida.

A figura 4 mostra uma terceira de concretizagéio aiternativa de um
carreador 30 de acordo com a invengfo. Este carreador 30 ¢ adequado para ser
guiado ao longo de uma guia, tal como o trilho 5 mostrado na figura ! e na figura
2 com rebaixos 5a, 5b e 5¢, a0 longo do qual rebaixos 5a, 5b e 5S¢ rodas de guia 31
podem avangar. O carreador 30 compreende meios de acoplamento 34 com dentes
34a os quais podem engtepar sobre uma roda dentada, corrente ou cinta

transportadora de borracha, com dentes sobre o exterior, usados como uma guia.
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Além disto, o carreador 30 compreende um mancal de ativacdo projetante 37a e
uma alavanca 37b, que, conjuntamente, formam os meios de desacoplamento.

As figuras 5 a 9 mostram uma quarta forma de concretizagfo
alternativa de um dispositivo transportador 40 de acordo com a invengéo. O
dispositivo transportador 40 compreende uma pluralidade de carreadores 42, dois
42 e 42' dos quais sdo mostrados na figura 5, cada um adequado para transportar a
ave doméstica abatida (ndo mostrada). No carreador mostrado aqui, o qual €
conhecido por si, as pernas das aves domésticas abatidas podem ser suspensas nos
recortes 42a. O dispositivo transportador 40 também compreende uma guia 45 ao
longo da qual os carreadores 42 podem se mover em uma diregdo de transporte A
e 4 qual cada um dos carreadores 42 ¢ conectado. A guia 45 €, neste caso,
projetada como um trilho com uma segfo transversal substancialmente quadrada
com trés rebaixos 45a, 45b e 45¢, em que rodas de guia 46 podem avancar. Além
disto, o dispositivo transportador 40 compreende um membro de acionamento 43
que avanca em paralelo & guia e por meio do qual uma pluralidade de carreadores
42 pode ser conjuntamente movida na dire¢éo de transporte A, bem como meios
de acoplamento 44 associados com cada carreador 42, por meio dos quais os
carreadores 42 podem ser acoplados com o membro de acionamento 43. O
membro de acionamento 43 é, neste caso, baseado em um principio mecanico e
inclui uma roda giratéria avangando sem fim com uma cinta de fricfo, contra a
qual meios de acoplamento 44 projetados como blocos de fricgdo comprimem no
estado acoplado. Os meios de acoplamento 44 projetados como blocos de fricgdo
sdo conectados com o carreador. Os blocos de friccéio 44 compreendem uma
superficie de fricgdo (nfio mostrada), que, no estado acoplado, efetua um
acoplamento de fricgéio entre o carreador 42 e o membro de acionamento 43. Na
figura, 5, o carreador direito 42 é acoplado com o membro de acionamento 43 por
meio dos meios de acoplamento 44. O carreador esquerdo 42' nfio € acoplado com
o membro de acionamento 43; pode ser visto que o meio de acoplamento 44 estd a

uma certa distincia afastado a partir do membro de acionamento 43. Todavia, as
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rodas de guia 46 podem ainda ser suportadas sobre uma guia 45, com o resultado
que o carreador 42' permanece conectado a guia 4.

No dispositivo transportador 40, os meios de desacoplamento 44
entre os carreadores 42 e 0 membro de acionamento 43 podem ser desacoplados
pelos meios de desacoplamento 47. Os meios de desacoplamento 47
compreendem um mancal de ativagdo projetante 47b e uma alavanca 47a, cada
um disposto sobre um lado diferente do carreador 42. Se somente o carreador 42
estiver presente sobre uma guia 45, ele estard em um estado em que ele € acoplado
com o membro de acionamento 43. O mecanismo de alavanca esta na posi¢do em
repouso, ¢ os meios de acoplamento 44 entdio engatam sobre o membro de
acionamento 43. O bloco de friccdo 44 €, por conseguinte, constantemente
pressionado contra a cinta de fricgdo 43. Quando observado na diregdo de
transporte A, existe um batente de bloqueio 49 a frente de um primeiro catreador
42. Este batente de bloqueio previne que o carreador 42 avance na diregdo A.
Quando o carreador 42 entra em contato com o batente de bloqueio 49, ele ainda
estara no estado acoplado € serd, por conseguinte, conectado em uma maneira
deslizante com a ¢inta de fricgdo 43.

Na posicio mostrada, um segundo catreador 42' cotreu para
dentro do primeiro carreador 42. Quando o mancal de ativagio projetante 47b do
primeiro carreador 42 entrar em contato com a alavanca 47a de um segundo
carreador 42', a alavanca 47a do segundo carreador 42' desacopla o bloco de
fricgdio 44 do segundo carreador 42', com o resultado que o segundo carreador 42"
ndo é mais acionado por meio da cinta de fricgio 43, como mostrado na figura 5.
A figura 7 mostra a agio do mecanismo de alavanca em detalhe, com o estado
desacoplado indicado por meio de linhas tracejadas. O mancal de ativagfo
projetante 47b de um carreador colidente move uma primeira parte 47a' da
alavanca na diregdo indicada por meio da seta B, e entfio a primeira parte 47a"
move uma segunda parte da alavanca 47a" na diregfio indicada por meio da seta C,

com o resultado que o meio de acoplamento 44 conectado com esta segunda parte
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47a" & desacoplado a partir do membro de acionamento 43. Quando a alavanca
474’ nio é ativada por meio de um mancal de ativagdo projetante e estd em um
estado em repouso, uma mola disposta sobre a parte de alavanca 47a" assegura
que os meios de acoplamento 44 permanecam acoplados contra o membro de
acionamento 43. Estas molas estdo comprimidas no estado ativado, acoplado.

As figuras 10 e 11 mostram vistas laterais de uma quinta forma de
concretizacio alternativa de um dispositivo transportador 60 de acordo com a
invenclo. O dispositivo transportador 60 compreende uma pluralidade de
carreadores 62, dois 62 e 62' dos quais sfo mostrados, para transportar aves
domésticas abatidas (nfio mostradas). Além disto, o dispositivo compreende uma
guia 65 ao longo da qual os carreadores 62 podem se mover em uma diregfo de
transporte K e & qual cada um dos carreadores 62 é conectado. Um membro de
acionamento em avango 63 para conjuntamente acionar os carreadores 62 na
direciio de transporte K estd em paralelo & guia 65. Cada carreador 62 tem meios
de acoplamento associados 64 para acoplar o carreador 62 ao membro de
acionamento 63.

Os meios de acoplamento 64 compreendem um corpo de fricgdo
similar a placa 64a ¢ uma projegio 64b conectada com ele. O dispositivo
transportador 60 é também provido com meios de desacoplamento 67a, 67b e 67d
para seletivamente desacoplar um ou mais dos carreadores 62. O carreador 62'
est4 desacoplado nas figuras 10 e 11. O membro de atuagdo 67a do carreador 62
que capta o carreador 62 entra em contato com o membro de ativagio 67d
conectado com carreador 62. Como um resultado, o membro de atuagdo 67a é
atuado ele move o membro de desacoplamento 67b conectado com ele, resultando
em um movimento dos meios de acoplamento 64 na direcfio ascendente, indicada
por meio da seta L. No proeesso, a projedo 64b se move atraves da parte 67c

conectada com o carreador.
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REIVINDICACOES
1. Dispositivo transportador (1) para transportar aves domesticas

abatidas ou uma ou mais partes das mesmas, compreendendo:

uma pluralidade de carreadores (2), cada um adequado para
transportar aves domésticas abatidas ot ura.ou mais partes das mesmas;

pelo menos uma guia (5) que suporta os carreadores (2) e guia-os
de modo que eles podem se mover em uma dire¢éo de transporte (A);

um membro de acionamento (3) que avanga em paralelo a guia (5)
para conjuntamente acionar uma pluralidade de carreadotes (2) na direcéio de
transporte (A); ¢,

meios de acoplamento (4) associados com cada carreador (2) para
acoplar o carreador (2) a0 membro de acionamento (3),

caracterizado pelo fato de que o dispositivo transportador (1) €
também provido com meios de desacoplamento (7), que séo atudveis por meio de '
um membro de atuagiio (7b), para seletivamente desacoplar um ou mais dos
carreadores (2) a partir do membro de acionamento (3).

2. Dispositivo de acordo com a reivindicagdo 1, caracterizado pelo

fato de que os meios de acoplamento (4) efetuam um éébﬁléiheﬁtb’ﬁiccional-entre, o

o carreador (2) e 0 membro de acionamento (3).

3. Dispositivo de acordo com a reivindicago 1, caracterizado pelo
fato de que os meios de acoplamento (4) efetuam um acoplamento magnético
entre o carreador (2) e o membro de acionamento (3). |

4. Dispositivo de acordo com a reivindicagdo 1, caracterizado pelo
fato de que os meios de acoplamento (4) efetuam um acoplamento mecanico entre
o carreador (2) e o membro de acionamento (3), por exemplo um acoplamento de
travamento positivo, por exemplo dentes que engrenam com uma corrente ou uma
roda dentada.

5. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicacdes 1 a

4, caracterizado pelo fato de que os meios de acoplamento (4) sdo conectados com
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6. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicagdes 1 a
5, caracterizado pelo fato de que o membro de acionamento (3) compreende uma
roda giratdria com uma superficie de fric¢do.

7. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicagdes 1 a
6, caracterizado pelo fato de que a guia (5) compreende um trilho,

8. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicagdes I a
7, caracterizado pelo fato de que a guia (5) compreende um rebaixo (5a, 5b, 5¢)
disposto a0 longo do membro de acionamento (3), em que parte do carreador (2)
pode engatar.

9, Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicagdes 1 a
8, caracterizado pelo fato de que o membro de atuagdo (7b) dos meios de
desacoplamento (7) ¢ um mecanismo externo que ndo é conectado com o
carreador.

10. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicagdes 1
a9, caracterizado pelo fato de que os meios de desacoplamento (7) s&o conectados
com o carreador.

11. Dispositivo de acordo com a reivindicagfio 10, caracterizado
pelo fato de que o membro de atuagéo (7b) dos meios de desacoplamento (7) é
conectado com um primeiro carreador, em uma tal maneira que este membro de

atuagio (7b) pode desacoplar os meios de acoplamento (4) de um segundo

- carreador.

12. Dispositivo de acordo com a reivindicagio 11, caracterizado
pelo fato de que o membro de atuagéio (7b) dos meios de desacoplamento (7)
compreende um membro de ativagdo projetante.

13. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicagdes
11 ou 12, caracterizado pelo fato de que o primeiro carreador (2) € posicionado &
frente do segundo carreador, quando observado na diregdo de transporte (A).

14. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicagdes
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11 ou 12, caracterizado pelo fato de que o primeiro carreador (2) € posicionado
atras do segundo carreador, quando observado na diregéio de transporte (A).

15. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicagdes 1
a 14, caracterizado pelo fato de que os meios de desacoplamento (7)
compreendem meios mecénicos, tais como, por exemplo, uma alavanca,

16. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicag3es 1
a 15, caracterizado pelo fato de que os meios de desacoplamento (7)
compreendem meios pneumaticos.

17. Carreador para transportar aves domésticas abatidas ou uma
ou mais partes das mesmas, caracterizado pelo fato de ser projetado para um
dispositivo transportador (1) come definido em qualquer uma das reivindicages 1
a16.

18. Processo para transportar aves domésticas abatidas ou uma ou
mais partes das mesmas, caracterizado pelo fato de se utilizar um dispositivo
transportador (1) de acordo com qualquer uma das reivindicagdes 1 a 16.

19. Processo de acordo com a reivindicagdo 18, caracterizado pelo
fato de que as aves domésticas abatidas ou uma ou mais partes das mesmas séo
transportadas em um dispositivo transportador (1), € um ou mais dos carreadores
(2) so seletivamente desacoplados a partir do membro de acionamento (3).

20. Processo de acordo com qualquer uma das reivindicages 18
ou 19, caracterizado pelo fato de que um membro de atuagio (7b) de meios de
desacoplamento (7) que séo conectados com um primeiro carreador (2) desacoplé
meios de acoplamento (4) de um segundo carreador.

21. Processo de acordo com qualquer uma das reivindicagbes 18 a
20, caractetizado pelo fato de que uma pluralidade de carreadores (2) forma uma
linha de espera em uma zona intermedidria, e em que uma ou mais carreadores (2)

s30 desacoplados na zona intermediéria.
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RESUMO
“DISPOSITIVO TRANSPORTADOR, CARREADOR, E, PROCESSO PARA
TRANSPORTAR AVES DOMESTICAS ABATIDAS OU UMA OU MAIS
PARTES DAS MESMAS”

Um dispositivo transportador (1) para transportar aves domésticas
abatidas ou uma ou mais partes das mesmas, compreendendo uma pluralidade de
carreadores (2, 2°), cada um adequado para transportar aves domésticas abatidas
ou uma ou mais partes das mesmas. O dispositivo também compreende pelo
menos uma guia (5) que suporta os carreadores (2) e guia-0s de modo que eles
podem se mover em uma diregdo de transporte (A), um membro de acionamento
(3) que avanga em paralelo & guia (5) para conjuntamente acionar uma pluralidade
de carreadores (2) na dirego de transporte (A), e meios de acoplamento (4)
associados com cada carreador (2) para acoplar o carreador (2) a0 membro de
acionamento (3). O dispositivo transportador (1) é também provido com meios de
désacoplamento (7), que podem ser atuados por meio de um membro de atuagdo
(7b), para seletivamente desacoplar um ou mais dos carreadores (2) a partir do

membro de acionamento (3).
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