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(57) Zusammenfassung: Zusammenfassung Die Erfindung bezieht sich auf ein Zangenaggregat (1) einer Kdmmaschine mit ei-
nem hin und her bewegbaren Zangenrahmen (8) , der eine untere Zangenplatte (12) aufweist und mit einer im Zangenrahmen {iber
seitliche Schwenkarme (15,15a) gelagerten oberen Zangenplatte (14), die mit der unteren Zangenplatte (12) im Bereich der Zan-
genplattenlippe (13) eine Klemmstelle bilden kann und mit einer oberhalb der unteren Zangenplatte (12) in Lageraufnahmen (26)
des Zangenrahmen (8) gelagerten Speisezylinder (27). Bei bekannten Losungen ist die Zugénglichkeit zum Ausbau des jeweiligen
Speisezylinders nicht optimal und nur mit Spezialwerkzeug zu bewerkstelligen. Es wird deshalb vorgeschlagen, dass die seitlichen
Schwenkarme (15, 15a) der Zangenplatte (14) derart angeordnet oder ausgebildet sind, so dass sie sich ausserhalb dem Bereich (B)
befinden, den der Speisezylinder (27) durchquert, wenn er - quer zu seiner Achse (28) - aus einer Betriebslage in eine Ausserbe-

triebslage tiberfiihrt wird.
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Zangenaggregat einer Kimmaschine

Die Erfindung bezieht sich auf ein Zangenaggregat einer Kammaschine mit einem hin
und her bewegbaren Zangenrahmen, der eine untere Zangenplatte aufweist und mit
einer im Zangenrahmen Uber seitliche Schwenkarme gelagerten oberen
Zangenplatte, die mit der unteren Zangenplatte im Bereich der Zangenplattenlippe
eine Klemmstelle bilden kann und mit einem oberhalb der unteren Zangenplatte in

Lageraufnahmen des Zangenrahmen gelagerten Speisezylinder.

In der DE-4216485 wird ein derartiges Zangenaggregat einer Kdmmaschine gezeigt
und beschrieben, welches tiber Schwenkarme eine Hin- und Herbewegung ausfiihrt.
In der Regel sind acht solcher Zangenaggregate auf einer Kdmmaschine installiert.
Aus dieser Verdffentlichung ist zu entnehmen, dass die obere Zangenplatte Giber
Schwenkarme am Zangenrahmen schwenkbar gelagert ist. Dabei ist an dem
jeweiligen Schwenkarm Uber einen Gelenkpunki ein Federbein angebracht, das
anderenends auf einem angetriebenen Excenter gelagert ist. Der im Zangenaggregat
gezeigte Speisezylinder ist seitlich in Lageraufnahmen im Zangenrahmen gelagert.
Sofern der Speisezylinder ausgebaut werden muss (z.B. zu Reinigungszwecken, zum
Einfadeln der Watiebahn oder zum Ersatz nach Verschleiss) ist es bei dieser
Anordnung notwendig, die Schwenkarme mit der oberen Zangenplatte in eine zuriick
geschwenkte Lage zu tberfihren. Erst in dieser Stellung ist es méglich, dass der
Speisezylinder problemlos nach oben herausgenommen werden kann. Zu diesem
Verschwenkvorgang wird jedoch Spezialwerkzeug bendtigt, da die Verschwenkung
gegen die Federkraft der Federn der Federbeine erfolgt. Ausserdem muss sich das
Zangenaggregat in einer vorderen Stellung (vordere Totpunktstellung) befinden, um
die Verschwenkung durchzufiihren. Dies ist einerseits miihsam und teilweise auch

zeitaufwendig, insbesondere, wenn das Spezialwerkzeug nicht gleich auffindbar ist.

Der Erfindung liegt somit die Aufgabe zugrunde diese Nachteile zu beseitigen und
eine Ausfiihrung eines Zangenaggregates vorzuschlagen, wobei die Zuganglichkeit

zum Ausbau der Speisezylinder wesentlich verbessert wird.
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Diese Aufgabe wird dadurch gelést, indem vorgeschlagen wird, dass die seitlichen
Schwenkarme der Zangenplatte derart angeordnet oder ausgebildet sind, so dass sie
sich ausserhalb dem Bereich befinden, den der Speisezylinder durchquert, wenn er -
quer zu seiner Achse - aus einer Betriebslage in eine Ausserbetriebslage Uberfihrt
wird. Dadurch wird erméglicht, dass die freie Zugénglichkeit des Speisezylinders im
Zangenaggregat gewéhrleistet ist. Der Speisezylinder kann dadurch in jeder Stellung
der Zange problemlos aus seiner Betriebslage in eine Ausserbetriebslage verlagert
werden, ohne dass Uber Spezialwerkzeuge die Oberzangenplatte mit ihren
Schwenkarmen in eine andere Lage gebracht werden muss. Unter dem Begriff der
Verlagerung des Speisezylinders ist der Speisezylinder einschliesslich seinen Lagern
und sonstigen Bestandteilen zu verstehen, welche bei der Verlagerung bewegt
werden missen um ihn in eine Ausserbetriebsstellung zu bringen. Der Begriff
"Betriebsstellung” beinhaltet die fixe Stellung des Speisezylinders, in welcher er im
Zusammenwirken mit der Unterzangenplatte 12, bzw. mit einer darin angebrachten
Speisemulde einen Férderspalt bildet, in welchem durch Drehung des Speisezylinders
eine dazwischenliegende Wattebahn transportiert wird.

Unter dem Begriff "Bereich”, den der Speisezylinder durchquert, wenn er aus seiner
Betriebsstellung in eine Ausserbetriebsstellung verlagert wird, ist im wesentlichen der
Raum zu verstehen, durch welchen der Speisezylinder auf seinem Weg in diese
Stellung durchgefiihrt wird.

Die freie Zuganglichkeit wird, wie weiter vorgeschlagen, dann gewahrleistet, wenn die
Schwenkarme der Oberzangenplatte unterhalb der Lageraufnahmen des
Speisezylinders verlaufen.

Dadurch wird das Verlagern des Speisezylinders nicht mehr durch die Schwenkarme
behindert und man erhélt einen freien Zugang zum Bereich der Speisezylinder, wobei
zusétzlich auch die Reinigung in diesem Bereich erleichtert wird.

Des weiteren wird vorgeschlagen, die Lagerstellen der Schwenkarme unterhalb der
Lageraufnahmen des Speisezylinders anzuordnen. Das ergibt eine einfache
konstruktive Ausfuihrung.
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Desweiteren wird eine Lésung vorgeschlagen, wobei die lichte Weite zwischen den
Schwenkarmen, zumindest in dem Bereich, welchen der Speisezylinder bei seiner
Verlagerung in eine Ausserbetriebsstellung durchquert, grosser ist als die Lange des
Speisezylinders. Mit dieser Ausfiihrung kann die Lage der Schwenkarme oberhalb des
Speisezylinders beibehalten werden. Die gesamte Vorrichtung kann unter Umstanden
bei diesem Vorschlag etwas breiter werden.

Von Vorteil ist es, wenn an den Schwenkarmen jeweils ein mit einem Federelement
versehenes Federbein angelenkt ist, deren anderes freie Ende an einem fixen
Drehpunkt im Maschinengestell gelagert ist, wobei das Federbein so ausgebildet ist,
so dass eine Klemmkraft im Bereich der Zangenplattenlippe zwischen oberer und
unterer Zangenplatte erzeugt wird, wenn sich das Zangenaggregat in einer hinteren
Stellung befindet.

Dadurch wird die Zuganglichkeit zum Speisezylinder optimiert und die Ansteuerung
der oberen Zangenplatte zum Aufbringen der notwendigen Klemmkraft auf die Lage
der Schwenkarme unterhalb der Lagerung des Speisezylinders abgestimmt.

Der fixe Drehpunkt des jeweiligen Federbeins kann dabei vorteilhafter weise unterhalb
des Zangenaggregates angeordnet sein.

Es wird weiter vorgeschlagen, dass die Lageraufnahmen des Speisezylinders nach
oben eine Offnung aufweisen, deren lichte Weite wenigstens dem Durchmesser des
die Lageraufnahme eingelegten Lagers des Speisezylinders betragt und Mittel
vorgesehen sind um die Offnung zu verschliessen. Dadurch wird eine einfache und
schnelle Demontage oder Montage des Speisezylinders, bzw. der Speisezylinder
gewahrleistet.

Dies ist insbesondere wichtig, wenn es erforderlich ist sémtliche acht Speisezylinder
nacheinander auszuwechseln was mit den bisher bekannten Ausfilhrungen sehr
zeitaufwendig ist.

Das Ldsen der Verriegelung der Speisezylinder wird vereinfacht, wenn die Mittel zum
Verschliessen der Offnung um eine im Zangenrahmen befestigte Achse schwenkbar
gelagert sind.
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Dabei kénnen die Mittel aus einem schwenkbaren zweiarmigen Hebel bestehen,
wobei ein erster Arm zur Uberdeckung mit der Offnung verlagerbar ist und ein zweiter

Arm in den Wirkungsbereich eines Federelements schwenkbar ist.

Zu einfachen Bedienung der Verriegelung des zweiarmigen Hebels wird
vorgeschlagen, dass das Federelement aus zwei Hillsen besteht, wobei eine erste
Hulse am Zangenrahmen befestigt ist und eine Druckfeder aufnimmt und eine zweite
Hulse, welche einseitig geschlossen ist, im Bereich der offenen Seite auf der ersten
Hulse gefiihrt wird.

Dabei kann an der zweiten Hulse eine radial abstehende Lasche vorgesehen sein, mit
welcher die Handhabung erleichtert wird.

Weitere Vorteile der Erfindung werden anhand eines nachfolgenden

Ausfuhrungsbeispieles nzher aufgezeigt und beschrieben.
Es zeigen:

Fig. 1 eine schematische Seitenansicht eines Zangenaggregates bekannier Bauart

Fig. 2 eine schematische Seitenansicht nach Fig. 1 mit der erfindungsgeméss
ausgebildeten Anbringung der Schwenkarme der oberen Zangenplatte

Fig. 3 eine Ansicht X nach Fig. 2.

Fig. 4 ein weiteres Ausflhrungsbeispiel nach Fig.1 mit erfindungsgeméss
ausgebildeten Schwenkarmen.

Fig. 5 eine schematische Seitenansicht nach Fig.4

Figur 1 zeigt ein Zangenaggregat 1, das tber die Kurbelarme 2, 3 schwenkbeweglich
gelagert ist. Dabei sind zwei Kurbelarme 2 jeweils seitlich eines Rundkammes 4 auf
dessen Rundkammwelle 5 schwenkbar gelagert. Das andere Ende der Schwenkarme
2 ist drehbeweglich auf dem Zangenrahmen 8 befestigt. Der hintere Schwenkarm 3
(es kénnen auch zwei vorhanden sein) ist auf einer Zangenwelle 10 drehfest gelagert.
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Das gegeniiberliegende freie Ende des Schwenkarmes 3 ist iiber eine Welle 9
drehbeweglich mit dem Zangenrahmen 8 verbunden.

Das Zangenaggregat 1 besteht im wesentlichen aus einer mit dem Zangenrahmen 8
fest verbundenen unteren Zangenplatte 12 und einer oberen Zangenplatte 14
(teilweise auch Zangenmesser genannt), welche an zwei Schwenkarmen 15, 15*
befestigt ist. Diese Schwenkarme sind tiber eine Schwenkachse 16 schwenkbar am
Zangenrahmen 8 angebracht. Die Schwenkarme 15, 15 sind mit jeweils einem
Federbein 18 verbunden, die wiederum liber eine Achse 20 auf einem angetriebenen
Excenter 21 gelagert sind. In Materialflussrichtung gesehen ist hinter dem
Zangenaggregat ein Abreisszylinderpaar 24 vorgesehen.

Innerhalb des Zangenaggregats 1 ein Speisezylinder 27 drehbar gelagert ist, der tiber
einen nicht ngher gezeigten Antrieb eine diskontinuierliche Drehbewegung durchfihrt,
um die zugefihrte Watte W abschnitisweise zu transportieren. Der Speisezylinder 27
weist eine Welle 28 auf, Ober welcher er auf beiden Enden tiber Lager 29 in hierbei
nicht gezeigten Lageraufnahmen des Zangenrahmens drehbar gelagert wird.

Bei dieser Anordnung ist es notwendig - wie bereits in der Beschreibungseinleitung
beschrieben - zum Auswechseln des Speisezylinders 27 die obere Zangenplatte tiber
die Schwenkarme 15, 15' in eine strichpunktiert angedeutete hintere Lage zu
verschwenken.

Zur Abhilfe von diesen Nachteilen wird eine Ausfiihrung geméss Fig. 2 vorgeschlagen,
welche nun néher erlautert wird.

Im Unterschied zur Ausfithrung der Fig. 1 verlaufen die Schwenkarme 15a der oberen
Zangenplatte 14 unterhalb der Lageraufnahme 26 des Speisezylinders 27. Auch die
Schwenkachse 16 der Schwenkarme 15a ist unterhalb der Lageraufnahme 26
angebracht. Damit wird erreicht, dass ein ausreichender Schwenkbereich fur die
Schwenkarme 15a vorhanden ist, um die notwendige Schwenkbewegung
durchzufiihren. Ausserdem ist der Bereich oberhalb des Speisezylinders véllig frei
zugéanglich, wodurch ein Ausbau der Speisezylinders problemlos und schnell
durchgefiihrt werden kann.

Auch die Federbeine 18a, welche seitlich tiber die Achsen 23 an den Schwenkarmen

15a angreifen (siehe Fig.3) werden auf einer Achse 34 schwenkbar gelagert, welche
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unterhalb der Abreisszylinder 24 am Maschinengestell befestigt ist. Dadurch kann der
Raum oberhalb der Speisezylinder véllig frei gehalten werden. Sofern eine derartige
Anbringung der Federbeine vorgesehen ist, wére auch eine andere (nicht gezeigte)
Antriebsanordnung fiir das Zangenaggregat méglich. Der Antrieb des
Zangenaggregates kénnte z.B. von der Rundkammachse aus erfolgen. Dies ist jedoch
nicht massgebend fiir die beanspruchte Ausfiihrung.

Das Lager 29, wovon auf beiden Enden des Speisezylinders eines vorhanden ist, liegt
in einer nach oben hin offenen Fuihrung 38. Die Offnung 31 der Fihrung 38 wird in der
gezeigten Stellung von dem Arm 33" abgedeckt, welcher Teil eines zweiarmigen
Hebels 33 ist, der schwenkbar tUber die Achse 30 im Zangenrahmen 8 gelagert ist.
Der zweite Arm 33' des Hebels 33 liegt etwa im rechten Winkel zu Arm 33" und wird
von einem Federelement 40 beaufschlagt, wodurch der Arm 33' gegen die Oberflache
der Lageraufnahme 26 im Bereich der Offnung 31 gedriickt wird. Damit wird
sichergestellt, dass der Speisezylinder 27 wahrend dem Betrieb in seiner eingebauten
Lage verbleibt.

Das Federelement 40 besteht aus einer Hulse 41, die am Zangenrahmen 8 befestigt
ist. Koaxial auf der Hulse 40 wird eine weitere Hiilse 42 gefiihrt, die mit einer Lasche
46 versehen ist. Innerhalb der Hilse 41 ist eine Feder 44 gefihrt, welche auf einem
Ende an einem Bolzen 45 der Hillse 41 und am gegeniiberliegenden Ende an der
Innenwand des Abschlusses 49 der Hillse 42 anliegt.

Auf der Welle 28 ist wie in Fig. 3 schematische angedeutet ein Hebel 47 drehfest
befestigt, der mit einem nicht naher gezeigten Antrieb verbunden ist. Beispielsweise
kénnte dieser Antrieb von einer Hauptantriebswelle erfolgen tber ein entsprechend
ausgebildetes Gelenkgetriebe, das mit einer Kurvenscheibe zusammenwirkt. Eine
mégliche Ausfilhrung ist z.B. aus der GB-PS 933,946 zu entnehmen.

Bei einem notwendigen Ausbau des Speisezylinders 27 wird nach dem Trennen des
schematisch angedeuteten Antriebselementes 47 (iber die Lasche 46 die Hillse 42
entgegen der Federkraft der Feder 44 nach hinten verschoben. Dadurch wird der Arm
33' des Hebels 33 freigegeben und kann um die Achse 30 in Uhrzeigerrichtung
verschwenkt werden. Dadurch wird die Offnung 31 frei womit der Speisezylinder, bzw.
deren Lager 29 aus der Filhrung 38 nach oben abgezogen werden kann.
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Nachdem der Speisezylinder 27 iiber die Lager 29 wieder in die Flhrung 38 eingelegt
worden ist, wird der Hebel 33 bei gleichzeitig zuriickgeschobener Hillse 42 entgegen
der Uhrzeigerrichtung verschwenkt, bis er auf der Oberfléche der Lageraufnahme 26
aufliegt und somit die Offnung 31 wieder verschliesst. Jetzt kann auch die Hiillse 42
mit der Federkraft der Feder 44 nach links verschoben werden, bis der Abschluss 49
zur Anlage am Arm 33' kommt. Es ist auch méglich, wenn notwendig, das
Federelement 40 in dieser Stellung mit einer zusatzlichen Verriegelung (nicht gezeigt)
zu fixieren, um ein selbsttatiges Lésen des Hebels 33 zu vermeiden.

Die Verriegelung des Speisezylinders 27 in seiner Arbeitsstellung ist nun
abgeschlossen. Das Antriebselement 47 kann nun wieder angekoppelt werden, womit
das System wieder startbereit fiir den Kdmmvorgang ist.

Der Ablauf des K&mmprozesses ist aus vielen Veréffentlichungen bereits bekannt,

womit hier nicht mehr néher darauf eingegangen wird.

In Fig.4 und Fig.5 wird ein weiteres Ausfiihnrungsbeispiel gezeigt, wobei im Gegensatz
zu dem vorherigen Ausfiihrungsbeispiel die Schwenkarme 15d,15e oberhalb der
Zangenplatte 12 angeordnet sind und um jeweils eine Achse 16 schwenken kénnen.
Wie aus Fig. 4 zu entnehmen, haben die beiden Schwenkarme 15d,15e eine lichie
Weite L zueinander, welche grésser ist als die Lange B des Speisezylinders 27
einschliesslich seinen Lagerungen 29 und dem am Speisezylinder angelenkten Hebel
47. Dieser Hebel 47 ist nur schematisch angedeutet und ist fur den Antrieb des
Speisezylinders zusténdig. Dabei kann zwischen der Achse 28 des Speisezylinders
27 und dem Hebel 47 ein Freilauf vorgesehen sein, tiber welchen eine
diskontinuierliche Antriebsbewegung erzeugt wird. Der Hebel kann, wie im vorherigen
Beispiel beschrieben, ein Teil eines nicht gezeigten Gelenkgetriebes sein, das eine
Rolle aufweist, welche auf einer Kurvenscheibe gefiihrt wird, die z.B. mit der
Rundkammachse drehfest verbunden ist. Es ist auch denkbar auf beiden Enden des
Speisezylinders 27 einen Antrieb mit einem Freilauf vorzusehen, um eine
Mischspeisung im Vor- und Riicklauf der Zange durchzufithren. Eine derartige
Anordnung ist z.B. aus der US-PS 3,400,431 zu entnehmen. In diesem Fall muss die
lichte Weite L so gross gewahlt werden, so dass bei der Verlagerung des

Speisezylinders auch das gegeniiberliegende Antriebselement innerhalb der lichten
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Weite L liegt. Es sind natlrlich auch anders Antriebméglichkeiten fir den
Speisezylinder moglich, wie aus der bekannten Literatur zu entnehmen ist.

Die Ausfiihrung des Schwenkarmes 15e ist (als Beispiel) etwas anders ausgebildet
als die Ausfilhrung des Schwenkarmes 15d; Wichtig fur die Verlagerung des
Speisezylinders 27 ist, dass dieser in jeder Lage, bzw. Stellung des
Zangenaggregates 1 aus seiner Betriebsstellung verlagert werden kann, ohne dass
die Schwenkarme 15d,15e diese Verlagerung behindern. |

Unter dem Begriff "Verlagerung" kann einerseits die Uberfihrung des Speisezylinders
27 in eine Wartungsstellung, bez. Stellung zum Einfadeln einer neuen Watte W sein
oder die vollstandige Entfernung aus dem Zangenaggregat beinhalten.

Die zuvor beschriebene Wartungsstellung ist strichpunktiert in der Fig.5 angedeutet.
Bei der Verlagerung in die Wartungsstellung zum Einfadeln einer neuen Wattebahn W
wird naturlich der Antrieb (Freilauf) zum Speisezylinder nicht gelést, sondern mit dem
Speisezylinder in die gestricheli gezeigie Stellung verschoben.

In diesemn Beispiel (Fig.5) wird der Antrieb des Zangenaggregaies 1 Gber eine am
Zangenrahmen 8 an der Welle 9 angelenkte Antriebsstange S eingeleitet. Die
Federbeine 18 sind dabei oberhalb des Zangenrahmens 8 angebracht. Moglich wire
jedoch auch eine Anbringung unterhalb des Zangenrahmens, wie dies in Fig.2
beschrieben und gezeigt ist.

Die Verriegelung des Speisezylinders 27 kann ebenfalls wie im Beispiel der Fig.2 iber
einen zweiarmigen Hebel 33 erfolgen.



10

15

20

25

30

WO 2004/088013 PCT/CH2004/000125

Patentanspriiche

Zangenaggregat (1) einer Kdmmaschine mit einem hin und her bewegbaren
Zangenrahmen (8) , der eine untere Zangenplatte (12) aufweist und mit einer im
Zangenrahmen Uber seitliche Schwenkarme (15,15a) gelagerten oberen
Zangenplatte (14), die mit der unteren Zangenplatte (12) im Bereich der
Zangenplattenlippe (13) eine Klemmstelle bilden kann und mit einem oberhalb der
unteren Zangenplatte (12) in Lageraufnahmen (26) des Zangenrahmen (8)
gelagerten Speisezylinder (27), dadurch gekennzeichnet, dass die seitlichen
Schwenkarme (15, 15a) der Zangenplatte (14) derart angeordnet oder
ausgebildet sind, so dass sie sich ausserhalb dem Bereich (B) befinden, den der
Speisezylinder (27) durchquert, wenn er - quer zu seiner Achse (28) - aus einer

Betriebslage in eine Ausserbetriebslage UberfUhrt wird.

Zangenaggregat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die
Schwenkarme (115a) der oberen Zangenplatte (14) unterhalb der Lageraufnahmen
(26) des Speisezylinders (27) verlaufen.

Zangenaggaregat (1) nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die
Lagerstellen (16) der Schwenkarme (15a) unterhalb der Lageraufnahmen (26)

des Speisezylinders (27) angeordnet sind.

Zangenaggregat (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die lichte
Weite (L) zwischen den Schwenkarmen (15d, 15e), zumindest in dem Bereich,

welchen der Speisezylinder (27) bei seiner Verlagerung in eine Ausserbetriebs-
stellung durchquert, grosser ist als die Lange (B) des Speisezylinders (27).

Zangenaggregat (1) nach einem der Anspriiche 2 bis 4, dadurch gekennzeichnet,
dass an den Schwenkarmen (15a) jeweils ein mit einem Federelement
versehenes Federbein (18a) angelenkt ist, deren anderes freie Ende an einem
Drehpunkt (34) im Maschinengestell (MG) gelagert ist, wobei das Federbein
(18a) so ausgebildet ist, so dass eine Klemmkraft im Bereich der
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11.

10

Zangenplattenlippe (13) zwischen oberer und unterer Zangenplatte (12,14)

erzeugt wird, wenn sich das Zangenaggregat (1) in einer hinteren Stellung
befindet.

Zangenaggregat (1) nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der
Drehpunkt (34) des jeweiligen Federbeins (18a) unterhalb des Zangenaggregates
(1) angeordnet ist. '

Zangenaggregat (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet,
dass die Lageraufnahmen (26) des Speisezylinders (27) nach oben eine Offnung
(31) aufweisen, deren lichte Weite wenigstens dem Durchmesser des die
Lageraufnahme (26) eingelegten Lagers (29) des Speisezylinders betragt und
Mittel vorgesehen sind um die Offnung zu verschliessen.

Zangenaggregat (1) nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass die Mittel

um eine im Zangenrahmen befestigte Achse schwenkbar gelagert sind.

Zangenaggregat (1) nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass die Mittel
aus einem schwenkbaren zweiarmigen Hebel bestehen, wobei ein erster Arm zur
Uberdeckung mit der Offnung verlagerbar ist und ein zweiter Arm in den

Wirkungsbereich eines Federelements schwenkbar ist.

Zangenaggregat (1) nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass das
Federelement aus zwei Huilsen besteht, wobei eine erste Hilse am
Zangenrahmen befestigt ist und eine Druckfeder aufnimmt und eine zweite Hilse,
welche einseitig geschlossen ist im Bereich der offenen Seite auf der ersten Hiilse
gefuhrt wird.

Zangenaggregat (1) nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass die zweite
Hulse mit einer radial abstehenden Lasche versehen ist.
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