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(54) Zaf{zeni pro zv§leni stability stroji, zejméma zemédélskfch, ma svazich

Zatizenf{ pro zvfiemf stability stro- 8
j&, zejméma zemddélsk§ch na svazich, pod-
le vynt&lezu pfinés{ uspolrédimi rému stroje O
s idloZnou dutinou, v nif jsou uspofddémy
dvé vysuwné polonépravy. Na svazich se vy-

_7\
souvé polondprava s kolem, nachézejici se jL\\\

5

7

na sniZené strand stroje a zviétiuje se tak

stabilita proti pfevrienf. Zafizeni svou

jednoduchost{ umoZiuje jeho snadné uloZe~

nf na stroji a prinésf smadnou pfestavi-

telnost transportni #ffe i pifi jizdd po —\
8

vete jnfch komunikacich.
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Vynilez se tfké zaffzen{ pro zviieni stability stroji, zejméma zemddSlskych na sva-

zich.

Z hlediska stability stroje pfi jeho préci ma bodmim svahu, tedy pfi jizdé po vrstev-
nici, je vfhoday co nejvitéi rozchod kol aiobo co né jvétéf &ife pracovnich orgénd, prichéze~
jicioh do styku s pidou a mohoucich do uréité miry slouzit jako opira stroje pro zv§sent
joho stability proti pfevrieni. Tato, pro svahy vhodné vlastnost, je viak opdt na zdvadu
pii transportu stroje po veiejnfch kosumikacich, kde je nutno. dodriet predpisy i pfeprave
nimi podminkami dameu maximélni tramsportai g1tku, PFi skaze vyhevét jak tramsportm, tak
préoi v terémm 8i ma svazich, bylo mavrieno moistvi fedenf, kterd jsou viak zaméfema
zejména na zvfieni pracovniho z&bdru stroje s cilem dosazeni vysoké vikonnosti a vyuZitel-
posti & ma sniZemi pracovni Sife na transpartmn{ £{fi pii dopravé. Tato zatizemi jsou vhod-
né pii préci v roviméch mebo ma mirnych svdzioh. nofefi{f totiZ vibec otézku préce ma svazich
s vitéim bodnim néklomems Jde-1i o préci ma béimfch svazich se sklenem nad 20°, neni tente
problém u dosavadmich strojd prakticky vibec fediemn, protoZe o pouZit{ pracewnich orgimd,
ptichéze jicich do styku s pidou, jdko opérnfch orgénd melze vzhledem k dmes pouiivanym vy~
sok¥m hmotmostem novych, vfkomnfch stro ji, vétiinou samo jizdnfch, prakticky uvazovat.
Nehledd ma te jo mnoistvi strojd, zejména zemédilskyoh, kde jejich pracovmi orgémy do sty-
ku s pddou prakticky vibec mepiichézejf a nejs@u tedy z hlediska moinosti pouiitf jako opé-
ry pro zviseni stability vibec vyuZitelmé.

Tyto nevfhody a medostatky jsou odstrandmy zatizemim pro zvidemi stability stro ji,
ze jména zemSd&lsk§ch, ma svazich, podle vynilezu, jehoZ podstata spodivd v tom, Ze rém
stroje je opatifem tuloimou dutimou mosnych vysuvnych polonéprav s opérnymi pojezdovimi ko~
1y, ke kterymito polonépravém jsou pFikloubeny lineérn{ motory, nakloubené svymi druhymi
konci na rém stroje.

Zafizeni pro zvisemi stability strojd, zejméma zemédélskfch, na svazich, podle vynd-
lezu je velmi jednoduché a lewvaé, pfilemi spolehlivé zabranuje jak pfevriemfi stroje ma sva-
hu, iak i sikadmo dociluje pfijatelné tramsportnf Eife stroji pfi jejich dopravé po veéifej-
nych komunikacich.

Na pfipojeném vikrese je v Fezu schematicky zmézorndm pfiklad provedeni zalizeni
podle vynélezu.

Rém ) stroje je opatfem tloZmou dutinou 2, ne jlépe nekruhového prifezu, napt.dtver-
cového, obdélmikového, ale i kruhového s dréikou nebo dréikami &i v§stupky, zabranu jici{mi
pootodeni mebo otéleni. V iloZmé dutind 2 jsou uspolédémy bud b&Zmé nebo prfidavmé mosné
v§suwné polondpravy 3, jejichi prifez a wmdjsi rozmér odpovidé prifezu a vaitfnimu rozméru
GloZné dutimy 2 tak, aby mosné visuwvaé pclontﬁravy 3 byly v idloiné dutind 2 uloZeny suwmé.
Na nosmych v§suvnych polomépravéch 3 jsou uspotfédéma opérmné pojezdovd kola 4, kterd mohou
byt pripadnd provedena jako samostavitelmnd ostruhovd s eventuilnd omezenym vykyvem /mezné-~
zornéno/. K rému 1 stroje anebo k dchytmé konzole 3, ma ndm uspofddané, jsou pomoci pri-
chytagch kloubd 8 uchyceny lineérafi motory 1, papf. hydraulické vysuvné vélce, prikloubené
ma svfch druhych komocich pomoci spojovacich kloubd 8 k ichytmym okim 9 mebo tfmendm, upevad-
nym k nosnym polomépravém 3 vfsuvagoh ve smirech a, b.
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Zatizeni podle vynélezu funguje takto : P¥i transportu po véiejnfoh komunkacfch hebo
pfi préci na roviné &i mirném svahu jsou nosné vysuwvné polondpravy 3 zasunuty dovnitf iloz-
né dutiny 2. P préci na bolnim svahu se na strand stroje, situované‘niie. vysune pomoci

lineérniho motoru 7 pfifsludnéd nosné visuvné poléndprava 3, &imi se dosaienym zvétdenym

3,
rozchodem bud normélni nebo pr{davné nosné vysuvné polonépravy 3 docili podstatné zvydenti
stability stroje a zabréni se tak moZnému plrevriini..V pripadé pouiit{ samostavitelného

ostruhového kola, které je vhodné zejména u hfiduvné nosné vysuvné polondpravy 3, je udel-
né pro docfleni vhodného opérného Ulinku , zabréndni bodnfmu & jfZdénf{ omezit vhodnymi do-

razy moin§ vikyv ostruhy /neznkzornéno/.

PREDMET VYNALEZU

Zaitizen{ pro zvydeni stability stroji, zejména zeméd&lskyoh na svazich, vyznadené
tim, Ze rém /1/ stroje jeo opatfen iloinou dutinou /2/ nosn§ch vysuvngch polondprav /3/
s opérnymi pojezdovymi koly /4/, ke kterymwito polondpravdm /3/ jsou pfikloubeny linesrni
- motory /1/, nakloubené svymi druhymi konci na rém /1/ stroje.

1 vykres
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