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(57)摘要

本实用新型公开了一种空中输送带驱动托

辊与驱动减速电机连接轴的拆卸装置，解决了操

作人员托举并拆卸连接轴时存在费时耗力的问

题；在移动小车（13）上设置有叉式升降架（12），

在水平升降板（8）右侧端的顶端面上，设置有外

侧定位立板（4），在外侧定位立板（4）的顶端面

上，设置有外侧定位凹槽（5），驱动电机及减速器

（3）设置在外侧定位立板（4）左侧的叉式升降架

的顶端面上，双端输出轴（2）的右侧端，设置在外

侧定位凹槽中，在叉式升降架（12）的左侧端的顶

端面上，设置有电动液压千斤顶（9），电动液压千

斤顶（9）的输出轴（11），顶接在双端输出轴的左

侧端立面上；适合化工企业的输送带托辊上的减

速机的拆卸。
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1.一种空中输送带驱动托辊与驱动减速电机连接轴的拆卸装置，包括空中输送带驱动

辊（1）、驱动电机及减速器（3）和移动小车（13），在驱动电机及减速器（3）的输出端上，设置

有双端输出轴（2），双端输出轴（2）的外侧端与空中输送带驱动辊（1）的左端机械连接在一

起；其特征在于，在移动小车（13）上设置有叉式升降架（12），在叉式升降架（12）的顶端连接

有水平升降板（8），在水平升降板（8）右侧端的顶端面上，设置有外侧定位立板（4），在外侧

定位立板（4）的顶端面上，设置有外侧定位凹槽（5），驱动电机及减速器（3）设置在外侧定位

立板（4）左侧的叉式升降架（12）的顶端面上，双端输出轴（2）的右侧端，设置在外侧定位凹

槽（5）中，在叉式升降架（12）的左侧端的顶端面上，设置有电动液压千斤顶（9），电动液压千

斤顶（9）的输出轴（11），沿从左向右的方向，顶接在双端输出轴（2）的左侧端立面上。

2.根据权利要求1所述的一种空中输送带驱动托辊与驱动减速电机连接轴的拆卸装

置，其特征在于，在驱动电机及减速器（3）左侧的叉式升降架（12）上，设置有内侧定位立板

（6），在内侧定位立板（6）的顶端面上，设置有内侧定位凹槽（7）；在水平升降板（8）的左侧顶

端面上，固定设置有千斤顶定位安装框架（15），在千斤顶定位安装框架（15）的右端板上，设

置有千斤顶输出轴伸出定位凹槽（10），电动液压千斤顶（9）设置在千斤顶定位安装框架

（15）中，电动液压千斤顶（9）的输出轴（11），设置在千斤顶输出轴伸出定位凹槽（10）与内侧

定位凹槽（7）之间。

3.根据权利要求2所述的一种空中输送带驱动托辊与驱动减速电机连接轴的拆卸装

置，其特征在于，在移动小车（13）与叉式升降架（12）之间，设置有叉式升降架升降驱动液压

缸（16）；在移动小车（13）的车体板下底面上设置有万向行走轮（14）。
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空中输送带驱动托辊与驱动减速电机连接轴的拆卸装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种拆卸装置，特别涉及一种设置在空中的输送带驱动托辊与驱

动减速电机之间连接轴的拆卸装置。

背景技术

[0002] 在化工企业的车间中，有些原料输送带是设置在车间的空中的，输送带依靠驱动

托辊驱动传送带工作，驱动托辊的一端与双端输出的驱动减速电机连接轴机械连接在一

起，因此，驱动减速电机也设置在空中；在车间设备的维护中，需要定期地将驱动减速电机

从驱动托辊上拆卸下后进行保养和维护，现有作法是操作人员登高到空中的驱动减速电机

处，几名操作人员用手合力托举住驱动减速电机后，再进行驱动托辊与驱动减速电机连接

轴的拆卸，由于，驱动减速电机重达二三十公斤，采用操作人员托举并拆卸连接轴时，存在

费时耗力的问题，此外，还存在空中负重作业危险性很高的缺陷。

发明内容

[0003] 本实用新型提供了一种空中输送带驱动托辊与驱动减速电机连接轴的拆卸装置，

解决了操作人员托举并拆卸连接轴时存在费时耗力的技术问题。

[0004] 本实用新型是通过以下技术方案解决以上技术问题的：

[0005] 一种空中输送带驱动托辊与驱动减速电机连接轴的拆卸装置，包括空中输送带驱

动辊、驱动电机及减速器和移动小车，在驱动电机及减速器的输出端上，设置有双端输出

轴，双端输出轴的外侧端与空中输送带驱动辊的左端机械连接在一起；在移动小车上设置

有叉式升降架，在叉式升降架的顶端连接有水平升降板，在水平升降板右侧端的顶端面上，

设置有外侧定位立板，在外侧定位立板的顶端面上，设置有外侧定位凹槽，驱动电机及减速

器设置在外侧定位立板左侧的叉式升降架的顶端面上，双端输出轴的右侧端，设置在外侧

定位凹槽中，在叉式升降架的左侧端的顶端面上，设置有电动液压千斤顶，电动液压千斤顶

的输出轴，沿从左向右的方向，顶接在双端输出轴的左侧端立面上。

[0006] 在驱动电机及减速器左侧的叉式升降架上，设置有内侧定位立板，在内侧定位立

板的顶端面上，设置有内侧定位凹槽；在水平升降板的左侧顶端面上，固定设置有千斤顶定

位安装框架，在千斤顶定位安装框架的右端板上，设置有千斤顶输出轴伸出定位凹槽，电动

液压千斤顶设置在千斤顶定位安装框架中，电动液压千斤顶的输出轴，设置在千斤顶输出

轴伸出定位凹槽与内侧定位凹槽之间。

[0007] 在移动小车与叉式升降架之间，设置有叉式升降架升降驱动液压缸；在移动小车

的车体板下底面上设置有万向行走轮。

[0008] 本实用新型为一个可灵活移动的工作台，当移动到预拆卸的空中的驱动电机及减

速器正下方时，通过控制叉式升降架升降驱动液压缸，将水平升降板升高到电机位置，并将

驱动电机及减速器卡接在外侧定位立板与内侧定位立板之间，再通过控制电动液压千斤

顶，将输出轴顶接在双端输出轴的左侧端立面上，并将其顶出驱动电机及减速器输出端的
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轴承，使双端输出轴与驱动电机及减速器分离；本实用新型减轻操作人员的劳动强度，提高

工作效率，尤其适合化工企业的输送带托辊上的减速机的拆卸。

附图说明

[0009] 图1是本实用新型的结构示意图。

具体实施方式

[0010] 下面结合附图对本实用新型进行详细说明：

[0011] 一种空中输送带驱动托辊与驱动减速电机连接轴的拆卸装置，包括空中输送带驱

动辊1、驱动电机及减速器3和移动小车13，在驱动电机及减速器3的输出端上，设置有双端

输出轴2，双端输出轴2的外侧端与空中输送带驱动辊1的左端机械连接在一起；在车间上方

的高空中设置的空中输送带机构，完成生产中所需物料的传送，空中输送带是在空中输送

带驱动辊1的驱动下运送物料的，而空中输送带驱动辊1的动力来自驱动电机及减速器3，设

置在高空中的驱动电机及减速器3运行一定的时间后，需要将其与空中输送带机构脱离后，

并运送到地面进行维护和保养；本发明通过设置移动小车13来对空中输送带机构上的各驱

动电机及减速器进行拆卸；在移动小车13上设置有叉式升降架12，在叉式升降架12的顶端

连接有水平升降板8，在水平升降板8右侧端的顶端面上，设置有外侧定位立板4，在外侧定

位立板4的顶端面上，设置有外侧定位凹槽5，驱动电机及减速器3设置在外侧定位立板4左

侧的叉式升降架12的顶端面上，双端输出轴2的右侧端，设置在外侧定位凹槽5中，在叉式升

降架12的左侧端的顶端面上，设置有电动液压千斤顶9，电动液压千斤顶9的输出轴11，沿从

左向右的方向，顶接在双端输出轴2的左侧端立面上；首先，将水平升降板8升起到能托举到

驱动电机及减速器3的位置，将驱动电机及减速器3卡接固定在外侧定位立板4与内侧定位

立板6之间，并将双端输出轴2设置在外侧定位立板4的顶端面上设置的外侧定位凹槽5中，

控制电动液压千斤顶9上的输出轴11，输出轴11，从左向右，将设置在驱动电机及减速器3的

输出端上的双端输出轴2，从驱动电机及减速器3的输出端上顶出，实现双端输出轴2与驱动

电机及减速器3的输出端的分离。

[0012] 在驱动电机及减速器3左侧的叉式升降架12上，设置有内侧定位立板6，在内侧定

位立板6的顶端面上，设置有内侧定位凹槽7；在水平升降板8的左侧顶端面上，固定设置有

千斤顶定位安装框架15，在千斤顶定位安装框架15的右端板上，设置有千斤顶输出轴伸出

定位凹槽10，电动液压千斤顶9设置在千斤顶定位安装框架15中，电动液压千斤顶9的输出

轴11，设置在千斤顶输出轴伸出定位凹槽10与内侧定位凹槽7之间；外侧定位凹槽5的中心

轴线、内侧定位凹槽7的中心轴线和千斤顶输出轴伸出定位凹槽10的中心轴线，是重合在一

起的。

[0013] 在移动小车13与叉式升降架12之间，设置有叉式升降架升降驱动液压缸16，通过

控制该液压缸实现叉式升降架12上的水平升降板8的升降；在移动小车13的车体板下底面

上设置有万向行走轮14，以方便整个工作台车的移动。
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图1
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