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Przedmiotem wynalazku jest zesp6t zbieznosci
statycznej z magnetycznym ukladem korekcji Kki-
neskopu odbiornika telewizji kolorowej.

Uktady cdtwarzania obrazéw kolorowych, takie
jak wykorzystywane w odbiornikach telewizji ko-
lorowej, zawierajg lampe elektronopromieniowg, w
ktorej za pomocg sygnaldéw wizyjnych sg modulo-
war.e trzy wigzki elektron6éw. Wigzki padajg na
obszary luminoforu, ktére odpowiadajg poszczegbl-
nym kolorom i sg naniesione na zewnetrzng po-
wierzchnie ekranu lampy.

W celu dokladnego odtwarzania obrazu koloro-
wego trzy wigzki muszg byé skupiane na ekranie
we wszystkich punktach na rastrze. Wigzki moga
by¢ skupiane w punktach oddalonych od $rodka
rastra przy uzyciu metod zbiezno$ci dynamicznej
lub technik samoskupienia wzglednie kombinacji
ich obu. Bez wzgledu na metody wykorzystywane
do uzyskania zbiezno$ci przy odczytaniu wigzek,
nalezy wprowadzié pewne dzialania w celu uzyska-
nia zbieznosci statycznej nieodchylonych wigzek
w $rodku ekranu.

Zastosowanie zespoléw zbieznosci statycznej jest
konieczne, poniewaz dopuszczenie tolerancji przy
produkcji wyrzutni elektronowych i ich montazu
w szyjce lampy elektropromieniowej powoduje
czgsto wystgpienie niewlasciwej zbiezno$ci statycz-
nej.

Znane s3 zespoly zbieznosci statycznej, stosowane
na przyklad w kineskopach kolorowych z wigzka-
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mi wspélliniowymi, ktére skupiajg zewnetrzne
spo$réd trzech wigzek wspélliniowych na srodko-
wej wigzce za pomocg par cztero- i szesciobiegu-
nowych pierscieni magnetycznych, wywotujgcych
ruch zewnetrznych wigzek, przeciwny lub podob-
ny, co przedstawiono w opisie patentowym Stanéw
Zjednoczonych Ameryki nr 3725 831. Znane sg tak-
ze inne zespoly =zbiezno$ci statycznej, takie jak
opisany w zgloszeniu patentowym Stanéw Zjedno-
czonych Ameryki nr 698 464, zapewniajgce okreS$lo-
ny ruch kazdej sposrod trzech wsp6iliniowych
wigzek w dowolnym kierunku za pomocg dwéch
par pier§cieni magnetycznych umieszczonych mi-
mosrodowo.

Dla kazdego z powyzszych zespoléw zbiezno$ci
statycznej, ruch danej wigzki elektronéw jest re-
gulowany co do wielkosci przez jednakowy lub
przeciwny ruch obrotowy kazdego elementu pier$-
cieniowego z okre§lonej pary pierscieni. Dla przy-
ktadu, zesp6l! zbieznosci statycznej opisany w wy-
zej wzmiankowanym zgloszeniu patentowym Sta-
néw Zjednoczonych nr 698 464 posiada pare pier§-
cieni magnetycznych majgcych przykladowo kon-
figuracje szeSciobiegunowa, dla ktérej zewnetrzny
punkt pola magnetycznego o warto$ci réwnej zeru
jest usytuowany pomiedzy $rodkiem i jedng ze-
wnetrzng wigzka dla wywolania ruchu drugiej ze-
wnetrznej wigzki.

W  przypadku lamp elektronopromieniowych
o stosunkowo malej zbieznosei, w ktérych jedna
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wiazka zewnetrzna znajduje si¢ w stosunkowo du-
zej odlegloéci od wigzki $rodkowej, wymagany jest
duzy ruch zewnetrznej wigzki w celu skupiania
jej we wlasciwej odleglosci od wiazki $rodkowej,
W celu uzyskania takich znacznych ruchéw, ele-
menty pier§cieniowe okreslonej pary pierscieni
obracajg sie wzgledem .siebie tak, Ze pole magne-
tyczne ka'zdego elementu ma tendencje raczej w
kierunku ustawiania sie zgodnie z polem drugiego
elementu anizeli w kierunku znoszenia sie. Mak-
symalne uzyskiwane pole magnetyczne, odpowia-
dajgce maksymalnemu ruchowi wigzki elektronéw,
wystepuje, gdy biegun péinocny jednego elementu
pierscieniowego jest ustawiony wsp6losiowo z bie-
guhem drugiego  elementu pierscieniowego.

Minimalny ruch wiazki elektronéw wystepuje,
gdy biegun p()lnochy jednego elementu pierscienio-

* wego jest .ustawiony wspoétosiowo z biegunem po-
}uhniowym drugiego elementu pierscieniowego. Ten
miriinialny ruch nie moze byé zmniejszony poni-
zej pewnej wartoSci. Tolerancje dopuszczalne przy
produkcji magnetycznych elementéw pierscienio-
wych i ich wlgczenie do zespolu zbiezno$ci sta-
tycznej bedg powodowaly wystspowanie nieznacz-
nie réznigcych sie wlasnosci jednego elementu
pierscieniowego i drugiego elementu pierScieniowe-
g0, jak na przyklad nieznacznie rdzine sily biegu-
néw i rozmieszczenie biegunéw dla pary pierscieni.

Innym czynnikiem wplywajacym na warto$§é mi-
nimalnego ruchu, ktéry zapewnia zesp6l zbieznosci
statycznej, jest umieszczenie tego zespotu na $rod-
kowej osi Z lampy elektropromieniowej.

Ze wzgledu na to, ze predkos¢ elektronéw w
‘wigzce wzrasta wraz ze zwiekszeniem sie odleg-
losci osi Z od wyrzutni elektronowych, natezenia
poprzeczne pb6l magnetycznych zespolg zbieznosci
statycznej bedg mialy roézne wartosci, zaleznie od
tego, gdzie wzdluz osi Z usytuowane sg te pola.
Kazdy element pierécieniowy pary pierscieni jest
umieszczony w nieznacznie innym miejscu na osi Z
anizeli drugi element. W wyniku tego, nawet jezeli
elementy pier§cieniowe obracajg sie w spos6b zno-
szacy pole magnetyczne, pole magnetyczne jednego
elementu pierécieniowego, majgcego nieznacznie
inny wplyw na wigzke elektronéw anizeli drugi
element, nie bedzie catkowicie usuwalo ruchu po-
wodowanego przez drugi element pier§cieniowy, co
zakl6ca ich podobng strukture.

Zespoly zbiezno$ci statycznej, sa umieszczone za
‘elektrodami wyrzutni elektronowych, sg wigc sto-

sunkowo bardziej czule na wyzej opisane zjawisko

zalezne od predko$ci, anizeli zespoly zbieznosci
statycznej umieszczone dalej w kierunku wyrzutni.
--Jak wiec opisano dla réznych przyczyn, bez
wzgledu na regulacje zespotu zbiezno$ci statycznej,
lﬁyskiwany bedzie ruch jednej wiagzki elektronéw
wzgledem drugiej wigzki elektronéw o minimalnej
‘wartosci. Jezeli wigzki elektron6éw beda poddawa-
né oddzialywaniom przy réinych odchyleniach od
wlasciwej zbieznosdci, zwigzanych -z tolerancjami
przy produkcji lamp elektronopromieniowych, sku-
pienie wigzki elektron6w we wlasciwej odleglosci
wzgledem drugiej wigzki bedzie mozliwe jedynie
dla wybranych warunkéw przy niewlasciwej zbiez-
no$ci, lecz nie dla wszystkich mozliwych warun-
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kéw przy niewlasciwej zbieznosei, ktére mogg na-
stapié. o

Dla przykladu, typows, pozgddng. wiasnoscig ze-

spolu zbiezno$ci: statycznej jest zdolno$é skupie-

nia wigzki zewnetrznej na wigzce S$rodkowej w
odleglo$ci 0,127 mm..Rozwazmy nastepnie przykla-
dowo okreslong pare pierscieni zespotu .zbieznosci
statycznej, jak opisano w wyzej WZmiankowanym
zgloszeniu patentowym nr 698 464. Ze wzgledu na
okreslone tolerancje przy produkcji zespolu i po-
lozenie zespolu na osi Z, para pier§cieni moze wy-
wolywaé ruch zewnetrznej wigzki o minimalnej
wartosci rowny 0,762 mm, bez wzgledu na orien-
tacje obrotowg elementéw. pierscieniowych. Wow-
czas w przypadku tych lamp elektronopromienio-
wych o niewlasciwej zbieznosci, gdy ' zewnetrzna
wigzka jest skupiana niewlasciwie wzgledem™s$rod-
kowej wigzki o 0,635 mm lub mniej, zesp6t zbiez-
nosci statycznej nie jest w stanie, przy braku za-
stosowania dcdatkowej konstrukcji, skupiaé¢ wigzki
w wymaganej odlegto$ci réwnej 0,127 mm.

Dodatkowa konstrukcja zwigzana z zespolem
zbieznosci statycznej jest opisana w zgloszeniu pa-
tentowym Standéw Zjednoczonych nr 667 834. Ce-
lem tej dodatkowej konstrukcji, przykiadowo za-
stosowanej w polgczeniu z zespolem zbieznosci sta-
tycznej wyzej wzmiankowanego patentu Stanéw
Zjednoczonych Ameryki nr 3725831 jest zapew-
nienie skréconego czasu regulacji przez operatora.
Dodatkowa konstrukcja zawiera .nieregulowany,
czterobiegunowy element pierscieniowy i nieregu-
lowany, szesciobiegunowy element pierscieniowy,
umieszczone trwale wok6t czesci balonu kinesko-
pu. Pola wytwarzane przez to urzgdzenie powo-
dujg ruch zewnegtrznych wigzek w okreélonym kie-
runku wzgledem $rodkowej wigzki i powoduja
usytuowanie zewnetrznych wigzek w okreslonej
¢wiartce kola, bez wzgledu na pierwotne potozenia
przy niewlasciwej zbieznosci wigzek.

Operator begdzie zawsze wiedzial, w jaki sposéb
obrécié parc pierscieni pozostalej konstrukcji ze-
spolu, dzieki czemu nastepuje skrbécenie czasu re-
gulacji przez operatora. Taka dodatkowa konstruk-
cja nie jest jednakze wilasciwa dla umozliwiania
skupiania wigzek elektronéw przez zespdél zbiez-
nosci statycznej we wlasciwej odleglosci od pozo-
stalych wigzek dla wszystkich mozliwych warun-
kéw przy niewlasciwej zbieznosci, ktére wystepuja
przy produkcji lamp elektronopromieniowych.

Zesp6l zbiezno$ci statycznej wedlug wynalazku
zawiera pierwsze regulowane magnetyczne elemen-
ty zbieZnosci, ktére stanowig korzystnie pare mag-
netycznych elementéw pierScieniowych. Zesp6l
zbiezno$ci statycznej zawiera regulowany, magne-.
tyczny korektor umieszczony woko6t czesci balonu
do wytwarzania drugiego pola magnetycznego.

W korzystnym - wykonaniu wynalazku magne-
tyczne elementy pier$cieniowe sg przystosowane do
regulacji w spos6b obrotowy wok6t szyjki balonu
kineskopu i obejmujg pierwszy punkt pola mag-
netycznego o wartosci r6wnej zeru, usytuowany w
balonie pomiedzy $rodkowa wigzka i druga zew-
netrzng wigzka. Zespo6t zbieznosci statycznej zawiera
drugie magnetyczne elementy zbieznosci stanowigce
korzystnie pare magnetycznych elementoéw pierscie-
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niowych, regulowanych w sposéb obrotowy wokél
szyjki balonu i obejmujgcych drugi punkt pola
magnetycznego o wartosci réwnej zeru, usytuowa-
ny w balonie pomi-dzy $rodkows- wigzkag i pier-
wszg zewnetrzng wigzka.

W korzystnym wykonaniu wynalazku regulowa-
ny, magnetyczny korektor zawiera pojedynczy,
regulowany w sposOb obrotowy, magnetyczny ele-
ment pierscieniowy, wytwarzajgcy czterobieguno-
we Dpole magnetyczne o ustalonym natezeniu.

Pr.edmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia przekr6j poprzeczny zespolu zbieznosci
statycznej wedlug wynalazku, fig. 2 — widok od
przodu magnetycznego ukladu wywolujgcego ruch
wigzki, zawartego w zespole z fig. 1, fig. 3 — wi-
dok od przodu magnetycznego ukiadu korekcji za-
wartego w zespole z fig. 1 oraz fig. 4 — schema-
tyczny wykres obrazujacy oddzialywanie na wy-
brane wigzki elektronéw, przy uwzglednieniu typo-
wego warunku niewlasciwej zbieznosci, fig. 5 —
schematyczny wykres obrazujgcy oddzialywanie na
wybrane wigzki elektronéw w skrajnej sytuacji,
fig. 6 — schematyczny wykres obrazujgcy oddzia-
lywanie na wybrane wigzki elektronéw dla nie-
wlasciwej zbieznosci, jak na fig. 4, przy innej
orientacji i fig. 7 — schematyczny wykres obrazu-
jacy oddzmlywame na wybrane wigzki elektronéw
przy dowolnym ustaw1en1u poczatkowym

Na figurze 1_zespét zbieznosci statyczne] 20 za-
wiera tuleje¢ 11 zamontowang na szyjce 10 balonu
lampy elektronopromieniowej (nie pokazanej) od-
biornika telewizji kolorowej. Element zaciskowy 12
dociska tuleje 11 $cisle do szyjki 10.

Pokazane sg nieodchylone tory trzech wspo6ili-
niowych wigzek 60, 61 i 62 w szyjce 10, odpowia-
dajgce wigzkom elektronéw emitowanych z wy-
rzutni odpowiednio dla koloré6w niebieskiego, zie-
lonego i czerwonego tréjwigzkowego, rzedowego
zespolu wyrzutni elektronowych (nie pokazanego).
Wigzka odpowiadajgca kolorowi zielonemu jest
wigzkag przykladowo pokazang jako zgodna ze
srodkowa osig Z lampy. Mogg byé roéwniez zasto-
sowane inne urzadzenia rzedowe.

Zesp6l zbieznosci statycznej 20 zawiera pare
magnetycznych elementéw piers$cieniowych 50 i 51
z wystepami 53 i 54, ktére sg przeznaczone dla
wywolywania ruchu wigzki 60 odpowiadajgcej ko-
lorowi niebieskiemu w dowolnym kierunku w za-
sadzie bez wywolywania ruchu pozostalych dwoch
wigzek. Srodek C magnetycznych elementéw piers-
cieniowych 50 i 51 jest mimosrodowo oddalony od
Srodkowej osi za pomocg mimosrodowego pierscie-
nia 52 i jest usytuowany pomiedzy wigzkami 61
i 62 odpowiadajacymi kolorom zielonemu i czer-
wonemu. Magnetyczne elementy pier§cieniowe 50
i 51 sg regulowane w sposob obrotowy wok6l
szyjki 10.

Zesp6l zbieznosci statycznej 20 zawiera ponadto
par¢ magnetycznych elementéw pierscieniowych
40 i 41 z wystepami 43 i 44, ktére sg przeznaczone
do wywolywania ruchu wigzki 62 odpowiadajgcej
kolorowi czerwonemu w dowolnym kierunku w
zasadzie bez wywolywania ruchu pozostaltych
dwo6ch wigzek. Srodek C° magnetycznych elemen-
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tow. pier§cieniowych 40 i 41 jest mimo$rodowo od-
dalony od s$rodkowej osi za pomocg mimo$rodo-
wego pierécienia 42 i jest usytuowany pomiedzy
wigzkami ‘60 i 61 odpowiadajacymi kolorom nie-
bieskiemu i zielonemu. Magnetyczne elementy
piericieniowe 40 i 41 s3 regulowane w sposéb
obrotowy wokét szyjki 10. Podkladka 17 rozdziela
dwie pary magnetycznych elementéw pierscienio-
wych 50, 51 i 40, 41. Podkladka 16 jest umieszczo-
na w poblizu elementu pierscieniowego 40.

Na tulei 11 jest umieszczona para obracanych,
magnetycznych elementéw pier§cieniowych 30, i 31
czystoci z wystepami 33 i 34, z ktérych kazdy
moze mieé konwencjonalng, dwubiegunowa kon-
strukcje namagnesowang wzdluz srednicy, z prze-
ciwnymi biegunami na kohcach $rednicy. Obré6t
magnetycznych elementéw pierscieniowych 30 i 31
czystosci powoduje ruch wszystkich trzech wigzek
w tym samym kierunku. Magnetyczne elementy
pierscieniowe 30 i 31 czysto$ci sg oddzielone przez
podkiadke 15 od magnetycznych elementéw piers-
cieniowych 50 i 51.

. Figura 2 jest widokiem od przodu magnetyczne-
go elementu pier$cieniowego 50. Usytuowane na
orzeciwlegltych koficach $rednicy rowki 18 w tule:
11 wspélpracuja z odpowiadajacymi im wystgpami
55 mimosrodowego pierscienia 52 w celu utrzy-
mania mimoérodowego pierscienia w ustalonej za-

~ leznosci wzgledem tulei. Element pier§cieniowy 50

jest przykladowo pokazany na f1g 2 jako szescio-
biegunowa konstrukcja magnetyczna, ktéra wytwa-
rza linie pola magnetycznego H. Zewnetrzny punkt
pola magnetycznego o wartosci réwnej zeru jest
usytuowany w $rodku C elementu pierscieniowego
50. Pole magnetyczne wok6t punktu C obejmuje
wiagzki 61 i 62 odpowiadajace kolorom czerwonemu
i zielonemu i ma stosunkowo male natezenie, w
wyniku czego nie jest wywolywany w zasadzie za-
den ruch tych wigzek.

Pole magnetyczne wok6t punktu B, jest stosun-
kowo silne i moze byé wywolany wymagany ruch
wigzki odpowiadajacej kolorowi niebieskiemu w
wyniku wilasciwej regulacji mimosrodowo umiesz-
czonej pary piersScieni, zawierajgcej elementy piers-
cieniowe 50 i 51. Praca mimosrodowo umieszczonej
pary pierScieni, zawierajgcej elementy pierscienio-
we 40 i 41, przeznaczona do wywolania ruchu je-
dynie wigzki odpowiadajgcej kolorowi czerwonemu,
jest podobna do juz opisanej. Pomimo tego, ze ele-
menty pierscieniowe 40 i 41, 50 i 51 sg przykla-
dowo konstrukcjami sze$ciobiegunowymi, mogg byé
zastosowane takze inne, wtasciwe konstrukcje.

Zespdl zbiezno$ci statycznej 20 zawiera takze
konstrukcje, ktoéra zapewnia skupianie wigzek
elektroné6w we wlasciwej odleglosci od kazdej z
wigzek dla wszystkich mozliwych warunkéw przy
niewlasciwej zbieznosci, ktére wystepuja przy pro-
dukcji lamp elektronopromieniowych. Regulowany,
magnetyczny korektor 90, zawierajacy element
pierécieniowy z wystepem 91, przeznaczony do
obrotowej regulacji, jest umieszczony koncentrycznie
woko6t szyjki 10. Przekladka 92 oddziela korektor
90 od pierscienia ustalajacego 13. PierScien ustala-
jacy 13 jest dopasowany do tulei 11 i wspéipracuje
z gwintami 14 w celu zablokowania wszystkich ele-
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ment6w pieréciemiowych w okreslonym po'lo'iemu
po ich wiagciwej regulacji. Moga by¢ réwm'ez za-
stopowane inne, dowolne, wiasciwe urzadzenia blo-
k‘;fjc%c;ktor 90 wytwarza pole magnetyczne o usta-
lonym natezeniu i regulowanym k.ler}mku. Jak po-
kazana na fig. 3, korektor 90 zawiera pr.zyk-ladowq
-crtery bieguny magnetyczne o przeciwne;l Fneguno-
wosci, rozmieszczone w réwnych odleglosmachl ka-
towych wok6t obwodu piers’ci;:nia}‘.e‘maé

Rozwazmy typewy warunek niewlas
noé:if przegstavfiony na figurze 4. Wigzka 60 od-
powiadajaca kolerowi niebieskiemu pad.a na el\‘{ran
luminegcencyjny lampy elektronopr?mxenxowej w
miejseu 70, wiazka 62 odpowiadajaca kolorowl
czerwonemu pada w miejscu 72. Wigzka 61 odpo-
wiada kolorowi zielonemu pada p_rzyklad.owo. d;a
uproszczénia w miejscu 71 na S$rodkowej osi d
Ten ostatni warunek moze byé uzyskany prze
realizaéja zbieznosci przez wlasciwy ok?r(?t .elemen—
t6w pier§cieniowych 30 i 31, czystosci jezeli jest tr.
patrzebne. : ' N

W przypadky, gdy wymaganym kryter?um 'Zblez-
nodci jest przesunigcie wigzek, odpow1ad'a1.a‘cych
kolorom niebieskiemu i czerwonemu, z miejsc '.10
i 72 padania o odleglo§¢ m od miejsca 71 Pad'ama
srodkowej wiazki odpowiadajacej kolorowi zielo-
nemu, wéwczas zesp6t zbieznosci statycznej' 20.mut
si byé zdolny do przesunigcia zewnetrznej w1az.k1
"z polozenia odpowiadajacego miejscu 70 padania,
na przyklad do wnetrza kota 93. Przy braku k9-
rektora 80 wynik taki moze byé uzyskany jedyfn?e
dla wybranych warunkéw przy niewlaéciweq‘ zbiez-
nasci. K

Kierunek ruchu zewnegtrznej wigzki odpowiada-
jacej kolorowi niebjeskiemu od miejsca 70 pada-
nia, jest sterowany w wyniku: obrotu obu elem'en-
t6w pierscieniowych 50 i 51. Wielko§é ruchu Je§t
okreslona przez jednakowy i przeciwny obrét ka.z-
dega z elementéw. Jak wzmiankowano uprzec.imf),
se wizgledu na rézne polozenia elementéw piers-
cieniowych 50 i 51 na osi Z i ze wzgledu na to-
leraneje przy produkcji urzadzenia, minimalny
ruch, ktéry moze by¢ wywalany przez elfemfer?ty
pierdcieniowe 50 i 51 pracyjace jako para pierScie-
ni, jest réowny odleglofci m’. W wyniku t.egc’:,‘be_z
wzgledu na regulacje obrotowa pary pierscieni,
wiazka odpowiadajaea kolorowi niebieskiemu jest
‘przesuwana z miejsca 70 padania do polozenia na
sewnatrz kola 94 i nie moze byé uzyskana zado-
walajgca shieznosé,

Dzicki zsstosowaniu magnetycznego elementu
pierfcieniowego korekcji w postaci korektora 90
w zespole zbieinofci statycznej 20, wigzka odpo-
wiadajaca kolorowi niebieskiemu jest przesuwana
2 miejsca 70 padania e okreslong odleglo$é i w
okreflonym kierynku w celu zmiany ruchu o mi-
nimalnej wartasci, wytwarzanego przez elementy
pierseieniowe 50 i 51. Korektor 90 umazliwia sku-
planie przez zesp{! zbieznoSci statycznej 20 wiazlfi
40 odpowiadajacej kolorowi niebieskiemu we wias-
ciwej odlegloéci dla wszystkich mazliwych warun-
kéw priy wystepowaniu niewlasciwej zhieznosci.

Rozwaimy wplyw korektora 90 na miejsce 70
padania wigzki odpowiadajacej kolorowi niebies-

ciwej zbiez-
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. czerwonemu z miejsca 72 padania o
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kiemu. Jak przedstawiono na fig. 3, korektor 90
ma biegun péinocny potozony w miejscu odpowia-
dajacym dwunastej godzinie na zegarze, w wynika
czego wywotuje ruch w kierunku pionowym zgod-
nie z wektorem 95 na fig. 4. Wplyw na -wigzke
odpowiadajaca kolorowi niebieskiemu polega na
przesunigciu jej do miejsca 70A padania.

Wlaseiwa regulacja elementéw piers’cienibwych
50 i 51 powoduje wéwezas ruch wigzki odpowiada-
jacej kolorowi niebieskiemu zgodnie z wektorem
968 do Srodkowego miejsca T1 padania wigzki. Wy-
nikowy ruch wiazki odpowiadajacej kolorowi nie-
bieskiemu jest przedstawiony przez wektor 97.
Czterobiegunowy korektor 90 powoduje T6éwniez
przesuniecie wigzki 62 odpowiadajgcej kolorowi
jednakows
lecz przeciwng wartosé do miejsca T2A zgodnie
z wektorem 98. '

Wlasciwy obrét elementéw pierscieniowych 40
i 41 powoduje wowczas skupienie wigzki odpowia-
dajacej kolorowi czerwonemu ra Srodkowej wigzce
zgodnie z wektorem 99, przy czym wynikowym ru-
chem jest ruch 101. B

Sila biegunéw korektora 90 jest wybrana wilas-
ciwie dla zapewnienia ruchu. o wlasciwej wielkosci
dla wiazki odpowiadajacej kolorowi niebieskiemu
tak, ze wymagany ruch wytwarzany przez elemen-
ty pierScieniowe 50 i 51 bedzie réwny lub wiekszy
od ‘minimalnego ruchu, ktéry jest w stanie wy-
tworzyé para pierscieni. Rozwazmy skrajng.sytu-
acje, taka jak przedstawiona na fig. 5, gdzie miej-
sea 70 padania odpowiadajgca wigzce niebieskiej
jest juz blizsze miejscu 71 padania Srodkowej wigz-

‘ce bez zastosowania zespolu zbiezno$ci. Zesp6t

zbieznoSci statycznej 20 nie moze wywolywaé ru-
chu o~ minimalnej wartosei mniejszego niz odles-
los¢é m’. Przy braku zastosowania magnetycznego
korektora 90, miejsce 70 padania wigzki,odpowia-
dajacej kolorowi niebieskiemu bedzie znajdowaé
sie na zewnatrz koia 94. Korektor 90, przykladowo
posiadajacy biegun pbilnocny w polozeniu odpowia-
dajacym dwunastej godzinie na zegarze, wywoluje
ruch wigzki odpowiadajgcej kolorowi niebieskiemu,
zgodny z wektorem ‘162, przy czym polozenie wigz-
ki odpowiada miejscu 70A padania.

W przypadku, gdy natezenie ustalonego pola
magnetycznego korektora 90 jest dobrane tak, by
wywolaé ruch o ustalonej wartosci, réwnej war-
tosci odlegloéci m’— m, moze byé uzyskana zado-
walajaca zbiezno$é statyczna. Elementy pierscie-
niowe 50 i 51 obracaja sie razem az do chwili; gdy
kierunek ruchu wywolywanego przez wiazke odpo-
wiadajqca kolorowi niebieskiemu jest pionowy i od-
bywa sie w kierunku do $rodka.

Wéwczas, gdy. biegun pélnocny elementu piers-
cieniowego 50 jest w zasadzie ustawiony \wspélli-
niowo z biegunem potudniowym elementu pierscie-
niowego 51, uzyskiwany jest minimalny ruch na
odleglod¢ m', wywolujac ruch zgodnie z wektorem
103 i konficowe miejsce T0B padania wiazki odpo-
wiadajacej kolorowi niebieskiemu, eo zapewnia za-
dowalajaca zbieznoéé. Podobna procedura jest re-
alizowana dla wigzki odpowiadajgcej kolorowi czer-
wonemu, czego nie pokazano.

Jezeli wartoéé ruchu wiazki odpowiadajgcej ko-
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-Jorowi niebieskiemu, wywolywanego przez korek-
tor 90 jest réwna lub wigksza od wartosci m’,
mozliwa jest zbieznoéé wigzki odpowiadajcej kolo-
rowi niebieskiemu bezposrednio na $rodkowej
wiagzce. Jednakze nie jest pozgdane, zeby korektor
‘90 wywolywal wiekszy ruch wiazki odpowiadaja-
cej kolorowi niébieskiemu ni% minimalny ruch wy-
magany do uzyskania zadowalajgcej zbieinoécx

Zwykle zwiekszony ruch poprzeczny wiazki elek-
tronéw bedzie powodowal niepozgdane zwiekszénie
niewlasciwej zbieznoéci wigzki.

Bez wzgledu na to, ze przyklady przedstawmne
na figurze 4 i 5 przedstawiaja wykonanie, w kté-

rym biegun pélocny korektora 90 jest w polo-.

zeniu odpowiadajacym dwunastej godzinie na zega-
rze, moze byé dobrana dowolna orientacja korekto-
ra_90, ktéra bedzie zapewniaé wlasciwe przesunie-
cie ruchu. Rozwazimy warunek przy niewlasciwej
zbieznosci z fig. 6, 1dentyczny wzgledem warunku
niewlaéciwej zbiezno$ci z fig. 4. Miejsce 71 padania
¢érodkowej wiazki znajduje sie przykladowo na osi
Z, a potozeniu wigzki odpowiadajacej kolorowi nie-
bieskiemu odpowiada miejsce 70 padania. Mini-
malny ruch, jaki beds wywolywaly magnetyczne
elementy pier§cieniowe 50 i 51, jest réwny odleg-
loéci m’ i wymagane jest skupianie wigzki odpo-
wiadajacej kolorowi niebieskiemu bezposrednio na
srodkowej wigzce. W celu uzyskania zbiezno$ci dla
wszystkich warunkéw przy wystepowaniu niewlas-
ciwej zbieznosci, natezenie pola magnetycznego ko-
rektora 90 jest dobrane wlasciwie dla zapewnienia
ruchu na odleglo$ci m’.

W tych warunkach kierunek pola magnetyczne-
go korektora 90 jest dobrany tak, by przesuwaé
wigzke odpowiadajgca kolorowi niebieskiemu z
miejsca 70 padania na zewnatrz kola 104. Obrét
biegtina  p6inocnego korektora 90 o kat © od kie-
ruhku pienowego wywoluje ruch zgodnie z wekto-
rem 105, co powoduje usytuowanie wigzki odpo-
. wiadajgcej kolorowi niebieskiemu w polozeniu od-
powiadajacym miejscu 70A padania, ktére wyste-
puje na zewnatrz kola 104. Wlasciwy obrét ele-
mentéw pierScieniowych 50 i 51 powoduje skupia-
nie wigzki odpowiadajacej kolorowi niebieskiemu
na $rodkowej wigzce poprzez ruch zgodny z wek-
torem 106, przy czym wynikowy ruch jest ruchem
zgodnym z wektorem 107. W zwigzku z tym okres-
lona orienitacja korektora 90 ma znaczenie, o ile
wybrana - aktualnie orientacja musi = zapewniaé
wlasciwg zmiane ruchu dla umozliwienia uzyska-
nia wlasciwej zbieinosci wiazek elektronéw, wpro-
wadzanej przez zesp6l zbiezno$ci statystycznej 20.

Wilasnosciag ukladu wedlug wynalazku jest to, ze
korektor 90 ma zdolno$é obracania sie, co umozli-
wia operatorowi dob6r wlasciwej orientacji korek-
. tora dla umozliwienia wla$ciwej zbieznosci dla
wszystkich warunkéw przy “wystepowaniu niewta$-
ciwej zbiezno$ci. Dla poczatkowego ustawienia jest
wybrana dowolna orientacja, na przykilad poloze-

nie N, odpowiadajgce godzinie dwunastej na zega-

rze na fig. 7. Dla wielu lamp elektronopromienio-
wych z niewlaSciwg orientacjg taka orientacja jest
wilasciwa dla zapewnienia przesuniecia ruchu wig-
zek, jezeli jest to wymagane. Dla innych lamp
z niewlasciwg zbieznoscig takich jak na fig. 7,
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ruch zgodny z wektorem 108, wywolywany przez
korektor 90 przy okres§lonej wybranej orxentacn,
jest niewlasciwy.

Polozenie wigzki odpowiadajacej kolorowi nie-
bieskiemu odpowijada teraz miejscu 70A padania,
a nie miejscu 70 padania. ,

Miejsce to znajduje sie nadal w odlegtosci m” od
$rodkowej wiazki,
wiada minimalnemu ruchowi, ktéry musza wywo-
lywaé elementy pierfcieniowe 50 i 51. Jezeli wy-
stapi taka sytuacja, korektor 90 jest obracany
przez jego. wystepy 91, tak, ze biegun pblnocny
jest teraz w nowym polozeniu N,.

Nowy ruch zgodnie z wektorem 109 wywolywany

przez korektor 90 powoduje teraz usytuowanie
wigzki odpowiadajacej kolorowi niebieskiemu na
zewnatrz kola 104 w polozeniu odpowiadajacym
miejscu padania T0B, co zapewnia wlasciwe prze-
suniecie ruchu w celu umozliwienia wywolywania

ruchu zgodnego z wektorem 110 przez elementy .

piericieniowe 58 i 51, poprzez wlasciwy obrét,
i skupianie wigzki odpowiadajacej kolorowi nie-
bieskiemu na Srodkowej wigzce, przy czym wyni-

kowym ruchem jest ruch zgodny z wektorem 111..

W zwigzku z powyzszym, przy braku konstruk-
cji regulowanego, magnetycznego korektora 90, ze-
sp6l zbiezno$ci statycznej 20 moze zapewniaé za-
dowalajgcg zbiezno§é jedynie dla wybranych wa-
runkéw niewla$ciwej zbieznosci. Przy zastosowaniu

" tej konstrukcji zadowalajaca zbieznosé moie by¢

uzyskana dla wszystkich mozliwych warunkéw
przy niewlasciwej zbiezno$ci i przy minimalnym
rozogniskowaniu wiazek.

Zastosowanie magnetycznego korektora 90 ulat-
wia spelnienie wymagaﬁ postawionych pozostalej
konstrukcji zespotu zbieznosci statycznej. Rozwaz-
my zastosowanie lampy elektronopromieniowej, w
ktérym wymaga sie, zeby zesp6l zbieznosci statycz-
nej byl w stanie wywolywaé maksymalny ruch

‘wiazki zewnetrznej na M milimetré6w . oraz wy-

maga sie, zeby zesp6t zbiezno$ci statycznej byt w
stanie przesunaé zewnetrzng wigzke na m milime-
tréw wzgledem $rodkowej wigzki. .

Standardowe osiagniecia - moze reprezéntowaé
moga
byé: M = 4,572 mm, m = 0,127 mm, przy R = 36:1.
Taki wspélczynnik trudno osiggnaé w praktyce

wa/zespél zbieznosei statycznej, gdzie m moze byc
réwne 0,762 mm lub wiecej, dla stosunku 631 lub
mniejszego.

W wyniku wigczenia magnetycznego uktadu ko-
rekcji przy wlasciwym natezeniu, uzyskiwany jest
duzy wspélczynnik R, nawet woéweczas, gdy jest za-
stosowany zesp6t zbleznosc1 statycznej o mniej-
szym stosunku.

Zesp6l zbiezno$ci statycznej 20 bedzie rbwmez
w stanie zapewniaé wigksze ruchy maksymalne
wigzek, gdy jest zastosowany magnetyczny korek-
tor 90. Rozwazmy poprzedni przyklad, jezeli jest
wymagana zbieznosé do 0,127 mm i minimalny wy-
wolywany- ruch jest r6wny 0,762 mm, magnetyczny

" korektor 90 musi byé w stanie zapewnié ruch ko-

rygujacy o réwny 0,635 mm. Ten ruch korygujacy
o moze wowczas poprzez wlasciwy obrét magne-

przy czym odleglo§¢ m’ odpo- -
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tycznego korektora 90 wspomagaé statyczne sku-
pianie w lampie elektronopromieniowej z niewlas-
ciwg zbiezno$cig na odleglo$é wiekszg niz M. Uzy-
skiwane jest nowe maksimum M + c. Tak wigc
dla M = 4,572 mm nowe maksimum bedzie réwne
4,572 mm - 0,635 mm = 5,207 mm i nowe R bedzie
réwne 5,207 mm/0,127 = 41, co jest wieksze niz
uprzednio wzmiankowane R = 36.

Bez wzgledu na to, ze korektor 90 jest przedsta-
wiony na fig. 3 jako czterobiegunowy uklad mag-
netyczny, moze byé zastosowzima inna konfiguracja
biegunéw, taka jak cze$é rozmieszczonych w roz-
nych odstepach kgtowych biegunéw o naprzemien-
nych biegunowo$ciach przy wilasciwym natezeniu
pola. Uklad czterobiegunowy ma te zalete, ze po-
woduje stosunkowo male rozogniskowanie wigzek
i stosunkowo male przesuniecie czystosci.

Uklad moze rowniez stanowié zespél zbieznosci
statycznej, ktéry zawiera ukilady do przésuwania
wigzek elektronéw za pomocg innych elementéw
niz mimosrodowo umieszczone -elementy pierscie-
niowe 40 i 41, 50 i 51.

Dla przykladu uklad moze byé réwniez wykona-
ny w postaci wykorzystujgcej czterobiegunowe
i sze$ciobiegunowe, mimosrodowe umieszczone pary
pierscieni, wywolujgce przeciwny i podobny ruch
zewnetrznych wigzek.

Zastrzezenia patentowe
1. Zesp6t zbiezno$ci statycznej z magnetycznym

ukladem korekcji kineskopu odbiornika telewizji
kolorowej do statycznego skupiania trzech wigzek
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elektronéw w balonie kineskopu, zawierajacy
pierwsze, regulowane, magnetyczne elementy zbiez-
no$ci umieszczone wokoél czesci balonu kineskopu
dla wytwarzania pierwszego pola magnetycznego,
przy czym zespOl zbieznosci statycznej zawiera tu-
leje zamontowang na szyjce balonu kineskopu,
znamienny tym, ze pierwsze, regulowane, magne-
tyczrfe elementy zbieznosci stanowia korzystnie
pare magnetycznych elementéw piersScieniowych
(50, 51) oraz zespo6l zbiezno$ci statycznej (20) za-
wiera regulowany, magnetyczny korektor (90)
umieszczony wokoél czeSci balonu dla wytwarzania
drugiego pola magnetycznego.

2. Zesp6l wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
magnetyczne elementy pierscieniowe (50, 51) s3
przystosowane do regulacji- w spos6b obrotowy
woko6l szyjki (10) balonu kineskopu i obejmujg
pierwszy punkt pola magnetycznego o wartosci
réwnej zeru, usytuowany w balonie pomiedzy
Srodkowa wigzka '(61) i drugg zewnetrzng wigzka
(62) oraz zesp6lt zbiezno$ci statycznej (20) zawiera
drugie magnetyczne elementy zbieznos$ci, stanowig-
ce korzystnie pare magnetycznych elementéw
pierscieniowych (40, 41) regulowanych w spos6b
obrro'towy woké6l szyjki (10) balonu i obejmujgcych
drugi punkt pola magnetycznego o wartosci réwnej
zeru, usytuowany w balonie pomiedzy §F_odkowa
wigzka (61) i pierwszg zewnetrzng wigzkg (60).

3. Zespo6l wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienny tym,
ze regulowany, magnetyczny korektor (90) zawiera
pojedynczy, regulowany w spos6b obrotowy, mag-
netyczny element pierScieniowy, wytwarzajgcy
czterobiegunowe pole magnetyczne o ustalonym na-
tezeniu.
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