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ReSeni se tykd oboru strojirenské tech-
nologie a i'e$i problém upinani vyrobkll pro
jejich manipulaci ve dvou rovindch pfi sva-
fovani. o :
Zafizeni pro upindni vyrobkill je tvofeno
podstavcem a vidlicovym ramem. Podstata
vyndlezu spoivd v tom, Ze vidlicovy rdm
je na podstavci uloZen ototné ve vertikdlni T
roving a konce jeho pevnych ramen jsou - i

opatfeny epy, ve kterych jsou vykyvné& ulo- 8
Zena sklopnd ramena na nichZ jsou ototné
v horizontalni roviné uloZeny drZdky s pod-
pérami.
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Vynalez se.tyka zalizeni pro upindni, vy-
robkd.

"PFi strojirenské vyrobé& ]e nutno s nékte-
rymi vyrobky manipulovat a provédét na
nich operace v riznych, polohdch .3 ustavo-
vat je do tschto poloh. K témto tiéeldm slou-
71 bud pracovni stoly, na ktery jsou vyrob-
ky uloZeny voln& nebo pfipravky, do kte-
rych se vyrobky upi‘naji.- Manipulace s vy-
robky je obtiZnd a nArotné jak na &as, tak
na fyzickou ndmahu. P¥ipravky neumoZiuji
rychlé a snadné upnuti a vyjmuti vyrobku
a jeho manipulaci a ustavovdni v rdznych
polohach pro vykonédni urdité operace na
vyrobku.

Cilem vynélezu je usnadnéni manipulace
a upinédni vyrobkd pfi vyrobni €innosti, sni-
Zeni naméhavosti préce a sniZeni pracnos-
ti.

Zafizeni pro upmém vyrobklt je tvofeno
podstavcem a vidlicovym rdmem. Podstata
vynédlezu spofivd v tom, Ze vidlicovy rdm
je na podstavci uloZen oto&n& ve vertikédlni
rovind a konce jeho pevnych ramen . jsou
opatifeny &epy, ve kterych jsou vykyvné:u-
loZena sklopnd ramena na nichZ jsou otoZ-
n# v horizontdlni rovin& uloZeny drZdky s
podpérami.

Zafizeni podle vynédlezZu umoZiiuje rych-
16 a snadné upnuti a vyjmuti vyrobku i jeho
snadnou manipulaci. ve dvou rovindch. Sni-
%1 se pracnost a namédhavost prdce pii ma-
nipulaci a zvy3i se produktivita préce.
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.- PFiklad provedeni zalizeni-podle:vynélezu
Je znézornén schematmky v. ¢elnim ndrys-
ném pohledu - a predstavuje zakizeni pro
svaloyani nadrZi na palivo.

Zarlzem je tvofeno podstavcem 1, ve Kte-
Tém je uloZen sv1sly ¢ep 2, na kterém je
‘prosttednictvim pouzdra 3 uloZen oto&nd
ve vertikdlni roviné-vidlicovy rdm 4. Kon-
ce pevnych ramen 11 vidlicového rdmu 4
jsou _opatfeny pr1énym1 depy 7, ve kterych
jsou . vykyvné uloZena sklopnd: ramena 5
s dorazy 6. Na sklopnych ramenech 5-jsou
prostiednictvim Cepii- 8 uloZeny . ototné v
horizontalni roving& drZdky 9 s.podpgrami
10.

" Vyrobek se do zafizeni vklada shora ma-

nipuldtorem. Sklopnéd ramena 5 s drZdky 9
jsou ve vychozi poloze rozeviena (oznale-
no-&erchovang) a jejich poloha. je .vliéi pev-
nym rameniim 11 omezena dorazem 6. Vy-
robek se spodnim okrajem opfe do podpér
10 na drZacich 9 a vlastni vdhou zplsobi
sklopeni sklopnych ramen 5 tak, Ze je sev-
Fen mezi drZéky 9, Vyrobkem je moZno oté-
et prostiednictvim-svislého Sepu 2 ve ver-
tikdlni rovind a soulasn& prostfednictvim
depl B8 v horizontalni roviné.

Vyjmuti vyrobku se provddi tahem mani-
puldtoru sm&rem nahoru. Dojde tak k sa-
moéinnému uvolnéni sklopnych ramen 3§
s drZdky 8 a k jejich vyklopeni kolem (‘,epﬁ
7. do-v§chozi-polehypro vleZeni dalsiho vy-
robku.

PREDMET VYNALEZU .

Zatizeni pro upindni vyrobkd,
podstavcem a vidlicovym rémem, vyznagu-
jici se tim, Ze vidlicovy rdm (4) je na pod-
stavel (1) uloZen oto&n& ve vertikdlni ro-
ving a konce jsho pevnych ramen (11) jsou

tvoi'ené .

opatfeny tepy (7), ve kterych jsou kayJ-
nd uloZena sklopnd ramena (5), na nich¥
jSot oto&n& v horizontdlni roving uloZeny
drzéky [9] ] podpéraml [101
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