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G Titulo: MAQUINA PARA FRATASAR SUELOS.

@Resumen:

Maquina para fratasar suelos que consta de un chasis
estructural, un grupo de ruedas direccionales, un
grupo de ruedas motrices y un conjunto operativo,
situado debajo del chasis, integrado por rotores con
palas frotadoras o discos abrasivos.

Un motor de accionamiento hace girar un eje central
gue esta relacionado con los ejes de los rotores
mediante transmisiones individuales. Dichos ejes se
sustentan en una estructura de brazos compartida. De
este modo las palas giran sobre su eje y todo el
conjunto operativo gira a su vez sobre el eje central.
Ademas el conjunto operativo puede moverse en su
conjunto en la direccion vertical mediante unos
cilindros actuadores.

Esta maquina tiene la posibilidad de incorporar un
dispositivo esparcidor y/o dosificador de cuarzo.

Aviso: Se puede realizar consulta prevista por el art. 37.3.8 LP.
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DESCRIPCION

MAQUINA PARA FRATASAR SUELOS

Sector de la técnica

La presente invencidén estd relacionada con el
acondicionamiento del hormigébn que se extiende para
formar superficies de suelo, proponiendo una maquina de
fratasar realizada con una formacién estructural que la
permite operar de manera autdnoma tanto en trabajo como
en desplazamiento, con conduccidén desde un puesto de
gobierno situado encima de la propia maquina,
incorporando un conjunto funcional de trabajo muy
sencillo pero de alta efectividad para la funcién del

fratasado.

Estado de la técnica

El alisado del hormigén con el que se forman
superficies de suelo, puede realizarse mediante
herramientas manuales, pero también existen magquinas
destinadas para su funcidén, con las cuales el trabajo

resulta mas rapido y menos costoso.

Las maquinas que existen en tal sentido, constan de
uno o més rotores con palas frotadoras o discos
abrasivos, siendo actuados dichos rotores por uno o mas
motores que van dispuestos por encima, de forma que la
maquina se apoya mediante dichos rotores sobre 1la
superficie de trabajo, de modo que el giro de los
rotores produce a la vez el fratasado 3% el

desplazamiento de la maquina.

Una realizacién de las mAquinas de este tipo
incorpora un brazo que termina en un manillar, de modo

que el manejo lo realiza un operario que va caminando a
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pie al mismo tiempo gque sujeta la maquina por el

manillar, lo cual supone un manejo bastante costoso.

Existen también maguinas que disponen de un puesto
de operario sobre la propia méquina, de modo dque el

gobierno se realiza desde dicho puesto, 1lo cual hace

menos costoso el manejo de la maquina, pero la
conduccién resulta complicada, ya que la unica
sustentacidén de la maquina es por los rotores

giratorios que apoyan sobre la superficie de trabajo.

Objeto de la invencidn

De acuerdo con la invencidén se propone una maquina
para fratasar el hormigén con el que se forman 1los
pavimentos de suelo, habiéndose desarrollado dicha
maquina con una realizacién de caracteristicas
constructivas y funcionales muy ventajosas para

realizar el trabajo de la funcién mencionada.

Esta magquina objeto de la invencidén consta de un
chasis estructural que va dispuesto sobre un grupo de
rodadura delantero y otro posterior, de los cuales uno,
preferentemente el posterior, dispone de un
accionamiento motriz, mientras gque el otro grupo de

rodadura es direccional, estando relacionado con un

volante de conduccidédn dispuesto en un puesto de
operario situado sobre el <chasis; en tanto que
suspendido por debajo del <chasis va dispuesto un

conjunto operativo de trabajo formado por tres rotores de
palas o discos abrasivos, los cuales son giratorios
individualmente entre si mismos y en conjunto respecto de

un eje central.

El conjunto operativo de trabajo queda suspendido
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respecto del chasis estructural de la magquina mediante
unos c¢illindros actuadotes verticales, mediante los
cuales es susceptible mover en altura dicho conjunto
operativo para variar su posicidén respecto de la

superficie de apoyo de los grupos de rodadura.

Los rotores del conjunto operativo van
incorporados en respectivos ejes verticales que se
relacionan mediante correspondientes transmisiones
giratorias con un nlUcleo central fijo, estando dichos
ejes de los rotores dispuestos en una estructura
portante asociada a un eje central giratorio que

dispone de un accionamiento motriz.

Se obtiene asi una mAaquina gue se apoya sobre sus
grupos de rodadura, mediante los cuales puede moverse
en desplazamiento motriz y ser manejada en gobierno vy
conduccidén desde un puesto situado sobre la propia
maquina, con posibilidad de situar el conjunto
operativo de trabajo en una posicién elevada para
desplazamientos, y en una posicidén baja regulable para

el trabajo de aplicacién.

La disposicidén giratoria de la estructura portante
de los rotores del conjunto operativo de trabajo y la
relacidén de transmisién giratoria de los ejes de dichos
rotores del conjunto operativo de trabajo, hacen que
mediante un uUnico motor de accionamiento se actie un
movimiento combinado de giro de todo el conjunto
operativo de trabajo y un giro independiente de cada
uno de los rotores sobre su respectivo eje,
consiguiéndose una accién muy efectiva para la funcién

del fratasado.

Por todo ello, dicha magquina objeto de 1la
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invencidén resulta de unas caracteristicas ciertamente
ventajosas, adquiriendo vida propia y caracter
preferente para su funcidn, respecto de las maquinas

convencionales de la misma aplicacidn.

Descripcién de las figuras

La figura 1 muestra una perspectiva de la maquina

preconizada seguin un ejemplo de realizaciédn.

La figura 2 es una vista lateral de 1la misma
maquina, con el conjunto operativo de trabajo en

posicidén elevada de transporte.

La figura 3 es una vista lateral de la maquina con

el conjunto operativo en posicidn de trabajo

La figura 4 es una vista en planta superior de la

maqguina.

La figura 5 es una perspectiva del conjunto
funcional de la méaqguina, sin el chasis estructural ni

los grupos de rodadura.

La figura 6 es una perspectiva del conjunto con el

dispositivo de cuarzo acoplado.

Descripcién detallada de la invencién

El objeto de la invencién se refiere a una maguina
destinada para fratasar el hormigdén que se extiende en
la formacién de suelos, con una realizacidédn automotriz
de movimiento tanto para el trabajo como para

desplazamientos.
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La maquina comprende un chasis estructural (1) que
se apoya sobre un dgrupo de ruedas (2) delanteras y un
grupo de ruedas (3) posteriores, yendo sobre dicho
chasis estructural (1) wun puesto (4) de gobierno vy
conduccidén, mientras que suspendido por debajo va un

conjunto operativo (5) de trabajo.

Uno de los grupos de ruedas de apoyo,
preferentemente las ruedas posteriores (3), dispone de
un accionamiento motriz (6) gue permite el

desplazamiento auténomo de la maquina, mientras gue uno
de los grupos, en este caso preferentemente el grupo de
las ruedas delanteras (2), es direccional \% va
relacionado mediante una transmisién (7) con un volante

(8) de conduccién situado en el puesto (4) de gobierno.

El conjunto operativo (5) de trabajo va dispuesto
en una estructura portante (9), la cual queda
suspendida del chasis estructural (1) por medio de unos
cilindros actuadotes verticales (10), de modo que
dichos c¢ilindros actuadores (10) permiten situar el
conjunto operativo (5) de trabajo a una altura variable
respecto de la superficie de apoyc de la maquina

mediante los grupos de ruedas (2 y 3).

El conjunto operativo (5) de trabajo comprende
unos rotores (11) con palas frotadoras o discos
abrasivos, los cuales van incorporados en una
estructura de brazos (12) que es gilratoria respecto de
un eje vertical central asociado a un reductor (13) que

es actuado por un motor (14) de accionamiento.

Los rotores (11) van incorporados por su parte sobre
los extremos de los brazos de la estructura (12)

mediante respectivos ejes verticales (15), estando
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estos ejes (15) relacionados con un nucleo central fijo
mediante correspondientes transmisiones de giro (16),
que pueden ser de correa, como en la realizacidn
representada, o) segun cualquier otra solucién

convencional.

La méquina puede por lo tanto desplazarse de forma
autdnoma, mediante el accionamiento motriz (6) que

actlla a las ruedas posteriores (3), mientras que desde

el puesto de gobierno (4) se puede realizar 1la
conduccién direccional mediante el volante (8)
orientando las ruedas delanteras (2), para
desplazamientos de traslado vy la movilidad de 1la

maguina en el trabajo.

Mediante los <c¢ilindros (10) se puede elevar vy
bajar el conjunto operativo (5), entre wuna posicién
elevada de traslado de la maquina, como en la figura 2,
y una posicién baja de trabajo, como en la figura 3,
permitiendo asimismo determinar una mayor © menor
presién de los rotores (11) contra la superficie de

trabajo, en funcién del fratasado a realizar.

La accién del fratasado 1la realizan los rotores
(11), mediante sus palas frotadoras o discos abrasivos,
merced al giro de todo el conjunto por el accionamiento
del motor (14), de forma que, al girar el conjunto,
mediante las transmisiones (16) se actua el giro
independiente de los rotores (11), produciéndose asi un
movimiento giratorio combinado de todo el conjunto
operativo (5) respecto del eje central y de cada uno de
los rotores (11) respecto de sus respectivos ejes (15),
con lo que se consigue una accidén muy efectiva del

fratasado.
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REIVINDICACIONES

1.- Maquina para fratasar suelos, del tipoc que
comprende un conjunto funcional giratorio con rotores
de palas frotadoras o discos abrasivos para actuar
sobre la superficie a fratasar, caracterizada porgue
consta de una chasis estructural (1) que se apoya sobre
un grupo de ruedas (2) direccionales y un grupo de
ruedas (3) dotadas de un accionamiento motriz (6),
mientras que suspendido por debajo del chasis
estructural (1) va dispuesto un conjunto operativo (5)
integrado por rotores (11) con palas frotadoras o
discos abrasivos, siendo dicho conjunto operativo (5)
susceptible de desplazamientos en altura entre una
posicidén elevada de transporte y una posicidén baja de

trabajo.

2.- Maquina para fratasar suelos, de acuerdo con
la primera reivindicaciédn, caracterizada porque el
conjunto operativo (5) va dispuesto en una estructura
portante (9), la cual queda suspendida del <chasis
estructural (1) mediante cilindros actuadores
verticales (10) que permiten variar la altura de 1la

sustentacioén.

3.- Maquina para fratasar suelos, de acuerdo con
la primera reivindicacién, caracterizada porque los
rotores (11) del conjunto operativo (5) van
incorporados mediante correspondientes ejes (15) en
montaje giratorio sobre una estructura de brazos (12),
la cual va a su vez dispuesta en montaje giratorio
sobre un eje central relacionado con un motor (14) de
accionamiento, mientras que 1los ejes (15) de los
rotores van relacionados mediante correspondientes

transmisiones de giro (16) con un nucleo central fijo,
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de modo que el accionamiento giratorio del conjunto
produce un movimiento giratorio individual combinado de

cada uno de los rotores (11).

4.- Maquina para fratasar suelos, de acuerdo con
la primera reivindicacién, caracterizada porque las
ruedas direccionales (2) disponen de una transmisién
(7) de orientacidén que estd relacionada con un volante
(8) de conduccidén dispuesto en un puesto (4) de

gobierno situado encima del chasis estructural (1).

5.- MAquina para fratasar suelos, de acuerdo con la
primera reivindicacidén, caracterizada por la posibilidad
de instalar encima de ésta, un dispositivo esparcidor y/o

dosificador de cuarzo (17).
6.- Maquina para fratasar suelos, de acuerdo con la

primera reivindicacidén, que se mueve con un sistema de

rodadura (2 y 3) muy ancho y liso.
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OPINION ESCRITA

N° de solicitud: 201001273

Fecha de Realizacion de la Opinion Escrita: 24.01.2013

Declaraciéon

Novedad (Art. 6.1 LP 11/1986)

Actividad inventiva (Art. 8.1 LP11/1986)

Reivindicaciones
Reivindicaciones

Reivindicaciones
Reivindicaciones

Se considera que la solicitud cumple con el requisito de aplicacion industrial
examen formal y técnico de la solicitud (Articulo 31.2 Ley 11/1986).

Base de la Opinién.-

1-6

3
1,2,4-6

SI
NO

SI
NO

. Este requisito fue evaluado durante la fase de

La presente opinidn se ha realizado sobre la base de la solicitud de patente tal y como se publica.
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OPINION ESCRITA N° de solicitud: 201001273

1. Documentos considerados.-

A continuacién se relacionan los documentos pertenecientes al estado de la técnica tomados en consideracion para la
realizacién de esta opinién.

Documento Numero Publicacién o Identificacion Fecha Publicacion
D01 US 2009214294 Al (QUENZI PHILIP J et al.) 27.08.2009
D02 EP 1158115 Al (B MAC BV MET BEPERKTE AANSPRAK) 28.11.2001

2. Declaracion motivada segin los articulos 29.6 y 29.7 del Reglamento de ejecucién de la Ley 11/1986, de 20 de
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaracién

Reivindicaciones 1y 2:

La patente en estudio describe en su 12 y 22 reivindicacién una maquina para fratasar suelos que comprende:

- chasis estructural que se apoya sobre un grupo de ruedas direccionales y un grupo de ruedas dotadas de un
accionamiento motriz

- una estructura portante suspendida del chasis estructural mediante cilindros actuadores verticales que permiten variar la
altura de la sustentacion, entre una posicion de transporte y una posicién baja de trabajo. En esta estructura portante va
dispuesto suspendido por debajo del chasis estructural un conjunto giratorio con rotores de palas frotadoras o discos
abrasivos.

El documento D01 describe las siguiente caracteristicas técnicas, ver DO1 muestra en su figuras 15 y 5, y en su parrafo
(0091):

- chasis estructural que se apoya sobre un grupo de ruedas direccionales y un grupo de ruedas dotadas de un
accionamiento motriz. Dicho apoyo sobre las ruedas se realiza mediante cilindros telescopicos que permiten variar la altura
de la sustentacion del conjunto giratorio entre una posicion de transporte y una posicién baja de trabajo.

- una conjunto giratorio con un rotor de palas frotadoras suspendido por debajo del chasis estructural y con un cilindro
actuador vertical que permiten ajustar la altura.

A diferencia con las reivindicaciones 1 y 2 de la patente en estudio, el documento DO1 no necesita un chasis estructural y
una estructura portante que es la que regula la altura del conjunto giratorio, sino que directamente el chasis estructural
regula la altura respecto a las ruedas. Se considera que el documento DO1 proporciona las mismas ventajas que la presente
invencion y que dicha patente en estudio no confiere ningln elemento de significacion inventiva respecto al documento DO1.

Por lo tanto, las reivindicaciones 1y 2 carecen de actividad inventiva a la vista del documento DO1.

Reivindicacién 3:

La reivindicacion 3 detalla el conjunto integrado por rotores caracterizado porque los rotores del conjunto operativo van
incorporados mediante correspondientes ejes en montaje giratorio sobre una estructura de brazos, la cual va a su vez
dispuesta en montaje giratorio sobre un eje central relacionado con un motor de accionamiento, mientras que los ejes de los
rotores van relacionados mediante correspondientes transmisiones de giro con un nucleo central fijo, de modo que el
accionamiento giratorio del conjunto produce un movimiento individual combinado de cada uno de los rotores.

La disposicion giratoria de la estructura portante de los rotores del conjunto operativo de trabajo y la relacion de transmision
giratoria de los ejes de dichos rotores del conjunto operativo de trabajo, hacen que mediante un GUnico motor de
accionamiento se actle un movimiento combinado de giro de todo el conjunto operativo de trabajo y un giro independiente
de cada uno de los rotores sobre su respectivo eje, consiguiéndose una accién mas efectiva para funcion de fratasado.

La invencion reivindicada en la reivindicaciéon 3 implica un efecto mejorado respecto a los documentos D01 y DO2 por lo que
se considera que tiene novedad y actividad inventiva.

Reivindicaciones 4-6:

Las reivindicaciones 4-6 son opciones de disefio que se consideran dentro de la practica habitual seguida por el experto en
la materia, especialmente porque las ventajas se prevén facilmente, por lo que carecen de actividad inventiva a la vista del
documento DO1.
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