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Przedmiotem wynalazku jest uklad przenosniko-
wy do przenoszenia nierozciggnietych wigzek
wlékien w garach od przedzarki do rozciggarki.

Znany jest fakt, ze w fabryce wytwarzajacej
syntetyczng przedze wielowlOkienkowg wiele ciag-
lych wibékien wyprzedzanych ze stopu przez dysze
przedzalnicze jest grupowanych w wigzke za po-
mocg zbierajacej prowadzgcej rolki. Wigzka nie-
rozciggnietych wibkien przejmowana jest przez
zesp6l odbierajgcych rolek, a nastepnie jest ona
doprowadzana do pary doprowadzajacych rolek do
gara za pomocy prowadzacego pier$cienia lub ejek-
tora, ktébry w sposéb ciggly waha sie. Gdy gar
jest napelniony wigzkg nierozciggnietych wiokien,
woOwczas jest zdejmowany z polozenia odbioru, zas
w polozenie to wstawiany jest pusty gar. Gar
napeitniony nierozciggnietymi wi6knami okreslony
jest jako calkowicie napelniony gar. Nastepnie na-
pelnione gary transportuje sie do miejsca, w kto-
rym sg utrzymywane za pomocg recznie napedza-
nych wo6zké6w. W razie potrzeby doprowadzenia
tych nierozciggnietych wibkien do rozciggarki cat-
kowicie napemlione gary, kt6ére zostaly zatrzymane
w rezerwowym polozeniu, sg pojedynczo przesu-
wane do rozciggarki. Woéwezas wigzka nierozcigg-
nietych wi6kien jest odprowadzana z gar6w na
rozciggarke.

Wiele takich wigzek nierozciggnietych wibdkien
wyprowadza sie ze z goéry okreslonej liczby cal-
kowicie wypelnionych garéw i doprowadza sie do
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rozciggarki. Przy czym doprowadzanie wigzki nie-
rozciggnietych wiékien do gara prowadzi sie w ta-
kich warunkach, ze calkowita grubo$é wigzki wielu
wilbkien wynosi od 20000 denier do 2000000 de-
nier, a predko$é prowadzenia procesu jest rzedu
od 300 do 2000 m/min. JednakzZe czynno$é roz-
ciggania prowadzi sie z wieloma wigzkami nie-
rozciggnietych wiékien, ktérych calkowita grubos$é
wynosi od 500000 denier do 10000000 denier, a
predko$é zasilania wynosi od 50 do 300 m/min.
jest stosunkowo mata w poréwnaniu z predkoscig
zasilania operacji przedzenia. Dlatego tez nalezy
uwzglednié réznice czasu pomiedzy czasem potrzeb-
nym do wyprodukowania calkowicie napelnionego
gara i czasem potrzebnym do zuzycia wibkien
z napelnionych gar6w w czynnosci rozciggania tak,
zeby ustalié sprawny spos6b przenoszenia wigzek
nierozciggnietych wlékien od czynnosci przedzenia
do kolejnej czynno$ci rozciggania.

W znanym sposobie przenoszenia wigzki wibkien
od czynnoSci przedzenia do kolejnej czynnosci
rozciggania, gdy zostang opréznione wuprzednio
napelnione gary, wéwczas te puste gary pojedyn-
czo zabiera sie woézkiem do miejsca ich zatrzymy-
wania, a nastepnie napelnione gary przemieszcza
sie do rozciggarki i wykonuje sie operacje roz-
dzielania wlékien. Dodatkowo puste gary przenosi
sie kolejno z rezerwowego miejsca do polozenia
odbioru ponizej doprowadzajacych rolek urzadze-
nia przedzgcego.
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Wyniki badan wykazaly, Ze powyzej opisany
znany uklad przenoszenia gar6w posiada szereg
wad. Oznacza to, ze w tym znanym ukladzie czyn-
no$é przenoszenia i czynno$é rozdzielania wibkien
gléwnie wykonuje sie nieautomatycznie tak, ze
koszty recznej pracy sg wysokie. Ponadto gdy po-
dejmowane sg wysilki w celu koncentracji recz-
nych operacji tak, zeby zwiekszy¢é ich sprawnosé,
poniewaz czynno$é rozdzielania trwa co najmniej
godzine, a rozciggarka nie moze by¢é napedzana
podczas czynnosci rozdzielania, to nawet woéwczas
sprawno$é obroébcza rozciggarki spada. Ponadto
poniewaz gary transportuje sie za pomocg woézka,
ktéry napedzany jest recznie przez pracownika,
wiec dla plynnego wykonania czynno$ci wymagana
jest odpowiednia ilo§é garbébw. W koncu zwigksza
sie zainteresowanie w przystosowaniu tak zwa-
nego ukladu kontenerowego. dla zwigkszenia robo-
czej sprawnosci aparatury, jednakze sprawne
przystosowanie tego ukladu jest ograniczone przez
wyzej wspomniane wady znanego ukladu prze-
noszenia.

Dobrze znany jest fakt, Zze do przenoszenia garu
stosuje sie podnos$niki widetkowe. Jednakze, gdy
rozmiar garu i ciezar catkowicie napelnionego garu
sg duze, woéwczas powstajag nastepne trudnosci,
a wiec wymagana Jjest wieksza przestrzen niz
dla malych gar6w dla wykonania operacji lado-
wania i roztadowywania przenosnikiem widlowym.
Ponadto podczas jazdy tego podnosnika duze gary
zastaniajg pole widzenia kierowcy wzdluz drogi
jazdy przenosnika tak, ze istnieje pewna mozliwos$é
zranienia pracownikéw.

Zasadniczym celem wynalazku jest usuniecie po-
wyzej opisanych wad znanych rozwigzan przez
opracowanie ukladu przenoszenia wigzek wlékieq
z operacji przedzenia do kolejnej operacji roz-
ciggania, w ktérych calkowicie napeirione gary
i puste gary przekazuje sie pomiedzy dwoma po-
zadanymi polozeniami wzdluz konkretnej drogi lub
drég za pomocg automatycznie przesuwajgcego
urzgdzenia.

Zgodnie z wynalazkiem, uklad przenos$nikowy do
przenoszenia nierozciggnietych wigzek wiékien w
garach od przedzarki do rozciggarki, ktéry stano-
wi pierwsza droga przenoszenia garéw napelnio-
nych wigzkami wldkien oraz druga droga powrotu
pustych gar6w wykonana w obiegu zamknietym,
charakteryzuje sie tym, ze ma co najmniej jedna
droge odgalezng podigczong do pierwszej drogi
przenoszenia, wypfowadzonq réwnolegle i obok
mechanizmu podawczego rozciggarki i podigczong
do drogi przenoszenia powrotnego, a zamknigty
obieg utworzony przez drogi przenoszenia, zawiera
pierwszg droge przenoszenia gléwnego oraz druga
droge przenoszenia gléwnego, ustawione réwno-
legle i przeznaczone dla Srodk6éw transportowych
do przenoszenia gar6w na drogach przenoszenia.

Srodkami transportowymi sa woézki gléwne po-
ruszane wzdluz drég przenoszenia ustawionych po-
przecznie do drég przenoszenia gléwnego oraz
wozki pomocnicze, ktére sg przenoszone okresowo
wzdluz drég przenoszenia na woézkach gléwnych,
przy czym te wobzki pomocnicze sg niezaleznie
transportowane wzdluz dr6g przenoszenia glow-
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nego. Wo6zki pomocnicze majg urzgdzenia pod-
nosnikowe do selektywnego podnoszenia i ustawia-
nia gar6w i woézek pomocniczy poruszaja sie po-
nizej poziomu podlogi, a urzadzenia podnos$nikowe
umieszczone na woézkach pomocniczych siggaja po-
nad poziom podlogi, stuzgc do ustawienia i pod-
trzymywania garéw. ’

Zgodnie z wynalazkiem pierwsza droga gléwna
i druga droga gléwna polgczone poprzecznymi
drogami przenoszenia tworzg obieg zamkniety,
w ktérym pierwsza droga gléwna tylng koncéwka
jest polgczona z przednig koncéwka pierwszej po-
przecznej drogi, a pierwsza droga giéwna przednig
koncéwka jest polgczona z tylng koncdéwksa drugiej
poprzecznej drogi, druga poprzeczna droga przednig
konc6wka jest polgczona z tylng koncoéwks drugiej
gléwnej drogi, a druga giéwna droga przednig
koncoéwka jest polgczona z tylng koncoéwka pierw-
szej poprzecznej drogi, przy czym pierwsza gléwna
droga znajduje sie ponizej przedzarki. Wewnagtrz
tego obiegu zamknietego co najmniej jedna po-
mocnicza odgalezna droga polgczona jest z co
najmniej jedng poprzeczng drogg przenoszenia
i przystosowana do umieszczania na niej woézkow
pomocniczych, przy czym kazda odgalezna droga
przenoszenia ma co najmniej dwa czgstkowe od-
galezienia usytuowane roéwnolegle do urzadzen
pomocniczych.

W ukladzie wedlug wynalazku czynno$¢ przeno-
szenia odbywa sie automatycznie i dlatego zostaty
znacznie wyeliminowane wady znanego ukladu.

Przedmiot wynalazku zostal przedstawiony w
przykiadach wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schemat ukiadu drogi transpor-
towej dla przenoszenia garéw, fig. 2 — przekréj
schematyczny giéwnej drogi transportowej wzdiuz
linii IT—II na fig. 1 wraz z widokiem z boku do-
prowadzajgcej czeSci przedzalniczej aparatury,
fig. 3 — schematyczny przekréj gléwnej drogi
transportowej wzdluz linii IIT—III na fig. 1 wraz
ze schematycznym przekrojem wobzka, fig. 4A i 4B
— odgaleziong droge i snowarskg czes$é rozciggarki
odpowiednio w schematycznym widoku z boku
i z gbry, fig. 5 — wobzek do przewozenia garé6w
gléwnej drogi transportowej ukladu pokazanego
na fig. 1 w schematycznym przekroju poprzecznym,
fig. 6 — podno$nik woézka pokazanego na fig. 5
w schematycznym widoku z przodu, fig. 7 —
schemat blokowy obwodu elektrycznego do regu-
lowania ruchu podno$nika pokazanego na fig. 5
i 6, fig. 8A — diagram ukazujgcy budowe magne-
tycznego przekaznika do regulowania obrotéw
silnika stosowanego do napedu woézka pokazanego
na fig. 5, fig. 8B i 8C — stykowy czlon stosowany
w magnetycznym przekazniku pokazanym na fig.
8A odpowiednio w widoku z przodu i z boku, fig.9
— obwéd elektryczny magnetycznego przekaznika
do zmiany biegunowosci energii wejsciowej do
gléwnego silnika zamontowanego na woézku po-
kazanym na fig. 5, fig. 10 — oporowy element do
regulacji przesuwanego ruchu woézka pokazanego
na fig. 5 w schematycznym widoku z boku, fig. 11
— w poprzecznym przekroju polozenie rezerwowe
gara znajdujace sie w poblizu tylnej koncéowki
pierwszej gléwnej drogi, fig. 12 — w schematycz-
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nym widoku z goéry rezerwowe poloZenie gara
pokazane na fig. 11, gdzie pokazano uklad elemen-
téw oporowych i detektoré6w, fig. 13 — schemat
blokowy pary polgczonych regulacyjnych obwodéw
zastosowanych do elementéw oporowych i detekto-
réw umieszczonych w rezerwowym polozeniu po-
kazanym na fig. 12, fig. 14 i 15 — potgczony trans-
portu]qcy woézek stosowany do poprzecznej trans-
portowej drogi ukladu pokazanego na fig. 1 od-
powiednio w widoku z boku i z przodu, fig. 16
i 17 — tlumigcy element oporowy do zatrzymywa-
nia zespolonego transportowego wézka pokazanego
na fig. 14 i 15 odpowiednio w schematycznym
widoku z boku i z przodu, fig. 18 — cze$é zespolo-
nego transportowego wézka pokazanego na fig. 14
i 15 jrazem z czeScig jego nastawiajacego czilonu
w schematycznym widoku perspektywicznym, fig.
19A — w schematycznym widoku z gbry poprzecz-
ng droge i cze$é gléwnej drogi a takze pare od-
galezionych drég ogélnego ukladu przekazywania
gar6w pokazanego na fig. 1, fig. 19B — w sche-
matycznym widoku z géry w miejsce gdzie odga-
lezione drogi polgczone s z poprzeczng drogg
pokazang na fig. 19A, gdzie pokazano uklady ele-
mentéw oporowych, ttumigcych elementéw oporo-
wych i nastawiajacych czionéw, fig. 20 — schemat
blokowy obwodu regulacji gléwnego napedowego
silnika w zespolonym transportujgcym woézku po-
kazanym na fig. 14 i 15, fig. 21 — nastawiajacy
czlon pokazany na fig. 18 w widoku z boku, fig. 22
— schemat blokowy regulacyjnego komputera za-
stosowanego do wykonywania czynnoSci przeno-
szenia gar6w wzdluz drogi transportowej pokaza-
nej na fig. 1, fig. 23 — uklad garéw w polozeniach
zasilajgcych wzdluz-odgatezionych drég w ukladzie
przenoszenia garéw pokazanym na fig. 1 w sche-
matycznym widoku z goéry, fig. 24 — w schema-
tycznym przekroju poprzednio doprowadzony gar
oraz $wiezo napelniony gar, gdzie pokazano spos6b
lgczenia tylnej koncé6wki materialu zawartego
w pierwszym garze z poczgtkowg koncé6wksg ma-
terialu zawartego w drugim garze, fig. 25
zmodyfikowany wézek w schematycznym widoku
z boku z przekrojem, fig. 26 — w schematycznym
przekroju gléwng droge ukladu transportowania,
na, ktérej zastosowano zmodyfikowany woézek po-
kazany na fig. 25, fig. 27 — nastepny zmodyfiko-
wany woézek w schematycznym widoku z przodu
oraz zmodyfikowany gar w przekroju, fig. 28 —
w schematycznym widoku z boku zmodyfikowany
wbzek oraz gar pokazane na fig. 27, fig. 29 —
w schematycznym przekroju giéwna droge zmody-
fikowanego ukladu transportowania, na ktorej
pokazano zmodyfikowany wbézek i gar z fig. 27
wraz z doprowadzajaca czeScig przedzalniczej apa-
ratury w schematycznym widoku z boku i fig. 30,
31 — nastepne zmodyfikowane uklady transporto-
wania w schematycznych widokach z goéry.

Dla ulatwienia zrozumienia wynalazku szczeg6-
towo opisano pierwszy przykiad wykonania.

W pierwszym przykiadzie wykonania pokazanym
" na fig. 1, 2 i 3 urzadzenie przedzalnicze umieszczo-
ne jest na drugiej kondygnacji B, za$ rozciggarka
umieszczona jest na pierwszej kondygnacji A po-
nizej drugiej kondygnacji B. Ciagla wielowl6kien-

97:402

10

15

25

30

35

40

45

50

55

60

kowa przedza jest przedziona ze stopu przez nie
pokazane dysze przedzalnicze, a nastepnie ozigbiana
za pomoca odpowiednich chlodnje 1 tak, zeby do-
prowadzi¢ ja do stanu zestalenia. Zestalone nitki
przedzy doprowadza sie do zbiorczej prowadzacej
rolki 3 poprzez odpowiednie rolki 2 stuzace *do
zmiany kierunku. ich przebiegu, a nastepnie zebra-
ne nitki w postaci wigzki wibkien zostaja przej-
mowane przez zesp6l naciggajacych rolek 4 i do-
prowadzana do pary zaciskajgcych rolek 6 za
pomoca prowadzacej rolki 5. Kazda zaciskajgca
rolka 6 ma osiowo rpwkowana zewnetrzng po-
wierzchnie dla wytworzenia stalego docisku wigzki
wielu wiokien Y. Wigzka wibkien ¥, kt6éra jest
w spos6b ciggly doprowadzana z zaciskajacych ro-
lek 6, po przejSciu przez prowadzacy ejektor 7,
jest pb6iniej doprowadzana do gara 8. Grubosé
opisanej wigzki wiékien ¥ wynosi zwykle od 20 000
denier do 2000000 denier, na przyklad 360000 de-
nier, a predko$é prowadzenia zaciskajacych rolek
6 wynosi normalnie od 300 m/min do 2000 m/min,
na przyklad 1000 m/min w tym przykladzie wy-
konania. Dla réwnomiernego ukladama wigzki
wlékien Y w garze 8 prowadzacy eJektor 7 ko-
rzystnie wychyla sie wzdiuz kierunku poprzecz-
nego do garéw 8 i wzdluz pierwszej gléwnej drogi
tych garéw.

W tym przykladzie wykonama wymiary garéw 8
o kwadratowym poprzecznym przekroju wynosza
20 m X 20 m X 2,0 m. Gar 8 jest umieszczony
w polozeniu odbioru tuz ponizej wylotu prowa-

~dzacego ejektora 7. Przenoszaca droga dla garéw

8 znajduje sie na pierwszej kondygnacji i zawiera
zamknieta droge R oraz co najmniej dwie réwno-
legle drogi Ra odgaleziajace sie od zamKknietej .
drogi R, jak pokazano na fig 1. Zamknieta droga R.
zawiera pierwsza gléwng droge R; umieszczong
ponizej urzadzenia przedzalniczego S, pierwsza
poprzeczng droge R, polaczona swa przednig kofi-
cowka P; z tylng koncéwka P, pierwszej glownej
drogi R,, druga gléwng droge R, polgczong swa
przednia koficéwka Pj z tylng koricbwka P, pierw-
szej poprzecznej drogi R, drugg poprzeczng dro-
ge R, polaczong odpowiednio swa przednig korfi-
cowka P; i tylng koficowka Py z tylna konic6wka
P; drugiej gléwnej drogi R; i przednig koncéwka
P, pierwszej gitéwnej drogi R,. W tym przykladzie
wykonania dwie pary odgatezionych dr6g Ra i Rb
odgatezione s od pierwszej poprzecznej drogi R
Odgaleziona droga Ra zawiera parg snowarskich
drég r; i r, odgatezionych od pierwszej poprzecz-
nej drogi R, i usytuowanych réwnolegle wzdiuz
poziomych snowarskich drabin C, pierwszej roz-
ciggarki D,, podczas gdy druga odgaleziona droga
Rb zawiera pare drég r; i r, majacych budowe
podobng do powyZzej opisanych drég r, i r, Drogi
r; i r, sa usytuowane wzdluz innych poziomych
drabin C, drugiej rozciggarki D, Na fig. 1. jest
ponadto pokazana para pomocniczych odgalezionych.
drég Ar, i Ar, Oznacza to, ze odgalezione drogi
Ar, i Ar, sa takie odgalezione od pierwszej po-
przecznej drogi R, wewnatrz zamknigtej drogi R.

Napelnione - nierozciggnietymi wiéknami . gary 8
sg transportowane z polozenia P, pierwszej giéw-
nej drogi R, do rezerwowego polozenia Pr wzdiuz
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drogi R,. Kiedy osigga sie pozycje calkowitego
napelnienia gar6w 8 w polozeniu zasilania Ps
wzdiuz rozgalezionej drogi Ra lub Rb, gary 8 sa
przekazywane od rezerwowego polozenia. Pr do
pierwszej poprzecznej drogi R, poprzez koncoéwki
P, i*P; a nastepnie przenoszone do polozenia zasi-
lania Ps jednej z drég r;, rp; r; albo r4, z ktérych
puste gary 8 sg usuwane.

W tych warunkach swobody koniec wigzki nie-
rozciggnietych wioékien odbierany jest z kazdego
gara 8, a z gbry ustalona ilo§¢ wibkien jest roz-
dzielana na jednym z grzebieni poziomych snowar-
skich grabek C, (lub C, tak, zeby przeprowadzié
operacje rozdzielania wiékien przed doprowadza-
niem materialu do mechanizmu podajgcego roz-
ciggarki D, (D,). Wyb6r jednej z drég ry, ry, I3 i Iy,
gdzie sg potrzebne napelnione gary 8, dokonywany
jest wedlug z gbry okres$lonego programu regulo-
wanego komputerem. Szczegblowe wyjasnienie ste-
rowanego: programu za pomocg komputera zawarte
jest w dalszej czesci opisu. Gdy gary 8 usytuowane
w polozeniu zasilania Ps drogi r,, r, r; r, zostang
oprézmone na skutek doprowadzenia wigzki nie-
rozclagmetych wibkien do rozciggarki D, (D),
woéwcezas czynnoSé rozciggania w rozciggarce D,
(D) zostaje przeprowadzona a wiele wigzek wl6-
kien w napelnionyeh garach 8, dla ktérych przy-
gotowanie do czynno$ci rozdzielania zostalo zakon-
czone i ktére usytuowane sg w polozeniu zasilania
Ps drogi r; lub r,; r; lub ry od strony pustych ga-
réw, zostaje przygotowanych do doprowadzenia do
mechanizmu podajgcego rozciggarki D, (D).

Z drugiej strony wspomniane powyzej puste ga-

ry 8 sg przenoszone do pierwszej poprzecznej dro-
gi R, a nastepnie sg pojedynczo przenoszone do
tylnej koncoéwki P, P6Zniej puste gary 8 sa prze-
noszone do przygotowujacego polozenia Px wzdluz
drugiej gléwnej drogi R; Zgodnie z badaniami
cze$é pustych garé6w 8 doprowadzonych do przy-
gotowujgcego polozenia Px nadal zawiera wibkna
o niewielkiej dlugosci i w konsekwencji puste gary
8 sprowadzane s3 dla potwierdzenia, czy znaj-
dujg sie jeszcze w. nich wibkna czy tez nie. Gdy
zostanie znaleziony gar 8, w ktérym pozostaly
niewielkiej dlugosci wibkna, woéwcezas pozostale
wlbkna wyjmuje sie recznie.
_ Opisang operacje sprawdzania mozZna przepro-
wadzaé stosujgc automatyczne urzadzenia zasysa-
jgce. Po zakonczeniu operacji sprawdzama pustych
garbw 8 z géry ustalona liczba pustych garéw 8
zostaje przesunigta do oczekujacego potozenia Pw
wzdluz tylnej czeSci drugiej gloéwnej drogi R,
W tym przykladzie wykonania zawsze wymaga sie
zatrzymywania pustego gara 8 w przedniej kon-
cowece P, pierwszej gléwnej drogi R,.

Ponadto wymaga sie takze ustawienia pustego
gara 8 w polozeniu P, w poblizu polozenia P,. Gdy
gar 8 umieszczony w poblizu P; zostanie wy-
pelniony wiagzka wilékna Y woéwczas pusty
gar 8 umieszezony w polozeniu P,, zostaje prze-
suniety do polozenia P,, a wypelniony gar 8 zostaje
przesuniety do rezerwowego polozenia Pr pierw-
szej gtéwnej drogi R,. Nastepny gar 8 umieszczony
'w przedniej koficowce P, drogi R, przesuwany jest
do polozenia P, Poniewaz przednia koncéwka Py
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jest pusta, wiec pusty gar 8 umieszczony w tylnym
polozeniu Pg oczekujacego polozenia Pw zostaje
przesuniety do polozenia P, poprzez drugg po-
przeczng droge R,. P6Zniej puste gary 8 umieszczo-

.ne w powyzej wspomnianym polozeniu Pw zostajg

pojedynczo przesuniete w kierunku tylnej kon-
cowki Pg, a dodatkowy pusty gar 8 zostaje prze-
suniety z przygotowujgcego polozenia Px do tylnej
czesci oczekujgcego potozenia Pw.

Gdy rozciggarka Dy, D, zostaje zatrzymana wsku-
tek nieprzewidzianych zaklécen, woéwczas zostaje
zachwiana réwnowaga pomiedzy produkcjg nieroz-
ciggnigtych wilbkien i ich rozcigganiem na roz-
ciggarce D;,, D,. Nawet w tych warunkach opera-
cja przedzenia powinna byé wykonywana nadal
w sposéb ciggly. W konsekwencji istnieje potrzeba
przygotowania dosé duzej przestrzeni dla tymcza-
sowego przechowywania nadwyzki napelnionych
gar6w 8 przed ich doprowadzeniem do rozciggarki
D; (D;). Pomocnicze drogi Ar, i Ar, sg przygoto-
wane do tymczasowego przechowywania tej nad-
wyzki napelnionych garéw 8. Operacje tymcza-
sowego przechowywania nadwyzki pelnych garéw
8 wykonuje sie przez sortowanie za pomocg regu-
lacyjnego komputera. Szczegblowy opis tej regula-
cji podany jest pézniej.

Doprowadzajgca cze$¢ urzadzenia przedzacego S,
cze$¢ zamknietej drogi R w przekroju wzdluz li-
nii II—II na fig. 1 pokazane sg na fig. 2. Jak po-
kazano na fig. 2 drogi R,, R,, i R, s3 rowkowymi
drogami utworzonymi w podlodze pierwszej kon-
dygnacji A. Droga R; (fig. 1) ma takg samg budowe
jak droga R,. Na drodze R,; znajduje sie para
woézké6w 10a, 10b o identycznej budowie. Na wéz-
kach 10a, 10b zamontowane sg podnoéniki 11. Wéz-
ki te zaopatrzone sg takze w pary k6t 12 tak, zeby
mogly poruszaé sie wzdiluz drogi R,. Jedna para
kél 12 zamontowana jest na nie pokazanym wale,
ktoéry jest napedzany za pomocg nie pokazanego
napedowego mechanizmu zamontowanego na od-
powiednich wézkach 10a, 10b.

Na pierwszej poprzecznej drodze R, znajduje sie
gléwny wozek 13, ktéry zaopatrzony jest w dwie
pary ko6t 14 tak, zeby moégl sie poruszaé wzdluz
drogi R,. Jedna para k6! 14 napedzana jest za
pomocg nie pokazanego napedowego mechanizmu
zamontowanego na woézku. 13. Pomocniczy wbézek
15 majgcy identyczng budowe jak woézek 10a, 10b
jest przesuwnie zamontowany na gléwnym woézku
13. Na drugiej poprzecznej drodze R, znajduje sie
gléwny wozek 16, na ktéorym jest przesuwnie za-
montowany pomochiczy wbézek 17. Budowa gléw-
nego wozka jest identyczna jak gl6wnego woézka 13,
podczas gdy budowa pomocniczego woézka 17 jest:
identyczna jak pomocniczego wézka 15 i w kon-
sekwencji elementy wo6zk6éw- 16 i 17 podobne do
elementéw woézké6w 13 i 15 oznaczone sg odpo-
wiednio tymi samymi odnosnikami cyfrowymi.

Na fig. 5 wozek 10a, 10b zawiera rame 19, pod-
nosnik 11 zamontowany na ramie 19 oraz pary két
12, przy czym na fig. 5 pokazana jest tylko jedna
para k6t 12. Rama 19 zawiera pare pionowych
wspornikéw 19b wystajacych z poziomej ramy 19a
do gbéry oraz pare wspornikéw 19¢ wystajgcych z
poziomej ramy 19a do dotu. Podnosnik 11 zawiera
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napedzajgcy silnik 21 zamontowany na poziomej
ramie 19a, podnoszacg plyte 20 zaopatrzong w pa-
re pionowych wspornikéw 20a, ktére sg suwliwie
podparte przez wsporniki 19b w taki spos6b, ze
podnoszgca ptyta 20 ma mozliwo$é przesuwania w
goére i do dotu, poziomy wal 22 obrotowo podparty
przez wsporniki 19b, zebate kolo 23 zamontowane
na wale silnika 21, zebate kolo 24 sztywno zamon-
towane na poziomym wale 22 w taki sposéb, ze
zebate kolo 23 jest zazebione z zebatym kolem 24,
pare mimosrodowych krzywkowych tarcz 25 sztyw-
no zamontowanych na obu koncach walu 22 w ta-
ki spos6bb, ze podnoszgca plyta 20 znajduje sie
zawsze w kontakcie z krzywkowsa powierzchnig
kazdej mimosrodowej krzywkowej tarczy 25.

Jedna krzywkowa tarcza 25 zaopatrzona jest w
dwa wystepy 25a i 25b wystajagce z jej bocznej
$§ciany w poblizu miejsca jej czesci o maksymal-
nym i minimalnym promieniu, jak pokazano na
fig. 6. Na wsporniku 33¢ przytwierdzonym do ra-
my 19a zamontowana jest para granicznych wy-
lacznikéw 33a i 33b w taki spos6b, Zze graniczny
wylageznik 33a moze byé uruchomiony za pomoca
wystepu 25a a graniczny wylgeznik 33b moze tak-
ze byé uruchomiony za pomocg wystepu 25b po
przykreceniu krzywkowej tarczy 25. Na ramie 19a
zamontowany jest magnetyczny przekaznik 30a,
ktéry podlgcza silnik 21 do zrédla pradu lub go od-
lgcza. Odigczenie to odbywa sie za pomocg sygnatu
wysylanego z granicznych wylacznik6w 33a lub
33b. Gdy silnik 21 zostaje najpierw polgczony ze
zr6dlem pradu za pomocs sygnalu z regulacyjnego
komputera 31 wystanego do magnetycznego prze-
kaznika 30a (fig. 5), wéwczas silnik 21 obraca
krzywkowg tarcze 25 w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara (fig. 6) i gdy wystep 25a
uruchamia graniczny wylacznik 33a i gdy pod-
noszaca plyta 20 zostaje przesunieta do swego naj-
wyzszego polozenia za pomocg krzywkowej tarczy
25, woéwczas przekaznik 30a otwiera polgczenie
zr6dla pradu silnika 21 i w konsekwencji zostaje
zatrzymany silnik 21 tak, ze podnoszgca plyta jest
utrzymywana w swoim najwyzszym polozeniu.
Woéwecezas, gdy regulacyjny komputer 31 uruchamia
ponownie magnetyczny przekaznik 30a, woéwczas
silnijk 21 ponownie zostaje podlgczony do zZrédla
pradu tak, ze krzywkowe tarcze 25 zostajg ponow-
nie przekrecone i w konsekwencji podnoszaca pty-
ta 20 zostaje przesunieta do dolu i gdy wystep 25b
uruchamia graniczny wylgcznik 33b, wéwczas mag-
netyczny przekaZnik 30a ponownie otwiera polg-
czenie silnika 21 i Zrédla pradu za pomocg sygna-
tu z granicznego wylacznika 33b, tak zZe podnosza-
ca plyta 20 znajduje sie w najnizszym polozeniu.

Glebokosé pierwszej gléwnej drogi R, oznaczona
jest na fig. 2 jako 1,, przy czym odleglosé pomie-
dzy najwyzszym polozeniem i podlogg pierwszej
gtéwnej drogi R, jest wieksza od 1, podczas gdy
odleglosé najnizszego polozenia ptyty 20 od podio-
gi pierwszej gléwnej drogi R, jest mniejsza od 1,.
Powyzej opisane elektryczne polgczenia pokazane
sa na fig. 7.

Szczegblowa budowa i dziatanie powyzej opisa-
nego magnetycznego przekaznika 30a sg nastepnie
przedstawione w odniesieniu do fig. 8A, 8B i 8C.
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W tym przykladzie wykonania magnetyczny prze-
kaznik 30a zawiera stykowy czlon 34 i pare sole-
noidéw 35a i 35b. Solenoid 35a jest uruchamiany
za pomocg sygnalu wysylanego z regulacyjnego
komputera 31 za pomocg znanego czasowego Wy-
lgcznika 37a, podczas gdy solenoid 35b jest urucha-
miany za pomocg sygnaléw wysylanych z jednego
z granicznych wylgcznik6w 33a, 33b za pomocs
znanego czasowego wylgcznika 37a. Stykowy czlon
34 zawiera gléwny wspornik 38 zaopatrzony w pa-
r¢ prowadzacych czeSci 38a oraz pare pionowych
wspornikéw 38b wystajacych do géry z gléwnego
wspornika 38, poziomy czion 39 przesuwnie pod-
party przez prowadzace czeSci 38a i zaopatrzony
W umieszczong w nim zebatke, styk 42 w ksztalcie
wentylatora, ktéry zamocowany jest na wale 40
obrotowo podpartym na pionowych wspornikach
38b, inny styk 46 obrotowo zamontowany na pod-
pierajacym czlonie 47 w taki spos6b, ze styk 46 jest
stale dociskany do stykowej powierzchni styku 42
w ksztalcie wentylatora.

Podpierajacy czlon 47 zawiera dwie odgalezione
dolne koncowe czesSci 47a, tlokowg czesé 47b o
przekroju prostokatnym, cienkg walkowsg czesé 47c
uksztaltowang powyzej tlokowej czesci 47b, prowa-
dzacy czlon 48, w ktérym tlokowa cze§é 47b jest
przesuwnie utrzymywana, rozprezng sprezyne 49a
zamontowang w cienkiej watkowej cze$ci 47c w
prowadzacym czionie 48 tak, Ze podpierajacy czion
47 zawsze dociska do styku 42 w ksztalcie wen-
tylatora. Styk 46 stanowi metalowa rolka obrotowo
podparta przez wat 46, ktéry podparty jest przez
dwie odgalezione dolne korficowe czeSci 47a pod-
pierajgcego czlonu 47.

Styk 42 w ksztalcie wentylatora zaopatrzony jest
w cze$é 42a wykonang z materialu przewodzacego
elektrycznosé oraz pare czesSci 42b, ktére sg wy-
konane z materiatu nieprzewodzacego, jak pokaza-
no na fig. 8B. W konsekwencji stykowa powierzch-
nia styku 42 w ksztalcie wentylatora tworzy pare
nieprzewodzgcych elektrycznosci czesci 42b oraz
przewodzacy elektryczno$é czesé 42a umieszczong
pomiedzy czeSciami 42b. Przewodzgca elektrycznosé
czeSé 42c¢ jest umieszczona po jednej stronie sty-
ku 42 w ksztalcie wentylatora w taki sposéb, ze
czesé 42¢ znajduje sie zawsze w kontakcie z cze$-
cig 42a. W miejscu na przeciw przewodzacej prad
czesci 42¢ znajduje sie inny kulkowy styk 43, obro-
towo podparty w cylindrze 38c zamontowanym na
jednym z wspornik6w 38b. Kulkowy styk 43 jest
zawsze dociskany do czesSci 42¢ za pomocg rozprez-
nej sprezyny 49b umieszczonej w cylindrze 38c¢
w taki spos6b, ze sprezyna 49b zawsze dociska kul-
kowy styk 43 do czeSci 42¢ za pomocg suwakowej
czesci 44.

Wal 40 zaopatrzony jest w pare trzpieniowych
zebatych ko6t 41a, 41b, ktére sg sztywno na nim
zamontowane w taki spos6b, ze kola te zawsze sa
zazebione z zebatkg 39a poziomego czionu 39. Dla-
tego tez, gdy poziomy czilon 39 jest przemieszczany
wzdluz gléwnego wspornika 38, wéwezas styk 42
w ksztalcie wentylatora zostaje przekrecony tak,
ze styk 46 dotyka przewodzacej prad czeSci 42a
lub nieprzewodzgcych prad czesci 42b styku 42
w ksztalcie wentylatora. Poniewaz podpierajacy
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czlon 47, wal 45, czesé 42¢, cylinder 38e, sprezyna
49b i suwakowa cze$¢ 44 wykonane sg z materialu
przewodzgcego prad elektryczny, wiec gdy styk 46
przesuwa sie na przewodzacej czesci 42a, woéwczas
zacisk P znajdujacy sie na czlonie 47 jest elektrycz-
nie polgczony z zaciskiem @Q na cylindrze 38c.
Z drugiej strony, gdy styk 46 przesuwa si¢ na nie-
przewodzgcej czeSci 42b styku 42 w ksztalcie wen-
tylatora, woéwczas zacisk P jest odlaczony od za-
cisku Q. To lgczenie i rozigczanie zaciskéw P i Q
wytworzone jest przez przesuwanie poziomego czlo-
nu -39 za pomocg nacisku na jedng z jego kon-
coéwek.

Oznacza to, ze solenoid 35a, zaopatrzony w tlo-
czek 36a, jest stosowany dla przesuwania pozio-
mego czlonu 39 do polozenia, w ktérym stworzone
. jest powyzej opisane polgczenie, podczas gdy sole-
noid 85b, zaopatrzony w tloczek 36b, jest stoso-
wany dla przesuwania poziomego czionu 39 do po-
lozenia, w ktérym powstaje rozlgczenie obwodu.
W powyzej opisanym przykladzie wykonania cza-
sowe wylgczniki 37a i 37b stuzg do uruchamiania
odpowiednich solenoidéw 35a, 35b tak, zeby prze-
suwaé poziomy czion 39 za pomocg odpowiednich
ttoczk6w 36a i 36b odpowiednio do wyzej opisa-
nych pozgdanych potozen w taki spos6b, ze gdy
jeden z wylgcznik6w czasowych 37a i 37b otrzy-
muje sygnaly z regulacyjnego komputera 31 lub
granicznych Wylgcznik6w 33a lub 33b, woéwczas
polgczenie elektryczne pomiedzy zrédiem pradu
i solenoidem 35a, 35b zostaje otwarte po z géry
okreslonym okresie czasu przez dzialanie odpo-
wiednich granicznych wylgczniké6w 33a, 33b. Od-
powiednio mozna zadowalajgco uzyskaé powyzej
opisang regulatje silnika 21 za pomocg regulacyj-
nego komputera 31 oraz granicznych wylaczni-
k6w 33a, 33b.

Na wspornikach 19¢ obrotowo zamontowana jest
para poziomych waléw 28. Odwracalny silnik 26
jest zamontowany na ramie 19a, jak pokazano na
fig. 5. Odwracalny magnetyczny przekaznik 30c
jest zamontowany na ramie 19a tak, zeby zmie-
niaé biegunowos$é energii elekirycznej wplywajg-
cej do silnika 26. Oznacza to, ze przekaznik 30c
laczy silnik 26 ze zmieniajgcymi sie na przemian
biegunami zrédia pradu tak, zeby zmieniaé kieru-
nek obrotu silnika 26. Regulacyjny komputer 31
uruchamia odwracalny magnetyczny przekaznik 30c.
Silnik 26 jest polgczony ze Zrédiem pradu elek-
trycznego za pomocg odwracalnego magnetycznego
przekaznika 30c oraz magnetycznego przekazZnika
30b, majgcego funkcje podobng do magnetycznego
- przekaznika 30a, jak pokazano na fig. 9.

Magnetyczny przekaznik 30¢ jest zaopatrzony
w dwa zestawy skladowych przekaznikéw m,;, m,,
m; i n, ny, n; i w konsekwencji mozna /zmieniaé
biegunowo$é energii elekirycznej doprowadzanej
do silnika 26 przez zmiane polgczen ze skladowymi
przekaznikami m;, m, m; na polgczenia ze sktado-

wymi przekaznikami n;, n, i n; oraz odwrotnie.’

Jeden z waléw 28 jest zaopatrzony w zebate koto
27b, ktére zazebione jest z zebatym kolem 27a
sztywno zamontowanym na wale silnika 26. Kota
42 sg sztywno zamontowane na obu konc6éwkach
watéw 28. Tak wiec kota 12 zamontowane na wale
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28 s3 usytuowane na réwnoleglych szynach 29,
ktére tworzg prowadnice dla k6t 12.

Polgczenia zr6dla pradu elektrycznego z silnika-
mi 21 i 26 sg realizowane przez zastosowanie ukla-.
du szpulowej liny. Innymi slowami nawinieta na
szpule lina jest zamocowana w koncowej cze$ci
pierwszej gléwnej drogi R; tak, zeby doprowadzié
ling z nie pokazanej szpuli, gdy woézek 10a jest
odsuwany od szpuli, a z drugiej strony gdy wézek
10a jest przemieszczany w kierunku szpuli, woéw-
czas lina jest automatycznie nawijana na szpule
dzieki dzialaniu sprezZyny umieszczonej na szpuli.
Ten uklad szpulowej liny jest popularny w dzie-
dzinie elektrycznego wyposazenia domu, na przy-
ktad w elektrycznych zamiatarkach. Dlatego tez
szczegblowy opis ukladu—szpulowej liny zostal po
miniety. .

Jak pokazano na fig. 2, 3 i 5 pierwsza gléwaa
droga R; ma poprzeczng szerokosé W, troche wez-
szg od poprzecznego wymiaru W, gara 8, lecz tro-
che szerszg od poprzecznego wymiaru wozkéw 10a,
10b. Tak wiec gdy podno$nik 11 jest ustawiony w
swym najnizszym polozeniu, woéwczas gary 8 sg
bezposrednio umieszczone na pierwszej kondygna-
cji A. Z drugiej strony gdy podnoszgca piyta 20
jest usytuowana w swym najwyzszym polozeniu,
woéwcezas gary 8 sg podpierane przez nig na wézku
10a lub 10b i nie dotykajg do podlogi kondygnacji
A tak, ze nie ma przeszk6éd w przemieszczaniu ga-
r6w 8 przez wbzek 10a lub 10b. Dla uniemozliwie-
nia odchylania si¢ garéw 8 od transportowej drogi
R, w obu krawedziowych czesSciach drogi R, za-
montowanych jest wiele prowadzacych czlonéw 18
w taki sposéb, Ze poprzeczna szeroko$é wzdluznej
prostej przestrzeni pomiedzy prowadzacymi czlo-
nami 18 jest nieco wieksza od poprzecznego wy-
miaru garéw 8. Kazdy prowadzacy czion 18 zawie-
ra wspornik 18b sztywno zamontowany w krawe-
dziowej czesci drogi R,, pionowy wat 18a podparty

‘przez wspornik 18b i poziome kolo 18c obrotowo

zamontowane na wale 18a.

Powracajgc do fig. 1, 2, 3, 5, 6 i 7, podczas ope-
racji doprowadzania wigzki wil6kien Y do gara 8
usytuowanego w potozeniu P, pusty gar 8 zostaje
doprowadzony do polozenia P, za pomocg wozka 10a
oraz przed ukonczeniem napelniania gara 8 w po-
lozeniu P, woézki 10a i 10b zostajg odpowiednio
przemieszczone. Te operacje przemieszczania woéz-
kéw 10a i 10b sg3 wywolywane sygnatami wysy-
lanymi z regulacyjnego komputera 31. Oznacza to,
ze gdy wigzka wibkien Y o z gbry okreSlonej diu-
gosci zostanie doprowadzona do prowadzgcego
ejektora 7 urzadzenia przedzgcego S i gdy gar 8
umieszczony w poltozeniu P, jest calkowicie wypel-
niony wigzka wilbkien Y, wéwczas zamontowany
w przedzalniczej aparaturze S nie pokazany licz-
nik, ktéry mierzy dlugosé dostarczanej wigzki wio-
kien Y, wysyla sygnal do regulacyinego kompute-
ra 31. .

W tym przykladzie wykonania zastosowany jest
konwencjonalny licznik, na przyktad licznik zwo-
ju, ktéry napedzany jest przez zaciskowg rolke 6.
Nastepnie regulacyjny komputer 31 najpierw wy-
syla sygnat dla uruchomienia magnetycznych prze-

‘kaznikéw 30a wo6zké6w 10a i 10b. W rezultacie sil-
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niki 21 sg napedzane tak, ze podnoszace piyty 20
wozké6w 10a, 10b zostajg podniesione do swych
najwyzszych polozen. Warunki te pokazano na
fig. 3 linig przerywang.

Zgodnie z ruchem podnoszacych plyt 20 pusty
gar 8 usytuowany w polozeniu Py oraz catkowicie
+ napelniony gar 8 usytuowany w potozeniu P; zo-
stajg podniesione z kondygnacji A za pomocg od-
powiednich podnoszgcych pityt 20. W tych warun-
kach regulacyjny komputer 31 wysyla sygnat dla
przemieszczania pustego gara 8 z polozenia P,, do
polozenia P; oraz sygnal dla przemieszczenia na-
peinionego gara 8 z polozenia P; do polozenia P,,
w poblizu tylnego potozenia P,. Zgodnie z tymi
sygnalami wysylanymi przez regulacyjny kompu-
ter 31 silniki 26 wo6zk6éw 10a i 10b zostaja urucho-
mione tak, Zeby przesungé oba wézki 10a i 10b do
odpowiednich polozen P; i P, Dla zatrzymania
woézké6w 10a i 10b w- odpowiednich polozeniach P,
i Py na podlodze drogi R; zamontowane sg oporo-
we elementy 50 w miejscach, gdzie majg mozli-
wo$é uruchomienia odpowiednich granicznych wy-
lacznikébw 32 wozkéw 10a i 10b, jak pokazano na
fig. 10. Kazdy oporowy element 50 zawiera sole-
noid 51 zaopatrzony w tloczek 51 i zamontowany
w poziomym otworze 52 znajdujgcym sie w bocznej
Scianie drogi R; w polozeniu P,. Wézek 102, 10b
jest zaopatrzony w graniczny wylgcznik 32 zamon-
towany na ramie 19a w poblizu umozliwiajgcym
kontaktowanie sie z tloczkiem 51b, gdy solenoid
51 jest uruchomiony przez regulacyjny komputer 31.

Inny magnetyczny przekaznik 30b, ktéry juz po-
przednio zostal opisany, jest zamontowany odpo-
wiednio na ramach 19a wézkéw 10a i 10b. Kazdy
magnetyczny przekaznik 30b lgczy odpowiedni sil-
nik 26 ze Zrédlem prgdu za pomocay regulacyjnego
sygnatlu z regulacyjnego komputera 31 i odligcza
go za pomocg sygnalu z odpowiedniego graniczne-
go wylacznika 32. Jak poprzednio zaznaczono, gdy
graniczny wylgcznik 32 woézka 10a zostaje urucho-
miony przez oporowy element 30 w potozeniu P,,
woéwczas magnetyczny przekaznik 30b woézka 10a
otwiera polgczenie jego silnika 26 ze Zr6diem prg-
du. Dla zatrzymania wézka 10a w jego wtasciwym
roboczym polozeniu na bocznej Scianie drogi R,
moze byé zamontowany drugi oporowy element,
ktéry takze jest uruchamiany za pomocg regula-
cyjnego komputera 31, tak zeby moégl bezposrednio
stykaé sie z ramg 19a woé6zka 10a i przeciwdzialaé
dalszemu przemieszczaniu woézka 10a w kierunku
tylnej. koicéwki P, drogi R,. Wbézek 10b jest za-
trzymywany w potozeniu P,;, podobnie do woézka
10a.

Na skutek przemieszczania wozké6w 10a i 10b
wigzka wibkien Y zostaje wprowadzona do pustego
gara 8 znajdujgcego sie na woézku 10a. W tej sy-
tuacji wigzka wioékien Y lgczgca gary 8 na wozkach
10a i 10b zostaje recznie rozcieta.

Gdy graniczny wylgcznik 32 wozka 10a wysyla
sygnal, woéwczas sygnal ten jest r6wniez przeka-
zywany do regulacyjnego komputera 31, ktéry
7 xolei wysyla sygnat dla uruchomienia magne-
tycznego przekaznika 30a i odpowiednio silnik 21,
woézka 10a zostaje napedzany. Nastepnie krzywko-
wa tarcza 25 zostaje obrécona, co oznacza, ze pod-
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noszgca plyta 20 zostaje przesunieta do swego naj-
nizszego potozenia i gdy wystep 25b krzywkowej
tarczy 25 zadziala na graniczny wylgcznik 33b,
woéwczas magnetyczny wylacznik 30a otworzy po-
lgczenie silnika 21 ze Zrédlem pradu elektrycznego.
Odpowiednio podnoszgca plyta 20 wézka 10a zo-
staje odsunieta od gara 8. Warunki te pokazane
sg na fig. 3 za pomocg cigglych linii. Podczas tej
operacji regulacyjny komputer 31 wysyla sygnat
dla uruchomienia magnetycznego przekaznika 30b
woézka 10b. Tak wiec silnik 26 napedzany jest
w normalnym kierunku tak, zeby calkowicie na-
pelniony gar 8 oparty na wézku 10b przesungé
w kierunku tylnej koncéwki P, drogi R,.

Zgodnie z fig. 11, 12 i 13 wiele oporowych ele-
mentéw 56 jest zamontowanych w poziomych otwo-
rach 57 znajdujacych sie w bocznej $cianie 53
pierwszej gléwnej drogi R;,, w jej rezerwowym
potozeniu Pr w taki spos6b, ze odleglo$§é pomiedzy
dwoma sgsiednimi otworami 57 jest nieco wigksza
od dlugosci wézka 10b wzdiuz drogi R,. Te oporo-
we elementy oznaczone sg odnos$nikami a,, a, as,
a4 ... . Kazdy oporowy element 56 zawiera sole-
noid 58, zaopatrzony w tloczek 58a, wspétdziala
z granicznym wylgcznikiem 32 wézka 10b w po-
dobny spos6b do oporowego elementu 50. W krawe-
dziowych czesciach drogi R,, w polozeniach powy-
zej odpowiednich oporowych elementéw 56, zamon-
towanych jest wiele detektor6w 59. Kazdy detektor
59 zawiera graniczny wylgcznik 60 sztywno za-
montowany na odcietej cze$ci krawedzi drogi R,
oraz pokrywke 61, ktéra jest ruchomo zamonto-
wana na granicznym wylgczniku 60 za pomocg
czujnika 62 oraz pary rozpreznych sprezyn 63 w
taki sposob, ze pokrywka 61 wystaje do goéry z
powierzchni podlogi, jak pokazano na fig. 11 za
pomocg kreskowej linii, gdy na pokrywce 61 nie
ma zadnego gara. 8.

W konsekwencji, gdy gar 8 znajduje sie na
pokrywce 61, wéwczas graniczny wylgcznik 60 wy-
syla sygnat. Dla lepszego zrozumienia detektory 59
oznaczone sg przez €;, €, C; .. €4 Dzialanie tych
detektor6w 59 i oporowych elementéw 56 jest na-
stepnie szczegblowo przedstawione. Oznacza to, ze
oporowy element a,, ktéry jest usytuowany w po-
lozeniu P, jest uruchamiany za pomocg sygnalu
wytwarzanego z regulacyjnego komputera 31 przez
magnetyczny przekaznik 65. Jednakze oporowe ele-
menty a,, a3 a4 .. sg uruchamiane sygnalem z de-
tektora 59, ktéry jest zamontowany w miejscu po-
wyzej oporowego elementu 56, ktéry znajduje sie
w pobliskim tylnym polozeniu.

Innymi stowami na fig. 12 i 13 oporowy ele-
ment a, jest uruchamiany detektorem c;, oporowy
element a; — detektorem ¢, a oporowy element a,
detektorem e¢; itd. Tak wiec, gdy woézek 10b prze-
wozi catkowicie wypelniony gar 8 z polozenia P,
do polozenia P, woéwczas regulacyjny komputer 31
wysyla sygnal dla uruchomienia oporowego ele-
mentu a, przedtem zanim silnik 26 obraca sie¢ w
normalnym kierunku. Gdy wézek 10b dochodzi do
polozenia P, woOwczas oporowy element a, uru-
chamia graniczny wylgcznik 32 woézka 10b, tak, ze
wbzek 10b zostaje zatrzymany w polozeniu P,.
Graniczny wylgeznik 32 takze wysyla sygnat do
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regulacyjnego komputera 31 i wéwczas komputer
ten wysyla sygnat dla uruchomienia przekaznika
30a tak, zeby uruchomié silnik 21 w konsekwencji

krzywkowe tarcze 25 zostajg obrécone. Na skutek:

tego ruchu krzywkowych tarcz 25, gdy wystep 25b
dotyka granicznego wylgcznika 33b, wéwcezas prze-
kaznik 30a jest otwarty tak, ze podnoszaca piyta 20
jest usytuowana w swym najnizszym polozeniu
i woézek 10b pozbywa sie napelnionego gara 8,
ktory teraz jest ustawiony na krawedziach drogi R,.

‘Magnetyczny przekainik 65 takze lgczy lub od-
lgcza oporowe elementy a, a; a4 .. za posred-
nictwem odpowiednich magnetycznych przekazni-
kéw RC,, RC, RC; .., jak pokazano na fig. 13. Te
mangetyczne przekazniki RC,, RC,; RC; .., sa
zamkniete gdy detektory e¢;,, ¢, c¢3 .. zostaja uru-
chomione przez postawienie na nich gara 8. Tak
wigc oporowy element a, jest uruchomiony, gdy
detektor ¢, jest uruchomiony przez postawienie na
nim gara 8. Oporowy element a, jest wiec urucho-
miony, gdy zostanie uruchomiony detektor e¢,, opo-
rowy element a; jest uruchomiony po uruchomie-
niu dektora ¢, a oporowy element a, jest uru-
chomiony po uruchomieniu detektora e; itd. W
konsekwencji, gdy regulacyjny komputer 31 wy-
syla sygnal dla zamknigecia magnetycznego prze-
kaznika 65, wéwczas zostaje uruchomiony oporowy
element a,.

W tych warunkach regulacyjny komputer 31
takze zamyka magnetyczny przekaznik 30b, gdy
magnetyczny przekaznik jest utrzymywany w po-
lozeniu, w ktérym silnik 26 obraca si¢ w normal-
nym kierunku, a wézek 10b przesuwa sie do tylne-
go polozenia P, drogi R,. Gdy woézek 10b dgchodzi
do polozenia P, woéwczas oporowy element a,
uruchamia graniczny wylgeznik 32 tak, Ze mag-
netyczny przekaznik 30b jest otwarty. Dlatego tez
wbzek 10b zostaje zatrzymany w polozeniu P,.
Sygnat z granicznego wylgcznika 32 jest takze
przekazywany do regulacyjnego komputera 31, kt6-
ry wéwezas wysyla sygnal dla uruchomienia mag-
netycznego przekaznika 30a dla wprawienia w ruch
silnika 21. Tak wiec krzywkowe tarcze 25 zostaja
obrécone, a podnoszgca plyta 20 zostaje przesunie-
ta w dét na skutek obrotowego ruchu krzywko-
wych tarcz 25.

Gdy wystep 25b uruchamia graniczny wylgcznik
33b, wowczas wylgeznik ten wysyla sygnat dla
otwarcia magnetycznego przekaznika 30a tak, Ze
silnik 21 zostaje zatrzymany, a podnoszgca piyta 20
zostaje odsunieta od napelnionego gara 8. W tych
warunkach catkowicie napelniony gar 8 jest usta-
wiony na poziomie kondygnacji A tak, Ze zostaje
uruchomiony detektor e¢,, Tak wiec magnetyczny
przekainik RC, jest wigczony dla zamkniecia po-
laczenia magnetycznego przekaznika 65 z oporo-
wym elementem a, JednakZe graniczny wylacznik
33b wysyla sygnal do regulacyjnego komputera 31
tak, zeby otworzyé magnetyczny przekaznik 65
réwnoczesnie z ruchem detektora ¢, tak, Ze oporo-
wy element a, nie dziala..

Na skutek sygnalu z granicznego wylacznika 33b
regulacyjny komputer 31 wysyla sygnat dla wig-
czenia magnetycznego przekaznika 30c tak, zeby
zmienié biegunowosé polgczen, a takze wysyla
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sygnal dla zamknigcia magnetycznego przekazZnika
30b. W konsekwencji odwracalny silnik 26 obraca
si¢ w przeciwnym kierunku tak, ze wo6zek 10b
zostaje przemieszczony w kierunku polozenia P,.
W polozeniu P; nie pokazany oporowy element,
o budowie i dzialaniu podobnym do oporowego
elementu 50, jest zamontowany w otworze znajdu-
jacym sie w bocznej Scianie na przeciwko oporo-
wego elementu 50. Wo6zek 10b jest takze zaopatrzo-
ny w nie pokazany graniczny wylgcznik o budo-
wie i dziataniu podobnym do granicznego wylgcz-
nika 32, ktéry jest usytuowany w potozZeniu gdzie
nie pokazany oporowy element moze byé urucho-
miony. Gdy regulacyjny komputer 31 wysyla sygnat
dla wylagczenia magnetycznych przekaznikéw 30b
i 30c, wéwczas komputer 31 takze wysyla sygnat
dla wiaczenia nie pokazanego wyzej wspomnianego
oporowego elementu. Tak wiec gdy woézek 10b do-
chodzi do potozenia P;,, wéwczas nie pokazany opo-
rowy element wlgcza nie pokazany graniczny wy-
lgcznik wozka 10b tak, ze magnetyczny przekaznik
30b jest otwarty, to znaczy wézek 10b zostaje za-
trzymany w polozeniu P,, gdzie do gara 8 wpro-
wadzana jest wigzka wibkien Y z prowadzgcego
ejektora 7. Gdy z prowadzgcego ejektora 7 urza-
dzenia przedzgcego 3 zostaje doprowadzona wigzka
wibkien Y o z goéry ustalonej dilugosci i gar 8
umieszczony w potozeniu P, zostaje calkowicie wy-
pelniony wigzkg wlékien Y i w konsekwencji nie
pokazany licznik wysyla sygnal do regulacyjnego
komputera 31, woéwczas podno$niki 11 wozkéw
10a i 10b zostajg uruchomione dla podniesienia ga-
réw 8 z powierzchni do polozenia P,, jak juz po-
przednio wyjasniono.

Ponadto wobzek 10b zostaje przesuniety w kie-
runku tylnej koncéwki P, drogi R;, jak poprzednio
wyjasniono. W tych warunkach polozenie P, jest
zajete przez napelniony gar 8 i w konsekwencji,
gdy regulacyjny komputer 31 wysyla sygnal dla
zamkniecia magnetycznego przekaznika 65, wow-
czas tylko oporowy element a, zostaje uruchomio-
ny, jak juz wyjasniono uprzednio. Tak wiec wo-
zek 10b zostaje zatrzymany w polozZeniu. odpowia-
dajgcym oporowemu elementowi a,; a nastepnie
podnos$nik 11 ustawia calkowicie wypeklniony gar 8
na podlodze. P6zniej wézek 10b zostaje zawro6cony
do polozenia P; w podobny sposbb, gdy nastepny
wobzek 10b zostaje przesuniety do polozenia P,
drogi R,. Kolejna operacja przemieszczania woézka
10b do polozei odpowiadajgcych oporowym ele-
mentom a; a4 .. i Operacje zawracania woézka 10b
do polozenia P; wykonuje sig¢ w podobny sposéb
do powyzej omoéwionych operacji odnoszacych sig
do oporowego elementu a,. i

Przemieszczanie woézka 10a jest regulowane syg-
nalami wysylanymi przez regulacyjny komputer 31
i oporowe elementy, o budowie i dziataniu podob-
nym do oporowego elementu 50, umieszczone w
boeznych $cianach drogi R;. Oznacza to, ze dodat-
kowa para nie pokazanych oporowych elementéw
jest usytuowana w bocznej Scianie drogi R; w po-
lozeniach P, i P,,. Ponadto detektor o budowie
i dzialaniu podobnym do detektora 59 jest umiesz-
czony w krawedziowej czesci drogi R, w polozeniu
P,,. Ten nie pokazany detektor wspétdziala z nie
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pokazanym oporowym elementem w spos6b po-
dobny do detektora 59. Tak wiec, gdy woézek 10a,
zostaje przesuniety do poltozenia P, po ustawieniu
gar6w 8 na podlodze za pomoeg podnos$nika 11
woézka 10a, woéwczas graniczny wylacznik 33b wy-
syla sygnal do regulacyjnego komputera 31 i wte-
dy regulacyjny komputer 31 wysyla sygnal dla
wprawienia w ruch silnika 26 w przeciwnym kie-
runku tak, ze woézek 10a zostaje przernieszczony
do polozenia Py, i oporowy element umieszczony
w polozeniu P, wspéildziala z granicznym wylgcz-
nikiem 32 woé6zka 10a tak, ze woézek 10a zostaje za-
rzymany w polozeniu P, Graniczny wylgcznik 32
wozka 10a takze wysyla sygnal do regulacyjnego
komputera 31. Po uplywie okreslonego czasu regu-
lacyjny komputer 31 wysyla sygnal dla urucho-
mienia podnos$nika 11 woézka 10a i odpowiednio
pusty gar 8 jest podtrzymywany na podnoszgcej
ptycie 20 z dala od powierzchni kondygnacji i
réwnocze$nie graniczny wylgcznik 33a wysyla syg-
nat dla zatrzymania obrotu silnika 21 tak, zeby
podpieraé gar 8 w poprzednio oméwionych warun-
kach oraz wysyla sygnal do regulacyjnego kom-
putera 31. Odpowiednio regulacyjny komputer 31
wysyla sygnal dla wprawienia w ruch silnika 26
w normalnym kierunku, jak poprzednio wyjasnio-
no, a nastepnie woézek 10a zostaje przesuniety do
potozenia Py, Gdy wbzek 10a dochodzi do polozenia
P, wowczas nie pokazany oporowy element za-
trzymuje woézek 10a, a podnosnik 11 ustawia pusty
gar 8 na podlodze, jak poprzednio juz wyjasniono
w odniesieniu do woézka 10b.

Zamiast stosowania powyzej oméwionych oporo-
wych elementéw 56 i detektora 59 moze byé za-
stosowany péziniej opisany mechanizm do zatrzy-
mywania woézka 10b w rezerwowym polozeniu Pr
z wyjatkiem oporowego elementu oznaczonego od-
nosnikiem a. Oznacza to, ze para nie pokazanych
granicznych wylgcznikébw jest zamontowana na
ramie 19 woézka 10b odpowiednio na jego przednie]j
i tylnej czeSci w taki spos6b, ze czujnik kazdego
granicznego wylgcznika ma mozliwosé kontakto-
wania sie z dolng piytg gara 8, ktéra jest usta-
wiona na kondygnacji A, gdy wébzek 10b zbliza
si¢ do gara 8. Opisane graniczne wylgczniki réwno-
czeSnie wysylajg sygnat dla wlgczenia magnetycz-
nego przekaznika 30b oraz sygnal dla wilgczenia
magnetycznego przekaznika 30a.

Zespolone wyposazenie do transportowania, za-
wierajace gléwny woézek 13 oraz pomocniczy woé-
zek 15, jest stosowane do przenoszenia caikowicie
napelnionych garéw 8 z rezerwowego polozenia
Pr pierwszej gtéwnej drogi R, do polozenia zasila-
nia Ps odgalezionej drogi Ra poprzez pierwszg po-
przeczng droge R, a takze do przenoszenia pus-
tych gar6w 8 z polozenia zasilania Ps do przygo-
towujacego polozenia Px drugiej giéwnej drogi R,
poprzez pierwszg poprzeczng droge R,.

Zgodnie z fig. 14 i 15 glbwny wobzek 13 zawie-
ra: pare bocznych ram 72a i 72b wystajgcych do
dotu z poziomej podstawowej ramy 72¢ na obu
krancowych jego czeSciach réwnolegle wzgledem
siebie, pare poziomych waléw 73a i 73b obrotowo
podtrzymywanych przez boczne ramy 72a i 72b,
dwie pary k6t 14a i 14b sztywno zamontowanych
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odpowiednio na obu krawedziowych czesSciach wa-
16w 73a i 73b, odwracalny silnik 75 przymocowany
do podstawowej ramy 72¢, mechanizm 76 dla prze-
noszenia energii z silnika 75 na wal 73b, czlon 77
liny szpulowej, ktéry utrzymuje line dla wpra-
wienia w ruch silnika pomocniczego woézka 15,
prowadzgcy czlon 78 do prowadzenia zwinietej na
szpuli liny, gdy pomocniczy woézek 15 jest nape-
dzany, magnetyczny przekaznik 79 do lgczenia i
rozilgczania polgczenia silnika 75 i zZrédia pradu
elektrycznego, graniczny wylacznik 80 do wigcza-
nia magnetycznego przekaznika 79, bezstykowy
graniczny wlaeznik do wykrywania nadjezdzania
pomocniczego woézka 15 do z gbéry okreslonego po-
lozenia na gléwnym woézku 13, pare szyn 82 za-
montowanych na podstawowej ramie 72¢ réwno-
legle wzgledem siebie oraz parg pionowych pre-
téw 83 wystajgcych z podstawowej ramy 72¢ do
dotu.

Pomocniczy woézek 15 ma budowe i dziatanie zu-
pelnie podobne do wézkéw 10a i 10b, ktére zostaly
opisane powyzej i w konsekwencji wszystkie ele-
menty woézka 15 podobne do elementéw wbzka 10a,
10b s3 oznaczone tymi samymi odno$nikami co w
wébzkach, 10a, 10b. Jedyng réznice pomiedzy wozkiem
15 i wézkiem 10a, 10b stanowi spos6b przekazywa-
nia energii do uruchamiania odwracalnego silnika
26 oraz silnika 21, a takze przekazywanie sygnaléw
pomiedzy woézkiem 15 oraz regulacyjnym kompu-
terem 31. Oznacza to, ze ruch ‘wézka 15 jest regu-
lowany za pomocg ukladu liny szpulowej zaopa-
trzonego w czlon 77 liny szpulowej, a ponadto
sposOb zatrzymywania woézka 15 w z gbéry okreslo-
nym polozeniu na podstawowej ramie 72¢ gléwnego
wozka 13 ro6zni sie od stosowanego dla woézka 10a,
10b.

Na poprzecznych drogach R, i R, zespolone wy-
posazenie do transportowania stosowane jest do
przenoszenia garéw 8. Dla napedzania pomocniczego
wozka 15 wzdluz gtéwnych drég R, i R; oraz odga-
lezionych dr6g Ra i Rb pozioma podstawa ramy
72¢ glbwnego woézka powinna znajdowaé sie na
tym samym poziomie co podioga gl6éwnych droég
R, i R; oraz odgaleziajagcych drég Ra i Rb. W kon-
sekwencji glebokosé L rowkéw pierwszej i drugiej
poprzecznej drogi R, i Ry powinna byé wigksza od
gtebokosci 1, pierwszej i drugiej gléwnej drogi R,
i R; oraz odgalezionych drég Ra i Rb. Gdy odleg-
lo§¢é pomiedzy gbébrng powierzchnig podstawowej ra-
my 72¢ i poziomem podlogi poprzecznych drég R,
i R, oznaczona jest przez l,, woéwczas L = (1;+1y).
Ponadto szerokosé W, tych poprzecznych drég R,
i R, jest wieksza od szerokosci W garéw 8 (fig. 2
i3).

Dla lepszego zrozumienia dzialania gl6wnego
wobozka 13 i pomocniczego woézka 15 ponizej jest
opisany mechanizm do regulowania ruchu pomoc-
niczego wbézka 15 na pierwszej giéwnej drodze R;.
Zgodnie z fig. 1, 2, 12, 13 i 14 w bocznej $cianie
drogi R,, lezgcej na przeciwko bocznej Sciany za-
opatrzonej w wiele oporowych elementéw a;, a,
a3 a4 .., zamontowanych jest odpowiednio wiele
oporowych elementéw b,, by, b;, by, .. oraz umiesz-
czonych jest wiele detektoréw d;, d, d; .. na bocz-
nej krawedzi drogi R, w odpowiednich miejscach
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powyzej oporowych elementéw by, b, bs, by, ....
dowa i- dzialanie tych oporowych elementéw i de-
tektoréw c¢;, ¢, €p .. S3 znane z tym wyjatkiem,
ze detektor d; wspéidziala z magnetycznym prze-
kaznikiem Rd,, ktéry lgczy magnetyczny przekaz-
nik 66 z oporowym elementem b, detektor d,
wspéldzialta z magnetycznym przekaznikiem Rd,,
ktéry laczy magnetyczny przekaznik 66 z oporowym

elementem b, detektor d, wsp6ldziala z miagne-

tycznym przekaznikiem Rd; ktéry lgczy magne-
tyczny przekaznik 66 z oporowym elementem b,
itd. Magnetyczny przekaznik 66 ljczy elektryczny
obw6d z przekaznikami Rd,, Rd,, Rd; itd., a prze-
kaznik 66 jest wlgczany przez regulacyjny Kom-
puter'rzl, Gdy napelniony lub pusty gar 8 znaj-
dzie sie w miejscu detektora d;, d,, d;..., wéwczas
detektor d;, dy dj .. wysyla sygnal do odpowied-
niego magnetycznego przekaznika Rd, Rd, Rd; ..
tak, ze magnetyczny przekaznik Rd;, Rd,, Rd; ...
zamyka obwéd.

‘Nastepnie opisano ruch pomocniczego wézka 15
wzdluz drogi R,, w czasie ktérego przenosi on ga-
ry 8. Gdy regulacyjny komputer 31 wysyla sygnat
dla zamkniecia magnetycznego przekaznika 30b,
po zamknieciu magnetycznego przekaznika 30c dla
uruchomienia
przez inny sygnal z regulacyjnego komputera 31,
wéwezas woézek 15 zostaje przemieszezony z szyn
82 podstawowej ramy 72c gléwnego woézka 13 na
droge R, w takich warunkach,, ze kola 12 woézka
15 tocza sie wzdluz szyn 29 (patrz fig. 5) drogi R,.
Dalej opisano mechanizm do ustawiania gléwnego
woézka 13 w konkretnym polozeniu, w ktérym szy-
ny 82 sa usytuowane wzdluz linii przechodzacej
przez odpowiednie szyny 29. Gdy pomocniczy woé-
zek 15 wchodzi na droge R,, wéwczas oporowy ele-
ment b, uruchamia graniczny wylgcznik 32 tak,
ze zostaje otworzony magnetyczny przekaznik 30b
i w konsekwencji wézek 15 zostaje zatrzymany w
potozeniu Py, W tych warunkach graniczny wy-
lagcznik 32 wysyla sygnat do komputera 31 tak,
ze regulacyjny komputer 31 wysyla sygnal dla
zamkniecia magnetycznego przekaznika 30a i od-
powiednio uruchamiany jest silnik 21.

W konsekwencji podnos$nik 11 woézka 15 podnosi
napelniony gar 8 i gdy graniczny wylgcznik 33a
zostaje wcisniety przez wystep 25a krzywkowej
tarczy 25, wowczas ruch podno$nika zostaje przer-
wany. Graniczny wylgcznik wysyla takze sygnat
do regulacyjnego komputera 31, ktéry wysyla syg-
nat dla wlaczenia magnetycznego przekaznika 30c
tak, - zeby zmienié biegunowo$é doprowadzanej
energii elektrycznej, a takze wysyla sygnal dla
zamkniecia magnetycznego przekaZnika 30b. Tak
wigc silnik 26 obraca si¢ w normalnym kierunku
tak, ze woézek 15 jest przesuwany wzgledem giéw-
nego woézka 13. Gdy woézek 15 zostaje przesuniety
do z gbéry okreslonego polozenia na podstawowej
ramie 72c¢ gléwnego wozka 13, woéwczas bezstyko-
wy graniczny wylgceznik 81, ktéry jest usytuowany
na podstawowej ramie 72¢ gl6wnego woézka 13, zo-
staje wlaczony i graniczny wylacznik 81 wysyla
sygnal dla otwarcia magnetycznego przekaznika
3b, tak, ze wbzek 15 zostaje zatrzymany na pod-
stawowej ramie 72¢ gléwnego wézka 13. :

Bu-
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Jezeli w polozeniu P; nie ma gara 8, a w innych
polozeniach odpowiadajgcych detektorom d,, d;, d,,
.. znajduja sie napelione gary 8, wéwczas oporo-
wy element- b, nie dziala, lecz inne oporowe ele-
menty b,, b, ... s3 wlgczone i dlatego w nastepnym
etapie transportowania pomocniczy wézek 15 zo-
staje zatrzymany w polozeniu odpowiadajgcym
oporowemu elementowi b, i odbywa sie¢ powyzsza
operacja podno$nikéw 11 oraz operacja przeriosze-
nia napeilnionych garébw 8 z polozenia oporowego

.elementu b, do z gbéry okresSlonych polozenn po-

wyzej bezstykowego wylacznika 81 gtéwnego woézka
13. Jezeli chodzi o polozenie odpowiadajgce opo-
rowym elementom b, b, itd. to operacja prze-
mieszczania za pomocg - pomocniczego woézka 15
odbywa sie podobnie do operacji przemieszczania
w odniesieniu do polozenia odpowiadajacego opo-
rowemu elementowi b,.

Ponizej opisano elementy do ustawiania gloéw-
nego wobzka 13 w pozgdanym polozeniu wzdluz
pierwszej poprzecznej drogi R,. Zgodnie z fig. 14,
15, 16, 17, 18, 19A i 19B para tlumigcych oporo-
wych elementéw 85 jest usytuowana w wybra-
niach 86 znajdujacych sie w podlodze drogi R,
w polozeniu pobliskim pozadanego polozenia, jak
pokazano na fig. 16 i 17. Kazdy oporowy element
85 zawiera solenoid 87 zaopatrzony w tloczek 88
oraz tlumik 89 sztywno zamontowany na gérnej
koncoéwcee tloczka 88, jak pokazano na fig. 16 i 17.
Tlumik' 89 zawiera tloczek 39a suwliwie umiesz-
czony w tlokowym cylindrze 89e, oraz tloczysko

-89b polgczone z tloczkiem 89a i glowice 89¢ znaj-

dujgcg sie ze swobodnej strony tloczyska 89d. Roz-
prezna sprezyna 89d jest umieszczona w przestrzeni
w cylindrze 89e tak, zeby elastycznie ustawié tlo-
czek 89a w cylindrze 89e. Thumik 89 ma mozliwos$é
ustawienia sie w polozeniu, w ktérym glowica 89c
styka sie z przednig lub tylng boczng powierzch-
nig 72e podstawowej ramy 72¢ gléwnego woézka
13, gdy wilgczony  jest solenoid 87. Solenoidy 87
sg umieszczone w polozeniu niedaleko na zewngtrz
pary prowadzﬁcych szyn 90.

Ponadto wazng jest spraws, zeby stykowe po-
lozenia glowicy 89c¢ kazdego tlumika 89 z przednig
lub tylng boczng powierzchnig 72e, ktére na fig.
19B oznaczone sg przez e,, €, znajdowaly sie w ta-
kich warunkach, ze gléwny woézek zostaje zatrzy-
many we wlasciwym polozeniu, gdy glowica 89c¢
ttumika 89 styka sie przednig lub tylng bocznag
powierzchnig podstawowej ramy 72e gléwnego wbz-
ka 13. Powyzej, okreslone wlasciwe polozenie ozna-
cza, Ze prowadzace szyny 82 gl6éwnego wézka po-
krywaja sie liniami prowadzacych szyn 95 zamon-
towanych na podlodze odgalezionych drég r, i r,.
Do zatrzymywania pracy silnika 75 gléwnego woéz-
ka 13 stuzy oporowy element 91 umieszczony w od-
powiednich poziomych wybraniach znajdujgcych sie
w bocznej $cianie drogi R, w Srodkowym polozeniu
wzgledem snowarskiej drogi r, (r,), jak pokazano
na fig. 19B. Dwa ustawiajgce czlony 92a i 92b sg
umieszczone w odpowiednich poziomych wybra-
niach znajdujgcych sie w bocznej $cianie drogi R.
w symetrycznych polozeniach po obu stronach opo-
rowego elementu 91, jak pokazano na fig. 19B.

Budowa i dzialanie oporowego elementu 91 sg
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podobne do oporowego elementu 50 drogi R,. Ozna-
cza to, ze oporowy element 91 uruchamia graniczny
wylgcznik 80 tak, Zeby zatrzymaé odwracalny sil-
nik 75, Silnik ten jest podigczony do Zrédia pradu
elektrycznego poprzez magnetyczny przekaznik
75a dla otwierania i zamykania powyzej oméwio-
flego polaczehia oraz poprzez magnetyczny prze-
kaznik 75b dla zmiany biegunowosci pradu do-
‘prowadzanego ze. zr6dla pradu do odwracalnego
silnika 75, jak pokazano na fig. 20. Ustawiajacy
czion 92a, 92b zawiera glowice 94a, jak pokazano
na fig. 21. Gdy solenoid 93 zostaje wlgczony tak,
zeby popychaé tloczek 94 do przodu, wéwczas wi-
dlasta glowica 94a ma mozliwosé lgczenia sie z
jednym z pionowych pretéw 83 tak, Zze polozenie
zatrzymania gléwnego wobzka 13 moze byé kory-
gowane. W krancowych polozeniach P; i P, (fig.
19A) znajduje sie oporowy element, ustawiajacy
czlon i tlumigey oporowy element, ktére sg po-
dobne do umieszczonych w polozeniach dla odga-
lezionych dr6g Ra i Rb. '

Na kazdej z drég r;,, r, rg i r, znajdujg sie
dwa szeregi pierwszych oporowych elementow,
ktére sg podobne do szeregu oporowych elemen-
tow by, -b,, b; .. usytuowanych wzdluz pierwszej
gltownej drogi R,. Ponadto znajdujg sie tam dwa
szeregi pierwszych detektoréw, ktére sg podobne
do szeregu detektoréw e¢;, ¢, ¢; .. oraz drugie de-
tektory, ktére sg podobne do szeregu detektoréow
dy, dy d; ... .

W przygotowujacym polozeniu Px drugiej gléw-
nej drogi R; znajduje sie szereg oporowych ele-
mentdéw, ktére sg identyczne z pierwszym szere-
giem oporowym elementéw podobnych do powyzej
oméwionego szeregu pierwszych elementéw oraz
identyczne z drugim szeregiem oporowym elemen-
t6w podobnych do powyzej oméwionego szeregu
drugich oporowych element6w. Pierwsze i drugie
oporowe elementy sg polgczone odpowiednio z sze-
regiem pierwszych i szeregiem drugich detekto-
réw. Funkcje tych oporowych element6éw i detek-
tor6w sg podobne do  stosowanych na pierwszej
gléwnej drodze R,.

‘Nastepnie szczegblowo opisano operacje transpor-
towania napeilnionych garéw 8 od rezerwowego
polozenia Pr pierwszej gléwnej drogi R, do polo-
zenia Ps odgalezionej drogi Ra oraz operacje trans-
portowania pustych garéw 8 od polozenia Ps do
przygotowujacego potozenia Px drugiej gléwnej
drogi R, Zgodnie z fig. 1, 12, 14, 15, 16, 17, 18,
19A, 20, 21 i 22 nie pokazany pierwszy licznik jest
zamontowany na doprowadzajagcym mechanizmie
urzgdzenia przedzacego S. Wysyla on impulsowy
sygnat do regulacyjnego komputera 31 oznaczaja-
cy kazdorazowo, ze- doprowadzono wigzke wibkien
Y o z goéry okreslonej diugosci, co odpowiada
zakonczeniu napelniania gara 8. W niniejszym wy-
nalazku moze zostaé zastosowany konwencjonalny
lieznik impulséw uruchamiany za pomocg obroto-
wego czlonu takiego jak zaciskowa rolka urzgdze-
nia przedzacego S. Drugi licznik o budowie i dzia-
laniu podobnym do poprzednio omoéwionego nie
pokazanego licznika, ktéry jest napedzany za po-
mocy zasilajgcej rolki rozciggarki, jest zamontowa-
ny na rozciggarce. Licznik ten wysyla kaidorazo-
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wo wyjsciowy impulsowy sygnal gdy do rozcig-
garki zostanie doprowadzona wigzka wilékien Y
o z gbéry okreSlonej dhugosci, na przykiad 100 me-
tr6w. Sygnal z drugiego licznika stanowi wejscio-
wy sygnat dla regulacyjnego komputera 31.

Wrniniejszym przykladzie wykonania regulacyj-
ny komputer 31 jest zaopatrzony w wiele wejscio-
wych kanalowych elementéw 96a, ktére odbieraja
impulsowe sygnaly z drugich licznikébw, w wej-
sciowy kanatlowy element 96b, ktéry odbiera
impulsowy sygnal z pierwszego licznika, w wiele
wejsciowych kanalowych elemrentéw. 97, ktére prze-
kazujg regulacyjny sygnal do jednego z oporowych
elementé6w 91, odpowiednich tlumigcych elemen-
tow 85 i odpowiednich ustawiajgcych czionéw 92a.
w regulator 98 kanalowych elementéw, w pamie-
ciowy" element 99, ktéry zachowuje w pamieci
dowolne dane wchodzace do regulatora 98 i wy-
chodzace z niego, a takie potrzebny program dla
ich przetwarzania, w obliczajagcy element 100, kt6ry
wykonuje zaprogramowane obliczenia dla zachowa-
nych w pamieci danych z pamigciowego elementu
99, w rejestrator 101 zapisujacy wyniki z kompu-
tera 31 oraz we wskaznik 102 wskazujgcy wyniki
obliczen komputera 31.

Wynik otrzymany przez obliczajacy "element 100
jest z powrotem doprowadzany do regulatora 98
kanalowych elementéw poprzez pamieciowy ele-
ment 99, a wyjsciowy sygnat z regulatora 98 jest
przekazywany do oporowego elementu, tlumigcego
oporowego elementu i ustawiajgcego czlonu, jak
poprzednio wspomniano. WejSciowe impulsowe sy-
gnaly z kanalowych elementéw 96a sa kazdorazo-
w0 sumowane, a wejsciowy sygnal z pierwszego
lieznika poprzez wejsciowy kanalowy element 96b
jest magazynowany w pamieciowym elemencie 99.
Rozkaz doprowadzenia napelnionych gar6w 8 do
polozen Ps odgalezionych dr6g Ra jest kazdorazo-
wo rozdzielany, przy czym wejsciowy sygnat jest
otrzymywany z kanatowego elementu 96b na sku-
tek zadzialania obliczajagcego elementu 100 w taki
spos6b, ze polozenie odpowiadajgce drugiemu licz-
nikowi, w ktérym zsumowana warto$§é ilosci impul-
s6w jest najwieksza, jest oddzielone od innych
polozen. Inne sygnaly wysylane z drég r;, 1y Iy, Iy
gdy te drogi sa zajete przez gary 8, a powyzej
wspomniany sygnal jest przekazywany do regula-
cyjnego komputera 31 poprzez inne wejsciowe ka-
natlowe elementy. W tym zaprogramowanym obli-
czeniu za pomocg obliczajgcego elementu operacja
rozdzielania dla wyjsciowego kanalowego elementu
jest wykonywana tylko dla wyj$ciowych kanalo-
wych elementéw, w kt6érych nie ma sygnatu z od-
powiedniej drogi r;, r, r; i r, Dla wysylania
sygnatu z tych drég stosuje sie detektory, ktérych
budowa i dzialanie sg podobne do detektoréw e,
¢,, ;... pokazanych na fig. 13.

Gdy warto$é zsumowanych wejSciowych - impul-
s6bw z pierwszego licznika poprzez wejsciowy ka-
nalowy element 96b osigga z géry okreslong war-
tos¢ w pamieciowym elemencie 99, wéwczas obli-
czajacy element 100 wysyla regulacyjny sygnat dla
zamkniecia magnetycznego przekazZnika 75a, a tak-
ze dla wlgczenia magnetycznego przekaznika 75b
tak, zeby doprowadzié prad elektryczny o odwré-



97 402

23

conej biegunowosci i spowodowaé obracanie silnika
75 w przeciwnym kierunku. Obliczajgcy element
100 takze wysyla sygnat dla uruchomienia oporo-
wego elementu 91 oraz odpowiednich tlumigcych
oporowych elementéw 85, ktéry odpowiada odga-
lezionej drodze wybranej przez obliczajacy element
100 regulacyjnego komputera 31 za posSrednictwem
wyjSciowego kanalowego elementu 97 odpowiada-
jacego wybranej odgalezionej drodze.

Zgodnie z powyzej omoéwionymi czynnosciami
regulacyjnego komputera 31 gléwny woézek 13 toczy
sie wzdluz szyn 90, w kierunku przedniej koncoéwki
P;, wOwczas graniczny wylgcznik 80 zostaje uru-
chomiony za pomocg nie pokazanego elementu opo-
rowego tak, ze silnik 75 zostaje zatrzymany. Woézek
13 ma tendencje do przesuwania sie troche dalej
do przodu na skutek swej bezwiadnosci, jednakze
nie pokazany oporowy element dziala dla zatrzy-
mania wézka 13 w polozeniu P;. W tym momencie
nie pokazany ustawiajgcy czlon zostaje uruchomio-
ny za pomocg sygnalu wysylanego z granicznego
wylgcznika 80 poprzez regulacyjny komputer 31
tak, ze widlasta glowica nie pokazanego ustawia-
jacego czlonu lgczy sie z pretem 83 i wozek 13
zostaje zatrzymany we wlasciwym polozeniu.

W tych warunkach komputer 31 otrzymuje syg-
nal wskazujgcy na polgczenie pretu 83 z widlastg
glowicg ustawiajgcego czlonu za pomocag nie poka-
zanego znanego detektora tak jak graniczny wy-
1gcznik umieszczony na podstawowej ramie 72c,
a nastepnie wysyla sygnal dla wlgczenia magne-
tycznego przekaznika 30b (fig. 9). Tak wiec pomoc-
niczy woézek 15 zostaje przemieszczony na droge
R,, a czynnos¢ transportowania catkowicie napel-
nionego gara 8 z polozenia P, do polozenia P; wy-
konywana jest tak jak opisano powyzej. Gdy gra-
niczny wylgeznik 81 wykrywa dojazd pomocniczego
wbézka 15, woéwczas graniczny wylgcznik 81 wysyla
sygnal do regulacyjnego komputera 31. Wtedy re-
gulacyjny komputer 31 wysyla sygnal dla zadzia-
lania powyzej omoéwionego nie pokazanego oporo-
wego elementu, nie pokazanego tlumigcego ele-
mentu oporowego i nie pokazanego ustawiajgcego
czlonu tak, zeby przywré6cié ich oczekujace wa-
runki, a takze wysyla sygnal dla zamkniecia ma-
gnetycznego przekaznika 75a i uruchomienia ma-
gnetycznego przekaznika 75b tak, zeby doprowa-
dzié energie elektryczng do silnika 75 o normalnej
biegunowosci. Tak wiec gléwny woézek 13 zostaje
przesuniety do koncé4wki odgalezionej drogi Ra.
Réwnocze$nie z powyzej omoéwionym wigczeniem
magnetycznych przekaznikéw 75a, 75b regulacyjny
komputer 31 takze wysyla sygnal dla zadzialania
oporowego elementu 91 i tlumigcego oporowego
elementu 85 drogi r; lub r,, r,, r; gdzie wszystkie
detektory wysylajg sygnaly wskazujgce, ze nie ma
przy nich zadnego gara 8. Gdy gléwny woézek 13
dociera do koncowego polozenia odpowiadajacego
tej drodze, na przyklad r,, oporowy element 91
wlgcza graniczny wylgcznik 80 tak, ze otwiera on
z kolei magnetyczny przekaznik 75a i dlatego silnik
75 zostaje zatrzymany. Tilumigcy oporowy element
85 wspoéldziala z podstawowa ramg 72¢, ze woézek
13 zostaje zatrzymany w pozgdanym polozeniu P;;
lub P,
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W tych warunkach graniezny wylgcznik 80 takze
wysyla sygnal do regulacyjnego komputera 31 i
woéwczas komputer ten wuruchamia ustawiajgcy
czlon 92a, to jest solenoid 93 tak, ze tloczek 94
wysuwa sie i widlasta glowica 1gczy sig z tloczys-
kiem 83. Polgczenie to jest wykrywane przez de-
tektor taki, jak nie pokazany graniczny wylgcznik,
ktéry wysyla sygnal do regulacyjnego komputera
31 i odpowiednio komputer ten wysyla sygnal dla
uruchomienia silnika 26, jak wyjasniono powyzej.
W konsekwencji pomocniczy wézek 15 zostaje prze-
suniety do odgatezionej drogi r, i napelniony gar 8
zostaje przeniesiony do wewnetrznej koncoéwki
drogi r,. Nastepnie pomocniczy woézek 15 zostaje
zawrécony do polozenia na podstawowej ramie 72¢
gléwnego woézka 13 w sposéb podobny do operacji
przenoszenia gara 8 od rezerwowego polozenia Pr
na pierwszej giéwnej drodze P, do glowicy wozka
13. Gdy graniczny wylgcznik 81 wykrywa przyby-
cie pomocniczego woézka 15 do z géry okreSlonego
polozenia na podstawowej ramie 72¢ gléwnego
wbézka 13, wéwecezas graniczny wylaeznik 81 wysyla
sygnal dla zatrzymania silnika 26, a takze wysyla
sygnal do regulacyjnego komputera 31. Odpowied-
nio regulacyjny komputer 31 wysyla sygnal dla
uruchomienia silnika 75 w przeciwnym kierunku,
jak wyjasniono powyzej. Dlatego tez gléwny wozek
13 zostaje przesuniety do koncéwki P; drogi R..
Jak poprzednio zaznaczono operacja przenoszenia
i doprowadzania gar6w, ktére powodujg przemiesz-
czenie napelnionych gar6w 8 do polozenia Ps drogi
r, Iy, I3 I, sg wykonywane jednoczes$nie. Gdy
ostatni z wypelnionych garéw 8 zostanie ustawiony
na odpowiednim detektorze, woéwczas detektor ten
wysyta sygnal do regulacyjnego komputera 31 tak,
zeby otworzyé magnetyczny przekaznik 75a i za-
trzymaé ruch gléwnego woézka 13.

W powyzej omawianej operacji element 91 oraz
ustawiajacy czlon 92a zostajg zawré6cone do ich po-
czatkowych polozen za pomocg regulacyjnego kom-
putera 31, gdy graniczny wylacznik 81 wykrywa
przybycie pomocniczego woézka 15 do z goéry okres-
lonego polozenia na podstawowej ramie 72c¢ giéw-
nego wozka 13. Jednakze ttumiacy oporowy ele-
ment 85 zostaje cofniety do swego poczgtkowego
polozenia za pomocg sygnalu réwnoczesnie wysy-
tanego z regulacyjnego komputera 31, gdy kompu-
ter ten wysyla sygnal dla otwarcia magnetycznego
przekaznika 75a w momencie zakonczenia czyn-
nosci przenoszenia napelnionych garéw 8 do drogi
r, I, I3 Iy jak poprzednio oméwiono.

Gdy wiele wigzek wlokien Y o z géry ustalonej
dtugosci zostanie odprowadzonych z garé6w 8 usy-
tuowanych na odgalezionej drodze Ra do rozcig-
garki za posrednictwem drabek C, lub C;, wéwczas
liczace urzadzenie takie jak na przyklad znany
licznik wysyla sygnal do regulacyjnego komputera
31. Woéwczas regulacyjny komputer 31 wysyla syg-
nal dla wskazania, ze gary 8 staly sie puste. W tej
sytuacji $wieze wigzki wilbkien Y, ktére zostaly
rozdzielone na drabkach, zostajg recznie doprowa-
dzone do zasilajgcego mechanizmu rozciggarki. Gdy
operacja zmiany zr6dila zasilania wigzek wibkien Y
na drabinach C, lub C, zostanie zakonczona, wow-
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czas operator naciska uruchamiajacy przycisk dla
wprowadzenia sygnalu tak, zeby wysuwaé puste
gary 8 z dr6g r, lub r; r, Regulacyjny komputer
31 wysyla sygnat dla przesuniecia gtéwnego wozka
13 do laczacego potozenia P,; lub P;, poprzecznej
drogi R, z drogg r, lub r; r, w spos6b podobny
do powyzej oméwionego przypadku doprowadzenia
napelionych garéw 8 do odgatezionej drogi r,. W
. tej operacji oporowy element 91, ttumigcy oporowy
element 86 i ustawiajacy czion 92b dzialajg w po-
dobny sposéb jak w przypadku doprowadzania
napelnionych garé6w 8 do drogi r,. Odprowadzanie
pustych garéw 8 z drogi r, odbywa sie w podobny
spos6b jak w przypadku przenoszenia napelnionych
garo6w 8 z rezerwowego polozenia Pr pierwszej
gléwnej drogi R, do gléwnego woézka 13 ustawio-
nego w koncéwce P; drogi R, Puste gary 8 sg
pojedynczo transportowane -do przygotowujgcego
polozenia Px drugiej gléwnej drogi R; z odgalezio-
nej drogi r,. Ruch gléwnego wbzka 13 pomiedzy
powyzZej wspomnianym lgczacym polozeniem Py,
lub P,, oraz tylng koncéwka P, pierwszej poprzecz-
nej drogi R, odbywa sie w podobny spos6éb jak
ruch gléwnego woézka 13 pomiedzy koncéwkag P,
i potozeniem P,, lub P;,, ktéry zostal opisany po-
wyzej. Ponadto przenoszenie pustych garéw 8 z
koncowki P, do przygotowujgcego polozenia Px
drugiej gléwnej drogi P; za pomocg pomocniczego
wozka 46 odbywa sie w podobny sposéb, jak prze-
noszenie napelnionych garéw 8 za pamocg woézka
13 z potozenia P;; lub P;, do odgalezionej drogi r,.
Jak poprzednio wyjasniono, na drugiej gléwnej
drodze R; puste gary 8 przesuwane z odgalezionej
drogi Ra poprzez pierwsza poprzeczng droge R, sg
sprawdzane na przygotowujgcym stanowisku Px,
czy w garze 8 nie zostala jakas wigzka nierozcigg-
nietych wibkien Y. Jezeli w garze 8 pozostala wigz-
ka wilékien, wéweczas wyjmowana jest ona recznie
lub mechanicznie, na przykiad za pomocg urzgdze-
nia pneumatycznego nie pokazanego, o budowie
i dzialaniu jak w przypadku wézka 10a (10b)
pierwszej gléwnej drogi R,. Po zakonczeniu spraw-
dzania puste gary 8 zostaja pojedynczo przesuwane
z polozenia Px do oczekujgcego polozenia Pw w
poblizu tylnej koricowki Py drogi R; za pomocg nie
pokazanego wo6zka. W oczekujagcym polozeniu
umieszczonych jest wiele oporowych elementow
i detektor6w o podobnej budowie i dzialaniu co
oporowe elementy a;, a, as .. i by, by, by, ..., detek-
tory ¢, €, €3 .. i d;, dy dy .. Tak wiec czynno$é
przenoszenia pustych gar6w 8 od polozenia Px do
polozenia Pw odbywa sie w podobny spos6éb do

czynnosci przenoszenia napeilnionych garéw 8 od’

polozenia P; do rezerwowego polozenia Pr pierw-
szej gléwnej drogi R;. Po zakonczeniu tej operacji
przenoszenia wozek zostaje zatrzymany w polo-
zeniu P;3; pomiedzy polozeniami Pw i Px.

W tym pierwszym przykladzie wykonania zasad-
niczag sprawg jest to, zeby zapewnié stosunkowo
duzg przestrzen dla odbierania pustych garéw 8
w przygotowujacym polozeniu Px ze wazgledu na
pojedyncze przesuwanie z géry ustalonej ilosci pus-
tych gar6w 8 od polozenia Px do oczekujacego po-
tozenia Pw. Jednakze, jezeli nie ma mozliwosci za-
pewnienia tak duzej przestrzeni dla przygotowu-
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jacego polozenia Px wzdluz drogi R; wéwczas po-
mocniczy woézek 15 gléwnego woézka 13, stosowany

" na drugiej poprzecznej drodze R,, moze byé uzyty

do realizowania specjalnego sposobu pojedynczego
przemieszczania garé6w 8 w kierunku koncéwki Pg
przedtem zanim puste gary 8 zostang przesuniete
z koncéwki Pg do koncéwki Pg. Oznacza to, ze po-
mocniczy wbézek 15 porusza sie w kierunku przy-
gotowujacego polozenia Px w sytuacji, gdy jego
podnosnik 11 jest ustawiony w najnizszym potoze-
niu i gdy woézek 15 dociera do polozenia, gdzie
ustawiony jest przygotowany do przesuniecia pusty
gar 8, wéwczas podnos$nik przesuwa sie do swego
najwyzszego polozenia i wtedy woézek 15 zostaje
przemieszczany w kierunku konfcéwki Pg. Gdy wo-
zek 15 zostaje zatrzymany w oczekujacym poloze-
niu Pw, ktére zhajduje sie za polozeniem, w kt6-
rym pusty gar 8 znajdowal sie uprzednio, wéwczas
podnosnik przesuwa sie do swego najnizszego polo-
Zenia tak, ze przenoszony pusty gar 8 jest usta-
wiony na kondygnacji A w oczekujagcym poloze-
niu Pw. Nastepnie woézek 15 zostaje przesuniety
w kierunku przygotowujgcego polozenia Px, a prze-
suwanie pustych gar6éw jest nadal kontynuowane
za pomocg wézka 15 dla doprowadzenia pustych
gar6bw 8 do oczekujacego poltozenia Pw. Powyzej
opisany szczegllny sposéb transportowania pustych
gar6w 8 jest nastepnie okreslany jako taktowy spo-
s6b transportowania gar6w.

Na drugiej poprzecznej .drodze R, stosowane sg
gléwny i pomocniczy woézek majace budowe i dzia-
lanie podobne do gléwnego woézka 13 i pomocni-
czego woézka 135. Jak poprzednio stwierdzono druga
poprzeczna droga R, jest stosowana tylko dla prze-
noszenia pustego gara 8 od oczekujgcego polozenia
Pw na drugiej gtéwnej drodze R; do przedniej kon-
cowki Py pierwszej gléwnej drogi R,. W obu koni-
céwkach P; i Py drogi R, znajdujg sie odpowiednio
oporowy element, ttumigcy oporowy element i usta-
wiajgcy czlon. Sg one podobne do elementéw usy-
tuowanych w obu koncéwkach P; i P, pierwszej
poprzecznej drogi R,. Gdy umieszczony w potoze-
niu Py nie pokazany detektor wykrywa, ze pusty
gar 8 dotart do polozenia P,, na wézku 10a, wéw-
czas detektor wysyla sygnal do regulacyjnego kom-
putera 31. Nastepnie regulacyjny komputer 31 wy-
syla sygnal dla uruchomienia silnika 75 gl6éwnego
wozka tak, zeby przesungé giéwny wbzek do przed-
niej koncéwki P; drogi R, Gdy gléwny woézek do-
ciera do polozenia P; woOwczas polozenie zatrzy-
mania gléwnego woézka zostaje skorygowane za
pomoca nie pokazanego ustawiajgcego czlonu. P6z-
niej pomocniczy wozek zabiera pusty gar 8 z po-
lozenia Py i zawraca do z gbry okreslonego potoze-
nia na giéwnym wozku 13. Woéwczas gléwny wodzek
zostaje przesuniety do tylnej korficéwki Py i zatrzy-
many we wilasciwym polozeniu, podczas gdy po-
mocniczy wbézek przenosi pusty gar 8 do polozenia
Py i zawraca do swego oczekujgcego polozenia na’
giéwnym wozku 13. Podczas tej operacji oporowy
element, tlumigcy oporowy element, magnetyczne
przekazniki itd. sg uruchamiane przez regulacyjny
komputer 31 w spos6éb podobny do operacji po-
przednio opisanych.. Dlatego tez szczegbélowy opis
ich dziatania zostal pominiety.
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- W powyzej opisanym pierwszym przykladzie

wykonania wynalazku moga byé zastosowane do- -
datkowe drogi Ar,, Ar, dla zatrzymania napelnio-

nego gara 8. Na tych drogach zastosowane sg opo-
rowe elementy, detektory i wozki' podobne do po-
wyzej opisanych oporowych elementéw, detekto-
réw i wozkow.

W pierwszym przykladzie wykonania na fig. 4A
i 4B wzdluz drabin C,, C, na kondygnacji A w
" miejscu ponizej nich znajduje si¢ para odgalezio-
nych drég r, i r, (lub r; i ¥,). Kazde drabiny C,, C,
zaopatrzone w wiele poziomych prowadzgcych
grzebieni 118 usytuowanych réwnolegle wzgledem
siebie w taki spos6b, ze kazdy prowadzacy grze-
bien 118 jest poprzecznie zamontowany na wzdluz-
nym wsporniku 119, ktéry usytuowany jest wzdluz
" kierunku podawania wigzki wlékien Y do rozcig-
garki D. Kazdy prowadzacy grzebien 118 jest za-
opatrzony w wiele nie pokazanych prowadzgcych
czton6w. Stanowisko 120 dla prowadzenia nitek jest
usytuowane w polozeniu pomiedzy drabinami C,,
C, oraz rozciggarkg D. Wiele wigzek wilékien Y
jest w sposéb ciggly pobieranych z odpowiednich
garébw 8, a nastepnie doprowadzanych do odpo-
- wiednich prowadzacych czion6w prowadzgcych

grzebieni 118 i p6zniej wprowadzanych do olejowej

kapieli 121 rozciggarki D poprzez prowadzace sta-
nowisko 120. Wéwczas wigzki wlokien sg wprowa-
dzane do zestawu podajacych rolek 122 rozciggarki
D. Podczas tej operacji podawania wigzek wlbékien
Y do rozciggarki D z géry ustalona ilo§é catkowicie
napelnionych garéw 8 jest przesuwana do: pustych
odgalezionych drég, na przyklad odgalezionej drogi
r,, pokazanej na fig. 4B kreskowanymi liniami a
wigzki wlékien Y sg rozdzielane na drabinach C,
poprzez wolne prowadzace czlony odpowiednich
prowadzacych grzebieni 118.

Gdy istnieje potrzeba zmiany zr6dia zasilania
wigzek wibkien Y -z gara 8 usytuowanego na dro-
dze r, do napelnionych garéw 8 usytuowanych na
drodze r,, woéwczas wiazki wibkien Y, ktére zostaty
juz doprowadzone z garéw 8 na drodze r,, zostajg
przeciete w miejscu pomiedzy drabing C,, C, oraz
prowadzacym stanowiskiem 120, a $Swieze wigzki
wlbkien Y z napelnionych gar6w 8 ustawionych
na drodze r, sg przewlekane przez prowadzace sta-
nowisko 120 i woéwczas swobodna przednia kon-
cowka Swiezych wigzek wibkien Y jest wigzana
ze' swobodna tylng koncéwka poprzednich wigzek
wlbkien Y. Powyzej opisang operacje wykonuje
sie recznie. Dzieki powyZej opisanej operacji roz-
dzielania mozna znacznie zmniejszyé pogorszenie
warunk6éw pracy rozciggarki D wynikajace z ope-
racji rozdzielania. i

Zmodyfikowany przyklad wykonania operacji
rozdzielania wibkien pokazany jest na fig. 23, gdzie
jak w pierwszym przykladzie wykonania zastoso-
wano dwie drogi r, i r, operacji. Tylna koncéwka
wigzki ‘wibkien Y z kazdego gara 8a ustawionego
na drodze r; jest zawigzywana z przednig kon-
c6wky wigzki wibkien Y z gara 8b ustawionego
na drodze r, w poloZzeniu na przeciwko gara 8, jak
pokazano na fig. 24. W konsekwencji mozna znacz-
nie upros$cié operacje rozdzielania ze $wiezych
garéw 8. -
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W pierwszym przykladzie wykonania wynalazku
dwa wozki 10a i 10b sg stosowane do przenoszenia
pustych gar6w 8 i catkowicie napelionych gar6w 8
wzdluz pierwszej gléwnej drogi R,. Wézek 103 po-
kazany na fig. 25 i 26 jest zastosowany na gléwnej
drodze R, zamiast wézk6éw 10a i 10b. W tym przy-
kladzie wykonania wé6zek 103 ma mozliwo§é prze-
suwania sie w kierunku tylnej koficowki P, lub
przedniej koncéwki Py giéwnej drogi R,.

Woézek 103 zawiera pare podnoszacych czlonéw
105 i 106, ktére majg mozliwo§é przesuwania sig
do géry i w dot. Wézek 103 jest zaopatrzony w pro-
wadzacy czlon 104 dla prowadzenia podnoszgcych
czlon6w 105 i 106. Podnoszacy czion 105 zawiera
pionowg boczng $Sciane 105a i pionowy pret 105b
zaopatrzony w zebatke. Na wézku 103 zamontowa-
ny jest odwracalny silnik 109, na ktérego wale
zamocowane jest kolo zebate 107 zazebiajace sig
z zgbatka preta 105b tak, ze pret 105b, czyli pod-
noszacy czion 105 ma mozliwo$é przesuwu do géry
i w dét. Ruch do gbéry i do dolu podnoszacych
czloné6w 105 i 106 jest ograniczony za pomocg pary
nie pokazanych granicznych wylgcznikéw, ktére
otwierajg polgczenie: pomiedzy zrédiem pradu elek-
trycznego oraz odpowiednimi silnikami 109, 110.
Podczas tego ruchu podnoszacego cztonu 103 boczna
Sciana 105a S$lizga sie¢ wzdluz prowadzacego czionu
104. Podnoszgacy czlon 106 zawiera takie same ele-
menty jak podnoszgcy czion 105 i w konsekwencji
podane zostaly odnosniki tylko dla tego czionu.
Oznacza to, ze odno$niki 106a, 104b okreS$laja bocz-
n3a $ciane i pionowy pret, zas 108 i 110 przedstawiaja
odwracalny silnik i trzpieniowe kolo zebate. Wézek
103 jest takze zaopatrzony w dwie pary két 12 za-
mocowanych na odpowiednim poziomym wale obro-
towo przymocowanym do woézka 103.

Odwracalny silnik 111 jest zamontowany na
wbézku 103, a jeden z waléw 12 jest napedzany sil-
nikiem 111 poprzez przekladnie zawierajaca paso-
we kolo 113 przymocowane na wale silnika 111
i pasowe kolo 112 zamocowane na wale k6t 12,
a takze pas 114 bez konca, ktéry przenosi nape-
dowg moc z kota 113 na koto 112, Kierunek obrotu
odwracalnych silnik6w 109, 110 i 111 zmieniany
jest za pomocg odpowiednich odwracalnych ma-
gnetycznych przekaznikéw o budowie i dzialaniu,
ktére sg takie same jak w przypadku odwracalnego.
magnetycznego przekazZnika pokazanego na fig. 9.
Wozek 103 jest zaopatrzony w graniczny wylacznik
115 o budowie i dzialaniu takim samym jak gra-
niczny wylacznik 32 wozka 10a. Graniczny wylacz-
nik 115 jest uruchamiany za pomocg nie pokaza-

"nych oporowych elementéw umieszczonych w bocz-

nych Scianach drogi R, w polozeniach P ,, i P,. Te
oporowe elementy sg takie same jak oporowy ele-
ment 51.

W przypadku stosowania powyzej opisanego wéz-
ka 103 jest on zatrzymywany w polozeniach P,
P,, P, i innych polozeniach, w ktérych oporowe
elementy, takie same jak oporowy element 50, s
umieszczone w podobny sposéb jak w pierwszym
przykladzie wykonania. Nastepnie opisano przesuw
wobzka 103 do polozenia P,, i P,. Podczas czynnos$ci.
doprowadzania wigzki widkien Y do gara 8 umiesz-
czonego w polozeniu P, wézek 103 zostaje przesu-
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niety od polozenia Py do polozenia Pj.. W woézku
103 podnoszacy czilon 106 jest ustawiony w swym
najnizszym oczekujgcym polozZeniu, a podnoszacy
czion 105 jest ustawiony w swym najwyzszym po-
lozeniu tak, zeby podtrzymywaé gar 8.

Woézek 103 zostaje zatrzymany w polozeniu P,, za
Jbomoca nie pokazanego oporowego elementu, ktéry
wilacza graniczny wylgcznik 115. Nastepnie regu-
.lacyjny komputer 31 wysyla sygnal dla zmiany
biegunowosci energii doprowadzanej do silnika 109.
W konsekwencji podnoszacy czilon 105 zostaje
przesuniety do swego najnizszego polozenia, w kt6-
rym pusty gar 8 jest ustawiony na kondygnacji A.
Gdy -wiazka wibékien Y o z goéry okreSlonej dilu-
gosci zostanie doprowadzona do gara 8 ustawio-
nego w potozeniu P;, woéwczas licznik wysyla syg-
nat dla uruchomienia silnikéw 109 i 110 tak, zeby
przesungé podnoszgce czlony 105 i 106 do goéry,
a nastepnie wysyla sygnat dla réwnoczesnego uru-
chomienia nie pokazanego oporowego elementu
umieszczonego w potozeniu P, oraz silnika 111 tak,
zeby obracal sie w normalnym Kkierunku. W kon-
sekwencji pusty gar 8 oraz napelniony gar 8 zo-
stajg najpierw podparte przez podnoszace cziony
105 i 106 z dala od kondygnacji A i wéwezas wo-
zek 103 zostaje przesuniety w kierunku tylnej kon-
cowki P,. Gdy powyzej opisany oporowy element
uruchamia graniczny wylaeznik 115, woéwcezas wo-
zek 103 zostaje zatrzymany w polozeniu P,. Gra-
niezny wylaeznik 115 takze wysyla sygnal do re-
gulacyinego komputera 31 tak, Zeby uruchomié
silniki 109 i 110 przez zmiane biegunowosci energii
wejsciowej do silnika 109 i 110. Tak wiec podno-
szgce czlony 105, 106 zostajg przesuniete do swoich
najnizszych polozer tak, zeby ustawié napelniony
gar 8 w polozeniu P,;,, podczas gdy pusty gar 8
jest ustawiony w potozeniu P,. W konsekwencji
rozpoczyna sie doprowadzenie wigzki wildkien Y
do nowego pustego gara 8 ustawionego w poloze-
niu P,. Nastepnie wigzke wlbékien Y rozcina sie
recznie pomiedzy pustym i napelnionym garem 8.
Wobézek 113 stuzy do przenoszenia napelnionego
gara 8 od potozenia- P, do rezerwowego polozenia
Pr gléwnej drogi R, oraz przenosi pusty gar 8 od
polozenia Py do polozenia P;;, w podobny sposéb
do wézkéw 10a i 10b.

Inny przykiad wykonania wézka stosowanego na
gléwnych drogach R,, R, pokazany jest na fig. 27,
28 i 29. W tym przykladzie wykonania zamiast
stosowania rowkowej drogi jak w pierwszym
przykladzie wykonania, droga R; na kondygnacji
A jest uformowana przez pare prowadzgcych szyn
29 jak pokazano na fig. 29. Gary 8 dla tego woézka
sg zaopatrzone w pare odnég 8b skierowanych ku
dotowi, jak pokazano na fig. 27, w taki sposob, ze
przestrzern 8¢ uformowana przez dolng piyte 8d
i odnogi 8b umozliwia wsuwanie w nig woézkow
116. Gdy podnoszaca plyta woézka 116 zostaje prze-
sunieta do swego najwyzszego polozenia, wéwczas
podnoszaca plyta 20 przesuwa gar 8 do géry tak,
ze dolne koncéwki odnég 8b sg oddalone od kon-
dygnacji A i z drugiej strony, gdy podnoszaca
plyta zostaje przesunieta do swego najnizszego po-
lozenia, woOwczas dolne koncé6wki odnég 8B sg
ustawione na kondygnacji A i piyta 20 jest odda-
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lona od dolnej piyty 8d gara 8. W tym ostatnim
przypadku wobzek 116 ma mozliwosé przesuwania
sie wzdluz szyn 29 bedge pozbawiony garbw 8.
Poniewaz budowa i dzialanie wézka 116 s3 podo-
bne do wob6zka 10a, 10b, dlatego tez pominieto
szczegblowy opis jego budowy i dziatania.. Jedyna
réznica pomiedzy wozkiem 116 i wézkiem 10a (10b)
polega na istnieniu podstawowej ramy 19a oraz
usytuowaniu i budowie oporowego elementu 32.
Poniewaz obie strony wézka 116 sg przykryte od-
nogami 8b gara 8, wiec podstawowa rama 19a jest
zaopatrzona w wzdluzny pret, ktéry jest dostatecz-
nie diuzszy od wymiaru gara 8 dla umieszczenia
granicznego wylacznika 32 na zewnatrz odnég 8b
jak pokazano na fig. 28. :

Zamiast stosowania oporowego elementu 50 z
pierwszego przykladu wykonania, oporowe ele-
menty 117 sg umieszczone na kondygnacji A na
zewnatrz sgsiednich polozen wzdluz drogi przesu-
wu gar6w 8, jak pokazano na fig. 27. W tym przy-
kladzie wykonania oporowy element 117 jest w po-
staci elementu wysylajagcego strumien sSwietlny,
ktéry jest wigczany za pomocag regulacyjnego kom-
putera 31 w taki sposéb, ze gdy komputer ten
wysyla sygnat dla uruchomienia oporowego elemen-
tu 117, wéwczas element ten rzuca strumien $wia-
tla w kierunku toru drogi przebywanej przez gra-
niczny wylgeznik 32 woézka 116. Graniczny wylacz-
nik 32 jest zaopatrzony w nie pokazang fotoko-
morke, ktéra wysyla sygnal, gdy odbiera sygnat
Swietlny wysylany przez oporowy element 117.
W konsekwencji woézek 116 moze pracowaé w po-
dobny sposéb do woézka 10a i 10b (fig. 5). Giéwny
wozek 13 w tym przykladzie wykonania jest taki
sam jak gléwny woézek 13 w pierwszym przykladzie
wykonania, podczas gdy pomocniczy woézek 15 w
tym przykladzie jest taki sam jak woézek 116.

Ze wzgledu na to, ze drogi R, i R, nie sg row-
kowymi drogami, lecz uformowane tylko przez pare
prowadzgcych szyn 29, reczna praca w przestrzeni
wzdluz gtéwnych drég R, i R, staje sie nieco wy-
godniejsza w por6éwnaniu z pierwszym przykladem
wykonania.

Ponizej szczegdlowo opisano kilka modyfikacji
ukladu transportowania garéw wedlug wynalazku.
Modyfikacje te pokazane sg na fig. 30 i 31. Ich
skladowe elementy takie same jak elementy ukla-
du na fig. 1 zostaly oznaczone tymi samymi odno$-
nikami, a ich objasnienie pominieto w opisie. '
Pierwsza modyfikacja ukladu transportowania ga-
réw jest pokazana na fig. 30. W tym przykladzie wy-
konania zamiast woézka 10a, 10b z pierwszego przy-
kladu wykonania zastosowano wézek 103 pokazany
na fig. 251 26. Ponadto sposéb doprowadzania napel-
nionych garéw 8 do polozenia zasilania Ps odgale-
zionej drogi Ra jest zupelnie inny niz w pierwszym
przyktadzie . wykonania. Oznacza to, ze zamiast
zatrzymywania wielu napelnionych garéw 8 w re-
zerwowym polozeniu Pr pierwszej gléwnej drogi
R;, a nastepnie pojedynczego doprowadzania ich
z tego polozenia do polozenia zasilania Ps odgale-
zionej drogi Ra calkowicie napelniony gar 8 jest
transportowany od polozenia P,; do polozenia zasi-
lania Ps konkretnej drogi r,, r,, r; lub r, za pomo-
sg zespolonego wyposazeniaf do transportowania za-
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wierajgcego gléwny woézek 13 i pomocniczy wozek
15 w wyniku przestania wybranego sygnalu z regu-
lacyjnego komputera 31 za kazdym razem po cal-
kowitym napeilnieniu gara 8.

W drugim zmodyfikowanym ukladzie pokazanym
na fig. 31 zostala zastosowana para réwnoleglych
drég Ar; i Ar, ktére sg polgczone z pierwszg
i druga poprzeczng droga R, i R, w polozeniach
Py i Py Py i Py, zamiast pomocniczych droég
Ar, i Ar, z pierwszego przykladu wykonania. Po-
mocnicze drogi Ar, i Ar, sluzg do zatrzymywania
napeilnionych garéw 8 w taki sposéb, Zze nadmiernie
napelnione gary 8 sg doprowadzane do drogi Ar;
za pomocg pomocniczego wbézka 15 zespolonego wy-
posazenia do transportowania stosowanego na dro-
dze R, w podobny sposéb do transportowania do
odgalezionej drogi Ra. Gdy istnieje potrzeba trans-
portowania napeilionych garéw 8 zatrzymanych
na pomocniczej drodze Ar; do jednej z odgalezio-
nych drég Ra, wéwczas napelnione gary 8 naj-
pierw przenosi si¢ z drogi Ar; na droge Ar, za
pomoca pomocniczego woézka 15 zespolonego wypo-
sazenia do transportowania zastosowanego na dru-
giej poprzecznej drodze R, a nastepnie wypelnio-
ne gary 8 doprowadza sie do zasilajgcego poloze-
nia jednej z odgalezionych drég Ra.

Korzystne jest takze zatrzymywanie napelnio-
nych gar6w 8 na drodze Ar, przed doprowadzeniem
ich do odgalezionej drogi Ra. W tym przypadku
korzystne jest takze transportowanie garéw 8 w
kierunku koncéwki P, ktére zostalo opisane w
wyjasnieniu do pierwszego przykladu wykonania.
Na rysunku odnos$nikami P5, P, Pyg Py 0znaczono
koncéwki, gdzie drogi Ar; i Ar, sg polaczone
z pierwsza i drugag poprzeczng drogg R, i R,

Zgodnie z prébg przemystowg mogg byé zasto-
sowane dalsze modyfikacje ukladu transportowa-
nia garéw. Oznacza to, ze na przyklad, w pierw-
szym przykladzie wykonania pokazanym na fig. 1
moze byé zastosowana pojedyncza odgaleziona
droga. Jednakze w tym przypadku konieczne jest
zastosowanie. pomocniczej drogi odgaleziajacej sie
od pierwszej poprzecznej drogi R, tak, zeby za-
trzymywaé napelnione gary w polozeniu w poblizu
drabin rozciggarki. Pozyteczne jest takze wpro-
wadzenie wielu drugich gtéwnych drég R; dla za-
trzymywania wielu pustych garé6w. Gdy stosuje sie
tacznie wiele urzadzen przedzacych oraz wigcej niz
dwie rozciggarki, wéwczas pierwsza poprzeczna dro-
ga R, w pierwszym przykladzie wykonania nie ma
dostatecznej mozliwosci do wykonywania ruchu
doprowadzajgcego napelnione gary do odgalezio-
nych drég Ra, Rb, .. oraz do wykonywania prze-
suwu pustych garéw z tych odgalezionych drég do
drugiej gléwnej drogi R;.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad przenos$nikowy do przenoszenia nieroz-
ciggnietych wigzek wibkien w garach od przedzar-
ki do rozciggarki, ktéry stanowi pierwsza droga
przenoszenia gar6w napeilnionych wigzkami wi6-
kien oraz druga droga powrotu pustych garéw wy-
konana w obiegu zamknietym, znamienny tym, ze

10

15

20

25

30

35

40

45

50

65

65

32
ma co najmniej jedng droge odgalezng (Ra, Rb),
podiaczong do pierwszej drogi przenoszenia (R,, R,),
wyprowadzong réwnolegle i obok mechanizmu po-
dawczego rozciggarki (D;, D,) i podlgczong do drogi
przenoszenia powrotnego (R,, R; R,), a zamkniety
obieg (R), utworzony przez drogi przenoszenia, za-
wiera pierwsza droge przenoszenia giéwnego (R;)
oraz drugg droge przenoszenia giéwnego (R;), usta-

wione réwnolegle i przeznaczone dla $rodké6w trans-

portowych (13, 16, 15, 17, 10a, 10b, 103, 116) do
przenoszenia garéw (8), przy czym s$rodki trans-
portowe obejmujg woézki giéwne (13, 16) poruszane
wzdluz drég przenoszenia (R,, R,), ustawionych po-
przecznie do drég (R;, R;), oraz wézki pomocnicze
(10a, 10b, 15, 17, 103, 116), ktére sg przenoszone
okresowo wzdiluz drég (R,, R;) na woézkach gléw-
nych (13, 16), a te wb6zki pomocnicze sg niezaleznie
transportowane wzdluz drég przenoszenia giéwne-
go (R, Ry, przy czym te woézki pomocnicze majg
urzadzenia podnosnikowe (11, 105, 106) do selek-
tywnego podnoszenia i ustawiania garéw (8).

2. Uklad przenosnikowy wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze wézek gléwny (13, 16) i woézek
pomocniczy (10a, 10b, 15, 17, 103, 116) poruszajg sie
ponizZej poziomu podlogi (A), a urzadzenie podnos-
nikowe (11, 105, 106) umieszczone na woézkach po-
mocniczych (10a, 10b, 15, 17, 103, 116) siegajg ponad
poziom podlogi (A), stuzac do ustawienia i podtrzy-
mywania garéw (8).

3. Uktad przenosnikowy wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, Ze pierwsza droga (R,) i druga droga
(R;) polaczone drogami (R, R, tworzg obieg za-
mkniety (R), w ktérym pierwsza droga (R,) tylng
koncéwka (P,) jest polaczona z przednia koncéwka
(P;) drogi (Ry), a droga (R;) przednig koncéwka
(Py) jest polgczona z tylng koncéwkg (Pg) drugiej
poprzecznej drogi (R,), poprzeczna droga (R,) przed-
nig koneéwka (P;) jest polgczona z tylng koncéwka
(Pg) drugiej gléwnej drogi (Rj), a druga giéwna
droga (R;) przednig koncéwkg (P;) jest polgczona
z tylng konecéwkg (P,) pierwszej poprzecznej drogi
(R,), przy czym pierwsza gléwna droga (R,) znaj-
duje sie ponizej przedzarki S.

4. Uklad przenosnikowy wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze wewngtrz obiegu zamknietego (R)
co najmniej jedna pomocnicza odgalezna droga
(Ar,—Ar,) polgczona jest z co najmniej jedng po-
przeczng droga przenoszenia (R,, Ry i przystoso-
wana do umieszczania na niej woézkéw pomocni-
czych (15, 17, 105, 106).

5. Uklad przenosnikowy wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze kazda odgalezna droga przenosze-.
nia (Ra, Rb) ma co najmniej dwa czastkowe odga-
lezienia (r,, r; r; r;) usytuowane réwnolegle do
urzgdzen podawczych (C,, C,). .

6. Uklad przenos$nikowy wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze w6zek pomocniczy (10a, 10b, 15, 17)
ma nadwozie na koétkach (12), nawrotny silnik (26),
podnosnikowe urzadzenie (11) z podnosng plyta (20)
oraz ma zestaw (21, 23, 24, 25) do przemieszczania
podnosnej plyty (20) do gbéry i do dotu.

7. Uklad przenosnikowy wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze woézek pomocniczy (103) ma dwa
niezalezne podno$niki (105, 106) ustawione kolejno
wzgledem kierunku ruchu wézka.
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