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(54) POLJEDELSKA PRIKLOPNA NAPRAVA

(67) Poljedelska priklopna naprava v obliki traktorskega
prikljucka, ki ima prigrajen sestav za poravnavo kardan-
ske gredi, ki obsega mehanizem za prenos gibanja, po-
tisni element in poravnalni element, pri ¢emer je porav-
nalni element v bistvu enakostrani¢na prizma s $tirimi
medsebojno pravokotnimi stranicami in je razporejen
na preéni pogonski gredi tako, da sta dve medsebojno
vzporedni stranici poravnalnega elementa vzporedni z
notranjim vilicami drugega kardanskega zgloba in sta

drugi dve medsebojno vzporedni stranici poravnalnega
elementa vzporedni z zunanjimi vilicami drugega kar-
danskega zgloba, pri cemer je potisni element tvorjen
kot podolgovat element in je razporejen na ogrodju
muléerja tako, daje njegova vzdolzna os pravokotna na
pre¢no pogonsko gred in da njegova spodnja ploskev,
ki gleda proti podlagi, pri translacijskem gibanju drsi po
eni od stranic poravnalnega elementa, ko je le ta v po-
lozaju Nx90 st.
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Poljedelska priklopna naprava

Predmet izuma

Predmet izuma je poljedelska priklopna naprava velike 3irine, kot je traktorski
prikljucek, natan¢neje mulcer, ki ga je mog priklju¢iti na traktor z namenom
obdelovanja tal in je gnan s pomogjo traktorskega motorja preko prikljuéne gredi, pri
Cemer je moc¢ traktorski prikljuéek za primer transporta zloZiti v tak polozaj, da

ustreza cestnoprometnim predpisom za transport takih strojev.

Tehni¢ni problem

Tehni¢ni problem je zasnovati tak traktorski prikljuek vegje Sirine, kot je mulger, ki
ga bo mo¢ prestaviti iz delovnega poloZaja v transportni poloZaj na enostaven naéin
brez predhodne poravnave vsakokratnega rotorja mulCerja, pri ¢emer bo prestavitey v
transportni poloZaj varna in ne bo povzro&ila poskodb pogonskih delov. Hkrati bodo
dimenzije traktorskega priklju¢ka v transportnem poloZaju ustrezale cestnoprometnim

predpisom, pri ¢emer bo doseZena najvedja mozna delovna $irina.

‘Stanje tehnike

V kmetijstvu se za obdelavo tal uporabljajo razlini traktorski prikljucki. Traktorski
prikljucek se obicajno pritrdi na traktor preko trikotnega traktorskega prikljuénega
drogovja na zadnjem koncu traktorja. Za pohitritev doloCenega opravila ali zaradi
razseznosti povr3in, ki jih je treba obdelati, je tendenca, da so traktorski priklju¢ki ¢im
Sirsi. Se vedja obdelovalna Sirina se doseZe z uporabo dveh traktorskih priklju¢kov, ki
sta linijsko razporejena, in sicer simetri¢no glede na traktor oz. smer voznje traktorja.
Sirina takih obdelovalnih priklju¢kov predstavlja problem, ko Je treba take prikljucke
transportirati, Se zlasti ko se transport izvaja na odprtih cestah, kjer je treba upostevati
cestnoprometne predpise. Predpisi dolo¢ajo maksimalne gabarite vozil, ki so
udeleZena v prometu, kot sta $irina in vigina vozila. Sirina vozila ne sme presegati
Sirine voznega pasu cesti§¢a, kar v povprecju znaSa 3 m, medtem ko je visina pogosto

omejena na 4 m. Zato je treba traktorski priklju¢ek pred transportom zloziti, tako da



ne presega dovoljene Sirine in viSine, ki sta doloCeni za vozilo, udeleZeno v prometu.
Posledi¢no te zahteve dolo¢ajo maksimalno delovno $irino traktorskega prikljucka

oziroma nacin zlaganja prikljucka.

Pogonska moc¢, ki je potrebna za delovanje traktorskega prikljucka, kot so mulger,
brana, kosilnica in drugo, se s pomogjo prikljuéne gredi, zobniskega gonila,
Jermenskega ali veriznega prenosa in sklopke, ki je vkljuena v sistem, dovede na
pogonsko gred, ki je razporejena na traktorskem prikljucku tako, da je pravokotna na
smer voZnje traktorja. Nadaljnji prenos pogonske mo¢i do delovnega telesa
traktorskega prikljucka, kot je na primer rotor mulgerja, se lahko izvede na razli¢ne
nacine. Eden takih nainov je s pomo&jo kardanske gredi. Med normalnim
delovanjem se kardanski zglob prilagaja terenu in pri tem dosega kot med vilicami od
—20° do 20°, kar Se omogofa normalno delovanje kardanske gredi. Pri prestavitvi
traktorskega prikljucka iz delovnega v transportni poloZaj je treba zglob kardanske

gredi poravnati v poloZaj, kjer vilice dosegajo priblizno pravi kot.

Pred transportom traktorskega prikljutka je treba le-tega prestaviti iz delovnega
poloZaja v transportni poloZaj. Kadar se pogonska mo¢ na delovno telo traktorskega
prikljucka dovaja preko pogonske gredi in kardanske gredi, je treba kardansko gred,
predno se traktorski prikljucek, kot je muller, prestavi iz delovnega polozaja v
transportni poloZaj, postaviti v tak poloZaj, da zglob kardanske gredi zavzame polozaj,
ko so vilice kardanskega zgloba medsebojno pravokotno poravnane. Kardanski zglob
se sam poravna v zahtevani poloZaj, ¢e je med postopkom zlaganja pogonska gred
prosto vrtljiva. Obicajno je vrtenje pogonske gredi oteZeno, saj je vgrajena v sistemu z
doloCeno vztrajnostjo in odporom proti vrtenju. Traktorji so pogosto opremljeni z
zavoro kardanskega pogona, ki se vklopi takrat, ko operater izklopi pogon te gredi.
Takrat je celotni pogon stroja blokiran. V primeru, da je v pogon stroja vgrajena
prostotecna sklopka, se lahko kardanski zglob, da se bo zlozil v pravi kot, prosto vrti
zgolj v smeri normalnega obratovanja. Ce je kardanski zglob pred zlaganjem stroja

poravnan tako, da se bo samoporavnal v smeri delovanja stroja, bo zlaganje potekalo



brez tezav. Ce je kardanski zglob pred zlaganjem stroja poravnan tako, da se bo
samoporavnal v smeri, nasprotni od delovanja smeri stroja, bo samoporavnava
onemogocena zaradi zavore kardanskega pogona. V tem primeru bo med zlaganjem

stroja priSlo do preobremenitev in poskodb v zglobu ali pogonskih elementih.

Za prepre€enje poskodb, ki bi lahko nastale pri prehodu traktorskega prikljucka iz
delovnega v transportni poloZaj, mora delavec, ki upravlja s traktorjem in traktorskim
priklju¢kom, pred zlaganjem obvezno izklopiti zavoro kardanske gredi, oziroma
prestavo kardanske gredi postaviti v nevtralen polozaj. Taka reitev je zaradi vpliva
¢loveskega faktorja slaba. V primeru, da upravljavec ne ravna skladno z navodili,
obstaja velika verjetnost, da bo pridlo do poskodbe pogonskih delov stroja. Polega
tega je postavitev prestave kardanske gredi v nevtralen poloZaj pri nekaterih traktorjih
zahteven postopek, ki tudi zahteva dologen &as. Zaradi vztrajnosti in odpora vrtenja
sistema lahko pride do situacije, ko samoporavnava kardanska gredi ne deluje

zadovoljivo, posledica pa so zopet poskodbe pogonskih elementov.

Pri uporabi kardanskih pogonov so poznane resitve, ki uporabljajo dvojni kardanski
zglob. Taka reSitev omogoda zlaganje brez nevarnosti za porusitev v katerem koli
poloZaju kardanskega zgloba. Slabost take resitve je v tem, da se doseze zlaganje
traktorskega prikljucka zgolj do 80° glede na vertikalno os, pri &emer se vrtisée, okoli
katerega se traktorski prikljudek vrti, dvigne za dolo&eno vigino od tal. Posledi¢no se
dvigne celoten traktorski prikljudek. Opisana resitev omogoéa premik traktorskega
prikljucka iz delovnega poloZaja v transportni poloZaj neodvisno od poloZaja
kardanske gredi. S tem so zunanje dimenzije traktorskega prikljucka v okviru
predpisanih mer cestnoprometnih predpisov, vendar je tak traktorski prikljuéek zlozen
v vi§jem polozaju, to je v vegji oddaljenosti od tal. Posledi¢no ima tak traktorski
prikljucek visje tezid€e in s tem slab3o stabilnost. Ker je traktorski prikljucek zlozen v
vi§jem poloZaju pri enaki najvisji dovoljeni transportni visini, je Sirina traktorskega

priklju¢ka zmanjsana, s tem pa je zmanj$ana tudi delovna 3irina.



Dodatna slabost resitve z dvema kardanskima gredema je tudi precej$nje povecanje

stroSkov izdelave, zato je taka reitev ekonomsko vprasljiva.

Obstaja potreba po traktorskem prikljucku, ki bo odpravil zgoraj navedene slabosti.

ReSitev tehni¢nega problema

Tehni¢ni problem je reSen s traktorskim priklju¢kom, ki ima prigrajen sestav za
poravnavo kardanske gredi, ki obsega mehanizem za prenos gibanja, potisni element
in poravnalni element in so njegove glavne znacilnosti podane v prvem neodvisnem

patentnem zahtevku. Nadaljnje znacilnosti so opisane v odvisnih patentnih zahtevkih.

Poravnalni element je v bistvu enakostraniéna prizma s §tirimi medsebojno
pravokotnimi stranicami in je razporejen na pre¢ni pogonski gredi tako, da sta dve
medsebojno vzporedni stranici poravnalnega elementa vzporedni z notranjim vilicami
drugega kardanskega zgloba in sta drugi dve medsebojno vzporedni stranici
poravnalnega elementa vzporedni z zunanjimi vilicami drugega kardanskega zgloba,

pri Cemer je potisni element tvorjen kot podolgovat element in je razporejen na
ogrodju mulCerja tako, da je njegova vzdolZna os pravokotna na pre¢no pogonsko
gred in da njegova spodnja ploskev, ki gleda proti podlagi, pri translacijskem gibanju

drsi po eni od stranic poravnalnega elementa, ko je le ta v poloZaju N*90°,

Poravnalni element ima skoznjo izvrtino in je na naéin tesnega naseda oblikosklepno

povezan s pre¢no pogonsko gredjo, pri &emer je poravnalni element kocka ali kvader.

Potisni element je zasnovan v obliki plo$ée, lahko je zasnovan tudi kot okrogel ali
oglati drog take Sirine, ki omogoca drsno pritrditev na ogrodje mulCerja. Ko je rotor v

transportnem poloZaju, potisni element deluje kot blokada.

Sestav za poravnavo kardanske gredi obsega tudi mehanizem za prenos gibanja, ki je

tvorjen tako, da na nelinearno sinhroniziran nagin pretvori rotacijsko gibanje dviznega



nosilca v translacijsko gibanje potisnega elementa. Mehanizem za prenos gibanja je
izveden kot vzvodje, pri ¢emer je prvi vzvod vrtljivo pritrjen na dviZni nosilec in je

zadnji vzvod vrtljivo pritrjen na potisnem elementu.

Poljedelska priklopna naprava lahko vsebuje veg kot en rotor, prednostno dva rotorja,
ki sta razporejena v liniji drug poleg drugega in pravokotno na smer (V) vozZnje
traktorja. V primeru dveh rotorjev je pre¢na pogonska gred, in s tem tudi poravnalni

element, skupna obema rotorjema, ki sta razporejena simetri¢no glede na traktor.

Postopek premikanja poljedelske priklopne naprave poteka po korakih, pri &emer
posamezni korak zvezno prehaja v naslednji korak. Zagetna faza zlaganja poteka v
delovnem obmotju kardanske gredi. V drugi fazi zlaganja, ko dvig rotorja preseze
delovno obmocje, mehanizem za prenos gibanja prenese na osnovi nelinearne
sinhronizacije rotacijsko gibanje dviZnega nosilca do potisnega elementa, ki se
translacijsko premakne v smeri proti poravnalnemu elementu, ga zavrti v delovni
smeri, dokler stranica poravnalnega elementa ni vzporedna s spodnjo ploskvijo
potisnega elementa, to je a = N*90°. Zaklju¢na faza je zlaganje do konénega
transportnega poloZaja rotorja, ko so vilice kardanskega zgloba poravnane v kot v

bistvu 90°.

Sestav za poravnavo kardanske gredi po izumu, ki se namesti na traktorski prikljucek,
omogoCa uporabniku zlaganje oziroma premikanje posameznega traktorskega
prikljucka brez dodatne manipulacije priklju¢ka kot je uravnavanje kardanske gredi,
odklapljanje kardanske zavore ali sklopke, ker se poravnavanje kardanske gredi izvaja

vedno v delovni smeri.

Prednost opisane resitve je v tem, da se kardanska gred poravna v bistvu vzporedno s
podlago, vrtid¢e mulerja pri prestavitvi iz delovnega polozaja v transportni polozaj je
na nivoju kardanske gredi, zato je transportna viSina enaka delovni Sirinj in

zmanj3anje delovne §irine ni potrebno.



Dodatna prednost resitve po izumu je v tem, da potisni element deluje tudi kot
mehanska blokada pogonske gredi. Zaradi medsebojne lege poravnalnega elementa in
potisnega elementa je preprecen prenos navora na kardansko gred v primeru vklopa
pogona. Ce bi operater med tem, ko Je traktorski priklju€ek v transportnem polozaju,
vklopil njegov pogon, je kardanski zglob poravnan pod kotom v bistvu 90° in ne
prenasa navora, zato bi se ves navor s pogonske gredi prenesel na kardansko gred, kar
bi povzro€ilo poskodovanje le-te. Sestav za poravnavo kardanske gredi po izumu to

preprecuje.

Sestav za poravnavo kardanske gredi po izumu omogoéa naknadno vgradnjo v Ze

obstojece stroje.

Vgradnja sestava za poravnavo kardanske gredi ni omejena zgolj na mulerje, ampak
ga je mo¢ vgraditi tudi na druge traktorske priklju¢ke, kot so brana, kosilnica, ki jih je
treba pred transportom zaradi njihove prevelike irine zlagati iz delovnega polozaja v

transportni poloZaj.

Poravnalni element, ki je v sestavu za poravnavo kardanske gredi po izumu prigrajen
na precno pogonsko gred, se lahko prigradi tudi neposredno na kardansko gred, ko je

pogonski sestav razporejen nad ogrodjem mulerja.

ReSitev izuma bo podrobneje podana z izvedbenim primerom in skicami, ki

prikazujejo

SI. 1 Traktor s priklopno napravo
SI. 2 Traktorski priklju¢ek, muléer
S1. 3 Sestav za poravnavo kardanske gredi, pogled od spodaj

S1. 4 Sestav za poravnavo kardanske gredi, pre¢ni prerez



Relativni pojmi, kot so zgoraj, spodaj, zadaj, spredaj ipd. so definirani glede na
traktorski priklju¢ek v stanju uporabe, ko je traktorski prikljutek priklopljen na

traktor.

Poljedelska priklopna naprava v obliki traktorskega priklju¢ka, kot je mulcer 1, je
prikljucena na vlecno telo, kot je traktor 50, z njegove zadnje strani, tako da se
delovno telo, ki je rotor 2, 2' in se nahaja v ohisju 10, razsirja pravokotno na smer V
voznje traktorja 50. Prednostno sta priklopljena dva rotorja 2, 2' v liniji drug poleg
drugega in pravokotno na smer V voZnje traktorja 50. Pogonska mo¢ se prenasa s
traktorja preko pogonskega sestava na oba rotorja 2, 2'. Pogonski sestav (ni prikazan)
tvorijo priklju¢na kardanska gred, zavora kardanske gredi, multiplikator in sklopka.
Pogonska mo¢ se s pogonskega sestava prenasa na delovno telo priklopne naprave, v
primeru mulCerja 1 je to rotor 2, 2', s pomogjo preéne pogonske gredi 3 in kardanske
gredi 4, 4'. Pre€na pogonska gred 3 je razporejena pravokotno na priklju&no kardansko
gred (ni prikazano), to je v bistvu pravokotno na smer V voZnje traktorja, in je s
pogonsko kardansko gredjo povezana preko prenosnika vrtljajev poljubne znane vrste.
Pre¢na pogonska gred 3 je skupna obema rotorjema 2, 2', ki sta razporejena simetri¢no
glede na traktor. Prvi zglob 41, 41' kardanske gredi 4, 4' povezuje pre¢no pogonsko
gred 3 in kardansko gred 4, 4', drugi kardanski zglob 42, 42' povezuje kardansko gred
4, 4" in rotor 2, 2'.

Traktorski prikljucek, to je mul&er 1, ima osnovno ogrodje 9, na katerem Je pritrjen
mehanizem (ni predmet izuma), za dviganje mulcerja katerega del je tudi dvizni
nosilec 5, 5'. Na dviznem nosilcu 5, 5' je pritrjen rotor 2, 2' z ohisjem 10. S pomogjo
mehanizma za dviganje je mo¢ rotor 2, 2' skupaj z ohigjem 10 premakaniti iz delovnega
poloZaja v transportni polozaj. Vsakokratni rotor 2, 2' ima svoj mehanizem za
dviganje. V nadaljevanju bo opisan sestav za poravnavo kardanske gredi 4 za en rotor
2. Glede na dejstvo, da sta rotorja 2, 2' simetri¢no razporejena, se enak, a simetriden

sestav za poravnavo kardanske gredi 4, 4' uporabi tudi pri drugem rotorju 2'. V



nadaljevanju bo opisan sestav za poravnavo kardanske gredi 4 in njegovo delovanje

na prvem rotorju 2.

Rotor 2 mulCerja 1 je med delovanjem v obratovalnem poloZaju in je v bistvu
poravnan s podlago, kar mu omogoca kardanska gred 4 s kardanskima zgloboma 41,
42, pri cemer kardanska gred 4 zavzema kote med —20° in +20° glede na horizontalo,
kar Se vedno predstavlja normalno delovanje kardanske gredi 4. Pri prestavitvi rotorja
2 iz delovnega poloZaja v transportni poloZaj se mora drugi zglob 42 kardanske gredi
4 poravnati v v bistvu pravi kot, to je 90°. V tem poloZaju notranje vilice 43 in
zunanje vilice 44 drugega kardanskega zgloba 42 doseZejo v bistvu pravi kot, to je
90°, tako da so notranje vilice 43 drugega kardanskega zgloba 42 v bistvu pravokotne
na podlago in so zunanje vilice 43 drugega kardanskega zgloba 42 v bistvu vzporedne
s podlago. Tak poloZaj vilic 43, 44 drugega kardanskega zgloba 42 omogoca zasuk
rotorja 2 za v bistvu 90° okoli osi, ki je vzporedna smeri voZnje traktorja, pri emer je
tudi kardanska gred 4 poravnana v bistvu s podlago. Tak polozaj vilic 43, 44 je mogog
le v stirih poloZajih polnega kota ¢ pogonske gredi, @ = N * 90°, N = celo 3tevilo.
Kardanska gred 4 in s tem tudi vilice 43, 44 se po zaustavitvi pogona obi¢ajno ne
ustavijo v opisanem poloZaju, zato je treba kardansko gred 4 namestiti v zahtevani

polozaj.

Po izumu ima mul€er 1 prigrajen sestav 100 za poravnavo kardanske gredi 4, ki
obsega mehanizem 6 za prenos gibanja, potisni element 7 in poravnalni element 8.
Poravnalni element 8 je v bistvu pravokotna enakostrani¢na prizma s S$tirimi
medsebojno pravokotnimi stranicami, kot sta kocka ali kvader, s skoznjo izvrtino 11.
Poravnalni element 8 je razporejen na sredini predne pogonske gredi 3, glede na
dolZino, na nadin tesnega naseda in je oblikosklepno povezan s pre¢no pogonsko
gredjo 3. Pre¢na pogonska gred 3 je preko prvega kardanskega zgloba 41 z vilicami
45, 46 povezana s kardansko gredjo 4. Poravnalni element 8 Jje na preéni pogonski
gredi 3 razporejen tako, da sta dve medsebojno vzporedni stranici pravokotne prizme,

ki je poravnalni element 8, vzporedni z notranjimi vilicami 45 prvega kardanskega



zgloba 41 in sta drugi dve medsebojno vzporedni stranici prizme vzporedni z
zunanjimi vilicami 46 prvega kardanskega zgloba 41. Posledi¢no sta dve medsebojno
vzporedni stranici pravokotne prizme, ki je poravnalni element 8, vzporedni z
notranjimi vilicami 43 drugega kardanskega zgloba 42 in sta drugi dve medsebojno
vzporedni stranici prizme vzporedni z zunanjimi vilicami 44 drugega kardanskega
zgloba 42. Poravnalni element 8 se vrti skupaj s pogonsko gredjo s frekvenco, ki je
frekvenca pogonske gredi in v zloZenem poloZaju zavzame lege N*90°, pri Cemer je N

celo Stevilo.

Mehanizem 6 za prenos gibanja je v izvedbenem primeru neomejujoce izveden kot
vzvodje, pri Cemer je prvi vzvod vrtljivo pritrjen na dvizni nosilec 5, ki je del
mehanizma za dviganje rotorja 2 iz delovnega polozaja v transportni poloZzaj, in je
zadnji vzvod vrtljivo pritrjen na potisnem elementu 7, ki bo opisan v nadaljevanju.
Mehanizem 6 za prenos gibanja je nelinearno sinhroniziran z dviZnim mehanizmom
oziroma dviZznim nosilcem, na katerem je pritrjen, tako da rotacijsko gibanje dviznega
nosilca 5 pretvori v translacijsko gibanje potisnega elementa 7. Mehanizem 6 za

prenos gibanja je lahko zasnovan tudi kot mehanizem z Zi&no vrvjo ali hidravlicno.

Potisni element 7 je tvorjen kot podolgovat element, ki Jje v izvedbenem primeru
zasnovan v obliki plo3¢e, in je na drsen nafin pritrjen na osnovnem ogrodju 9
mullerja 1 v blizini pogonske gredi 3, tako da se lahko translatorno premika zaradi
delovanja mehanizma 6 za prenos gibanja. Potisni element 7 Je razporejen na ogrodju
9 mulcerja 1 v blizini pogonske gredi 3 tako, da je njegova vzdolZna os B pravokotna
na precno pogonsko gred 4 oziroma njeno os A in je s tem pravokotna v bistvu tudi na
kardansko gred 4. Hkrati je potisni element 7 razporejen glede na poravnalni element
8 tako, da spodnja ploskev 71 potisnega elementa 7, ki gleda proti podlagi, pri
translacijskem gibanju drsi po eni od stranic poravnalnega elementa 8, ko je le-ta v

poloZaju N*90°.
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Potisni element 7 je lahko zasnovan tudi kot drog okroglega ali oglatega preseka

zadostne Sirine, ki omogoga drsno pritrditev na ohisje mul&erja 1.

V zaCetni fazi premikanja rotorja 2 iz delovnega poloZaja v transportni poloZaj se
zunanji kardanski zglob 42 poravnava v obsegu delovnega kota, to je med —20° in
+20° glede na horizontalo, pri ¢emer je pre¢na pogonska gred 3 in s tem tudi
poravnalni element 8 v poljubnem poloZaju in je kot a zasuka 0° < ¢ < 90°, Potisni
element 7 se v tej zaletni fazi dviganja nahaja v poloZaju, ki je odmaknjen od
obmocja vrtenja poravnalnega elementa 8. V drugi fazi dviganja rotorja 2 proti
transportnemu polozaju, ko dvig rotorja 2 preseze delovno obmodje, mehanizem 6 za
prenos gibanja, ki je vrtljivo pritrjen na dviznem nosilcu 5 rotorja 2, na osnovi
nelinearne sinhronizacije prenese rotacijsko gibanje dviZnega nosilca 5 do potisnega
elementa 7, ki se translacijsko premakne v smeri proti poravnalnemu elementu 8. V
primeru, ko vilice 43, 44 prvega kardanskega zgloba 41 in s tem tudi vilice 45, 46
drugega kardanskega zgloba 42 ne zavzemajo v bistvu pravega kota, je poravnalni
element 8, ki je razporejen na preéni pogonski gredi 3, zavrten za doloden kot iz
njegovega osnovnega poloZaja. To je v primeru, ko je 0° < a <90° in potisni element
7 zadene ob stranico poravnalnega elementa 8 in ga zavrti v delovni smeri, dokler
stranica poravnalnega elementa 8 ni vzporedna s spodnjo ploskvijo potisnega
elementa 7, to je o = N*90°. Poravnane v kot 90° sta tudi vilice 45, 46 kardanskega
zgloba 42 kot tudi vilice 43, 44 kardanskega zgloba 41 kardanske gredi 4. Premikanje
rotorja 2 se lahko neovirano nadaljuje do koncnega transportnega polozaja, v katerem
Je rotor 2 v bistvu pravokoten glede na smer voznje in se tako doseze kot zlaganja v
bistvu 90°. Ker je vrti§&e rotorja 2 po vigini v bistvu poravnano s kardanskim zglobom
42 kardanske gredi 4, je tako izkoris¢ena celotna dopustna transportna visina.

Posledi¢no je lahko tako delovna $irina rotorja vedja.

V transportnem poloZaju rotorja 2, ko kardanski zglob 42 oziroma njegove vilice 45,
46 zavzemajo poloZaj pravega kota, kardanski zglob 42 ne prenasa navora. V tem

poloZaju se potisni element 7 nahaja med poravnalnim elementom 8 in ogrodjem 9
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mulCerja 1. V primeru vkljugitve pogona, ki bi poskodoval kardansko gred, deluje
potisni element 7 kot blokada, ki prepretuje, da bi se navor prenesel naprej do

kardanske gredi 4 in povzrogil njeno porusitev.

Poravnalni element 8 in potisni element 7 zavzemata medsebojno vzporedno lego. V
primeru, da bi prislo do vklopa pogona, potisni element 7 deluje kot blokada, ki

preprecuje poskododbo kardanske gredi 4, 4'.

Premikanje rotorja 2 iz transportnega poloZaja v delovni polozaj poteka v obratni
smeri, pri Eemer je potisni element 7, ko pride rotor 2 v delovni poloZaj, izmaknjen iz
obmocja vrtenja poravnalnega elementa 7.

Vrtenje poravnalnega elementa 8 in s tem precne pogonske gredi 3 se, ne glede na
poloZaj kardanske gredi 4 in vilic 43, 44; 45, 46 vedno izvaja v isti smerl, to je v

delovni smeri. Zato ni treba izklapljati sklopke v pogonskem sestavu.

V izvedbenem primeru sta na traktorskem priklju¢ku namescena dva rotorja 2, 2', ki
se neodvisno drug od drugega postavljata v transportni poloZaj. Zato ima vsak rotor 2,
2' svoj sestav za poravnavo kardanske gredi, pri Cemer je poravnalni element 8, ki je
razporejen na pre¢ni pogonski gredi 3, skupen. V primeru skupnega poravnalnega

elementa 8 izvaja poravnavo tisti rotor 2, 2', ki se prvi dviga v transportni polozaj.
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Patentni zahtevki

1. Poljedelska priklopna naprava v obliki traktorskega prikljucka, kot Je mulger, ki jo
Je moc¢ prikljuéiti na traktor, ima
ogrodje,
v katerem je razporejeno delovno telo muléerja, ki je rotor,
pri Cemer se rotor, ki se nahaja v ohisju, razsirja pravokotno na smer voZnje
traktorja, in je s traktorjem povezan preko pogonskega sestava za prenos
moci, in
Jje s pomocjo dviZznega nosilca vrtljivo pripeto na ogrodju,
v ogrodju razporejen mehanizem za dviganje rotorja iz delovnega polozaja v
transportni poloZaj, katerega del je dvizni nosilec,
pogonsko gred, ki je razporejena na priklopni napravi v bistvu pravokotno glede
na smer voznje traktorja,
in kardansko gred, ki je z enim svojim kardanskim zglobom, obsegajo¢im vilice,
priklju¢ena na pogonsko gred in z drugim kardanskim zglobom, obsegajo¢im
vilice, priklju¢ena na delovno telo priklopne naprave, ki je pri mulgerju rotor,
znadilna po tem, da
ima prigrajen sestav (100) za poravnavo kardanske gredi (4, 4'), ki obsega
mehanizem (6) za prenos gibanja, potisni element (7) in poravnalni element (8),
pri Cemer je poravnalni element (8) v bistvu enakostrani¢na prizma s Stirimi
medsebojno pravokotnimi stranicami in je razporejen na precni pogonski gredi (3)
tako, da sta dve medsebojno vzporedni stranici poravnalnega élementa (8)
vzporedni z notranjim vilicami (45) drugega kardanskega zgloba (42) in sta drugi
dve medsebojno vzporedni stranici poravnalnega elementa (8) vzporedni z
zunanjimi vilicami (46) drugega kardanskega zgloba (42),
pri Cemer je potisni element (7) tvorjen kot podolgovat element in je razporejen na
ogrodju (9) mulgerja tako, da je njegova vzdolZna os (B) pravokotna na preéno

pogonsko gred (4) in da njegova spodnja ploskev (71), ki gleda proti podlagi, pri
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translacijskem gibanju drsi po eni od stranic poravnalnega elementa (8),kojeleta

v poloZaju N*90°,

Poljedelska priklopna naprava po zahtevku 1, znaé&ilna po tem, da ima poravnalni
element (8) skoznjo izvrtino in je na naéin tesnega naseda oblikosklepno povezan

s pre¢no pogonsko gredjo (3).

Poljedelska priklopna naprava po katerem koli predhodnem zahtevku, znadilna

po tem, da je poravnalni element (8) kocka ali kvader.

Poljedelska priklopna naprava po katerem koli predhodnem zahtevku, znaédilna

po tem, da je potisni element (7) zasnovan v obliki ploi&e.

Poljedelska priklopna naprava po katerem koli predhodnem zahtevku, znaéilna
po tem, da je potisni element (7) zasnovan kot okrogel ali oglati drog take Sirine,

ki omogoca drsno pritrditev na ogrodje muléerja.

Poljedelska priklopna naprava po katerem koli predhodnem zahtevku zahtevku,
znatilna po tem, da potisni element (7) deluje kot blokada, ko jerotor (2,2 v

transportnem polozZaju.

Poljedelska priklopna naprava po zahtevku 1, zna&ilna po tem, da je mehanizem
(6) za prenos gibanja tvorjen tako, da na nelinearno sinhroniziran nagin pretvori

rotacijsko gibanje dviznega nosilca 5 v translacijsko gibanje potisnega elementa

(D).

Poljedelska priklopna naprava po zahtevku 1, znaéilna po tem, da je mehanizem
(6) za prenos gibanja izveden kot vzvodje, sestojece iz ve¢ vzvodov, pri &emer je
Je prvi vzvod vrtljivo pritrjen na dvizni nosilec (5) in je zadnji vzvod vrtljivo

pritrjen na potisnem elementu (7).
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Poljedelska priklopna naprava po katerem koli predhodnem zahtevku, znadilna
po tem, da vsebuje ve¢ kot en rotor, prednostno dva rotorja (2, 2'), ki sta

poravnana v liniji drug poleg drugega in pravokotno na smer (V) voZnje traktorja.

Poljedelska priklopna naprava po zahtevku 10, znaéilna po tem, da je precna
pogonska gred (3) skupna za oba rotorja (2, 2'), ki sta razporejena simetri¢no

glede na traktor.

Poljedelska priklopna naprava po katerem koli predhodnem zahtevku, znaéilna

po tem, da je naprava lahko mulger, brana, kosilnica.

Postopek premikanja poljedelske priklopne naprave po predhodnih zahtevkih,
znacilen po tem, da zlaganje poteka po korakih

zacetna faza zlaganja, ki poteka v delovnem obmocju kardanske gredi,

druga faza zlaganja, ko dvig rotorja (2) preseZe delovno obmoctje, mehanizem (6)
za prenos gibanja, prenese na osnovi nelinearne sinhronizacije rotacijsko gibanje
dviZnega nosilca (5) do potisnega elementa (7), ki se translacijsko premakne v
smeri proti poravnalnemu elementu (8), ga zavrti v delovni smeri, dokler stranica
poravnalnega elementa (8) ni vzporedna s spodnjo ploskvijo potisnega elementa
(7), to je o = N*90°,

zaklju€na faza zlaganja do konénega transportnega poloZaja rotorja (2, 2", ko so

vilice (43, 44; 45, 46) kardanskega zgloba (41, 42) poravnane v kot v bistvu 90°.
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