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Zatizeni k rozvadiéni pFize navijené na civku uloZenou v
navijectm tstroji pracovniho mista textilniho stroje obsahuje
podélnou rozvidéci ty€ (2) spoletnou pro Fadu pracovnich
mist spfaZzenou s pohonem ud&lujicim j{ pfimod&ary vramy
pohyb a s ovladacim systémem uréujicim polohu dvrati
rozvadéci tye(2). Podélna rozvadici tyE (2) je rovnob2nas
podéinym navijecim hiidelem uréenym pro fadu pracovnich
mist. Zafizeni ddle obsahuje alespoii dvé magnetick € dvojice,
« nichz kazda jetvofena odpuzujicimi se poly magnett (11,
21;12,22; 11, 20; 12, 20), z nichZ vidy jeden magnet (11, 12)
je uspofadan na rimu (1) stroje a druhy magnet (21,22, 20) je
uspofddén na rozvadéci ty&i (2). PFitom jsou alesposi dve
magnetické dvojice (11, 21; 12, 22; 11, 20; 12, 20} uspofaddny
v oblasti volného konce rozvadéci tyge (2).
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Zatizeni k rozvadéni prize navijené na civku

QOblast techniky

Zafizeni k rozvadéni pFize navijené na civku ulozenou v navijecim dstroji pracovniho mista tex-
tilniho stroje, obsahujici podélnou rozvadéci ty¢ spolednou pro fadu pracovnich mist spfaZzenou s
pohonem udélujicim ji pfimogary vratny pohyb a s ovladacim systémem urCujicim polohu avrati
rozvadéci tyce, piicemz podélnd rozvadéci ty¢ je rovnobéina s podélnym navijecim hfidelem
uréenym pro fadu pracovnich mist, pficemz dale obsahuje alespoii dvé magnetické dvojice, z
nichz vzdy jeden magnet je uspofadan na rdmu stroje a druhy magnet je uspofadan na rozvadéci
tydi.

Dosavadni stav techniky

Rozvadéni prize pFi navijeni civek na textilnich strojich, naptiklad na bezvietenovych dopiada-
cich strojich, soukacich, nebo dvouzakrutovych strojich, se b&zné provadi pomoci prub&zné roz-
vadéci tyde prochazejici podél jedné strany pracovnich mist stroje. P¥i velkych poctech v fadé
uspofadanych pracovnich mist je rozvadéci ty¢ dlouha napiiklad 50 metrii a ma tedy znacnou
hmotnost.

Kiizové navijené civky valcové nebo kuZelové se pfi navijeni odvaluji svym navijenym povr-
chem po navijecich valcich, jejichZ osa rotace je rovnobéZna s osou rozvadeci tyCe a rozvadéci
tyé vykonavé pti navijeni civky pfimocary vratny pohyb, pfi¢emz jeji zdvih odpovida délce
povrsky navinu navijené civky. Vzhledem k produktivit® stroje je rychlost pfize pfivadéne k
navijené civce vysoka, coZ vyZaduje i vysokou frekvenci ptimocarého vratného pohybu rozvadeé-
ci tyce.

Z hlediska tvorby kiizového navinu by bylo zadoueci, aby pribéh pohybu rozvadéci tySe mél
pilovity tvar, tedy aby rychlost rozvadéci tyCe byla konstantni a v Gvratich se skokem ménila na
stejnou rychlost opaéného smyslu.

V praxi nelze piedevsim z diivodu velké setrvatné hmoty rozvadéci tyce pozadovaného idealniho
stavu dosahnout. Zpomaleni a zrychleni ty&e v Gvratich je omezené, zména smyslu rychlosti v
uvratich trva uréitou nutnou dobu. Béhem této doby se pfize neuklada na povrch civky ve Srou-
bovici se stoupanim vytvafejicim poZadovany kfizovy navin, ale stoupani Sroubovice se zmen-
Suje v Gvrati k nule a jednotlivé zavity prize se ukladaji na sebe. Piize se v téchto mistech civky
hromadi a primér navinu zde mistné nardsta rychleji.

Tomu se brani modifikaci pohybu rozvadéci tyte v misté dvrati. P¥i jednom obvyklém feleni
ziistava zdvih konstantni a poloha obou tvrati se pomalu posouvéa soub&iné v jednom a druhém
sméru. U druhého obvyklého feseni se velikost zdvihu méni a polohy uvrati se posouvaji vza-
jemné v opatném smyslu, &imZ se velikost zdvihu stfidavé zvétSuje a zmen3uje. Z hlediska kva-
lity navinu je vyhodné&jsi druhé feseni, které viak nelze jednoduSe realizovat pii pohonu vacko-
vym mechanismem nebo mechanismem, kde hnaci servomotor neméni smysl otaceni.

V dobé pohybu tyée konstantni rychlosti je potiebny vykon jejiho hnaciho Gstroji relativné maly,
protoZe slouzi pouze k piekonavani pasivnich odpord a k vychylovéni pfizi. V uvratich viak
dochazi k podstatnym zménam vykonu hnaciho astroji nejprve pro odebrani a nasledné pro udé-
leni setrvaéné energie hmoté rozvadéci tyce. Pfi prvnim zpisobu feseni pohybem s konstantnim
zdvihem se obvykle pouZiva vagékovy mechanismus a energie se akumuluje v rotaini energii
hnaciho mechanismu. P druhém zpisobu, kde motor vykonava vratny pohyb, se problém fesi
bud’ velkym jmenovitym hnacim momentem servomotoru, a/nebo akumulaci kinetické energie
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vznikajici pii brzdéni setrvaéné hmoty rozvadéci ty&e pied Gvrati a zpétnym uvolnénim akumu-
lované energie pii rozbéhu rozvadéci tyce za Gvrati. Servomotory s velkym hnacim momentem
maji oviem velky moment setrvagnosti, ktery zvy3uje celkovou redukovanou pohybujici se hmo-
tu, takZe dosazitelny narhst zrychleni tyée je maly nebo zadny.

Kromé zabezpedeni poZzadovaného tvaru okraji navinu civky je dal$im problémem vznik pasem
blizko sebe soub&zné uloZenych ovinii piize pii zvétiovani priméru navijené civky. P¥i zvétio-
vani priméru civky se postupné méni axialni poloha jednotlivych po sob& poloZenych zaviti
pfize, které se k sobé stfidavé piiblizuji a opét vzdaluji. V dobg pfibliZeni nivind dochazi perio-
dicky ke vzniku pasemn, ktera naruiuji tvar navinu a komplikuji pribéh navijeni. Tomu se zabra-
fuje tim, Ze se podle uréitého predpisu postupné méni frekvence pohybu rozvadéci tyée.

Soucasna feSeni pohonil rozvadéci tyle obvykle pouZivaji vatkové mechanismy. Jeden mecha-
nismus s konstantnim zdvihem zajit'uje zdkladni pfiblizné pilovity zdvih rozvadéci tyge vietné
zmén rychlosti v avratich. Druhy superponovany mechanismus vytvafi pomalé soub&¥né posou-
vani dvrati. Oba mechanismy jsou zatéZovany celkovou silou nutnou k vyvozeni pohybu tyce.
Ruseni pasem se provadi bud’ fizenym varidtorem ovladanym obvykle daigim vackovym mecha-
nismem, nebo zafazenim méniée frekvence do okruhu napajeni hnaciho elektromotoru. Rozvade-
ci skfifi obsahujici tyto mechanismy je pouze na jedné strané stroje, takze dlouha rozvadécei tyg je
citlivd na vznik vibraci. Sifi se po ni nejen podéiné viny deformaci, ale i viny pfi¢né zpiisobené
namahanim ty¢e ve vzpéru a jejim vyboovanim ve vodicich loziskich. Vybo&ovani ma navic za
disledek zvysovani tfecich sil. Pfi¢né viny na ty&i maji mensi rychlost nez viny podélné a vys-
ledné kmitani ty¢e byva velmi sloZité. Pohyb volného konce rozvadéci tyée se potom lisi od
pohybu ¢asti ty¢e pobliz hnaciho mechanizmu.

Je ziejmé, Ze hlavnim didvodem limitujicim rychlost rozvadéni a komplikujicim mechanizmus
pohonu rozvadéci tyCe jsou setrvaéné sily v avratich vznikajici z divodu nedostatené kompen-
zace GCinkd velkych zpomaleni a zrychleni pohybujicich se hmot.

K pohlceni energie pohybujicich se setrvadnych hmot a k jejimu naslednému vyuziti vyuzivaji
neéktera zafizeni podle dosavadniho stavu techniky pruzin. Je vyhodné, kdyz ma takova pruzina
nelineami charakteristiku, ktera Iépe odpovida sile nutné k dosaZeni pozadovaného pohybu tyée.
U mechanickych nebo pneumatickych pruZin je zaji§téni takové charakteristiky obtizné. V nékte-
rych pfipadech se pro odleh¢eni vatkovych mechanismi pouZiva pryZzovych nebo plastovych
naraznikd pisobicich na rozvadéci ty¢ v okoli uvrati. Tyto pruZiny viak zplsobujf rizy a roz-
kmitani tyCe a maji nizkou Zivotnost

Zafizeni dale obvykle neumoziiuji nastavit zdvih rozvadéci tye a tim ménit §ifku navinu na civ-
ce. Rozvadeéci ty¢ je namahdna velkymi tlakovymi stlami vyzadujicimi pFisluiné zvétieni prifezu
tyle, coZ ma za nasledek daldi zvétSeni hmotnosti rozvadéci ty¥e a tedy i nezadoucich setrvagd-
nych sil. I pfi znaéném prifezu rozvadéci tyée zplisobuje kmitani obvykle odli¥ny pribeh zdvihu
ty¢e v riznych mistech stroje.

Jinou moznosti je provadét brzdéni a rozb&h rozvadéci tyée pomoci magneti. Jejich vyhodou je
pusobeni na teoreticky nekoneéné velkou vzdalenost a hladky prubéh zavislosti velikosti sily na
vzdalenosti, jejichz disledkem je bezrazové plisobeni na rozvadéci ty&. Daldi vyhodou je silné
nelinearni zavislost velikosti sily na vzdalenosti (pfiblizn& s tfeti mocninou), ktera vyznamné
pfispiva k tlumeni vibraci a potladeni rezonanci. Z konstrukéniho i ekonomického hlediska je
vyhodn&j3i pouzit permanentni magnety misto elektromagnetii. Reseni podle CZ PV 2007-214 je
schematicky znazornéno na obr. 1. PouZiva dvé& dvojice magneti1 101 - 201 a 102 - 202, pfiéem2
prvni magnety 101, 102 z dvojic magneti jsou uloZeny stavitelné na rimu 100 stroje ve vzijem-
ném odstupu. Druhé magnety 201, 202 z dvojic magnetii jsou pevné spojeny s rozvadéci tyci 200
uloZenou v rdmu 100 stroje prostfednictvim vedeni 10. PFi rozvadécim pohybu ty&e 200 se mag-
net 201, 202 upevnény na rozvadéci ty€i 200 stiidavé pfiblizuje a vzdaluje od magnetu 101, 102
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umisténého na ramu 100 stroje, pFi¢emz jsou magnety jedné spolupracujici dvojice orientovany
stejnymi poly proti sobé. Pfi piiblizovani magneti jedné dvojice k sobé se magnety vzajemné
odpuzuji, pficemz maximalni odpudiva sila odpovida nejmensi vzijemné vzdalenosti el magne-
th, které je dosazeno v Uvratich rozvadéci tyCe. Tato minimalni vzdalenost je nastavovéna posu-
nutim magnetu usporddaného na ramu stroje, coz realizuji nezndzornéné axialni servomotory.

Velikost odpudivé sily magnetil se voli podle typu navijené pfize z hlediska jeji tloustky a pruz-
nosti, pfiéemz je nutno respektovat teplotni roztaznost tyce, odpory proti pohybu tyfe a samo-
zfejmé Cinnost superponovaného mechanizmu ovladajictho posouvani Gvrati rozvadéci tyle z
diivodu prekladani krajb navinu. Nastavovani vzijemné minimdlni vzdalenosti magnetl jedné
dvojice, ktera je v fadu desetin milimetru, a fixace stavéciho magnetu vzhledem k ramu stroje
proto vyZaduje velkou pfesnost. T¢é oviem u feseni dosavadniho stavu techniky neni b&zné dosa-
Zeno.

Daliim nedostatkem uspotadéani magneti podle CZ PV 2007-214 je skutecnost, Ze magnety tlumi
podéIné kmitani rozvadéci tyée pouze pii pohybu ve sméru od pohanéciho mechanismu tyce
rozvadéni. 1 kdyz je toto tlumeni podstatné, protoze se uskute¢fiuje v okamziku, kdy je ty¢ rozva-
d&ni nevyhodné namahana ve vzpéru a zamérem CZ PV 2007-214 bylo pravé dosazeni tohoto
a&inku, absence tlumeni podélného kmitani ty¢e rozvadéni pii jejim pohybu v opatném sméru
vypovida, Ze toto Feseni neni idealni, protoZe nebyly zcela odstranény vechny zdroje vibraci,
hluku a zvy$eného namahani a opotfebeni.

Cilem vynalezu je odstranit nebo alespoii podstatné zmimit nedostatky sou€asného stavu techni-
ky a tlumenim podéinych vibraci pohybu tyce i ve sméru pohybu k pohdnécimu mechanismu
rozvadéci tye dosahnout sniZeni vibraci, hiuku a opotiebeni a dosahnout vy3sich provoznich
parametrii mechanismu rozvadéni a tim i celého stroje.

Podstata vynilezu

Cile vyndlezu je dosazeno zaiizenim k rozvadéni ptize navijené na civku uloZenou v navijecim
astroji pracovniho mista textilniho stroje, které obsahuje alespoii dvé magnetické dvojice, z
nichZ kaZda je tvofena odpuzujicimi se poly magnetd, z nichZ vidy jeden magnet je uspofadan na
ramu stroje a druhy magnet je usporadén na rozvadéci ty€i, jehoZz podstatou je to, Ze alespoil dvé
magnetické dvojice jsou uspotfadany v oblasti volného konce rozvadéci tyCe. Pri takovém uspo-
fadani je podélné kmitan{ &4sti volného konce rozvadéci tyCe i pti zdvihu, pfi kterém je rozvade-
ci ty€ taZena, prakticky utlumeno.

S ohledem na konstrukéni zjednoduseni mohou byt magnetické dvojice tvofeny tak, Ze obsahuji
dva pevné magnety upevnéné piestavitelng na ramu stroje, a alespoii jeden spole¢ny pohyblivy
magnet upevnény na rozvadéci tydi.

V jiném provedeni obsahuje kazda magneticka dvojice pevny magnet upevnény pfestavitelné na
ramu stroje, a jeden magnet upevnény na rozvadeéci tyci.

V daldim provedeni obsahuje zafizeni tfi magnetické dvojice, z nichz jedna magneticka dvojice
je usporadana v oblasti konce rozvadéci ty¢e piipojeného k rozvadéci skiini. Timto uspofadanim
ize ovlivnit napéti v rozvadéci tyci v oblasti pravé tvrati.

Je vyhodné, kdyZ jsou pevné magnety uchyceny k ramu stroje stavitelné prostfednictvim servo-
motord upevnénych na ramu, pfitemZ vystupem servomotord) je piimocary posun pevnych mag-
netfi podél rozvadéci tyce, pfitemZ po vykonani tohoto pfimocarého posunu je vystupni &len
servomotoru k ramu fixovan. Pfitom je zvlaité vyhodné, jsou-li servomotory pevnych magnetii
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spfaZeny s fidici jednotkou urcujici polohu Gvrati rozvadéci tyée. Tim je umoznéno poéitatove
fizeni rozvadéciho ustroji.

Alespoit jedna z magnetickych dvojic je tvofena dvojici Halbachovych poli. Pro zafizeni podle
vynalezu je zasadni vyhodou podstatné nizsi hmotnost tohoto uspofadani magnetd ve srovnéni s
magnety dvoupdlovymi, coZ je zvlasté dilezité u magnettl, které jsou upevnény na rozvadéci tyéi
a podileji se na velikosti jeji setrvaéné hmoty.

Piehled obrazki na vykresech

Ptikladna provedeni zatizeni podle vynalezu jsou znazornéna schematicky na vykresech, pfi¢emz
pro nazorné vysvétleni a dal3i srovnani je na obr. I uvedeno zafizeni podle dosavadniho stavu
techniky, na obr. 2a a 2b dvé& alternativy pfednostniho provedeni zafizeni podle vynalezu, na
obr. 3 dalii provedeni zafizeni podle vynalezu, na obr. 4 priib&h rychlosti zagatku a konce rozva-
déci ty€e u zafizeni podle dosavadniho stavu techniky a na obr. 5 srovnani prib&hi podéiné
polohy zacatku a konce rozvadéci tyée u zafizeni podle dosavadniho stavu techniky a zafizeni
podle vynalezu.

Piiklady provedeni vynalezu

V rdmu | textilniho stroje v provedeni podle obr. 2a je uloZena rozvadéci ty¢ 2 prostfednictvim
vedeni 10. Rozvadéei ty¢ 2 je v pfikladném provedeni pohdnéna neznazorménym klikovym nebo
vatkovym mechanismem uspofadanym v rozvadéci skfini 3. Tento mechanizmus transformuje
rotaini pohyb vystupniho hiidele hnaciho motoru na pfimodary vratny pohyb rozvadéci tyge 2.
Jin4 alternativa pouZiva lineérniho hnaciho servomotoru.

V oblasti volného konce rozvadéci tyce 2 jsou na rozvadéci tyci pevné uchyceny pohyblivé mag-
nety 21 a 22. Na rAmu | stroje jsou posuvné ulozeny pevné magnety 11 a 12. Magnety maji tvar
kotouce se stfedovym otvorem, pfiCemz jsou uspofadany souose s rozvadéci ty¢i 2. Otvory pev-
nych magnetd 11, 12 rozvadéci ty€ 2 volné prochazi. U neznazornéneho jiného vzajemného pro-
vedeni jsou magnety uspofadany mimo rozvadéci ty¢. Pohyblivy magnet 21 a pevny magnet i1 a
pohyblivy magnet 22 a pevny magnet 12 tvofi spolupracujici magnetické dvojice. Magnety kazdé
dvojice 11 - 21, 12 - 22 jsou k sobé vzajemné privraceny opaénymi poly, takZe se odpuzuji.
Pevné magnety 11, 12 jsou vzhledem k ramu nastavitelné, pfiemi jsou fixovany v polohach tak,
ze rozdil vzdalenosti L, pfivracenych poli pevnych magnetii 11, 12 a vzdalenosti L; odvracenych
polh pohyblivych magnetd 21, 22 upevnénych na rozvadéci tyéi 2 je souttem zdvihu rozvadéci
ty¢e 2 a pozadovanych vili, které v levé a prave Gvrati rozvadéci tyée 2 ziistavaji mezi pFivrace-
nymi poly jedné a druhé dvojice magnetd 11 - 21, 12 - 22 a které zajistuji, Ze nedojde ke vza-
jemnému kontaktu magneti jedné dvojice.

V provedeni zndzoméném na obr. 2b jsou dvé magnetické dvojice tvofeny jednim spoleénym
pohyblivym magnetem 20, ktery nahrazuje dva pohyblivé magnety 21, 22, a dvéma pevnymi
magnety 11, 12.

V provedeni podle obr. 3 obsahuje zafizeni podle vynalezu v blizkosti rozvadéci sk¥iné 3 dalsi
dvojici magnetii tvofenou pohyblivym magnetem 23 upevnénym na rozvadéci tydi 2 a pevnym
magnetem 13 posuvné uloZenym na ramu 1 stroje. Pevny magnet 13 je vzhledem k ramu nasta-
ven tak, ze v pravé Ovrati rozvadéci tyCe 2 zilistavaji mezi privricenymi poly dvojic magneti 13 -
23 a 12 - 22 vyse popsané pozadované ville. Ty se mohou nepatrné lisit, &imz lze ovlivnit napéti
v rozvadéci ty¢i v oblasti pravé dvrati.
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nentnimi magnety, v jiném piikladném provedeni jsou vytvoreny jako multipoly tvorici Halba-
chovo pole. K prestavovani pevnych magnetii 11, 12, 13 vzhledem k ramu | stroje je s vyhodou
vyuZzito neznazornénych znamych servomotori, které jsou po nastaveni polohy pevnych magnetu
stabilizovany.

Servomotory pevnych magnetii 11, 12, 13 jsou s vyhodou sptazeny s neznazornénou fidici jed-
notkou, ktera slouzi k #izeni poloh Uvrati rozvadéci tyée 2. Zaiizeni dile mGze obsahovat rovnéz
nezndzoméné snimade axidlni polohy rozvadéci tyée 2 nebo snimace velikosti odpudivé sily.

Na obr. 4 je zobrazen priibéh rychlosti v ¢asti rozvadéci ty¢e 200 u zafizeni podle dosavadniho
stavu techniky. Svétlejsi kfivka v, je priabéhem rychlosti €asti rozvadéci tyCe 200 v misté¢ 203
piipojeni k rozvadéci skfini 300 a tmavsi kiivka v» je pribéhem rychlosti Casti rozvadéci tyce
200 v misté 204 na volném konci rozvadéci tyCe 200. Pfi zdvihu z; je rozvadéei ty¢ 200 tlacena
(pohybuje se z levé do pravé fvrati), pfi zdvihu z, je rozvadéci ty¢ 200 tazena (pohybuje se z
pravé do levé uvrati). Je ziejmé, ze pokud je rozvadéci ty¢ 200 tlacena, je vyrazng potladeno jeji
podéIné kmitani. Pfi zpétném pohybu, pfi némz je rozvadéci ty¢ 200 taZena, naopak vznikaji
znainé podélné vibrace.

Analogicky s obr. 4 je na obr. 5 znazornén nahofe priibéh p, Casti rozvadéci ty¢e 200 v misté 203
pripojeni k rozvadéci skiini 300 a v mist¢ 204 na volném konci rozvadéci tyce 200 u zafizeni
podle dosavadniho stavu techniky podle obr. 1 a dole prubéh p, ¢asti rozvadéci tyCe 2 v misté 24
pripojeni k rozvadéci skfini 3 a v misté 25 na volném konci rozvadéci tyCe 2 u zatizeni podle
vynalezu v provedeni podle obr. 2 a 3. fe ziejmé, Ze podélné kmitani Casti rozvadéci tyée 2 v
misté 25 na volném konci rozvadéci tyée 2 je i pii zdvihu 2o, pii kterém je rozvadéci ty¢ 2 taZena,
prakticky utlumeno.

Ve srovnani uvedenych ptikladnych provedeni podle vyndlezu je uspofadani podle obr. 2 vyhod-
néjsi, nez uspofadani podle obr. 3. Mensi pofet magnetd znamena mensi hmotnost rozvadéci
tyée 2 a dale Osporu ndkladd za jednu dvojici magnetid 13 - 23 a pfisluSny axialni servomotor k
ptesouvani pevného magnetu 13. Usporadani magnett podle obr. 2a. 2b je vyhodné pouzit tehdy,
kdyz je pohyb rozvadéci tyée 2 generovany rozvadéci skiini 3 plynuly, tedy bez razi, kdyz je
Cast rozvadéci tyde 2 prilehld k rozvadéci skfini 3 dostateéné tuha a kdyZ neni pozadovéano roz-
déleni tlumeni na dvé dvojice magnet(i 12 - 22 a 13 - 23 se stejnym smyslem tlumiciho u€inku.

Uspofadani podle obr. 3 miiZze plnit ve srovnani s provedenim podle obr. 2 univerzalnéjsi poza-
davky. Zejména tim, Zze umoziiuje pomoci riznych vzdalenosti magnetd 12 - 22 a 13 - 23 ovliv-
fiovat sily pisobici na obou koncich rozvadéci ty¢e 2 a dosahnout tak napfiklad i vzniku napéti v
tahu v rozvadéci ty&i 2. S&itanim sil od rdzné vzdalenych magnetd 12 - 22 a 13 - 23 lze ménit
pribéh vysiedné sily a prizpisobit jej co nejvice sile potfebné pro rozbéh a brzdéni rozvadéci
tyée 2.

PATENTOVE NAROKY

1. Zarizeni k rozvadéni pfize navijené na civku uloZenou v navijecim stroji pracovniho mista
textilniho stroje, obsahujici podélnou rozvadéci tyé (2) spole€nou pro fadu pracovnich mist spra-
?enou s pohonem udélujicim ji pfimocary vratny pohyb a s ovladacim systémem uréujicim polo-
hu avrati rozvadéci tyle (2), pfi¢emz podélna rozvadéci ty€ (2) je rovnobéZna s podéinym navi-
jecim hiidelem uréenym pro fadu pracovnich mist, pficemz dale obsahuje alespont dvé magnetic-
ké dvojice, z nichZ kazda je tvofena odpuzujicimi se pély magnetit (11, 21; 12, 22; 11, 20; 12,
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20), z nichz vzdy jeden magnet (11, 12) je uspofadan na ramu (1) stroje a druhy magnet (21, 22,
20) je uspofadan na rozvadéci tyCi (2), vyznadujici se tim, Ze alespofi dvé magne-
tické dvojice (11, 215 12, 22; 11, 20; 12, 20) jsou usporadany v oblasti volného konce rozvadéci
tyce {2).

2. Zarizeni podle naroku I, vyznaéujici se tim, Zedvé magnetické dvojice obsahuji
dva pevné magnety (11, 12) upevnéné pfestavitelné na ramu (1) stroje, a alespoi jeden spoleény
pohyblivy magnet {20) upevnény na rozvadéci tyéi (2).

3. Zatizeni podle naroku 1 nebo 2, vyznaéujici se tim, Ze kazdid magneticki dvo-
Jice obsahuje pevny magnet (11, [2) upevnény prestavitelné na ramu (1) stroje, a jeden magnet
(21, 22) upevnény na rozvadéci tygi (2).

4. Zafizeni podle kteréhokoliv z narokd | aZ 3, vyznadujici se tim, Ze obsahuje tfi
magnetické dvojice (11, 21; 12, 22; 13; 23), z nichZ jedna magneticka dvojice (13, 23) je uspota-
dana v oblasti konce rozvadéci tyée (2) pfipojeného k rozvadéci skiini (3).

5. Zatizeni podle kteréhokoliv z narokii 1 az4, vyznadujici se tim, Ze pevné mag-
nety (11, 12, 13) jsou k ramu (1) stroje uchyceny stavitelné prostfednictvim servomotori upev-
nénych na ramu (1), pfi¢emZ vystupem servomotori je piimogary posun pevnych magnetia (11,
12, 13) podél rozvadéci tyde (2), pfi¢emZ po vykonani tohoto pfimogarého posunu je vystupni
¢len servomotoru k ramu (1) fixovan.

6. Zafizeni podle naroku 5, vyznadujici se tim, Ze servomotory pevnych magneti
(11. 12, 13) jsou spiazeny s Fidici jednotkou uréujici polohu Gvrati rozvadéci tyde (2).

7. Zatizeni podle kteréhokoliv z narokii 1,3 az 6, vyznadujici se tim, Ze alespoi
jedna z magnetickych dvojic (11, 213 12, 22; 13; 23) je tvofena dvojici Halbachovych poli.

2 vykresy

Seznam vztahovych znacek

1 ram stroje

10 vedeni rozvadéci tyde

11 pevny magnet

12 pevny magnet

13 pevny magnet

2 rozvadéci tyé

20 spole¢ny pohyblivy magnet

21 pohyblivy magnet

22 pohyblivy magnet

23 pohyblivy magnet

24 misto na rozvad&ci ty¢i u rozvadéci skiiné
25 misto na rozvadéci ty¢i na jejim volném konci
3 rozvadéci skfiil

100 ram stroje (dosavadni stav techniky)

101 pevny magnet (" - ")

102 pevny magnet (" -")

200 rozvadecitys (" -")

201 pohyblivy magnet (" - ")
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pohyblivy magnet (" - ")

misto na rozvadeéci ty¢i u rozvadéci skiing (" - ")

misto na rozvadéci ty¢i na jejim volném konei (" - ')

rozvadéci skiift (" - ")

vzdalenost (ptivracenych Zel pevnych magnetil)

vzdalenost (odvracenych el pohyblivych magnetit)

pribéh polohy mist 203 a 204 rozvadéci ty¢e (podle dosavadniho stavu techniky)
pribéh polohy mist 24 a 25 rozvadéci tyle (podle vynilezu)

priibéh rychlosti mista rozvad&ci tyée 203 (podle dosavadniho stavu techniky)
pritb&h rychlosti mista rozvadiei tyde 204 (podle dosavadniho stavu techniky)
doba zdvihu rozvadéci tyte, po kterou je rozvadici tyd tladena

doba zdvihu rozvadéci tyCe, po kterou je rozvadéci ty¢ tazena
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