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(57) Abstract: A method for controlling a mobile machine which comprises a propulsion drive train (10), having a transmission (20)
operatively connected to a first electric motor (12), and a pump drive train (100) which has a gear pump (130), operatively connected
to a second electric motor (102) for providing a clutch pressure for the transmission (20), and a controller for the second electric motor
(102), wherein the method comprises the following steps: a first step of receiving a torque request (M) to the first electric motor (12),
and a second step of adapting the rotational speed (n) of the second electric motor (102) in a manner which is dependent on the received
torque request (M). A controller (104) for carrying out the method, a corresponding drive arrangement and a mobile machine with a
drive arrangement of this type.
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ersten Elektromotor (12) Wirkverbundenes Getriebe (20) aufweist, und einen Pumpenantriebsstrang (100) umfasst, der eine mit einem
zweiten Elektromotor (102) Wirkverbundene Getriebepumpe (130) zur Bereitstellung eines Kupplungsdrucks fiir das Getriebe (20)
sowie eine Steuerung fiir den zweiten Elektromotor (102) aufweist, wobei das Verfahren die folgenden Schritte aufweist; einen ersten
Schritt eines Empfangens einer Drehmomentanforderung (M) an den ersten Elektromotor (12), und einen zweiten Schritt eines An-
passens der Drehzahl (n) des zweiten Elektromotors (102) in Abhéngigkeit von der empfangenen Drehmomentanforderung (M). Eine
Steuerung (104) zum Ausfuhren des Verfahrens, eine entsprechende Antriebsanordnung und eine Arbeitsmaschine mit einer solchen
Antriebsanordnung.
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Verfahren zum Steuern einer Arbeitsmaschine, Steuerung, Antriebsanordnung und

Arbelismaschine

Technisches Gebiet

Die Erfindung bezieht sich auf ein Verfahren zum Steuern einer Arbeitsmaschine,
eine Steuerung, die dazu eingerichtet ist, das Verfahren auszufuhren, eine An-

triebsanordnung und eine Antriebsmaschine mit der Antriebsanordnung.

Stand der Technik

Bekannt ist eine Antriebsanordnung einer Arbeitsmaschine, aufweisend:

- einen Fahrantriebsstrang, umfassend: einen ersten Elektromotor, und ein Ge-
triebe, das mit dem ersten Elekiromotor wirkverbunden ist; und

- einen Pumpenantriebsstrang, umfassend: einen zweiten Elektromotor, eine
Steuerung fur den zweiten Elektromotor, und eine Getriebepumpe zur Bereit-
stellung eines Kupplungsdrucks fur das Getriebe, die mit dem zweiten Elekt-

romotor wirkverbunden ist.

Darstellung der Erfindung

Die Erfindung betrifft gemaf einem Aspekt ein Verfahren zum Steuern einer Arbeits-
maschine, welche einen Fahrantriebsstrang, der ein mit einem ersten Elekiromotor
wirkverbundenes Getriebe aufweist, und einen Pumpenantriebsstrang umfasst, der
eine mit einem zweiten Elektromotor wirkverbundene Getriebepumpe zur Bereitstel-
lung eines Kupplungsdrucks fir das Getriebe sowie eine Steuerung fir den zweiten
Elektromotor aufweist, wobei das Verfahren die folgenden Schritte umfasst:

- einen ersten Schritt eines Empfangens einer Drehmomentanforderung an den

ersten Elektromotor, und
- einen zweiten Schritt eines Anpassens der Drehzahl des zweiten Elektromo-

tors in Abhangigkeit von der empfangenen Drehmomentanforderung.
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Das Getriebe kann ein erste Getriebe sein und ein zweites Getriebe kann als einzige
Wirkverbindung zwischen dem zweiten Elektromotor und der Getriebepumpe ange-

ordnet sein. Die Drehmomentanforderung kann ein Drehmomentwert sein. Das Emp-
fangen kann drahtlos oder drahtgebunden erfolgen. Eine Sensorik kann dabei vorge-
sehen sein, um die Drehmomentanforderung an den ersten Elektromotor zu erfassen
und der Steuerung bereitstellen zu kdnnen. Im zweiten Schritt kann die Ist-Drehzahl

des zweiten Elektromotors in Abh&ngigkeit von der empfangenen Drehmomentanfor-

derung auf eine Soll-Drehzahl des zweiten Elektromotors angepasst werden.

Der zweite Schritt kann ab einer vorbestimmten Drehmomentanforderung durchge-
fuhrt werden. Dabei kann vor dem zweiten Schritt die Drehzahl des zweiten Elektro-
motors konstant gehalten werden. Die Anpassung kann beim Uberschreiten einer
Drehmomentanforderung eine Erhthung der Drehzahl des zweiten Elektromotors
und beim Unterschreiten einer anderen Drehmomentanforderung eine Reduzierung

der Drehzah! des zweiten Elekiromotors bedeuten.

Der zweite Schritt kann innerhalb eines von zwei Drehmomentanforderungen defi-
nierten Bereichs durchgefihrt werden. In diesem Bereich kann die Anpassung der
Drehzahl des zweiten Elektromotors einem vorgegebenen Gradienten folgen, wel-
cher linear sein kann. Uber diesen Bereich hinaus kann die Drehzahl des zweiten

Elektromotors konstant gehalten werden.

In dem zweiten Schritt kann die Drehzahl innerhalb eines Bereichs angepasst wer-
den. Dieser Bereich kann sich von einer Anfangsdrehzahl bis zu einer Enddrehzahl

erstrecken.

Durch das Anpassen der Drehzahl kann die Getriebepumpe im Pumpenantriebs-
strang derart betrieben werden, dass ein von dieser erzeugter Kupplungsdruck in-
nerhalb eines definierten Bereichs angepasst wird. Dabei kann die Anpassung zwi-

schen 0 und 2 bar, vorzugsweise zwischen 0 und 1 bar, betragen.

Der Kupplungsdruck kann derart angepasst werden, dass er dem fUr eine Kupp-

lungssicherheit im Fahrantriebsstrang erforderlichen Druck entspricht.
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Durch das Anpassen der Drehzahl kann ein Druck fir eine Differenzialsperre im
Fahrantriebsstrang erzeugt werden. Insbesondere kann durch das Anpassen der
Drehzahl die Getriebehydraulikpumpe oder die verstellbare Arbeitshydraulikpumpe
im Pumpenantriebsstrang derart betrieben werden, dass ein von dieser erzeugter
Druck derart angepasst wird, dass er dem fur eine Differenzialsperre im Fahran-
triebsstrang erforderlichen Druck entspricht. So kann die Drehzahl des zweiten Elekt-
romotors von einer Drehzahl bei einer inaktiven Differentialsperre auf eine Differenti-

alsperrdrehzahl flr eine aktiven Differentialsperre erhdht werden.

Die Erfindung betrifft gemaft einem weiteren Aspekt eine Steuerung, die dazu einge-
richtet ist, das Verfahren auszufiihren, wobei die Steuerung aulerdem dazu einge-
richtet ist:

- eine Drehmomentanforderung an den ersten Elektromotor zu empfangen, und
- die Drehzahl des zweiten Elekiromotors in Abhangigkeit von der empfangenen

Drehmomentanforderung anzupassen.

Die Erfindung betrifft geman einem weiteren Aspekt eine Antriebsanordnung, aufwei-

send:

- einen Fahrantriebsstrang, umfassend: einen ersten Elektromotor, und ein Ge-
triebe, das mit dem ersten Elektromotor wirkverbunden ist; und

- einen Pumpenantriebsstrang, umfassend: einen zweiten Elektromotor, eine
Steuerung flir den zweiten Elektromotor, und eine Getriebepumpe zur Bereit-
stellung eines Kupplungsdrucks fir das Getriebe, die mit dem zweiten Elekt-
romotor wirkverbunden ist; wobei die Steuerung dazu eingerichtet ist:

- eine Drehmomentanforderung an den ersten Elektromotor zu empfangen, und

- die Drehzahl des zweiten Elektromotors in Abhangigkeit von der empfangenen

Drehmomentanforderung anzupassen.

Die Erfindung betrifft gemaf} einem weiteren Aspekt eine Arbeitsmaschine mit der
Antriebsanordnung, wobei die Arbeitsmaschine eine Verbindung der Steuerung mit

dem ersten Elektromotor aufweist.
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Der Elektromotor des Pumpenantriebsstrangs kann derart ausgewahlt sein, dass
seine maximale Leistung weniger als 40% der maximalen Leistung des zusétzlichen
Elektromotors betragt. So kann seine maximale Leistung zwischen 10% und 40% der

maximalen Leistung des zusatzlichen Elektromotors betragen.
Zu einem Aspekt der Erfindung beschriebene Ausfihrungsformen oder Merkmale
kénnen mit zu einem anderen Aspekt der Erfindung beschriebenen Ausfiihrungsfor-

men oder Merkmalen kombiniert werden.

Kurze Beschreibung der Fiauren

Figur 1 zeigt eine Antriebsanordnung einer Arbeitsmaschine, wobei die An-
triebsanordnung einen Fahrantriebsstrang und einen Pumpenantriebs-

strang mit einer verstellbaren Arbeitshydraulikpumpe aufweist.

Figur 2 zeigt ein Diagramm mit einer gepunkteten Kennlinie, welche die Dreh-
zahlanderung des zweiten Elektromotors 102 Gber eine Drehmoment-

anforderung M an den ersten Elektromotor 12 darstelit.

Figur 3 zeigt ein Diagramm mit einer gepunkteten Kennlinie, welche die Dreh-
zahlanderung des zweiten Elektromotors 102 Uber einen inaktiven Zu-
stand A einer im Fahrantriebsstrang vorhandenen Differentialsperre und

Uber einen aktiven Zustand B der Differentialsperre darstelit.

Detaillierte Beschreibung von Ausfihrungsformen

Figur 1 eine Antriebsanordnung 1 einer Arbeitsmaschine, wobei die Antriebsanord-
nung 1 einen Fahrantriebsstrang 10 und einen Pumpenantriebsstrang 100 aufweist.
Nachfolgend soll die Beschreibung anhand einer Arbeitsmaschine erfolgen, wobei

die Arbeitsmaschine eine Baumaschine sein kann.

Der Fahrantriebsstrang 10 umfasst einen ersten Elektromotor 12, welcher wie in Fi-

gur 1 gezeigt in beide Richtungen drehen kann. Der Elektromotor 12 ist Uber ein ers-
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tes Getriebe 20 mit einer Radachse 30 der Arbeitsmaschine verbunden. Das Getrie-
be 20 verfugt Uber mindestens eine der zwei gezeigten Kupplungen 22, 24, welche
mittels eines Kupplungsdrucks hydraulisch schaltbar sind. So sind der Fahrantriebs-
strang 10 und damit auch der erste Elektromotor 12 ausschliellich fur den Fahran-

trieb vorgesehen.

Der Pumpenantriebsstrang 100, welcher von dem Fahrantriebsstrang 10 getrennt
und nicht flr den Fahrantrieb vorgesehen ist, umfasst einen zweiten Elektromo-

tor 102, welcher wie in Figur 1 gezeigt in eine Richtung drehen kann, weniger

als 40% der maximalen Leistung des ersten Elektromotors 12 aufweisen kann und
mittels einer Steuerung 104 gesteuert wird. Die Steuerung 104 ist mit dem ersten
Elektromotor 12 des Fahrantriebsstrangs 10 verbunden, um eine Drehmomentanfor-
derung an den ersten Elektromotor 12 drahtlos oder drahtgebunden zu empfangen,
und dazu eingerichtet, die Drehzahl n des zweiten Elektromotors 102 in Abhangigkeit
von der empfangenen Drehmomentanforderung anzupassen, worauf noch ndher
eingegangen wird. Der Elekiromotor 102 ist Giber ein zweites Getriebe 120 mit einer
konstanten Getriebehydraulikpumpe 130 und einer verstellbaren Arbeitshydraulik-
pumpe 140, die in Reihe angeordnet sind, verbunden. Die Getriebehydraulikpum-

pe 130 erzeugt in einem Getriebehydraulikkreis den Kupplungsdruck zum Schalten
der Kupplungen 22, 24 in dem Getriebe 20 des Fahrantriebsstrangs 10. Zusétzlich
kann die Getriebehydraulikpumpe 130 das Getriebe 20 mit Schmierdl versorgen.
Ferner kann die Getriebehydraulikpumpe 130 den Druck fur eine im Fahrantriebs-
strang 10 vorhandenen Differentialsperre bereitstellen. Alternativ kann dieser Druck
mittels der Arbeitshydraulikpumpe 140 erzeugt werden. Wahrend der von der Getrie-
behydraulikpumpe 130 erzeugte Volumenstrom einzig von der Eingangsdrehzahl und
somit von der Ist-Drehzahl n des Elektromotors 102 abhangt, kann die Arbeitshydrau-
likpumpe 140 zusatzlich verstellt werden, was auch als Verschwenken bezeichnet
wird, um den erzeugten Volumenstrom und damit auch Druck innerhalb eines vorge-

gebenen Bereichs einzustellen.

Dadurch, dass die Getriebehydraulikpumpe 130 und die Arbeitshydraulikpumpe 140
mit derselben Drehzahl n drehen sowie zwischen ihnen und dem zweiten Elektromo-

tor 102 das zweite Getriebe 120 als einzige Wirkverbindung angeordnet ist, kann
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aufgrund der Ubersetzung des zweiten Getriebes 120 von der Drehzahl n des zwei-
ten Elektromotors 102 auf die Drehzahl n der Getriebehydraulikpumpe 130 und der
Arbeitshydraulikpumpe 140 geschlossen werden. Umgekehrt kann auch von der
Drehzahl n der Getriebehydraulikpumpe 130 und der Arbeitshydraulikpumpe 140 auf
die Drehzahl n des zweiten Elektromotors 102 geschlossen werden. Dies kann bei

der Auslegung und Auswahl der genannten Bauteile von Bedeutung sein.

Figur 2 zeigt ein Diagramm mit einer gepunkteten Kennlinie, welche die Drehzahlan-
derung des zweiten Elektromotors 102 Uber eine Drehmomentanforderung M, welche
auch als Drehmomentwert bezeichnet werden kann, an den ersten Elektromotor 12
darstellt. Dabei sind entlang der x-Achse die Drehmomentanforderung M an den ers-
ten Elektromotor 12 und entlang der y-Achse die Drehzahl n des zweiten Elektromo-
tors 102 abgebildet. Sobald die Drehmomentanforderung M1 (untere Drehmomentan-
forderung) Uberschritten wird, wird die Drehzahl n von einer Drehzahl n1 (Anfangs-
drehzahl) mittels der Steuerung 104 und des zweiten Elektromotors 102 linear er-
hdht. Sobald die Drehmomentanforderung M auf eine Drehmomentanforderung Mz
(obere Drehmomentanforderung) ansteigt, die grofter M+ und kieiner als eine fir den
ersten Elektromotor 12 maximale Drehmomentanforderung Mmax (Maximaldrehmo-
mentanforderung) ist, steigt auch die Drehzahl n entsprechend von n1 auf nz (End-
drehzahl) an, wobei nz gréfier ni und kleiner als eine fur den zweiten Elektromo-

tor 102 maximale Drehzahl nmax (Maximaldrehzahl) ist. So definieren M1 und M2 ei-

nen Bereich, in dem die Drehzahl n angepasst wird.

Figur 3 zeigt ein Diagramm mit einer gepunkteten Kennlinie, welche die Drehzahlan-
derung des zweiten Elektromotors 102 Gber einen inaktiven Zustand A einer im
Fahrantriebsstrang 10 vorhandenen Differentialsperre und Gber einen aktiven Zu-
stand B der Differentialsperre darstellt. So ist die Steuerung 104 dazu eingerichtet,
eine Drehzahl n des zweiten Elektromotors 102 von der Drehzahl n1 bei einer inakti-
ven Differentialsperre — siehe A in Figur 3 — auf eine Drehzahl np (Differentialsperr-

drehzahl) bei einer aktiven Differentialsperre — siehe B in Figur 3 — zu erhéhen.
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Eine nicht dargestellte Sensorik ist dabei vorgesehen, um die Drehmomentanforde-
rung an den ersten Elektromotor 12 zu erfassen und der Steuerung 104 bereitstellen

zu kénnen.

Steigt die Drehmomentanforderung M an den ersten Elektromotor 12, so erhéht sich
auch der erforderliche Kupplungsdruck an den Kupplungen 22, 24 im Getriebe 20.
Wird darauf nicht mit einer Anpassung, d.h. in diesem Fall mit einer Erhdhung, des
Kupplungsdrucks reagiert, so ist die Kupplungssicherheit gefahrdet. Fallt dagegen
die Drehmomentanforderung M an den ersten Elektromotor 12, kann dagegen ein
niedrigerer von der Getriebehydraulikpumpe 130 erzeugter Druck ausreichen, um die
Kupplungssicherheit zu gewahrleisten und beispielsweise das Getriebe 20 mit
Schmierdl versorgen zu konnen. Durch diese bedarfsgerechte Anpassung des von
der Getriebehydraulikpumpe 130 erzeugten Drucks mittels einer Anpassung der
Drehzahl n des zweiten Elektromotors 102 kann Energie gespart werden. Gleichzei-
tig kbnnen die Bauteile geschont werden, da nicht standig der bei Maximaldrehmo-

mentanforderung Mmax erforderliche Kupplungsdruck erzeugt werden muss.

Die Steuerung 104 ist somit dazu eingerichtet:

- eine Drehmomentanforderung M an den ersten Elektromotor 12 zu empfan-
gen, und

- die Drehzahl n des zweiten Elektromotors 102 in Abh&angigkeit von der emp-

fangenen Drehmomentanforderung M anzupassen.

Zu diesem Zweck ist die Steuerung 104 auflerdem dazu eingerichtet:

- Eingangssignale zu einer Drehmomentanforderung M an den ersten Elektro-
motor 12 sowie zu einer Ist-Drehzahl n des zweiten Elektromotors 102 zu
empfangen, und

- Ausgangssignale zu einer Soll-Drehzahl n des zweiten Elektromotors 102

auszugeben.

Somit umfasst ein von der Steuerung 104 ausfihrbares Verfahren:
- einen ersten Schritt eines Empfangens einer Drehmomentanforderung (M) an

den ersten Elektromotor 12, und
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- einen zweiten Schritt eines Anpassens der Drehzahl n des zweiten Elektromo-

tors 102 in Abhangigkeit von der empfangenen Drehmomentanforderung M.

Der zweite Schritt kann ab einer vorbestimmten Drehmomentanforderung M+, M2
durchgeflihrt werden. Dabei kann vor dem zweiten Schritt die Drehzahl n des zweiten
Elektromotors 102 konstant gehalten werden. Die Anpassung kann beim Uberschrei-
ten einer Drehmomentanforderung M1 eine Erhdhung der Drehzahl n des zweiten
Elektromotors 102 und beim Unterschreiten einer anderen Drehmomentanforderung

M2 eine Reduzierung der Drehzahl n des zweiten Elektromotors 102 bedeuten.

Der zweite Schritt kann innerhalb eines von zwei Drehmomentanforderungen M1, Mz
definierten Bereichs durchgefuhrt werden. Dieser Bereich kann sich von einer unte-
ren Drehmomentanforderung M+ bis zu einer oberen Drehmomentanforderung Mz
erstrecken. In diesem Bereich kann die Anpassung der Drehzahl n des zweiten Elekt-
romotors einem vorgegebenen Gradienten folgen, welcher linear sein kann. Uber
diesen Bereich hinaus kann die Drehzah! n des zweiten Elektromotors 102 konstant

gehalten werden.

In dem zweiten Schritt kann die Drehzahl n innerhalb eines Bereichs angepasst wer-
den. Dieser Bereich kann sich von einer Anfangsdrehzahl n1 bis zu einer Enddreh-

zahl nz, np erstrecken.

Die jeweiligen zuvor beschriebenen Bereiche kénnen sich von 40% bis 95% des je-
weiligen maximalen Werts erstrecken. In Bezug auf die Drehmomentanforderung M
ist der maximale Wert die Maximaldrehmomentanforderung Mmax und in Bezug auf

die Drehzah! n ist der maximale Wert die Maximaldrehzah! nmax.

Durch das Anpassen der Drehzahl n kann die Getriebepumpe 130 im Pumpenan-
triebsstrang 100 derart betrieben werden, dass ein von dieser erzeugter Kupplungs-

druck innerhalb eines definierten Bereichs angepasst wird.
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Der Kupplungsdruck kann derart angepasst werden, dass er dem fur eine Kupp-
lungssicherheit im Fahrantriebsstrang 10 erforderlichen Druck entspricht. Dabei kann

die Anpassung zwischen 0 und 2 bar, vorzugsweise zwischen 0 und 1 bar, betragen.

Durch das Anpassen der Drehzahl n kann ein Druck fur eine Differenzialsperre im
Fahrantriebsstrang 10 erzeugt werden. Insbesondere kann durch das Anpassen der
Drehzahl n die Getriebehydraulikpumpe 130 oder die verstellbare Arbeitshydraulik-
pumpe 140 im Pumpenantriebsstrang 100 derart betrieben werden, dass ein von
dieser erzeugter Druck derart angepasst wird, dass er dem fir eine Differenzialsperre
im Fahrantriebsstrang 10 erforderlichen Druck entspricht. So kann die Drehzahl n
des zweiten Elektromotors 102 von einer Drehzahl n1 bei einer inaktiven Differential-
sperre auf eine Differentialsperrdrehzahl np fur eine aktive Differentialsperre erhoht

werden.
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Bezugszeichenliste

1 Antriebsanordnung
10 Fahrantriebsstrang
12 Elektromotor
20 Getriebe
22 Kupplung
24 Kupplung
30 Radachse
100 Pumpenantriebsstrang
102 Elektromotor
104 Steuerung
120 Getriebe
130 Getriebehydraulikpumpe
140 Arbeitshydraulikpumpe
A aktiver Zustand der Differentialsperre
B inaktiver Zustand der Differentialsperre
M Drehmomentanforderung
M1 untere Drehmomentanforderung
M2 obere Drehmomentanforderung
Mmax Maximaldrehmomentanforderung
n Drehzahl
n1 Anfangsdrehzahl
nz Enddrehzahi
no Differentialsperrdrehzahl
Nmax Maximaldrehzahl
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Patentanspriiche

Verfahren zum Steuern einer Arbeitsmaschine, welche einen Fahrantriebs-
strang (10), der ein mit einem ersten Elektromotor (12) wirkverbundenes Ge-
triebe (20) aufweist, und einen Pumpenantriebsstrang (100) umfasst, der eine
mit einem zweiten Elektromotor (102) wirkverbundene Getriebepumpe (130)
zur Bereitstellung eines Kupplungsdrucks fur das Getriebe (20) sowie eine
Steuerung fur den zweiten Elektromotor (102) aufweist,
wobei das Verfahren die folgenden Schritte umfasst:
- einen ersten Schritt eines Empfangens einer Drehmomentanforderung
(M) an den ersten Elektromotor (12), und
- einen zweiten Schritt eines Anpassens der Drehzahl (n) des zweiten
Elektromotors (102) in Abhangigkeit von der empfangenen Drehmo-

mentanforderung (M).

Verfahren nach Anspruch 1,
wobei der zweite Schritt ab einer vorbestimmten Drehmomentanforde-

rung (M+) durchgefihrt wird,

Verfahren nach Anspruch 2,
wobei der zweite Schritt innerhalb eines von zwei Drehmomentanforde-

rungen (M1, M2) definierten Bereichs durchgefihrt wird.

Verfahren nach einem der Ansprliche 1 bis 3,
wobei in dem zweiten Schritt die Drehzahl (n) innerhalb eines Bereichs

(n1, nz2) angepasst wird.

Verfahren nach einem der Anspriche 1 bis 4,
wobei durch das Anpassen der Drehzahl (n) die Getriebepumpe (130)
im Pumpenantriebsstrang (100) derart betrieben wird, dass ein von dieser er-

zeugter Kupplungsdruck innerhalb eines Bereichs angepasst wird,

11
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6. Verfahren nach Anspruch 5,
wobei der Kupplungsdruck derart angepasst wird, dass er dem fur eine
Kupplungssicherheit im Fahrantriebsstrang (10) erforderlichen Druck ent-
spricht.

7. Verfahren nach einem der Anspriche 1 bis 6,
wobei durch das Anpassen der Drehzahl (n) ein Druck fir eine Diffe-

renzialsperre im Fahrantriebsstrang (10) erzeugt wird.

8. Steuerung (104), die dazu eingerichtet ist, ein Verfahren nach einem der An-
spriiche 1 bis 7 auszuflhren,
wobei die Steuerung (104) aullerdem dazu eingerichtet ist:
- eine Drehmomentanforderung (M) an den ersten Elektromotor
(12) zu empfangen, und
- die Drehzahl (n) des zweiten Elektromotors (102) in Abhangigkeit

von der empfangenen Drehmomentanforderung (M) anzupassen.

9. Antriebsanordnung, aufweisend:
- einen Fahrantriebsstrang (10), umfassend:
- einen ersten Elektromotor (12), und
- ein Getriebe (20), das mit dem ersten Elektromotor (12) wirkver-
bunden ist; und
- einen Pumpenantriebsstrang (100), umfassend:
- einen zweiten Elektromotor (102),
- eine Steuerung (104) fur den zweiten Elektromotor (102}, und
- eine Getriebepumpe (130) zur Bereitstellung eines Kupplungs-
drucks fur das Getriebe (20), die mit dem zweiten Elektromotor
(102) wirkverbunden ist;
wobei die Steuerung (104) dazu eingerichtet ist:
- eine Drehmomentanforderung (M) an den ersten Elektromotor (12) zu
empfangen, und
- die Drehzahl (n) des zweiten Elektromotors (102) in Abhangigkeit von

der empfangenen Drehmomentanforderung (M) anzupassen.
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10.  Arbeitsmaschine mit einer Antriebsanordnung nach Anspruch 9,
wobei die Arbeitsmaschine eine Verbindung der Steuerung (104) mit
dem ersten Elektromotor (12) aufweist.
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