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Sposéb doboru tarcz sterujacych do walcowania
przewezen taS§my topikowej

Przedmiotem wynalazku jest sposéb doboru tarcz sterujacych do walcowania przewezeri tasmy topikowej
o zréznicowanej podziatce.

Znane jest urzadzenie do walcowania przewezen tasmy topikowej o zréznicowanej podziatce sprz¢Zone ze
znang walcarky i zawierajgce tarcze potaczone poprzez przekladni¢ zebata z walcami ksztattujacymi przeweze-
nia i zespotami synchronizujacymi przesuw tasmy z obrotem tych walc6w. Tarcze sterujace przesunigéiem taémy
przystosowane s3 do jednego okreSlonego topika. Zmian¢ typu walcowanych topikéw uzyskuje si¢ przez wymia-
n¢ tarcz sterujacych.

Sposéb wedtug wynalazku polega na tym, ze kat obrotu ,,a;” tarczy sterujacej dobiera si¢ w zaleznosci od
wielkosci przesunigcia ,,p;” tasmy topikowej od poczatku topika do okreslonego przewezenia i dtugosci ,,L”
topika oraz iloci_to d)lkéw zaprogramowanych na tarczy sterujacej ,,K”, przy czym zaleino$¢ ta okreslona jest
wzorem a; = Pi- , ailoraz (K-n) jest podzielny bez reszty przez ilo§¢ tarcz sterujacych, gdzie ,,n” jest iloscia
przewezen w topig :

Zaletg wynalazku jest mozliwos¢ wykonywania topikéw o réznej ilosci przewezeri za pomocy znanej wal-
carki i urzadzenia sprz¢Zonego w ta walcarke, przez prostg zamiang tarcz sterujacych.

Przedmiot wynalazku jest objasniony w oparciu o rysunek, na ktérym fig. 1 przedstawia tarcze sterujaca
w widoku z przodu, z naniesionymi katami obrotu a; z przyktadu 1-go dla tarczy I-szej, fig. 2 przedstawia czes¢
taémy topikowej z oznaczonym koricem topika w widoku z boku, a fig. 3 przedstawia cze¢$¢ tasmy topikowej
z nieoznaczonym koricem topika w widoku z boku.

Tarcza sterujgca 1 posiada wystepy 2 usytuowane na obwodzie rozmieszczone pod kqtami a;, w zaleZnosci
od iloéci przewezeri 3 wykonywanych na topiku 4, przy czym na tasmie toplkowe] moze by¢ wykonane oznacze-
nie 5 kofica topika 4.

Tarcze sterujgce 1 ustala si¢ wedtug dtugoécl topika4 i ilosci pxzewgzen 3. Kat obrotu q; tarczy sterujace;j.
1 dobiera si¢ w zaleznosci od wielkoéci przesunigcia p, tasmy topikowej od poczatku topika 4 do okreslonego
gmevyezema 3 idhugodci L topika 4 oraz ilosci zaprogramowanych topikéw na tych tarczach. Zaleino$¢ ta
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~ okreslona jest wzorem a; = %ﬁi‘g, za$ iloczyn k-n jest podzielny bez reszty przez ilos¢ tarcz sterujacych 1
gdzie n jest iloscig przewezen 3 w topiku 4, a k iloscig zaprogramowanych topikéw. lloczyn k-n jest aktualny dla
topikéw 4 bez oznaczeri zakoriczenia topika. Dla topikéw znaczonych zaleznos$¢ ta przybiera posta¢ k(n+1) lub
og6lnie k(n+z), gdzie z = O lub 1.

Przyktad 1. Na fig.2 podano tasme topikowa z oznaczonym koricem topika i przesunigciami p,,
p, ... przewezen dla k" topikéw, tj. dla jednego obrotu tarcz sterujgcych.

Przy iloici tarcz sterujgcych 1 réwnej 2 i oznaczonym koricem topika, liczba k jest parzysta. Przyjmujac

k=2 oblicza i ¢ katy obrotu tarcz sterujacych: .
_P1"360 _25-360 _

“= g 7B2 %
_P2°360 _35-360 _ o0 . ,
a, K 55 84" itd. wedtlug tabeli 1
Tabela 1
Przesunigcie tarczy Kat obrotu Przesunigcie katowe elemenjcu
Symbol Wartosé tarczy programujacego na tarczy
p; a I-szej Ilgiej
P 25 60 60 —
P2 35 84 - 84
P3 40 96 96 -
Pa 50 120 - 120
Ps 75 180 180 -
Pe 100 240 — 240
pP7 110 264 264 -
Ps 115 276 — 276
Po 125 300 300 —
Pio 150 360 - 360

Przyktad 2. Na fig. 3 podano tasme topikows z nieoznaczonym koricem topika i przesunigciami p, ,
p2 ... przewezen dla ,K” topikdw, tj. dla jednego obrotu tarcz sterujacych.

Przy ilosci tarcz sterujacych 1 réwnej 2 i nieoznaczonym koricu topika liczba k jest dowolna. Przyjmujac
k = 1 oblicza si¢ kat obrotu tarcz sterujgcych:

_P1 360 _ 35:360 _

“=rpx 101 %
_ P2 =360 _ 39-360 _ o . .
'K 120-1 117 itd. wedtug tabeli 2
Tabela 2
Przesunigcie tasmy Kat obrotu Przesunigcie katowe elementu
Symbol Wartosé tarczy programujacego na tarczy sterujgcej
p; a; I-szej Il-giej
P: 35 105 105 —
P2 39 117 - 117
Ps 54 162 162 —
Pa 58 174 — 174
Ps 62 186 186 -
Ps 66 198 - 186
P7 81 243 243 —

Ps 85 255 - 255
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Zastrzezienie patentowe

Sposéb doboru tarcz sterujacych do walcowania przewezen tasmy topikowej, o zréznicowanej podziatce,
znamienny tym, Ze Kkat obrotu (a;) tarczy sterujacej (1) dobiera si¢ w zaleznosci od wielkosci przesu-
nigcia (p ) tasmy topikowej od poczatku topika (4) do okreslonego przewgzenia (3), oraz od dtugosci ,,L” topika
iilosci to 3plkow k zaprogramowanych na tarczy sterujacej, przy czym zaleznos¢ ta okreslona jest wzorem
[ P—‘— za$ iloczyn k(n+z) jest podzielny bez reszty przez ilo$é tarcz sterujgcych (1), gdzie n jest iloscia
pr7ew¢zen (3) w topiku (4) a z jest réwne zero (z=0) przy nieznaczonym koricu topika i réwne jeden (z=1) przy
znaczonym koricu topika.

fig. 1
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L2720 L=120 L=720

35 4 15 4, 4.4, 15_ 4 35 4
BRIRURIZEAVA

fig. 3
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