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Vynélez Pedi zafizeni pro méfeni klopného
momentu od zdvihaného b¥emene na zdviha-
cich mechanismech se sklopnym ramenem,
vznikajiciho od zdvihového bremene.

Soudasny nejvyhodnéjsi stav v méfeni klop-
ného momentu zdvihacich mechanisméi se
sklopnym ramenem je charakterizovan tim, Ze
se provddi odd&lené méfeni silového ucinku
biemene, sklonu sklopného ramene a zfidka
i dhel odklonu zdvihaciho lana pfi Sikmém ta-
hu. Tato méreni jednotlivych prvki se prevddé-
ii do vyhodnocovactho za¥izeni, které bud me-
chanicky nebo elektricky vyhodnoti klopny mo-
ment. Uvedené zpfisoby jsou znainé nepiesné
vzhledem k presnosti méfeni jednotlivych mé-
Fenych prvki i zptisobu vyhodnocovéni. P¥i mé-
feni silového t&inku bfemene se vychézi bud
ze zdvihaciho lana bifemene nebo i ze zdviha-
ciho mechanismu ramene. Nejb&Zn8jSim zphso-
bem uréeni klopného momentu od bfemene na
zdvihacich zaFizenich je dil¢i méFeni jednotli-
vych parametril a jejich vyhodnocovéni obslu-
hou pomoci tabulek nebo diagrami. VSechna
dosavadni zndmd feSeni vykazuji zna&né chy-
by, pracnost vyhodnoceni i poruchovost, nebot
vzhledem k té€Zkym provoznim podminkdm lze
tézko zajistit poZadované podminky.

Vy3e uvedené nedostatky jsou odstranény za-
Fizenim pro méfeni klopného momentu na
zdvihacich mechanismech se sklopnym rame-
nem, podle vynélezu, jehoZ podstatou je, Ze na

sklopné rameno zdvihaciho mechanismu je
kolmo uchyceno vedeni, v némZ je v kluzném
kameni na hrideli oto¢n& uchycena opé&rna
kladka zdvihaciho lana, p¥ifemZ na hi¥ideli je
uchyceno zdvésné lano, opatiené na svém vol-
ném konci zdvaZim a vedené vodicimi kladka-
mi, zadv&sného lana, ototn& upevnénymi na ra-
meni tdhla paralelogramu, jehoZ klika je otoc-
né uchycena na ¢epu na skiopném rameni a vr-
cholovd klika je otofn& uchycena na h¥ideli
vrcholové kladky, pfidemZ na vrcholové Klice
jsou oto¢né na rameni uchyceny vodici kladky
zdvihaciho lana.

Timto uspofdaddanim je dosaZeno prabéZného
méieni klopného momentu od bfemene, pFi-
¢emZ ve vysledném meéreni uréeném polohou
kKluzného kamene v kolmém vedeni na sklop-
ném rameni jsou zahrnuty zmény polohy sklop-
ného ramene, Sikmy tah bfemene i §ikmé usta-
veéni zdvihaciho mechanismu. ProtoZe vychylka
kluzného kamene ve vedeni je vzhledem ke
klopnému momentu nelinedrni, 1ze zvysit citli-
vost méreni ve vétSich klopnych momentech
zZvétSenim zévaZi, pricemZ délkou vedeni lze
omezit méfeni v niZSich hodnotdch klopného
momentu. Pfevod posuvu kluzného kamene ve
vedeni 1ze snadno prevést h&Znymi prostfedky
na jakykoli jiny i vzddleny ukazatel a signali-
zaci dosaZeni zvolenych hodnot klopného mo-
mentu. V pFipadé, Ze pfi zméné sklonu sklop-
ného ramene dochdzi k velkym zmé&nam thlu
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mezi sklopnym ramenem a zdvihacim lanem
mezi vrcholovou kladkou a navadéci kladkou
je z hlediska presnosti méfeni nutné dosdhnout
jejich souososti v celém rozsahu sklapé&ni sklop-
ného ramene. Toto lze dosdhnout t¥eba dalsi
(nezakreslenou) kladkou umisténou na sklop-
ném rameni pobliZ jeho spoleéného ¢epu s ra-
mem. ZivaZi lze nahradit libovolnym jinym si-
lovym Géinkem, Ktery na zdvésném lanu plsobi
ve sméru tihového zrychleni.

Na vykrese je schematicky zndzorné&no pfi-
kladné uspofadani zafizeni pro méreni Klop-
ného momentu na zdvihacim zafizeni. .

Na rdmu 1 je navijdk 2 zdvihaciho lana 6,
prochézejictho pi'es navadéci kladku 3, opér-
nou kladku 10, vrcholovou kladku 5 a vodici
kladky 18 zdvihaciho lana 6 na bfemeno 7. Na
rdam 1 je uchyceno sklopné rameno 4, na némz
je uchyceno kolmo vedeni 8, v némZ je na spo-
legné hiideli 11 suvné uchycen kluzny kdmen
9 a oto¢né opérna kladka 10. S kluznym kame-
nem 9, je pevné spojen ukazatel 14 a na vedeni
8 je pevné uchycena stupnice 15 klopného mo-
mentu. Na hiideli 11 je upevn&no zdvésné lano
12, na jehoZ konci je zavaZi 13. Vodici kladky
20 zavésného lana 12 jsou uloZeny na rameni
tdhla paralelogramu 18, ktery je ¢epem 23 spo-
jen s klikou 16 a depem 24 s vrcholovou klikou
17, na jejimZ rameni jsou vodici kladky 18 zdvi-
haciho lana 6. Klika 16 je depem 21 spojena se
sklopnym ramenem 4 a vrcholovd klika 17 je
ototné uchycena na hiideli 22 vrcholové klad-
ky 5.

Pifedmét

Zatizeni pro méFeni klopného momentu na
zdvihacich mechanismech se sklopnym rame-
nem, vznikajiciho od zdvihaného bfemena, vy-
znadeny tim, Ze na sklopné rameno (4) zdvi-
haciho mechanismu je kolmo uchyceno vedeni
(8), v némZ je v kluzném kameni (9) na hii-
deli (11) otodné& uchycena opérné kladka (10}
zdvihaciho lana (6), pficemZ na h¥ideli (11) je
uchyceno zdviésné lano (12), opat¥ené na svém

2

Funk&né zafizeni pro méfeni klopného mo-
mentu na zdvibacich zafizenich vyhodnocuje
klopny moment na zdkladé& rozkladu sil ve zdvi-
hacim lanu 86, na n&m?7 je zavé$eno bi‘emeno 7
a které je op&rnou kladkou 10 a sloZkou od zéa-
vazi 13, ve sméru vedeni 8 kluzného kamene
9, provéSeno mezi navadéci kladkou 3 a vrcho-
lovou kladkou 5. ProvéSeni zdvihaciho lana 6
uréuje velikost plisobiciho klopného momentu
na zdvihaci za¥izeni v zdvislosti na velikosti
bf¥emene 7, polohy sklopného ramene 6 i §ik-
mého ustaveni rdmu 1. Tdhlo parolelogramu 19
svymi vodicimi kladkami 20 zdvésného lana 12
prevadi dhel odchylky tahu bfemene 7 od smé-
ru tthového zrychleni na zdvésné lano 12 a z§-
vaZzi 13 ve smyslu zmény klopného momentu,
vlivem $ikmého tahu bifemene 7. Silu vyvozova-
nou zavaZim 13 lze nahradit i jinymi zdroji sily
jako pruZina, hydraulika, pneumatika s tim, Ze
jejich plisobeni na zdvésné lano bude ve sméru
tthového zrychleni. Vzdjemna poloha ukazatele
14 v¢i stupnici 15 uréuje klopny moment, kte-
rym je zdvihaci zafizeni zatéZovdno a jejich
vzajemnou polchu i s uréenim poZadovanych
signalizovanych hodnot Ize elekiromechanicky
prevést do poZadovanych mist a zplsob signali-
zace upravit podle poZadavkd. Pro zdvihaci za-
Fizeni s vysuvnym sklopnym ramenem 7 lze
rozsah funkce méFeni klopného momentu roz-
8ifit pro cely rozsah vysouvdni sklopného ra-
mene 7 posouvdnim stupnice v zdvislosti na vy-
sunuti sklopného ramene 7.

vynédlezu:

volném konci zdvaZim (13), a vedené vodicimi
kladkami (20) z4vésného lana (12), otodné
upevnénymi na rameni tdhla paralelogramu
(19), jehoZ klika [16) je otofné& uchycena na
¢epu (21) na sklopném rameni (4) a vrcholova
klika (17) je otoén& uchycena na h¥ideli (22)
vrcholové kladky (5), pfidemZ na vrcholové
klice (17) jsou oto¢né& na rameni uchyceny vo-
dici kladky (18) zdvihaciho lana (6).

1 vykres
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