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Wynalazek dotyczy urzadzenia pomiarowe-
go i regulacyjnego, wzglednie tylko regulacyj-
nego z nietlumionym przenoszeniem przez $cia-
ne impuls6w pomiarowych i regulacyjnych,
wzglednie tylko regulacyjnych w préini, w wy-
sokiej temperaturze, w wysokim ci$nieniu, na
przyklad w urzadzeniach parowych.

Znane sg urzadzenia, ktére z zamknigtego
zbiornika przekazujg na zewnatrz na przyklad
poziom wody za pomocg sprezynujgcego miesz-
ka, elastycznej lub skreconej rurki lub sprze-
zenia magnetycznego bez zastosowania ujem-
nie oddzialywujgcych diawnic. Przy wszystkich
takich urzadzeniach przepustowych wystepuja
pewne procesy chemiczne, ktére oddzialywuja

ujemnie utrudniajgc w szczegdlno$ci ruch ele-
mentéw przepustowych.

Na przyklad przy regulacji poziomu i skla=
du wody w kotle, ktérg przeprowadza sie nie
tylko na zawarto§¢ nieuniknionych czg$ci bru-
du lecz takZe na ilo§¢ dodatkéw zmiekczajg-
cych wode, zachodzi niebezpieczenstwo, ze cze-
sci te przenikajag miedzy ruchome elementy
i nieruchomg $§ciane urzadzenia przepustowego.
Dokladne przenoszenie ruchu jest dlatego nie
zawsze mozliwe, zwlaszcza na skutek przeni-
kania rozpuszczonych w wodzie zwigzk6w che-
micznych wystepuja dalsze zakl6écenia, wsku-
tek korozji i tworzenia sie skorupy.



~Znane s3 inne przyrzady mierzace i regulu-
jace ciénienie, w ktérych ustala sie poziom cie-
czy za pomocg réznicy ciSnienia i .za pomocg
elastycznej rurki, ktérej jeden koniec jest nie-
ruchomy a drugi ruchomy, wewnatrz ktoérej
jest przymocowany trwale pret, ktéry wywiera
boczny nacisk na elastyczng rurke. Znane s3a
réwniez przyrzady kontrolne, ktére sg umiesz-
czone poziomo na wysokoSci kontrolowanego
stanu cieczy. Skladajg sie one z elastycznej na
jednym koficu zamknigtej rury, do ktérej do-
plywa mniejsza lub wigksza ilo§é cieczy, przy
czym ciezar znajdujgcej si¢ w rurze cieczy,
na przyklad wody z kotla steruje przebxeg re-
gulaciji.

Dotychczasowe urzadzenia mimo swej rézno-
rodnoéci majg ograniczony. zakres przenoszenia
i regulowania, poniewaz sg uzaleznione od wy-
sokoéci ciS$nienia i temperatury, majg niewlas-
ciwy stosunek wygiecia elastycznej rurki prze-
noszacej do diugosci wygigtego preta, jak row-
niez do. swobodnego przekroju elementu prze-
noszonego tak, ze nie zawsze gwarantujg wias-
ciwy poziom i regulacje dla wszystkich zakre-
s6w.

Znane sa takze regulatory wysoko$ci pozio-
mu cieczy nie posiadajace mozliwos$ci nastawie-
nia warto$ci zadanej, ktére reguluja na podsta-
wie nadawania impulséw wylacznie na podsta-
wie roznicy ciénienia wysokosci poziomu cie-
czy w zbiorniku. Dlatego urzadzenie do odbio-
ru impulséw gérnego poziomu zainstalowane
na stale jest niekorzystne, poniewaz pézniejsze
zmiany uregulowanego -najwyzszego poziomu
cieczy sa niemozliwe bez przebudowy urzadze-
nia.

Zadaniem wynalazku jest zagwarantowanie
beztarciowego i wolnego od znieksztalcen prze-
noszenia impulsdéw, jak réwniez przekazywa-
nie nie znieksztalconych przez ciénienie impul-
‘sébw pomiarowych i regulacyjnych z pomiesz-
czenn, W ktorych istnieje wysokie .ciSnienie
i temperatura lub préznia.

Nastepnym zadaniem wynalazku Jest wyko-
nanie urzgdzenia, ktére za pomocg elastycznej
rury przekazywaé bedzie stan- poziomu eieczy
w catym zakresie zmian stanu cieczy z zamknie-
tych zbiornikéw, a w szczegdlnosci bedacych
pod ‘wysokim cifnieniem i temperatura kottéw
parowych oraz regulowaé doplyw cieczy, na
przykitad wody lub pary z kotléw.

" Dalszym rozwigzaniem wedlug wynalazku jest
umozliwienie regulacji poziomu i réinicy cis-
nienia przy urzeczywistnieniu postanowionego
zadania bez przewidzianego nastawienia war-

toéci zadanej na regulatorze ,co odnosi sie do
pbdiniejszych zmian nastawionego najwyzszego
poziomu cieczy, poniewaz najwyzsze lustro cie-
czy na gérnym punkcie odbioru impulsu Jest
nastawxalne z zewnatrz.

Poziom cieczy nalezy dostosowaé do chwilo-
wego obcigzenia ruchu nie tylko z przyeczyn
technicznych lub ekonomicznych, jak uproszcze-
nie zmagazynowania cieczy lecz réwniez z in-
nych chwilowych korzystnych przyczyn. W tym
celu zostalo wykonane udoskonalone urzgdze-
nie wedlug wynalazku, ktére pracujac na wszyst-
kich zakresach regulacji poziomu cieczy i za
pomoca nadajnika impulséw réznicy ci$nienia,
umozliwia podwyzszenie sprawno$ci ruchu.

Uwidocznione na rysunku przyklady wyko-
nania wyja$niaja blizej rozwigzanie urzadzenia
wedlug wynalazku.

Fig. 1 przedstawia przekr6j podiuiny przez
nietlumiony magnetyczny przepust do przeno-
szenia impulséw, fig. 2 — przekrdj pcprzeczny
przez przepust wykonany za pomocg elastycz-
nej rurki, fig. 3 — przekr6j podiuzny przez re-
gulator poziomu, fig. 4 — cze§é urzadzenia we-
diug fig. 3 przy wysokim polozeniu lustra cie-
czy, a fig. 5 — przekréj podluzny przez nadaj-
nik impulsowy réznicy ciSnienia nastawiony
z zewnatrz przy najwyzszym poziomie cieczy.

Na fig. 1 i 2 przedstawione s3 przykiady wy-
konania wynalazku, ktére rozwiagzujg zagadnie-

- nie nietlumionego, wolnego od tarcia i- zanie-

czyszczefi przepustu do przenoszenia impulséw,

.poniewaz komora wewnetrzna 1 elementéw

uszczelniajaeych, rura szczelinowa 2, wzglednie
rura skrecona 4, ktére sg wystawione na dzia-
tanie ci$nienia zbiornika 6 i ktérych §ciany mu-
szg wytrzymywaé to ci$nienie, jest wypemio-
na piynem uszczelniajacym, zabezpieczajacym
przed korozja i tworzeniem sie skorupy. Plyn
uszczelniajgcy moze skladaé sie z oleju, glice-
ryny itp., przy czym komora wewnetrzna 1
w przeciwienstwie do wnetrza zbiornika 7 jest
uszczelniona za pomoca poddajacego sie nacis-
kowi mieszka sprezynujacego 3 i 5, membrany,
elastycznej lub skreconej rury itd., ktére prak-
tycznie nie s narazone na zadne réznice ci§-
nienia i dlatego sa wykonane jako bardzo cien-
kie i poddajgce sie naciskowi.

Azeby przenie$§é na zewnatrz stan w zbiorni-
ku, na przyklad poziom wody w kotle parowym,
sg niezbedne odpowiednie elementy, ktére prze-
waznie skladajg sie¢ z plywaka 8 ciala pogra-
zonego w wodzie lub membrany czulej na réz-
nice ci§nienia, ktére przenoszg dalej impulsy
pomiarowe i regulujace poprzez znane elementy
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sprzegajace 9—11, zainstalowane na zewnatrz
zbiornika.

Zmiany wysokosci cieczy w zbiorniku 6 s3
przenoszone wediug fig. 1 za pomocg ptywaka 8,
ciala pograzonego w wodzie lub w inny spo-
sO6b, na przykiad poprzez bedace w obustron-
nym ruchu diwignie 12 i 13 urzadzenia prze-
noszacego lub tez magnetycznych elementéw
sprzegajacych 9, 10, 11, przy czym do uszczel-
niania ci§nienia wewnetrznego stuzy rura szcze-
linowa 2. Ustepujgce ruchowi diwignie 12, 13
wspo6tdzialajgce z mieszkami 3, 5 membrany,
ktore znajdujg sie miedzy wnetrzem zbiornika
i ciecza uszczelniajgcg .Membrany sg wykona-
ne jako poddajagce gie naciskowi, poniewaz
przenosza one praktycznie w calej wysokosci
ci$nienie panujgce w zbiorniku 6 do komory
wewnetrznej 1, przy czym mieszki 3, 5 i mem-
brany zapobiegaja zmieszaniu sie wody z cieczgy
uszczelniajagca. W przykladzie wykonania we-
dhug fig. 1 mieszek 5 stluzy do objetoSciowego
wyréwnania mieszka 3.

Ciecz uszczelniajagca, znajdujgca sie w komo-

morze wewnetrznej 1, stuzy nie tylko do ochro-
ny przeciw korozji i tworzeniu si¢ skorupy mie-
dzy poszezegélnymi S$cianami, lecz réwniez
w szczegbélny korzystny sposéb jako hamulec
hydrauliczny, ktéry jest nastawiany z zewnatrz
poprzez kanal obwodowy 14, posiadajacy na
przyklad zawér sterujacy 15 tak, Ze zbedne ruchy
sg tlumione, a niepozgdane wahania ograniczone.
" Urzadzenie wedlug wynalazku posiada obok
wewnetrznego wyréwnania ci$nienia dodatko-
we urzadzenie przenoszace, z ktorych jedno
z mieszkiem 3 lub membrang zamykajaca ciecz
uszczalniajaea jest polaczone bezposrednio z wne-
trzem zbiornika 7, a drugie poprzez wyréwnu-
jacy cisnienie kanal 21.
" Jak uwidoczniono na fig. 1, na zewngtrz ru-
ry szczelinowej 2, znajduje sie¢ magnes staly
lub elektromagnes 9, 10. Magnes ten porusza
sie na rolkach 16 i jest sprzegniety magnetycz-
nie z posiadajacym kanalik 17 rdzeniem zelaz-
nym 11, ktéry jest polaczony poprzez dzwignie
12, 13 z pltywakiem 8, przy czym magnes wyko-
nuje ten sam ruch co rdzen Zzelazny 11.

Wewnatrz magnetycznej rury szczelinowej 2
porusza sie prostoliniowo i prawie bez tarcia
za pomocg rolek 19 i (lub) diwigni 12 i 22, na
przyklad zelazny rdzen 11 posiadajacy kanalik
17 lub rowek, przy czym diwignia 12, moze by¢
jednocze$nie polgczona z ptywakiem 8 i mem-
brang réznicy ci$niefi. Azeby przeniesienie ru-
ch6w ze zbiornika na zewnatrz do przyrzadéw
sterujgeych przy pomocy impulséw pomiaro-

wych i sterujaeych nastgpilo bez zarzutu i nie
bylo obarczone bledami, przewidziane jest we-
dlug wynalazku, Ze zelazny rdzen 11 i staly
magnes 9, 10 sa tak skonstruowane, ze ich cie-
zar wyré6wnany jest ewentualng nadwaga ply-
waka 8 lub innego zastepczego ciala zanurzome-
go w wodzie. .

Uwidoczniony na fig. 2 przyklad wykonania,
zostanie uzyty tam, gdzie w miejsce magnetycz-
nego polgczenia, ruch plywaka 8 lub ciala za-
nurzonego w wodzie jest przenoszony poprzez
uszczelniong ciecza uszezelniajgca skrecong ru-
r¢ 4 z umieszczonym wewnatrz pretem 18.

Rozdzial miedzy przestrzenia wewnetrzng
i cieczg uszczelniajgca, nastepuje poprzez uste-
pujaca pod naciskiem pofaldowang rure 20, kté-
ra przenosi ciSnienie z wnetrza zbiornika na
ciecz uszczelniajgcg. Urzadzenie to posiada te
korzy$é, ze rura 4, nie pracuje na Sciskanie
i zginanie ale jedynie na rozciaganie. ‘

Przenoszenie impulséw z magnesu 9, 10 wzgle-
dnie z zewnetrznego kofica rury 4 na wskaznik
lub urzadzenie sterujace, na przyklad dysze re-
gulujaca, wykonuje si¢ w znany i dlatego nie
przedstawiony sposdb. Azeby przy duiym na-
stawionym zakresie regulacji mozna by regu-
lowa¢ stan wody w kotle, a przy matych waha-
niach poziomu wody i wysokich ci$nieniach
wewnegtrznych mozna bylo osiagnaé duzg ilo§é
stopni tej regulacji, co jest zasadniczym ce-
lem wynalazku w przeciwiefistwie do dotych-
czas znanych rozwigzan odno$nych elementé6w
regulacyjnych, zaproponowano wedlug wyna-
lazku zainstalowanie elastycznej, na zewnetrz-
nych koncach zamknietej rurki 23 podnoszonej
od zewnatrz przez ci$nienie w zbiorniku, wew-
natrz ktérej jest umieszczony diugi pret 24,
ktéry swoim koficem lezagcym we wnetrzu zbior-
nika jest potaczony z plywakiem 8 lub membra-
na réznicy ci$nied i jest ruchomo ulozony na
obydwéch konicach 25 i 26 elastycznej rury 23
(fig. 3 i 4). ‘

Lozysko na koncu 25 elastycznéj rury 23 wy-
konane jest przewaznie z zaokrgglonych brze-
géw odpowiednio duzego otworu wywierconego
w pierScieniu kolnierzowym, ktéry z jednej
strony jest polaczony z obudows kotnierza
i uszczelniony przed przedostawaniem sie pary
i cieczy, a z drugiej z elastyczng rurg 23. Lo-
zysko to moze byé ewentualnie wykonane z pre-
téw zaopatrzonych w ostre krawedzie, ktére s3
umieszczone na elemencie lgczgcym elastyczng
rure 23 z kolnierzem obudowy.

Lozysko znajdujgce si¢ na drugim koficu 23
elastycznej rury 23 umocowane jest w elemen-
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cie uszczelniajacym elastyczng rure 23 w ten
spos6b, ze pierScieniowa plaszczyzna diwigajaca
pret 24 jest przewaznie umieszczona w dosta-
tecznie duzym otworze z pewnym okre$lonym
luzem tak, aby przy zginaniu preta 24 nie za-
chodzily duze opory tarcia.

W dotychczas znanych tego rodzaju urzadze-
niach pomiarowych i regulacyjnych nie tylko

elastyczna rura z przechodzacym pretem sta- -

nowi trwate polgczenie obydwu elementéw z za-
konczeniem regulujagcym ruch, ale i stosunek
momentu wytrzymaltoéci preta do elastycanej
rury jest tak nieproporcjonalny, ze ruch lustra
cieczy w zbiorniku przenoszony jest na zew-
natrz jako znikome przesuniecie sterujgce.

Urzadzenie wedlug wynalazku usuwa te ujem-
ne cechy i to nie tylko dlatego, ze pret 24 ulo-
zony jest ruchomo naprzeciwko zakoniczen 25
i 26 elastycznej rury 23, przez co przesuniecie
regulacyjne znacznie wzrasta, a zatym moze
byé wprowadzona mniej czula regulacja nastep-
nych elementéw sterujgcych, lecz takze dlate-
g0, ze pret 24 przechodzacy przez elastyczng
rure 23 jako pret sprezysty posiada moment
wytrzymato$ci, o wielkiej réwnej lub w przy-
blizeniu réwnej momentowi wytrzymalosci elas-
tycznej rury 23. Azeby wyréwnaé sily podpar-
cia wywotlanej przez cigzar plywaka 8 na zew-
netrzny koniec zgietej rury 23, i unikngé wy-
giecia preta 24, przewiduje sie¢ umieszczenie
wedlug wynalazku przewaznie regulowanego
obciazenia 27 w postaci sprezyny lub ciezarka,
dziatajgcego na wewnetrzny koniec elastycznej
rury 23, oddziatywujgcego w przeciwnym Kkie-
runku do sity podparcia, na przyklad tak jak
to uwidoczniono na fig. 3, gdzie obcigzenie
w postaci sprezyny jest umieszczone pod kon-
cem 26 elastycznej rury. Nastawienie sprezyny
dzialajgcej jako obcigzenie 27 dokonywuje sie
za pomocg skrzydeltkowej nakretki. Mozna réw-
niez wedlug wynalazku obcigzenie 27 wykonaé
na przyklad jako spreiyne naciskows, dzialajg-
ca z géry na koniec 26 rury 23, przy czym spre-
zyna naciskowa moze byé osadzona np. na zde-
rzaku 7.

- Jak wynika z fig. 3 1 fig. 4 na ktérych dla
jasnego przedstawienia elementy 23, 24 i 29
zostaly wykre§lone grubszymi liniami, przy nis-
kim wzglednie wysokim stanie cieczy wewnatrz
zbiornika 7, pret 24 doznaje najwigkszego wzgle-
dnie najmniejszego zgiecia i dla unikniecia za-
kleszczenia sie preta w elastycznej rurze 23
oraz dla osiagnigcia stosunkowo duzych prze-
sunieé sterujgcych przewiduje sie wedlug wy-

nalazku, ze obcigzenie w postaci sprezyny lub
ciezarka dzialajagce na wolnym koncu zgietej
rury 23, posiada takie wymiary lub nastawie-
nie, ze przy wynurzonym plywaku 8 (fig. 3)
elastyczna rurka 23 przyjmuje $rednie poloze-
nie wyprostowane lub zblizone do wyprostowa-
nego. Przy zanurzonym pltywaku 8, wystepuja
przeciwne przegiecia preta 24 i elastycznej
rury 23 (fig. 4), przy czym wykluczone jest
tarcie lub zakleszczenie sie tych elementéw.

Nastepnie dla umozliwienia latwego nasta-
wiania obcigzenia 27 tak, azeby elastyczna ru-
ra 23 przy wynurzonym plywaku 8 utrzymywa-
ta Srodkowe polozenie, przewidziany jest we-
dhug wynalazku zderzak ograniczajacy 28, kt6-
ry moze by¢ nastawny i ogranicza do géry skok
zewnetrznego konca 26 elastycznej rury 23. Aze-
by ruchy plywaka 8 mozna bylo w odpowiedni
spos6b przenie§¢ na zewnatrz i na przyklad ste-
rowaé¢ odptyw i doplyw wody do zbiornika spo-
tyka sie takie uklady, ze zewnetrzny koniec ‘26
elastycznej rury 23 polaczony jest bezposrednio
lub posrednio, na przyklad poprzez elektrycz-
ny wylacznik, dysze regulujgca 30 przy pne-
umatycznym lub hydraulicznym regulowaniu
wzglednie innych znanych $rodkéw na przy-
klad, zaworu, nie uwidocznionego na rysunku,
a regulujacego doptyw lub odplyw cieczy do
zbiornika. W znanych dotychczas urzadzeniach,
w ktérych znajduje sie elastyczna rura do regu-
lowania stanu cieczy, zaré6wno elastyczna rura,
jak i przechodzacy przez te rure pret sg nara-
zone na dzialanie pary, a wiec na wplywy che-
miczne, przez co na powierzchni preta i wew-
natrz rury moze wystepowaé korozja i tworzyé
sie skorupa, co powoduje z kolei straty spowo-
dowane zwigkszonym tarciem i przeszkadza do-
kladnemu przenoszeniu ruchu. Azeby te wady
pokonaé przewiduje sie wedlug wynalazku wy-
pelnienie wnetrza elastycznej rury 23 cieczg
uszczelniajgca, zapobiegajaca korozji i tworze-
niu sie skorupy na przyklad olejem, gliceryna
lub inng podobng cieczg, przy czym uszczelnie-
nia cieczy uszczelniajgcej od wnetrza zbiornika
7 shuzy elastyczny przew6d 29, pofatdowany mie-
szek itp., ktéry z jednej strony przymocowany
jest do wewngtrznego konica elastycznej rury 23,
a z drugiej strony do znajdujacej sie¢ wewnatrz
zbiornika 7 cze$ci, ktora jest trwale przymo-
cowana do preta 24. ) .

Cechy wynalazku nie ograniczajg sie do po-
danego przykladu wykonania wedlug fig. od 1
do 4, lecz wskazuja og6lng droge za pomoca
ktérych moga byé osiggniete i wykorzystane
duze przesuniecia regulacyjne mimo, ze elas-




tyczne rury posiadajag mniejsza $rednice, ale
dlatego sg bardziej wytrzymate.

Uwidoczniony na fig. 5 przedmiot wykonania
‘wedlug wynalazku przedstawia nadajnik impul-
-s6w roéznicy ci$nienia, ktéry umozliwia usta-
‘wienie z zewnatrz najwyiej’ wyregulqwanego
lustra cieczy.

Wedlug wynalazku przewiduje sie, ze pierw-
szy impuls kazdej roéznicy ci$nienia zostanie
odebrany przez rurg przelewowsg 31, kiéra jest
ustawiona wpblosiowo wewnatrz przewaznie cy-
lindrycznego kolpaka 32 przymocowanego na
zbiorniku 6, ktérym na przyklad moze byé pa-
rowy kociot. Drugi impuls zostanie odebrany
przez stuzacy jako staly punkt rure 33 cy-
lindrycznego kotpaka 32. Osigga sie przez to,
ze zakres regulacji poziomu ustala sie w do-
wolnej, dopasowanej do ruchu sposéb tak, ze
przez réznice ci$nienia w kazdym potozeniu ru-
chu doktadnie ustala sie poziom cieczy w zam-
knietym zbiorniku.

W urzadzeniu wedlug wynalazku rura prze-
lewowa 31 jest uszczelniona za pomocg pofatdo-
wanego mieszka 34. Powoduje to, Zze na zew-
natrz nie przenikd ciecz lub tez powietrze przy
pracy w prézni.

Za pomocg ukladu skladajacego sig¢ z rury 35
wlozonej do wewnatrz rury przelewowej 31,
ktéra celowo w gérnym koncu jest uszczelnio-

na $ruba 36 unika si¢ przenikania czastek bru-’

du do przewodu odbierajacego impulsy.
Obejmujgcy rury 33 i 35 kolpak 32 jest za po-
mocg dwoéch nasadek 37 i 38 zamocowany na
zamknietym zbiorniku 6 przez zespawanie lub
potaczenie $rubowe tak, Zze cale urzadzenie
w danym wypadku moze byé odejmowalne.
Dolna nasadka 37 jest polgczona z tg czescia
zbicrnika 3 ktéra jest wypelniona ciecza, nato-
miast gérna nasadka 38 jest polgczona z czes-
cig zbiornika 6, ktéra jest wypelniona parami
cieczy. Azeby odebraé pierwszy impuls chwi-
lowej roznicy ci$nienia w chwilowym dogod-
nym potozeniu ruchu, przewiduje si¢ wedlug
wynalazku, ze kolpak 32 'jest tak wykonany
i ustawiony, ze goérny koniec 39, rury przelewo-
wej 31, moze sie przesuwaé miedzy obydwoma
nasadkami 37 i 38. Osiaga sie przez to, ze w do-
wolnym polozeniu nasadek 37 i 38, gérny po-
ziom cieczy jest nastawiany z zewnatrz. Aze-
by istniala mozliwo$é oczyszczania w okreSlo-
nym czasie kotpaka 32, z osadzonych domie-
szek chemicznych i czastek brudu, przewiduje
sie wedlug wynalazku, ze rura 33, stuzaca ja-
ko punkt odbioru drugiego impulsu umieszczo-
na jest na wysoko$ci nasadki 37 na kolpaku 32

powyzZej jego dna. W celu pelnego oczyszczenia
kolpaka 32 i wnetrza rury przelewowej 31, wyj-
muje si¢ rupe przelewowsg 31 przymocowang
kolnierzem do kolpaka 32, lacznie z pofadowa-
nym mieszkiem 34, jak réwniez umieszczong
w rurze przelewowej 31, rure 35, ktéra odbiera
wedlug wynalazku na przykiad pierwszy impuls
rury przelewowej. Nie jest za tym koniecznym,
przy naprawie lub oczyszczaniu urzgdzenia
opréinienie calej zawartoSci zamknietego zbior-
nika 6, co jest dalsza techniczng i gospodarcza
zaleta wynalazku. .

Azeby dla obserwatora byl widoczny najwyz-
szy poziom lustra cieczy i osiowe ustawienie
rury przelewowej 31, jak réwniez rury 35, prze-
widuje sie wedlug wynalazku, ze zmiany wyso-
kosci nastawialnej rury przelewowej 31 i ru-
ry 35 beda widoczne z zewnatrz za pomocg zna-
nych przyrzadéw wskaznikowych 40.

Po dokonaniu montazu urzgdzenia na zam-
knigtym zbiorniku 6 celowym jest z ekonomicz-
nego punktu. widzenia szybkie wprowadzenie
urzadzenia do ruchu. Przeniesienie impulsu po-
przez rure przelewowa 31, moze byé dokonane
dopiero wtedy, kiedy rura przelewowa 31 zosta-
nie napetniona ciecza do gérnego konca 39. Na-
pelnienie tej rury moze byé dokonane przez
utworzony kondensat z medium gazowego powy-
zej rury przelewowej 31 w cylindrycznym kotl-
paku 32, przy czym cze$é kondensatu spltywa
napowr6t miedzy $ciane wewnetrzng kolpaka
32 i1 zewnetrzng $ciane pofaldowanego miesz-
ka 34, ponad nasadkg 37, do zamknietego zbior-
nika 6. Powoduje to przedluzenie czasu regu-

lacji réznicy ciénienia. Czas ten zostanie we-

dlug wynalazku ograniczony do minimum ,po-
niewaz do napelnienia rury przelewowej 31,
jest umieszczony powyzej niej w koitpaku 32
otwér 41, zamykany w znany sposoéb.

Dopéki wynalazek dotyczy nadajnika impul-
sOw, nie jest ograniczony przykladem wykona-
nia opisanym i uwidocznionym na fig. 5, lecz
dotyczy tych wszystkich urzadzen, przy kto-
rych chwilowe wysokoSci réznicy ciénienia na
dopasowanych do ruchu zakresach regulacji
poziomu sg osiggane przy uniknieciu nastawie-
nia na regulatorze warto$ci zadanej.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie pomiarowe i regulacyjne wzgled-
nie tylko regulacyjne z nietlumionym prze-
noszeniem przez §ciane impulséw pomiaro-
wych i regulacyjnych w prézni, w wyso-
kiej temperaturze i w wysokim ci$nieniu
na przyklad w urzadzeniach parowych, za
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pomoca miekkich { ustepliwych sprezynu-

. jacych mieszkéw, elastycznej lub skreconej

rury, rury szczelinowej lub sprze¢zenia ma-
gnetycznego oraz podobnych elementéw zew-
netrznych i uszezelniajgeych, znamienne
tym, ze zawiera wewnetrzng komeore (1) ele-
mentéw uszczelniajacych (2) wzglednie (4)
wypelnionych piynem uszczelniajacym, za-
bezpieczajacym przed korozjg i tworzeniem
sie skorupy (na przyklad olejem lub glice-
ryng), ktéra poddana jest dziataniu podci$-
nienia lub nadci$nienia i w przeciwienstwie
do wnetrza zbiornika (7) jest uszczelniona za
pomoca poddajacego sie naciskowi mieszka
sprezynujacego (3 i 5), membrany, elastycznej
lub skreconej rury:lub tym podobnymi ele-
mentami (fig. 1—4), przy czym goérne miejsce
odbioru impulséw moze byé umieszczone
przesuwnie w swym najwyzszym polozeniu
bez przewidzianego na regulatorze nasta-
wienia wartoSci zadanej.

Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne
tym, ze zawiera dwa poddajgce sig nacisko-
wi mieszki (3 i 5 lub membrany, ktore
umozliwiajag wewnetrzne przenoszenie rézno-
kierunkowych ruchéw, miedzy wnetrzem
zbiornika (7) i ciecza uszczelniajaca, przy
czym mieszek (5) lub membrany stuzg do
objetosciowego wyrdwnania mieszka (3) lub
membrany (fig. 1).

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, 2, znamienne
tym, ze zawiera rure szczelinowg (2) magne-
tycznych elementéw sprzegajacych (9, 10, 11)
umieszczong w . komorze wewnetrznej (1),
ktéra tworzy znany hamulec hydrauliczny,
ktérego dzialanie przewaznie nastawione
jest z zewnatrz poprzez zamykany kanal
obwodowy (14, 15) (fig. 1).

Urzadzenie wedlug zastrz. 1—3, znamienne
tym, Ze posiada wurzadzenia przenoszace
impulsy z ktérych jedno z mieszkiem (3, 5)

. lub membrang zamykajacg ciecz uszczelnia-

jaca, jest potaczone bezpoérednio z wnetrzem
zbiornika (7), a drugie poprzez kanat (21)
wyrbdwnujacy ci$nienie.

Urzadzenie wedlug zastrz. 1—4, znamienne
tym, ze zawiera zelazny rdzef (11), posia-
dajgcy kanalik (17), ktéry umieszczony

‘wewnatrz mieszka (3) lub niemagnetycznej
- rury szczelinowej (2), porusza sie prosto-

liniowo i prawie bez tarcia za pomoca
krazkéw (19) i dzwigni (12 i 22), przy czym
diwignia (12) moze byé jednoczeénie polg-
czona z pltywakiem (8) i membrang réznicy
ciéniefs (7).

9.

10.

11.

Urzgdzenie wedlug zastrz. 1—5, znamienne
tym, ze na zewnatrz rury szczelinowej (2),
znajduje sie magnes staly lub elektromagnes
(9, 10), poruszajacy sie na krazkach (16)

i sprzegniety magnetycznie z rdzeniem ze-
.laznym (11), przy czym zelazny rdzeh (11)

i trwaly magnes (9 i 10) sg tak skonstruo-
wane, iz ich ciezar jest wyréwnany ewen-
tualng nadwaga plywaka (8) na fig. 1.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, w szczeg6l-

noéci do pomiaru i regulacji poziomu cie-
czy w zbiornikach zamknietych znamienne
tym, ze zawiera elastyczng na zewnetrznych
koncach zamknigty rure (23), podnoszong od
wewnatrz przez ciSnienie w zbiorniku,
wewnatrz ktérej jest umieszczony diugi
pret (24), ktéry swoim koricem lezy we
wnetrzu zbiornika i jest polgczony z pty-
wakiem (8) lub membrang réznicy ciS$nien
i jest ruchomo ulozony na obydwdéch kon-
cach (25 i 26) zgietej rury (23) (fig. 3 i 4).
Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 7, znamienne
tym, ze pret (24), przechodzacy przez
elastyczng rure (23) jako pret spreiysty,
posiada moment wytrzymatoéci o wielkosci
réwnej lub w przyblizeniu réwnej momen-
towi wytrzymaloéci elastycznej rury (23)
(fig. 3 i 4).

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, 7, 8, 10, zna-
mienne tym, ze zawiera obcigzenie (27)
w postaci sprezyny lub cigzarka oddzialy-
wujgcego w przeciwnym kierunku do sily
podparcia wywolanej przez ciezar plywa-
ka (8), lub oddzialywania membrany na
zewnetrzny koniec elastycznej rury (23),
przy czym obciazenie (27) posiada taka kon-
strukcje i tak jest nastawione, ze przy wy-
nurzonym plywaku (8), elastyczna rurka (23),
przyjmuje $rednie wyprostowane lub zbli-
zone do wyprostowania polozenie (fig. 3 i 4).
Urzadzenie wedlug zastrz. 1, 7—8, znamien-
ne tym, ze posiada zderzak (28), ktéry ogra-
nicza posuw skoku do goéry zewnetrznego
konca (26) elastycznej rury (23) (fig. 3 i 4),
przy czym zewnetrzny koniec (26) elastycz-
nej rury (23) jest przylaczony bezposrednio
lub poérednio do zbiornika, na przyklad
poprzez elektryczny wylacznik, dysze regu-
lacyjna (38) przy pneumatycznym lub hydra-
ulicznym regulowaniu wzglednie innych
znanych $§rodkéw, na przykiad zaworu re-
gulujacego doplyw lub odplyw cleczy.
Urzadzenie wedlug zastrz. 1, 7—10, zna-
mienne tym, zZe zawiera we wnetrzu elastycz-
nej rury (23) ciecz uszczelniajgcg i zapobie-




12,

13.

gajaca korozji i tworzeniu sie skorupy
(na przykiad olej, gliceryne lub inng ciecz),

przy czym dla uszczelnienia cieczy uszczel-.

niajacej od wnetrza zbiornika (7), sluiy
elastyczny przewdd (29), pofaldowany mie-
szek itp., ktéry z jednej strony jest przy-
mocowany do wewnetrznego konca elastycz-

- nej rury (23), a z drugiej strony do czeSci,

ktéra znajduje sie¢ wewnatrz zbiornika (7)
i ktéora jest trwale przymocowana do pre-
ta (24) (fig. 3 i 4).

Urzadzenie wedlug =zastrz. 1, znamienne
tym, ze zawiera rure przelewowsg (31), ktéra
odbiera pierwszy. impuls chwilowej ré6zni-
cy ci$nienia i jest ustawiona wspélosiowo
wewnatrz przewaznie cylindrycznego kotpa-
ka (4), na zbiorniku (6) oraz staly punkt (33)
cylindrycznego kolpaka (32), ktéry odbiera
drugi impuls réznicy ci$nienia (fig. 5), przy
czym rura przelewowé (31) jest uszczelniona
za pomocg pofaldowanego mieszka (6).

Urzadzenie wedlug zastrz. 1, 12, znamienne
tym, ze kolpak (32) jest zainstalowany na
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stale na zamknietym zbiorniku (6), za pomo-
ca dwoéch nasadek (37 i 38), przy czym dolna
nasadka (37) jest polaczona z tg czeScig
zbiornika (6), ktéra jest wypelniona ciecza,
natomiast gérna nasadka (38) jest polgczo-
na z ta czeécig zbiornika, ktéra jest wypel-
niona parami cieczy, oraz ze kolpak (32) jest
tak wykonany i ustawiony, iz gérny koniec
rury przelewowej (13) przesuwa si¢ miedzy
obydwoma nasadkami (37 i 38 na fig. 5).

14. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 12, znamienne

tym, ze zawiera punkt odbioru (33) drugie-
go impulsu, ktéry jest umieszczony na kot-
paku (32) powyzej jego dna na wysokosci
nasadki (37) oraz rure (35), umieszczong
w rurze przelewowej (31), za pomocg ktérej
zostanie odebrany pierwszy impuls'réznicy
ci$nienia powyzej dna rury przelewowej.

Gustav F. Gerdts K. G.

Zastepca: mgr J6zef Kamiriski
rzecznik patentowy
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