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Upinaci systém, najmé pre rotaéné telesa

Upinaci systém pre rotadné telesi,
xtory je predmetom vynadlezu, pozostavajl-
ci z ovlddacich a upinacich prvkov, spo~-
jenych kinematickjym refazcom 3, pridom
ovléddacie prvky zabezpeduji pohyb upi-
pnacich prvkov 2 od a k obrobku s men-
gimi stratami upinacich sil a s(dasne
gvysenou G¥innostou upinadov umozRujic
vys#&ie rezné vykony pridom budid kmitov
7 a akény ¢len 10 budida kmitov 7 v styku
g espoli jednym prvkom upinacieho systému
umoZiuje plynulejsiu regulacie velkosti
upinecaj sily pomocou zniZovania trenia
na trecich plochéch upinacich a ovldda -
cich prvkov.
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Predmetom vynédlezu je upinaci systém najma pre rotalné telesd pozostdvajicl z ovldda-
cich a upinacich prvkov spojenych kinematickym retazom, prifom ovlddacie prvky zabezpelujd
pohyb upinacich prvkov od a k obrobku.

Obdobné doteraz zndme rie¥enia upfnacich systémov vyufivajui vykonné upinaZe na hranici
samosvornosti. Ovlddacie jednotky vyvijejd vysoké sily, ktoré sa maria nizkou W&innostou
upinadov d8sledkom ¥oho si nizke upinacie sily neposta¥ujuce k prenosu vysokych reznych
vykonov. Rastd nédroky nea kvalitu mazania trecich pldch upinadov. Stupaju sily potrebné
k uvolneniu obrobku. Plynuld reguldcia velkoati upinacej sily upina¥a po¥as technologického
procesu nie je moind s ohladom na semosvornost mechanizmu upinefa. Samosvornost upinada Je-
viak %iaddca z hPYadiska tuhosti upnutia obrobku a spolehlivesti upnutia pri ndhlej strate
ovlddace] sily.

Uvedené nevyhody sd zmiernené upfnacim systémenm, najma pre rotadné telesé podTa vyndé-
lezu, ktorého podstata spo¥ivéd v tom, Ze obsahuje budid kmitov, prifom ak¥ny &len budila
kmitov je v styku s aspon jednym prvkom upinacieho systému. DdleZitym vjznakom Je to, %e
budi& kmitov je silovym vyvodzovafom pre upinacie prvky upinacieho systéamu.

Upfinacim systémom podYe vyndlezu sa umoZni zni{%enie trenia v trecich plochdch upina-
cfch a ovlddacich prvkov, &im sa zlep3i ud¥innost upinacieho systému. S tym sivisi moZnost
pouzivania menej nérodnych mazsdiel a silovych jednotiek men3ich vjkonov.. V¥snem upinscie-
ho systému podla vynélezu sa prejavi nejma pri pou¥iti samosvorngch upinadov obrobkov umoZ-
nenim dosahovanie vysokych upinacich sfl, Ysh¥im uvolnovanim upnutého obrobtku. UmoZni se
pouZitie samosvornych upinadov z hladisks bezpelnosti préce. Obdobne Je moiné upinacim
systémom podla vynélezu uskutodnovat plynuld reguldciu upinacej sily podas obrdbsnia samo-
svornymi upinaéhi.

Na pripojenom vykrese si zndzornené priklady vybudovenia vyndlezu, kde na obr. 1 Je
zndzorneny upineci systém v ¥iastodnom reze s budiZom kmitov zaradenym v hydreulickom ob-
vode a na obr. 2 je znézorneny budi¥ kmitov vo funkeii vyvodzova¥a sily schématicky.

Uptnaci systém (obr. 1) pozostdva z tychto hlavnjch Zasti: skTu¥ovadla |, hydrogenerd-
tora §, budi¥a kmitov I, ovlédacieho. valca 4 a elektromagnetického rozvddza¥a § média.

Ne vretene 11 stroja 5 je zndmym spbsobom prichytené skluZovedlo 1, ktorého upinacie
prvky 2 su v zdbere s &lenmi kinematického retezca 3 s ovlddacim valcom 4. Ovlddaci valec¢
4 je zndmym sp8sobom pripojeny cez elektromagneticky rozvédzal 8 média na hydrogenerétor §.
Budi¥ kmitov ] napr. elektromagneticky vibrédtor je prepojeny tlakovou vetvou J4 s tlakovym
priestorom ovlddacieho valca 4. Na piestnici 41 tlakového valca 4 jJe v rémei axidlnej vble
13 axidlne posuvne umiestneny ak¥ny ¥len 10 budi¥a kmitov 7 v podobe piestu ovlddacieho
valca 4. Tym je umoZneny prenos tlakovych rézov od budide kmitov 7 generujiceho impulsy
cez piestnicu 4] a% na kinematicky retazec 3 skTu¥ovadla | a je vyvodeny vibralny pohyb
upinacich prvkov 2. Upinaci systém {obr. 2) vyufiva budi¥ kmitov ] k priamemu vyvd&:ovuniu
upinacej sily upinacich prvkov g'v podobe silového vyvodzovania 2.

Sprévnou voTrbou generovenych impulzov 12 budiZa kmitov 1 je cez jeho ak¥ny &len 10
vyvodzovany poZadovany smer pohybu zablokovanych samosvornych prvkov kinematického retasca
3 skTu¥ovadla 1 a tym uvolnovact pripadne upinaci pohyb upinacich prvkov 2 skIulovadls 1.

V tomto preveden{ up{naci systém nevyfaduje Ziadny pridavny ovlddaci valec.

Upinaci systém podla yyndlezu Je vhodny pre be¥né pouifvanie na stévajicich strojoch,
najma pri pouffveni samosvornych upinadov obrobkov.
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PREDMET VYNALEZU
1. Upinaci systém, najmé pre rotalné telesd, pozostévajici z ovlddacich e upinacich
prvkov, spojenych kinemetickym retezcom, pridom ovlédacie prvky zabezpefuji pohyb upinacich

prvkov smerom od & k obrobku, vyznafujici sa tym, %e obsehuje budi¥ kmitov (7), pridom
ak&ny &len (10) budila kmitov (7) je v styku s aspont jednym prvkom upinacieho systému.

2. Upfnaci systém pod¥a bodu 1, vyznelujici sa tym, Ze budi& kmitov (7) Je silovim
vyvodzovadom (72) pre upinacie prvky (2) upinscieho systému.
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