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(54) Zapojeni fizeni pohybu horniho vedeni u viceproslupniho
tkaciho stroje

Vynalez se tykéd zapojeni fizeni po-
hybu horniho vedeni u viceproslupniho
tkaciho stroje. Podstatou vyndlezu je
zapojeni tlacditka stop a tlacitka star-
tu horniho vedeni takovym zplsobem, aby
pii nastartovéani horniho vedeni doslo k
pohybu horniho vedeni smérem k jeho horni,
nefunkdni poloze vidy, kdyZz je vychozi
stav horniho vedeni ve spodni, funkéni
poloze a smérem ¥k jeho spodni funkéni po-
loze vidy, kdy% je vychozi stav horniho
vedeni v jiné nez spodni funkéni poloze.
mladitkem stop je pritom moZné zastavit
horni vedeni v kterékoliv jeho poloze.
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Vynéle; se tykd zapojeni ¥izeni pohybu horniho vedeni u vice-
proslupniho tkaciho stroje.

Horni vedeni u vicepro$lupniho tkaciho stroje umoZnujc
transport zand$ede a stabilizuje smér osnovni niti z pevného
do rotaéniho paprsku. Pokud je stroj v &innosti, je.horni vedeni
ve stabilni, klidové poloze, kterda je funkéni polohou horniho ve-
deni. Pouze p¥i zaklddani rota&niho paprsku pii osnovnim‘pfetrhu
nebo bfi zdvadé na zandSedi je nutno zménit funkéni polohu horniho
vedeni tak, aby byl prostor od pevného»paprsku‘po niténky pres
rota&éni paprsek pristupny pro uﬁoinéni zdsahu obsluhy. Horn{ vedeni
se v tomto pfipadé presouvd do své nefunkéni polohy. Pro tento
pfesun se jako akéniho &lenu pro pohyb hofnihﬁ vedeni pouziva
elektromotoru, pfidemZ spodni a horni mezni polohy horniho vedeni
jséu uréovany vhodnymi snimadi. Povel k z%poéeti pohybu vydi tla-
¢itko startu horniho vedeni a pohyb se ukondi stykadem p¥i dojetdi
hornfho vedeni do ndkteré z meznich poloh. Pfitom je jisténi ovlg-
ddni pohybu horniha vedéhi provedeno tak, Ze neni moZné uvést ve-
deni do pohybu pokud neni étroj v klidu a naopak pokud neni horni
vedeni ve funkéni poloze, neni moégé nastartovat stroj.

Nevyhodou soudasného stavu je, Ze jakmile se horﬂi vedeni
uvede do chodu, nelze Jjezastavit do té doby, dokud se nezastavi
samo po'dojeti dofnék@iré‘mgzni polohy. Vznikd tim nebezpeéi, Ze
v pripad® hroziciho urazu sevienim nap¥. ruky obsluhy mezi &dsti
stroje neni mo%né stroj zastmvit. Jinou nevyhodou je, Ze alkoliv
nékteré upravy v hornim vedenim odkrytém prostoru je moénd provést

v pouze poodkrytém stavu, je nutno &ekat, a% stroj dokon&i cely
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pfedepsany pohyb z jedné mezni polohy horniho Qedeni do druhé a zpét,
co% zbytednd prodluluje nezbytnd nutné technologické Sasy provpré-
vidéni ndkterych praci. |

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni #{zeni pohybu horniho vedeni
podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze tladitko stop je spojeno s prvnim;
vstupem prvniho srovndvaciho obvodu a s druhym vstupem elektroniky
¥i{zeni{ stroje, kterd je svym prvnimvvstupem spojena s vystupem sni-
made spodni funkéni polohy, s druhym vstupem prvniho srovnédvaciho
obvodu a vstupem prvniho monostabilniho klbpného obvodu, jehoZ v&stdp‘ e
je pripojen ke druhému vstupu druhého srovndvaciho obvodu a k prvnimu
vstupu pfvniho pamétového obvodu a k prvaimu vstupu prvniho pam&tového
obvodu, jeho% druhy vstup je spojen s tretim vstupem druhého srovnéva-
ciho obvodu a s vystupem druhého moﬁostabilniho klopného obvodu, jehoZ
vstup je p¥ipojen na snimal horn{ polohy horniho vedeni, piilemZ |
vystup érvniho srovnévac{ho obvodu je pfipojen na prvni vstup druhého
srovndvaciho obvedu, jeho% Yistup Je pripojen ké druhém VStEPu dru-
hého pam&éfového obvodu a ke druhému vstupu t¥etiho paméfového obvodu,
jeho% prvni vstup je pfipojen na tyet{ vstup elektroniky ¥izeni
stroje a prvni vstup druhého paﬁéfového obvodu, na jeho% t¥et{ vstup
je pripojen vystup tretiho srovndvaciho obvodu, na jehoZ prvni
vstup je pfipojen prvni vystup prvniho pamdfového obvodu a jeho%
druhy vstup je spojen s druhym vstupem &tvrtého srovndvaciho obvodu,
na n&jz je pripojen vystup tla¥itka startu horniho vedeni, zatimco
na prvani vstup &tvrtého provnévaciho obvodu je pfipojen druhy vystup
prvniho paméfového obvodu, pridem% vystup &tvrtého srovnédvaciho
obvodu je pFipojen ke t¥etimu vstupu druhého paméfového obvodu,

jeho% vystup je pfipojen na vstup prvniho v¥konového &lenu, zatimco
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vystup t¥eti{ho paméfového obvodu je pfipojen na vstup druhého
vykonového ¢&élenu.

Zapojeni ¥izeni pohybu horniho vedeni podle vyndlezu je
ddle popsdno podle piiloZenych vykres(i, kde na obr. 1 je blokové
schema zapojeni a na obr. 2 jsou impulsni prib&hy jednotlivych
f¥idicich signdlu.

Na ;br. 1 je blokové scheéma zapojeni ¥{zeni pohybu horniho
vedeni podle vyndlezu. Tla&itko 1 stop Je pfipojeno k prvnimu
vstupu prvn{ho srovndvaciho obvodu 2 a k elektrqnice 3 #izeni stroje.
Snima¢ 4 spodni funkéni polohy je svym vystupem piipojen k elektro-
nice 3 ¥izen{ stroje, ke druhému vstupu~prvn£ho srovndvaciho obvo-
du 2 a ke vstupu prvniho monostabilniho klophého obvodu 5. Vystup
prvniho srovndvaciho obvodu 2 je pfipojen k prvnimu vstupu dru-
hého srovndvaciho obvodu 6. Vy¥stup prvniho monostabilniho klopnéh o
obvodu 5 je piipojen ke druhému vstupu druhého srovnévaciho obvodu 6
a k prvnimu vstupu prvniho pamé¥ového obvodﬁ 7. Snimaé¢ 8 horni
polohy hornfiho vedeni je svym vystupem p¥ipojen ke vstupu druhého
monostabilniho klopnébo obvodu 9, jehoZ vystup je p¥ipojen ke tfe-
timu vstupu druhého srovndvaciho obvodu 6 a ke druhému vstupu
prvniho pam¥fového obvodu 7. Prvni vfstﬁp prvniho pamétového
obvodu 7 je piipojen k prvaimu vstupu tfetiho srovndvaciho obvodu
10 a druhy vystup prvniho pamétovéro obvodu 7 je spojen s prvnim
vstupem &tvrtého srovmévaciho onodu 11. TlaZitko 12 startu horniho
vedeni je svym vystupem sﬁojeno s druhym vstupem t¥etiho srovndva-
ciho obvodu 10 a s;druhfm vstupem &tvrtého srovndvaciho obvodu l1.
Vystup druhého srovmdvaciho obvodu 6 je pripojen ke druhému vstupu

druhého pamétového obvodu 13 a ke druhému vstupu t¥etiho paméfového
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obvodu l4. Vystup t¥etiho srovnévaciho obvodu 10 je pFipojen ke
tietimu vstupu t¥etiho pamétového obvodu 14, zatimco vystup étvrtéh§
srovndvaciho obvodu 11 je pfipoJen ke t¥etimu vstupu druhého paméfo-
vého obvodu 13. Prvai vstup t¥etiho pamétového obvodu 14 je p¥ipojen
k prvnimu vstupu druhého pam&tového obvodu 13 a k elektronice 3 fi-
zeni. Vystup druhého pam&fového obvodu 13 je p¥ipojen k vstupu
prvniho vykonového &lenu 15, zatimco vystup tretiho paméfového obvo-

du 1k je p¥ipojen k vstupu druhého vykonového &lenu 16.

V &innosti pracujd¢ zapojeni ¥izeni pohybu horniho vedeni vice-
proSlupniho tkaciho stroje nésledﬁjicim zpisobem. Stiskne~l1i obsluha
tla&itko 1 stop, objevi se na jeho vystupu signdl 17 tlaéitka 1
stop, ktery se piivddi do elektroniky 3 7{zeni stroje pro vykondni
funkce zastaveni a na prvni vstup prvniho srovndvaciho obvodu 2,
kde se srovndva se signdlem 18 snimﬁée 4_ spodni funkéni polohy,
ktery je p¥iveden rovnéZ do elektroniky 3 ¥izeni stroje, kde vyko=-
ndvd funkci blokovédni pohybu strojé v pripadé, Ze snimag 4 spodni
funkéni polohy signalizuje, Ze horni vedeni neni ve funkéni poloze.
Soudasnd signdl 18 snimade 4 spodni funkéni polohy, p¥ivedeny na
vstup prvniho.monostabilniho klopného obvodu 5, svou sestupnou
hranou zpusobi preklopeni prvniho monostabilniho klopného obvodu 5,
na jeho% vystupu se na signdlu 19 prvniho monostabilniho klopného
obvodu 5 objevi impuls. Snimag 8 horni polohy horniho vedeni vysila
signdl 20 snimale 8§ horni polohy horniho vgdeni, ktery jé priveden
na vstup druhého monostabilniho klopného obvodu 9, na jehoi vystup-
nim signdlu 21 se se sestupnou hranou impulsu signdlu 20 snimae 8
horni polohy horniho vedeni objevi impuis. Signdl 21 druhého monosta-

bilniho klopného obvodu 9 se pak piivede na druhy vstup prvniho
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pamé&¥ového obvodu 7 a na t¥eti vstup dmuhého srovndvaciho obvodu 6.
Na prvni vstup druhého srovndvaciho obvodu 6 se pfivedeksignél 22
prvniho srovnavaciho obvodu 2 a na druhy vstup druhého srovnévacfh§
obvodu se privede signdl 19 prvniho monostabilniho klopného obvodu

5, ktery je soudasné piiveden i na prvni vstup prvniho paméfového
obvodu.7. Druhy srovndvaci obvod 6 porovnd v3echny vstupni signdly

a na zaklad& jimi zprostredkované informace vy$le signdl 23 na druhé
vstupy druhého pam&fového obvodu _2 a tretiho pamé{ového obvodu 14,
které nastavuae do vychoziho stavu, to jest k ukonéeni pohybu horniho
vedeni, pokud néktery ze vstupnich signdla 81gna11que bud dojetl
horniho vedeni do borni polohy nebo jeho zastaven1 s;gnélu tla-

gitka 1 stop. Prvni pame{ovy obvod 7 reaguje svymi vystupnimi signaly
na impulsy, p¥ichdzejici na jeho prvni a druhy vstup tak, Ze prvni

é druhy vystupni signdl 24 a 25 zméni s &elni hranou impulsl signd-
lu 19 prvniho monostabilniho klopného obvodu 5 a signdlu 21 druhého
monostabilniho klopného obvodu 9 svou logickou uroven, Na prvai

a druhy vstup ti¥etiho srovndvaciho obvodu 10 jsou privedeny prvni
vystupni signdl 24 prvniho paméfového obvodu 7 a signdl 26 tladigka 12 .
startu horniho vedeni. Pokud prvni vystupni signdl 24 prvniho pamé-
¥ového ébvodu yA signalizuje, %e horni vedeni je ve spodni funkéni
poloze, zpusobi vystupni signdl 27 tf¥etiho srovnévaciho obvodu 10
nastaveni tretiho paméfového obvodu 14 do pracovniho stavu, to

jest do stavu nastartovédni pohybu horniho vedeni dO’nefunkégiho stavu
vystupnim signdlem 28 t¥etiho pamétového obvodu 14, ktery #{di druhy
vykonovy &len 16, ktery uvédi do pohybu nezndzorndny akéni &len,

Tato &innost v3ak mife byt zablokovéna vy¥stupnim signdlem 29 elektroni-

ky fizeni.stroje v pripad¥, %e stroj neni v klidu. Na prvni a druhy
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vstup &tvrtého srovndvaciho obvodu 11 jsou piivedeny druhy vystup-
ni signil 25 prvniho pam8fového obvodu 7 a signdl 26 tlaiitka 12
startu horniho vedeni. Pokud druhy vystupni signdl 25 prvniho pa-
méfového obvodu 7 signalizuje, Ze horni vedeni nenf ve spodni
funkéni poloze, zpusobi vystupni signdl 30 &tvrtého srovndvaciho
obvodu 11 nastaveni druhého paméfového obvodu 13 do pracovniho
stavu, to jest do stavu nastartovéni pohybu horniho vedeni do
funk&niho stavu signdlem 31 druhého paméfového obvodu 13, ktef& ri-
di prvni vikonovi ¢len 15, ktery uvddi do pohybu nezndzornény akéni

¢len. Tento proces mi%e prob&hnout za piedpokladu, %e vystupni signdl

29 elektroniky 3 #{zeni stroje signalizuje, Ze je stroj v klidu.

V tomto uspordddni je fédy mo%né pohyb horniho vedeni kdykoliv
zastavit tlai{tkem 1 stop, prilemi p¥i uvedeni horniho Qedeni do
pohybu tladitka 12 startu hornfho vedeni se horni vedeni pohybuje
smérem ke své horni, nefunkdni poloze vidy, kdyZ bylo v okamZiku
nastartovédni ve své spodni, funkéni poloze, zatimco bylo-li horni
vedeni{ v okam¥iku nastartovédni v jakékoliv jiné ne% spodni, funkéni
poloze, je smér jeho pohybu vZdy do Jjeho spodni, funk&ni polohy.

Vyndlez je moino s vyhodou vyuiit pro bezpe&né a rychlé

#{zeni pohybu hornfho vedeni u vicepro3lupnich tkacich stroju.
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Zapojeni Pizeni pohybu horniho vedeni vicepro$lupniho tkaciho
~stroje, vyznadujici se tim, Z%e tladitko (1) stop je spojeno s prvnim
vstupem prvniho srovndvaci{ho obvodu (2) & s druhym vstupem elektro=
niky (3) ¥izeni stroje, kterd je svym prvnim vstupem spojena s vy~
stupeme snimade (4) spodni funkéni polohy, s druhym vstupem prvniho
srovnévéciho obvodu (2) a vstupem prvniho monostabilniho klopného
obvodu (5), jeho% vystup je pfipojen ke druhému vstupu druhého
srovndvaciho obvodu (6) ; k prvnfmu vstupu prvniho paméfového obvo-
Au (7), jehoz druhy vstup je spojen s tfetim vstupem druhého srovna-
vaciho obvodu (6) a s vystupem druhého monostabilniho klopného obvo-
du (9), jeho% vstup je pfipojen na snima& (8) horni polohy horniho ve-
depi, pridemZz vystup prvniho srovnavaciho obvodu (2) je pripojen na
prvni vstup druhého srovndvaciho obvodu (6), jehoZ vystup je piipojen
ke druhému vstupu druhého pam&tového obvodu (13) a ke druhému vstupu
t¥etiho pamétového obvodu (14), jehoz prvni vstup jé pfipojen na
treti vstup elektroniky (3) figeni stroje a prvni vstup druhého pamé-
fového obvodu (14) na jehoZ t¥eti vstup je pfipojen vystup tfetiho
srovndvaciho obvodu (10) na jeho% prvni vstup je p¥ipojen prvni vystup
prvniho pamé&éfového obvodu (7) a jehoZ druhy vstup je spojen s druhym
vstupem &tvrtého srovndvaciho obvodu (11), na n&j%z je pripojen vy-
stup tla&itka (12) startu horniho vedeni, zatimco na prvni vstup
stvrtého srovnivaciho obvodu (11) je pripojen druhy vystup prvniho
,paméfového‘obvodu (7), ptiéemZz vystup &tvrtého srovnévaciho obvodu
je pfipéjen ke tretimu vstupu druhého pamétového obvodu (13), Jjehoz

vystup je pfipojen na vstup prvniho vykonového &lenu (15), zatimco
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vystup tfetiho pamétového obvodu (14) je pfipojen na vstup druhého

vykonového &lenu (16).

2 vykresy
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