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Prostownik synchroniczny.
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Prostownik synchroniczny stuzy do
przetwarzania pradu zmiennego mna prad
jednokierunkowy tetniacy.

Zasada dzialania tego prostownika o-
piera si¢ na wprowadzaniu pradu zmienne-
go do komutatora, poruszajacego si¢ syn-
chronicznie wzgledem pradu przy pomocy
naprzyklad elektirycznego silnika synchro-
nicznego, w ten sposob, ze z pierscieni u-

Budowa prostownika dla pradu tréjfaze-
wego wskazana jest na rysunku 1 i 2,

Na rys. 1 zaciski 1, 2, 3 laczymy
ze zrodlem pradu tréjfazowego, zaciski I i
II — z obwodem pradu tetniacego.

S — silnik synchroniczny; K — komu-
tatcr; P, i P, — pierécienie; 1°, 2°, 3' i I',
II'; — szczotki odpowiednich zaciskéw; a,
b, ¢, d — dzialki komutatora.

mieszczonych przy tym komutatorze od- Catkowity obrét silnika, na naszym ry-

prowadzamy prad tetniacy. sunku, odpowiada jednemu okresowi pradu.
Konstrukcja komutatora prestownika Prad tréjfazowy, w ciagu jednego ckre-

synchronicznego zalezna jest od tego, ile su, w trzech przewodach, podlega nastepu-

faz ma prad przetwarzany, jacym szesciu kolejnym zmianom:

Przewéd Ne 1 Ne 2 Ne 3 Ne 4 Ne 5 Ne 6 Strzatki oznaczaja
n Y PR ~| kierunek przeplywu
) - N N . - pradu w:przewodach.
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. Ustawiamy szczotki I°, 2°, 3 wzgledem
.‘kox{mtatora w ten sposéb, aby 'z.acmqu do-
~ tykaé do (tgi‘akak @ ipw chwili gdy prad
‘zacfyng pr'zeptywaé,wedlug schematu 1.

Rys. 2 przedstawia rozwinieta _po-
wierzchnie komutatora K z pier§cieniami
P,iP,.

Gdy szczotki 1°, 2/, 3 dotykaja dzialek
a i b, a prad wchodzi przez szczotke 1
wraca za§ przez szczotki 2 i 3‘, przeplyw
pradu jest nastgpujacy (rys. 1): 1 — I
— dzialka @ — pier§cien P, — I‘ — zacisk
1 — zacisk I] — II' — piercieri P, —
dziatka b — 213 — 21 3.

Gdy szczotki 1°, 2, 3° dotykaja dzialek
c i d, a prad wchodzi przez szczotki 1° i 2/,
wraca za$ przez szczotke 3‘, przeplyw pra-
du jest nastepujacy: 112 —1°i2' — ¢ —
pp—I—I1—1I—1I—P,—d—
3 — 3.

W obwodzie pradu tetniacego I — II
prad plynie w tych dwéch, jak réwniez i w
nastepnych kolejnych zmianach (co tatwo
zauwazyé z rysunku) zawsze w kierunku
od I do I1. .

Budowa prostownika synchronicznego
dla pradu jednofazowego (dla dwufazowe-
go analogiczna) wskazana jest na rys, 3 i 4.

Na rys. 3 zaciski 7 i 2 laczymy ze
zrédlem pradu jednofazowego, zaciski I i
I — z obwodem pradu tetniacego.

S — silnik synchroniczny; K — komu-
tator; 1°, 2, i I', II' — szczotki odpowied-
nich zaciskéw; @ i b — dziatki komutatora.

Calkowity obrét silnika, na naszym ry-
sunku, odpowiada jednemu okresowi pradu.

Ustawiamy szczotki I i II' wzgledem
komutatora w ten sposéb, aby zaczely do-
tykaé: szczotka I dzalki a, szczotka II'

dziatki b, w chwili gdy prad zaczyna prze-.

plywaé od zacisku 1 do zacisku 2,

Rys. 4 przedstawia rozwinieta po-
wierzchnie komutatora K.

Gdy szczotka I' dotyka dziatki q, a
szczotka II' — dziatki b, prad przeplywa

w spos6b nastepujacy: 1 — 1 — q — ' —
I —II—1II—b— 2 _ 2

Gdy silnik wykona pél obrotu, szczotka
IT" dotyka dziatki a, a szczotka I* — dzial-
ki b, prad przeptywa: 2 — 2 — p I' —
I —1n—1I1I —q— 1 —1.

W obwodzie pradu tetniacego prad ply-
nie zawsze od I do ]J.

Budowa prostownikéw synchronicznych
dla pradéw cztero - pieciofazowych i t. d.
jest analcgiczna do budowy prostownika -
dla pradu tréjfazowego, zmienia sie¢ jedy-
nie iloé¢ i uklad dziatek komutatora w za-
leznosci od ‘kolejnych zmian przeplywu
pradu w przewodach,

Catkowity obrét silnika niekoniecznie
musi odpowiada¢ jednemu okresowi pradu.
Jezeli np. dla pradu trojfazowego obrot
silnika odpowiada dwum okresom pradu,
woéwczas na komutatorze trzeba umiescié
zamiast jednej—2 grupy analogiczne dzia-

‘tek.

Silnik prostownika synchronicznego ma
do pokonania jedynie tarcie.

Zastrzezenie patentowe,

Prostownik synchroniczny dla przetwa-
rzania pradu zmiennego na prad jednokie-
runkowy tetniacy, znamienny tem, ze prad
zmienny, jedno lub wielofazowy, zostaje
doprowadzany do komutatora, poruszaja-
cego sie synchronicznie wzgledem pradu
przy pomocy odpowiedniego silnika i po-
dzielonego na odpowiednia ilo§¢ dzialek,
zaleznie od tego ilu kolejnym zmianom w
przewodach podlega prad przetwarzany w
ciggu jednego okresu, przytem dzialtki te
sa w ten spos6b laczone z pierscieniami u-
mieszczonemi na tym komutatorze, ze ze.
szczotek przy tych pierScieniach zostaje od-
prowadzany prad tetniacy.

Zygmunt Lorentz.



Do opisu patentowego Nr 4423.
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