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DESCRIPCION
Suministro de parametros operativos de un dispositivo de automatizacion

La presente invencién se refiere a un método para proporcionar parametros operativos de un dispositivo de
automatizacion.

Los dispositivos de automatizacion se utilizan en sistemas de automatizacion, a fin de controlar o regular procesos
automatizados. Dichos dispositivos de automatizacién pueden ser, entre otros, actuadores para la influencia en el
proceso de automatizacion, sensores para la deteccion de un estado del proceso de automatizacion, o bien
dispositivos de control para el procesamiento de sefiales de entrada de los sensores, y para la generacién de sefiales
de salida para los actuadores.

En la planificacion y automatizacién de sistemas de automatizacion, es necesario seleccionar dispositivos de
automatizaciéon que sean adecuados para las condiciones de funcionamiento del proceso de automatizacion
planificado. Especialmente, las condiciones de funcionamiento deben estar dentro de los valores limite especificados
de los parametros de funcionamiento de los dispositivos de automatizacion seleccionados. Los parametros de
funcionamiento proporcionan, a titulo de ejemplo, las condiciones ambientales en las que se puede utilizar el
dispositivo de automatizacion, los parametros eléctricos de las sefales de entrada y salida procesadas a través de los
dispositivos de automatizacion, a titulo de ejemplo, gamas de tensién o valores de ruido, o bien limites de error en el
registro de variables de entrada o en la emision de variables de salida.

Generalmente, los parametros de funcionamiento de los dispositivos de automatizacién se influyen mutuamente. De
aqui, normalmente el fabricante del dispositivo de automatizaciéon especifica los valores limite de los parametros de
funcionamiento individuales, y los proporciona en las hojas de datos de los dispositivos de automatizacién, de tal
manera que los valores limite de los distintos parametros de funcionamiento son validos en todos los rangos de
parametros especificados de los restantes parametros operativos. Esto garantiza que el dispositivo de automatizacién
también puede utilizarse en condiciones de funcionamiento en las que los valores de los parametros de varios o de
todos los parametros de funcionamiento aceptan su respectivo valor limite especificado.

El documento DE 10 2016 121145 A1 describe un dispositivo de seleccion para la seleccién automatica de un sistema
de motor eléctrico entre varios sistemas predeterminados de motores eléctricos, estando depositados en el dispositivo
de seleccion los datos de especificacion, rigidamente predefinidos, de varios motores y amplificadores eléctricos.

El objetivo de la invencién es proporcionar un procedimiento que permita una seleccion, flexible y segun lo requerido,
del dispositivo de automatizacion para un proceso de automatizacion.

Este objetivo se consigue alcanza a través de un método segun la reivindicacion independiente. Otros desarrollos se
proporcionan en las reivindicaciones subordinadas.

En el marco de la invencion, se reconocié que una seleccion, flexible y segln lo requerido, del dispositivo de
automatizacion, es posible a través de no especificar un valor rigido como valor limite del segundo parametro operativo,
el cual es valido en todo un rango permisible de parametros del primer pardmetro operativo, sino un valor limite
variable, el cual se calcula automaticamente a través del sistema de configuracién, en dependencia de un valor objetivo
predeterminado del primer parametro operativo. Esto posibilita, a titulo de ejemplo, especificar valores objetivo
particularmente grandes o pequefnos del primer parametro operativo, limitAndose como compensacion el valor limite
del segundo parametro operativo, cuando se calcula, de tal forma que el dispositivo de automatizacién permanece
operativo en su conjunto.

A titulo de ejemplo, se puede calcular, segun la invencion, que un codificador previsto para su uso presente un ruido
de medicidn que esté por debajo de un valor objetivo especificado a través del usuario, siempre que no se exceda un
valor maximo de una temperatura de funcionamiento. En ello, el ruido de medicidn representa el primer parametro de
funcionamiento, la temperatura de funcionamiento el segundo parametro de funcionamiento, y el valor maximo de la
temperatura de funcionamiento representa el valor limite calculado del segundo parametro de funcionamiento. El valor
maximo del ruido de medicion, especificado a través del usuario, puede ser manifiestamente menor que el especificado
de forma estandar en la hoja de datos del codificador, ya que el ruido de medicién especificado de forma estandar se
refiere temperaturas de funcionamiento mucho més elevadas.

Una ventaja conseguida de esta forma es que, por ejemplo, se puede prescindir de un codificador mas caro o preciso,
ya que se puede determinar que, a la temperatura de funcionamiento planificada, el codificador planificado también se
puede utilizar, y no obstante proporciona el bajo ruido de mediciéon deseado.

En particular, un rango de parametros del primer parametro operativo, definido a través del valor objetivo del primer
parametro operativo, puede expandirse selectivamente a través de la interfaz de usuario y, como compensacion,
restringirse un rango de parametros del segundo parametro operativo, definido a través del valor limite del segundo
parametro operativo. Esto posibilita una especificacién especifica de la aplicacién del dispositivo de automatizacién.
Como resultado, los valores de los parametros del primer y segundo parametro operativo se pueden proporcionar a
través de la interfaz de usuario, en forma de una hoja de datos especifica de la aplicacién del dispositivo de
automatizacion (por ejemplo, como un archivo PDF).
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Aunque solo se mencionan anteriormente el primer parametro operativo y el segundo parametro operativo, también
se pueden predefinir en el contexto del procedimiento, como se explicara adn a continuacién, varios primeros
parametros operativos, y/o el segundo parametro operativo, o bien varios segundos parametros operativos, en
dependencia del primer parametro operativo, o bien de los varios primeros parametros operativos.

Después del calculo del valor limite del segundo parametro operativo, el procedimiento también puede incluir una
preparacion de los datos de configuracion, los cuales comprenden el valor objetivo del primer parametro operativo y/o
el valor limite del segundo parametro operativo, y se depositan en el dispositivo de automatizacion para su
configuracién. El procedimiento puede comprender ademas enlazar el dispositivo de automatizacion a un sistema de
automatizacion, a fin de controlar un proceso de automatizacién, en particular después de su configuracién con los
datos de configuracion proporcionados a través de la interfaz de usuario.

El dispositivo de automatizacion puede disefiarse, por ejemplo, como un sensor, un actuador o un dispositivo de
control. Preferentemente, el dispositivo de automatizacién se puede configurar para enlazarse al sistema de
automatizacioén a través de una linea de datos, en particular un bus de campo, y para conectarse con otros dispositivos
de automatizacién.

El dispositivo de automatizacion puede estar configurado como sensor, especialmente como un encoder, por ejemplo,
como un encoder de motor. El primer o el segundo pardmetro operativo puede ser especialmente una temperatura
ambiente, o bien la temperatura del dispositivo, y el otro respectivo parametro operativo puede ser un ruido electrénico,
o bien una inexactitud de medicién de una sefal del sensor proporcionada a través del sensor. El primer o el segundo
parametro operativo también puede ser una vida Util, y el otro respectivo parametro de funcionamiento puede ser una
dimension de funcionamiento del dispositivo de automatizacion, especialmente una velocidad, un tiempo de
inactividad, una carga de vibracion, un grado de suciedad o similares. El primer o el segundo parametro operativo
también puede ser una tolerancia del dispositivo, por ejemplo, referida a una excentricidad en la conexién a un eje de
motor, y el otro parametro operativo respectivo puede ser un valor de error de la sefal proporcionada por el sensor.
Ademas, también son posibles todas las deméas combinaciones de los parametros mencionados.

El sistema de configuracion puede estar configurado como un sistema de procesamiento de datos, a titulo de ejemplo
como un servidor web. La interfaz de usuario se puede disefar, a titulo de ejemplo como una interfaz de sitio web a la
que se puede conectar un dispositivo de usuario, a titulo de ejemplo otra unidad de procesamiento de datos, a través
de una conexién de datos. El acceso a la interfaz de usuario puede tener lugar a través del dispositivo del usuario, a
titulo de ejemplo mediante un navegador web. Sin embargo, la interfaz de usuario también puede comprender una
unidad de entrada y una unidad de salida, en particular una pantalla, las cuales estan vinculadas directamente al
sistema de configuracion. El sistema de configuracion se puede colocar especialmente en un fabricante del dispositivo
de automatizacion, y el dispositivo de usuario en un cliente del fabricante.

El calculo del valor limite del segundo parametro operativo puede tener lugar en el sistema de configuracién. Asimismo,
el modelo de dispositivo puede estar depositado en el sistema de configuracion, a titulo de ejemplo en una unidad de
memoria del sistema de configuracién. El sistema de configuracién puede comprender ademas un programa de control
almacenado para la ejecucion el procedimiento.

El sistema de configuracion puede estar configurado para mostrar inicialmente, a través de la interfaz de usuario, una
pluralidad de dispositivos de automatizacion para su preseleccion, a titulo de ejemplo varios dispositivos de
automatizacion del mismo tipo de dispositivo, a titulo de ejemplo en una lista. Como preseleccion se puede registrar
una entrada de usuario a través de la interfaz de usuario, mediante la cual se selecciona uno de los dispositivos de
automatizacién mostrados.

El sistema de configuracién puede estar configurado ademas para mostrar una representacion grafica de un valor
ajustado de parametro del primer parametro operativo a través de la interfaz de usuario, a titulo de ejemplo en forma
de un regulador deslizante, y para modificar la pantalla cuando el valor ajustado del parametro se modifica a través
del interfaz de usuario. El valor ajustado de parametro del primer parametro de funcionamiento, en el momento en que
se registré el valor objetivo, puede adoptarse entonces como valor objetivo. El sistema de configuraciéon puede estar
configurado para registrar continuamente el valor objetivo del primer parametro operativo, y para emitir continuamente,
a través de la interfaz de usuario, el valor limite calculado del segundo parametro, de modo que, cuando se modifica
el valor ajustado de parametro del primer parametro operativo, se representa un cambio inmediato del valor limite del
segundo parametro de funcionamiento.

El valor limite del segundo parametro operativo se puede emitir, a través de la interfaz de usuario, en forma de un
valor numérico, o bien como representacién grafica, a titulo de ejemplo asimismo en forma de un regulador deslizante.
Segun un ejemplo de ejecucion, junto al valor objetivo del primer parametro operativo, también se puede establecer o
introducir en la interfaz de usuario un valor de parametro del segundo parametro operativo deseado por el usuario. De
esta forma, el usuario puede especificar, por ejemplo, que el dispositivo de automatizacion debe operarse a una
temperatura maxima de 40°C. La temperatura corresponde en ello al valor objetivo del primer parametro operativo. A
una temperatura maxima de 40°C se desea una precision de medicion, o bien una resolucién angular de, por ejemplo,
0,001°. La precision de medicion deseada se corresponde con el valor deseado de parametro del segundo parametro
operativo.
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El valor limite del segundo parametro operativo se puede emitir entonces, a titulo de ejemplo, a través de compararlo
con el valor de parametro (deseado) del segundo parametro operativo, ajustado a través de la interfaz de usuario, e
indicando, a través de la interfaz de usuario, una desviacion no permitida del valor ajustado de parametro (deseado)
del valor limite calculado del segundo parametro operativo. Este puede ser especialmente el caso cuando, a la
temperatura maxima introducida de 40°C, se puede conseguir como maximo una precisién de medicion de 0.05°. La
desviacién no permitida se puede indicar entonces, por ejemplo, a través de una marca roja, o bien a través de un
correspondiente mensaje de error.

Junto a la adquisicion del primer valor objetivo del primer parametro operativo del dispositivo de automatizacion, el
método también puede comprender la adquisicion de valores objetivos adicionales de otros primeros parametros
operativos del dispositivo de automatizacion, y adicionalmente se puede calcular, en funcién de los demas valores
objetivo, el valor limite del segundo parametro operativo. De forma analoga, junto al calculo y la emision del valor limite
del segundo parametro operativo, el procedimiento puede comprender el céalculo y la emision de valores limite
adicionales de otros segundos parametros operativos, en funcién de los valores objetivo de los primeros parametros
operativos. En ello, las dependencias de los segundos parametros operativos de los primeros parametros operativos
se pueden almacenar en el modelo de dispositivo del dispositivo de automatizacion.

El valor limite del segundo parametro operativo se puede emitir en forma de una hoja de datos del dispositivo de
automatizacion, a través de la interfaz de usuario, disponible para su descarga a titulo de ejemplo. La hoja de datos
también puede comprender, junto al valor limite del segundo parametro operativo, el valor objetivo del primer
parametro operativo y/o valores de parametro de otros parametros operativos. El valor limite del segundo parametro
operativo, y/o el valor objetivo del primer parametro operativo, pueden, a titulo de ejemplo, emitirse respectivamente
como valores limite, especificados como admisibles, de rangos de parametros del primer parametro operativo, o bien
del segundo parametro operativo. La hoja de datos también puede contener informacion general sobre el dispositivo
de automatizacion.

Segun la invencidn, el valor limite del segundo parametro operativo se calcula utilizando el modelo de dispositivo, de
tal forma que un parametro del dispositivo de automatizacion se encuentre en un rango de valores admisibles cuando
el dispositivo de automatizacion se opere con el parametro objetivo del primer parametro operativo, y con el valor limite
del segundo parametro operativo. El parametro del dispositivo de automatizacién puede ser, a titulo de ejemplo, una
temperatura del dispositivo, un consumo de energia, una resolucién de medicién, o similares.

Una configuracion adicional del método comprende una preparacion de datos de configuracion, que comprenden el
valor objetivo del primer parametro operativo, y/o el valor limite del segundo parametro operativo, para su depdsito en
el dispositivo de automatizacion. A través de ello, el dispositivo de automatizacién se puede configurar de manera
especialmente sencilla, en particular a través de un cliente final. Los datos de configuracién pueden comprender, a
titulo de ejemplo, parametros de configuracion, a titulo de ejemplo una resoluciéon de medicion para un programa de
control para ser ejecutado durante el funcionamiento a través del dispositivo de automatizacion, o bien parametros de
seguridad, a titulo de ejemplo una temperatura maxima, cuya observancia es monitoreada durante el funcionamiento
a través del dispositivo de automatizacion.

Un desarrollo adicional del método comprende una conexién del dispositivo de automatizacion a un sistema de
automatizacion, para el control de un proceso de automatizacion, y un deposito de los datos de configuracion en el
dispositivo de automatizacion. A través de ello puede asegurarse que el dispositivo de automatizacion, al instalarse
en un proceso de automatizacion, esta configurado de tal forma que contiene una especificacion definida por el valor
objetivo del primer parametro operativo y por el valor limite del segundo parametro operativo. El proceso de
automatizacién puede ser especialmente un proceso de automatizacion industrial.

En un desarrollo adicional del método, la adquisicién del valor objetivo del primer parametro operativo comprende una
lectura, a través de la interfaz de usuario, de un valor de medicion del primer parametro operativo, que comprende el
valor objetivo. Esto permite una introduccion especialmente sencilla del valor objetivo del primer parametro operativo,
a través de la interfaz de usuario.

Un desarrollo adicional del método comprende una medicion del primer parametro operativo, en un proceso de
automatizaciéon que ha de conectarse al dispositivo de automatizacién. La medicion se puede llevar a cabo
preferentemente alli donde el dispositivo de automatizacién se va a colocar o utilizar mas adelante en el proceso de
automatizacion, pudiendo realizarse la medicion a través de un dispositivo de medicion separado del dispositivo de
automatizacion. El primer parametro operativo medido se puede procesar entonces preferentemente de forma
automatica, a través de lo cual el valor limite del segundo parametro operativo puede emitirse entonces asimismo
automaticamente. Esto permite asegurar, de una manera especialmente sencilla, que el dispositivo de automatizacion
se especifica y se selecciona de tal forma que es adecuado para las condiciones de funcionamiento que realmente
prevalecen en el proceso de automatizacion.

Un desarrollo adicional del método comprende un registro, a través de la interfaz de usuario, de una seleccion del
primer parametro operativo, y una seleccion del segundo parametro operativo a través del sistema de configuracion,
segun el modelo de dispositivo y sobre la base del primer parametro operativo seleccionado. A través de ello se
posibilita seleccionar, de forma flexible y segun sea necesario, el primer parametro operativo, cuyo valor objetivo se
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determina previamente para la especificacion de otros parametros operativos.

Especialmente, el primer parametro operativo puede seleccionarse como un parametro operativo en el que un valor
de parametro, predeterminado en el marco de una especificacién basica, es incompatible con las condiciones
operativas planificadas del dispositivo de automatizacion.

De forma analoga, el procedimiento puede comprender también una seleccién del segundo parametro operativo, en
dependencia del primer parametro operativo seleccionado, y/o del valor objetivo registrado del primer parametro
operativo, seleccionandose el segundo parametro operativo segun el modelo de dispositivo almacenado del dispositivo
de automatizacién. Esto posibilita seleccionar y adaptar automatizadamente el segundo parametro operativo, de tal
manera que sea posible un funcionamiento del dispositivo de automatizacién en el valor objetivo del primer parametro
operativo. El procedimiento puede incluir ademas preseleccionar de la forma correspondiente una pluralidad de
segundos parametros operativos, en dependencia del primer parametro operativo seleccionado y/o del valor objetivo
registrado del primer parametro operativo, y visualizarlos a través de la interfaz de usuario para la seleccion final.

En un desarrollo adicional del procedimiento, el primer y/o el segundo parametro operativo son parametros
ambientales de un entorno de utilizacién del dispositivo de automatizacion, especialmente una temperatura ambiental,
una humedad ambiental, una vibraciéon ambiental, una sacudida ambiental, o similares.

En un desarrollo adicional del procedimiento, el primer y/o el segundo parametro operativo son parametros de
configuracién del dispositivo de automatizacién, especialmente una resoluciéon de medicion, un intervalo de medicién,
una fuerza de accionamiento, un par de accionamiento, o similares. Los parametros de configuracion pueden estar
depositados especialmente en el dispositivo de automatizacion, y tenerse en cuenta en una ejecucién del programa
de control del dispositivo de automatizacion.

En un desarrollo adicional del procedimiento, la interfaz de usuario esta disefiada como una interfaz de pagina web.
Esto posibilita un acceso especialmente sencillo al sistema de configuracion, especialmente desde una distancia
espacial. La interfaz de pagina web puede proporcionar, a titulo de ejemplo, mascaras de entrada y/o reguladores
deslizantes para la especificacion del primer parametro operativo, y/o para la emisién simultanea del segundo
parametro operativo.

En un desarrollo adicional del procedimiento, el modelo de dispositivo almacenado define la dependencia del segundo
parametro operativo respecto al primer parametro operativo, en un espacio multidimensional de parametros. El espacio
multidimensional de parametros puede comprender especialmente una pluralidad de parametros operativos,
dependientes entre si, del dispositivo de automatizacion.

En un desarrollo adicional del procedimiento, el primer y segundo parametros operativos definen un punto de trabajo
del dispositivo de automatizacion en el campo de parametros.

En un desarrollo adicional del procedimiento, el modelo de dispositivo comprende una lista de valores de parametros,
asignados entre si, del primer y del segundo parametro operativo, y/o una relacion funcional entre el primer y el
segundo parametro operativo. Esto permite un calculo sencillo del segundo parametro operativo. Si el modelo de
dispositivo comprende la lista de valores de parametros asignados entre si, el valor limite del segundo parametro
operativo se puede calcular a través de la busqueda del valor objetivo del primer parametro operativo en la lista, o bien
interpolandolo en la lista y proporcionando como valor limite el valor asignado de parametro del segundo parametro
operativo. Si el modelo de dispositivo incluye la relacién funcional, el segundo parametro operativo se puede calcular
a través de la evaluacion de esta relacion.

En un desarrollo adicional del procedimiento, el modelo de dispositivo comprende un modelo de simulacion del
dispositivo de automatizacién, comprendiendo preferentemente el modelo de simulacion el primer y/o el segundo
parametro operativo como parametros de entrada. Esto posibilita considerar también en el célculo las relaciones
complejas entre el primer y segundo parametro operativo. El segundo parametro operativo puede ser especialmente
un parametro de salida del modelo de simulacién. El modelo de simulacion puede reproducir y calcular las relaciones
fisicas en el dispositivo de automatizacion. El modelo de simulaciéon también se puede denominar como "gemelo
digital".

En un desarrollo adicional del procedimiento, el valor limite del segundo parametro operativo se calcula mediante una
optimizacién de parametros, realizada con el modelo de simulacién, bajo la variacion del segundo parametro operativo.
En este caso, el segundo parametro operativo puede ser especialmente un parametro de entrada del modelo de
simulacion. En el marco de la optimizacion de parametros, puede optimizarse especialmente, como funciéon de
optimizacién, una caracteristica del dispositivo de automatizacion, a titulo de ejemplo la temperatura del dispositivo,
de tal manera que se encuentre en un rango predeterminado de valores admisibles.

Un desarrollo adicional del procedimiento comprende emitir, a través de la interfaz de usuario, una dependencia del
segundo parametro operativo, y/o de un tercer parametro operativo, del primer parametro operativo, la cual esta
predeterminada a través del modelo de dispositivo, a fin de representar un comportamiento operativo del dispositivo
de automatizacién. A través de la emision de la dependencia, se puede simular especialmente, durante un
funcionamiento, el comportamiento del dispositivo de automatizacién en las condiciones ambientales predeterminadas
a través del primer parametro de funcionamiento. El tercer parametro operativo puede ser especialmente el parametro
del dispositivo de automatizacién, el cual se considera en la optimizacion de parametros, realizada para calcular el
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segundo parametro operativo. Ademas, en una modificacion del valor objetivo del primer parametro operativo, una
variacion del segundo y/o del tercer parametro operativo se puede emitir y visualizar a través de la interfaz de usuario.

La invencion también se refiere a un sistema de configuracion para poner a disposicion parametros operativos de un
dispositivo de automatizacion, comprendiendo el sistema de configuracion una interfaz de usuario, una unidad de
procesamiento de datos, conectada a la interfaz de usuario, y una unidad de memoria conectada a la unidad de
procesamiento de datos. La unidad de procesamiento de datos esta configurada para registrar, a través de la interfaz
de usuario, una preseleccion del dispositivo de automatizacion y un valor objetivo de un primer parametro operativo
del dispositivo de automatizacion. Ademas, la unidad de procesamiento de datos esta configurada para calcular un
valor limite de un segundo parametro operativo del dispositivo de automatizacion, en funcion del valor objetivo del
primer parametro operativo, calculandose la dependencia del segundo parametro operativo del primer parametro
operativo segun un modelo de dispositivo del dispositivo de automatizacién, depositado en la unidad de memoria.
Ademas, la unidad de procesamiento de datos esta configurada para emitir, a través de la interfaz de usuario, el valor
limite del segundo parametro operativo.

El sistema de configuracién esta configurado especialmente para llevar a cabo el procedimiento segun la invencion.
En este sentido, todos los desarrollos y ventajas que se describen en relacion con el procedimiento segun la invencion
se refieren también al sistema de configuracion, y viceversa. Para llevar a cabo el procedimiento, segun la invencién,
se puede depositar un programa de control en el sistema de configuracion, el cual contiene instrucciones para llevar
a cabo el procedimiento.

La invencién se explica a continuacién segun las figuras. En ello se muestran, en una respectiva representacion
esquematica:

La Figura 1, un sistema de configuracion para poner a disposicién pardmetros operativos de un dispositivo de
automatizacion; y

la Figura 2, un procedimiento para poner a disposicién parametros operativos de un dispositivo de
automatizacion, a través del sistema de configuracion.

La figura 1 muestra un sistema de configuracién 1 para la puesta a disposicion automatizada de parametros operativos
de un dispositivo de automatizacién (no mostrado). El sistema de configuracién 1 comprende una unidad de
procesamiento de datos 2 y una interfaz de usuario 5, conectada a la unidad de procesamiento de datos 2. Ademas,
el sistema de configuracion 1 comprende una unidad de almacenamiento 3, que estd conectada a la unidad de
procesamiento de datos 2, y en la que se depositan un modelo 10 de dispositivo del dispositivo de automatizacién, y
otros modelos 12 de dispositivo de otros dispositivos de automatizacién.

Un dispositivo de usuario 40 esta conectado a la interfaz de usuario 5 del sistema de configuracién 1 a través de una
conexion de datos 45, especialmente a través de Internet. A través de la interfaz de usuario 5, el sistema de
configuracién 1 adquiere, del dispositivo de usuario 40, un valor objetivo 30 de un primer parametro operativo del
dispositivo de automatizacion. Ademas, el sistema de configuraciéon 1 envia al dispositivo de usuario 40, a través de
la interfaz de usuario 5, un valor limite 35 de un segundo parametro operativo del dispositivo de automatizacion,
calculado en dependencia del valor objetivo 30, asi como datos de configuracién 20, que comprenden el valor objetivo
30 del primer parametro operativo y el valor objetivo 35 del segundo parametro operativo.

El dispositivo de usuario 40 esta conectado también a un sensor 52, el cual a su vez esta conectado, a través de otra
conexion de datos 54, especialmente un bus de campo, a un proceso de automatizacion 50 en el que el dispositivo de
automatizaciéon ha de ser incorporado. El dispositivo de usuario 40 recibe del sensor 52, a través de la conexion de
datos adicional 54, un valor medido del primer parametro operativo, que luego transmite al sistema de configuracion 1
como el valor objetivo 30. En cuanto al sensor 52, puede tratarse de un sensor diferente del dispositivo de
automatizacion cuyos parametros de funcionamiento deben ponerse a disposicién, a titulo de ejemplo, un sensor
separado de temperatura.

La figura 2 muestra un procedimiento 100 para poner a disposicidén los parametros operativos del dispositivo de
automatizacion, a través del sistema de configuracion 1. El procedimiento 100 se deposita, especialmente, en un
programa de control del sistema de configuracion 1.

El procedimiento 100 comprende una deteccién 105 de una preseleccion del dispositivo de automatizacién, cuyos
parametros de funcionamiento han de ser puestos a disposicidn, a través de la interfaz de usuario 5. El dispositivo de
automatizacion se selecciona especialmente de los dispositivos de automatizacién cuyos modelos 10, 12 de dispositivo
estan depositados en el sistema de configuracion 1. A continuacién, el procedimiento 100 comprende un registro 106
de una seleccidn, a través de la interfaz de usuario 5, de un primer parametro operativo, cuyo valor de parametro ha
de adaptarse mediante el valor objetivo 30. En ello, el primer pardmetro operativo se selecciona de una pluralidad de
parametros operativos del dispositivo de automatizacién, seleccionado previamente.

El procedimiento 100 comprende a continuacion una medicion 111 del valor de medicion del primer parametro
operativo, por medio del sensor 52, y una captacion 113 del valor objetivo 30 del primer parametro operativo, a través
de la interfaz de usuario 5 del sistema de configuracion 1, al tener lugar una lectura 112 del valor de medicién, a través
de la interfaz de usuario 5. Ademas, el procedimiento 100 comprende una selecciéon 114 del segundo parametro
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operativo, segun el valor objetivo 30 captado del primer parametro operativo.

El procedimiento 100 comprende ademas un calculo 115 del valor limite 35 del segundo parametro operativo, en
funcién del valor objetivo predefinido 30 del primer parametro operativo, y una emision 120 del valor limite 35 a través
de la interfaz de usuario 5. Ademas, el procedimiento 100 comprende la puesta a disposicion 125 de datos de
configuracién, los cuales comprenden el valor objetivo 30 del primer parametro operativo, y el valor limite 35 del
segundo parametro operativo, y la emisién 130 de una dependencia del segundo parametro operativo con respecto al
primer parametro operativo. La puesta a disposicion 125, y la emision 130, tienen lugar en ello respectivamente a
través de la interfaz de usuario 5. Finalmente, el procedimiento 100 comprende el depdsito 140 de los datos de
configuracién 20 emitidos en el dispositivo de automatizacion. El valor limite 35 del segundo parametro operativo y el
valor objetivo 30 del primer parametro operativo se emiten, en forma de una hoja digital de datos, a través de la interfaz
de usuario 5.

Lista de simbolos de referencia

1 sistema de configuracion

2 unidad de procesamiento de datos
3 unidad de almacenamiento

5 interfaz de usuario

10 modelo de dispositivos

12 otros modelos de dispositivos

20 datos de configuracion

30 valor objetivo

35 valor limite

40 dispositivo de usuario

45 conexion de datos

50 proceso de automatizacién industrial
52 sensor

54 otra conexion de datos

51 primer parametro operativo

52 segundo parametro operativo

100 procedimiento para la puesta a disposicién de parametros operativos
105 captacion de una preseleccion del dispositivo de automatizacion
106 registro de una seleccién de un primer parametro operativo

111 medicion de un valor de medicion

112 lectura de un valor de medicién

113 registro de un valor objetivo de un primer parametro operativo
114 seleccién de un segundo parametro operativo

115 calculo de un valor limite de un segundo parametro operativo
120 emision de un valor limite

125 puesta a disposicién de datos de configuracion

130 emisién de una dependencia

135 fijacién al sistema de automatizacién

140 depdsito de datos de configuracién
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REIVINDICACIONES

1. Procedimiento (100) para poner a disposicién parametros operativos de un dispositivo de automatizacion, a través
de un sistema de configuracion (1), comprendiendo:

- captar (105) una preseleccién del dispositivo de automatizacion, cuyos parametros de funcionamiento han de
estar disponibles a través de una interfaz de usuario (5) del sistema de configuracién (1),

- captar (113) un valor objetivo (30) de un primer parametro operativo del dispositivo de automatizacion, a través
de la interfaz de usuario (5),

- calcular (115) un valor limite (35) de un segundo parametro operativo del dispositivo de automatizacién, en
funcion del valor objetivo (30) del primer parametro operativo,

en donde se calcula la dependencia del segundo parametro operativo del primer parametro operativo, segun un
modelo de dispositivo (10, 12) del dispositivo de automatizacion,

- emisién (120) del valor limite (35) del segundo parametro operativo a través de la interfaz de usuario (5) del
sistema de configuracién (1),

caracterizado por que

el dispositivo de automatizacién (1) se selecciona entre los dispositivos de automatizacion cuyos modelos de
dispositivo (10, 12) estan almacenados en el sistema de configuracién (1), y por que

el valor limite (35) del segundo parametro de funcionamiento se calcula de tal manera que una caracteristica del
dispositivo de automatizacién se encuentre en un rango de valores admisibles, en cuyo rango el dispositivo de
automatizacion permanece operativo en su conjunto, calculandose la dependencia de la caracteristica del segundo
parametro operativo, segun el modelo de dispositivo del dispositivo de automatizacion, cuando el dispositivo de
automatizacion se maneja con el valor objetivo (30) del primer parametro operativo, y el valor limite (35) del segundo
parametro operativo.

2. Procedimiento (100) segun la reivindicacion 1, comprendiendo:

- puesta a disposicion (125) de datos de configuracién (20), comprendidos en el valor objetivo (30) del primer
parametro operativo y/o en el valor limite (35) del segundo parametro operativo, para su deposito en el
dispositivo de automatizacion.

3. Procedimiento (100) segun la reivindicacién 2, comprendiendo:

- conexion (135) del dispositivo de automatizacién a un sistema de automatizacién para controlar un proceso
de automatizacion,
- depdsito (140) de los datos de configuracion (20) en el dispositivo de automatizacién.

4. Procedimiento (100) segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
comprendiendo la captacion (113) del valor objetivo (30) del primer parametro operativo una lectura (112) de un valor
medido del primer parametro operativo, el cual configura el valor objetivo (30), a través de la interfaz de usuario (5).

5. Procedimiento (100) segun la reivindicacién 4, comprendiendo:

- medir (111) el primer parametro operativo, en un proceso de automatizacion que ha de conectarse al
dispositivo de automatizacion.

6. Procedimiento (100) segun una de las reivindicaciones precedentes, comprendiendo:

- captacion (106) una seleccion del primer parametro operativo a través de la interfaz de usuario (5),
- seleccion (114) del segundo parametro operativo a través del sistema de configuracion (1), seguin el modelo
de dispositivo (10, 12), y en base al primer parametro operativo seleccionado.

7. Procedimiento (100) segun una de las reivindicaciones anteriores,

siendo el primer y/o el segundo parametro operativo parametros ambientales de un entorno operativo del dispositivo
de automatizacion, especialmente una temperatura ambiente, una humedad ambiental, una vibraciéon ambiental, o
bien una sacudida ambiental.

8. Procedimiento (100) segin una de las reivindicaciones 1 a 6,

siendo el primer y/o el segundo parametro operativo parametros de configuraciéon del dispositivo de automatizacién,
especialmente una resolucién de medicién, un intervalo de medicion, una fuerza de accionamiento, o bien un par de
accionamiento.

9. Procedimiento (100) segun una de las reivindicaciones anteriores,
8
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estando configurada la interfaz de usuario (5) como una interfaz de sitio web.

10. Procedimiento (100) segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
definiendo el modelo (10, 12) de dispositivo almacenado la dependencia del segundo parametro operativo del primer
parametro operativo, en un espacio de parametros pluridimensional.

11. Procedimiento (100) segun la reivindicacion 10,
definiendo el primer y segundo parametro operativo un punto operativo del dispositivo de automatizacion en el espacio
de parametros.

12. Procedimiento (100) segun una de las reivindicaciones anteriores,

comprendiendo el modelo de dispositivo (10, 12) una lista de valores de parametros asociados mutuamente del primer
y segundo parametros operativos, y/o

comprendiendo el modelo de dispositivo (10, 12) una relacion funcional entre el primer y el segundo parametro
operativo.

13. Procedimiento (100) segun una de las reivindicaciones anteriores,

comprendiendo el modelo de dispositivo (10, 12) un modelo de simulacién del dispositivo de automatizacion,
comprendiendo el modelo de simulacion preferiblemente el primer y/o el segundo parametro operativo como parametro
de entrada.

14. Procedimiento (100) segun una reivindicacion 13,
calculandose el valor limite (35) del segundo parametro operativo por medio de una optimizacién de parametros
realizada con el modelo de simulacién, bajo la modificacién del segundo parametro operativo.

15. Procedimiento (100) segun una de las reivindicaciones anteriores, comprendiendo:
- emision (130) de una dependencia preestablecida respecto al primer parametro operativo, a través del modelo

(10, 12) de dispositivo, del segundo parametro operativo, y/o de un tercer parametro operativo, a través de la
interfaz de usuario (5), para representar un comportamiento operativo del dispositivo de automatizacién.
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