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ELEKTRONICZNY UKLAD STEROWANIA ELEXTROFILTROW

Przedmiotem wynalazku jest elektroniozny uklad sterowania elektrofiltréw.

Znany i1 stosowany jest uklad sterowania i zalgozania elektrofiltréw za pomooa styoznikéw,
w ktérya regulacje napiecia wyjsolowego elektrofiltru uzyskuje si¢ poprzez zmian¢ napigoia
w obwodzle sterowania. Uklad ten posiada autotranstornatof, ktérego sterowanie realizuje
sie eilnikiem elektryoznym zasilanym nawrotnie przez ukltad stycznikowo-przekaZnikowy.

Podstawowymi wadami stosowanego rozwigzania sg: duie gabaryty ukladu regulaoyjnego, po-
wolny system regulacji, duza stala czasowa zadzialania ukladu, jak réwniez wystepujgoa ko-
rozja stykéw lgozeniowych przekainikéw elektromagnetycznych, a tym samym wzrost zawodno$oil
ukladu,

Celem wynalazku jest wyeliminowanie przytoczonych wad i niedogodnos$ol, Zgodnie z wyna-
lazkiem elektroniczny uklad sterowania elektrofiltréw zawiera zesp6t powiaru 1 kontroli
sprz¢zony ze strong wtérng przekladnika pradowego, ktérego wejsola saq dolgozone do zaolgkéw
pomooniozych elektrofiltréw, a jego wyjsole dolaczone jest do wejscia zespolu regulatora,
przekaznik termiczny ktdrego wyjscle jest dolgozone do wejécia zespolu msygnaléw dyskretnych,
zespd} zasilaczy, ktdérego wyj$ole jest dolgozone do punktu zasilania zespolu generatora imwpul-
séw, do punktu zasilania zespolu regulatora i do punktu zasilania zespolu sygnaléw dyskret-
nyoh, a jedno wyj$oie zespolu zalgozania jJest polgczone z zaciskiem elektrofiltru przez stro-
ne pierwotng przekladnika, przy ozym drugle wyjscie zespolu zalgczania jest polgozone z dru-
gim zaoiskiem elektrofiltru, natomiast wyjscie zespolu sygnalizaojl jeet dolgczone do lampki
sygnalizacyjnej stan awaryjny, 3 kolel jedno wyjscie regulstora napi¢cia jeat dolgozone do
zaoisku elektrofiltru, za$ drugie wyjscie jest dolgozone do drugiege zacisku elektrofiltru
i odznacza si¢ tym, %2e Jedno wyjdoie zespolu sygnaléw dyskretnych jest polgozone 3 wejéoiem
zespolu zalgozania i wejsolewm Zespolu sygnalizacji, a drugie wyjéotle zZespolu sygnaléw dyskret-
nych jest polgczone z wejSolem zZespolu generatora impulséw, natomiast wyjsocie zespolu :
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regulatora jest sprag¢icne z wejsolem zespolu sygnaléw dyskretnyoch 1 wejSciem zespolu genera-
tora impulsdéw, przy ozym wyjsoie zespolu generatora ilmpulsdéw jest sprzezone z wejSoiem zes—

polu sygnaléw dyskretnyoch 1 wejsolem zespolu regulatora, zas$ wyjsoie zespolu generatora im—

pulséw jest polaczone z wejsciem zespoiu regulacji napigoia.

Zaletq ukladu wedlug wynalazku jest to, 2e nie wma on eleumentéw elektromaszynowych, po-
siada male wymiary gabarytovie 1 odznacza si¢ niezawodnoscia dzialania.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykiladzie wykonania na rysunku - na ktérym
zobrazowany jest sohemat blokowy elektronicznego ukladu sterowania elecktrofiltréw,. Elektro-
niczny uklad sterowania elektrofiltréw zawiera zespél pomiaru 1 kontroli PK sprzezony ze
strong wtérngq przekiadnika pradowego PP, ktérego wyjscla sg dolgczone do zaoiskéw pomooni~
ozych B, m, Wy, @, elektrofiltru E, a jego wyjsole dolaczone jest do wejsScia 2 regulatora RG,
Wyjscie przekainika termioznego PT2 jest dolgoczone do wejscla 5 zespolu sygnaléw dyskret—
nych CC, a wyjéoie zZespolu zasilaczy ZS jest dolaczone do wejsoia 1 zespolu generatora impul-
séw GI, do wyjécia 3 zespolu regulatora RG i do wyjscia 4 zespolu sygnaldéw dyskretnych CC,
Zespol zalgczania ZW jest polaczony z zaciskiem A elektrofiltru E przez strone pierwotna
przekladnika PP, a Jjego wyjscie 17 jest polaozone z zaoiekiem P elektrofiltru E, Negulator
napigoia RU poprzez wyjscia 18 1 19 jest-dolgozony odpowiednio do zaciskéw K20 i P20, Nato~
miast wyjsoie 8 zespoléw sygnaléw dyskretnych CC jest polgozone z wejsolem zespoiu zalgoza-~
nia 2Z¥W 1 wejsoiem zespolu sygnalizacjl SZ, a wyj$ole 7 zespolu CC jest polaozone z wejsoiem 14
zespolu generatora impulgéw GI. Z kolei wyjdcie 10 zespolu regulatora RG jest sprzezone
z wejsolem 8 zespolu sygnaléw dyskretnyoh CC 1 wejsciem 12 zespolu generatora impulséw GI,
przy ozym jego wyjécie 13 jest sprzezone z wejsciem 9 zespolu sygnaldéw dyskretnyoh CC
i wejéviem 11 zespolu regulatora RG., Wyjsole 15 zespolu generatora impuleéw (] jeat polgcaonpg
z wejéciem zespolu regulaocji napicoia RU,

Dzialtanie ukladu polega na tym, 2e w przypadku pracy cyklicznej i1 regulacji automatyosznej
w zespole sygnaléw dyskretnych CC uruchomiony jest licznik oczasu cykli, ktdyy oduierza czas
pracy elektrofiltru E przy pelnym napieciu pomig¢dzy elektrodami oraz powoduje ohwilowy zanik
napig¢cia wyjsciewego, pbdozas ktérego blokowane sg sterownik zespolu RU i lgoznik zespolu ZW,
W ozasie stanu pracy licznika cykli w obwodzie g16ﬁnym A, P i sterowanie K20, P20 podane sg
pelne napiecia zasilania,., Jezeli plyngoy prad w obwodzie gldwnyn elektrdfiltru E przekrocay
wartosc dopuszczalna, fakt ten wykrywany jest przez regulator pradu RG, ktéry oddzialywuje
na obwdd sterowania powodujac stabilizaoje¢ pradu gléwnego. Oddzialywanie to polega na opdéi~
nianiu fazy wyzwalania tyrystoréw sterownika w zespole RU 1 tym samym obnizeniu napigcia ste-
rowania 1 napieoia wyjéoiowego elektrofiltru E, Jezell poziom napig¢ola wyjsciowego regulatora RG
Jest zbyt duzy, to wéwozas uruchamiany jest komparator w zespole RG, ktdéry sygnalem wyjsciowym
powoduje zmiane¢ stanu lioznika zwaré w zespole CC. Gdy ozas zwaroia jest zbyt dlugl sygnal
wyjsciowy komparatora powoduje zmiang¢ stanu ukladu 1liozgoego czas zwaroia uruchamiajgcego blo-
kade sterownika w zespole RU 1 zanik napiecla wyjsciowego elektrofiltru E, Takie same skutki
wywoluje licznik zwaré zespolu CC w przypadku, gdy 1loéé zwaré, to jest przeskokéw 1skry
w elektrolitrze, jest duza, powodujgoe przepelnienie tego lioznika. Uruchomienie blokady ste-
rownika w zespole RU sygnalizowane jest réwnoczeénie za pomoca zespolu SZ, w ktérym wéwczas
odblokowany Jest laoznik zawierajacy triak niskopradcwy.

" Po przelgozeniu ukladu de regulacji reoznej opéznianie fazy impulséw wyzwalajgcych tyrys-
tory zespolu RU cdbywa si¢ sygnalem napieciowym odbieranym z wyjsoiem potencjomeiru, ktérego
polozenie suwaka zmieniane jest przez obsiuge. W tym przypadku sygnal wyjscliowy regulatora
pradu RG skierowany jest na licznik zwaré i uklad powmiaru oczasu zwarcia w zespole CC. W dal-
szym clggu wystepuje oykliczne wylgczanie elektrofiltru spod wysokiego napi¢oia sterowane
lioznikiem ozasu cykli w zespole CC, ,

Po przelgozeniu ukladu do pracy oilaglej, lioznik czasu cykll w zespole CC jest zablokowa-
ny 1 nie ma ozasowego zaniku napigcia pomie¢dzy elektrodami elektrofiltru E. W tym przypadku
zablokowany jest réwniez licznik zwaré. Sygnalizaoja stanu awaryjnego uruchamiana jest tylko



136 799 . 3

wéwozas, gdy ozas zwarcla jest zbyt dlugi i reaguje wiedy uklad liozacy czas zwarola
w zespole CC,

Przy praocy ocigglej i regulacji automatycznej wystepuje ponownie stabilizacja pradu
elektrofiltru E, a przy zwaroiach reaguje tylko uklad pomiaru zwaroia w zespole CC,

Zastrzezenie patentowe

Elektroniezny uklad sterowania elektrofiltréw zawierajaoy zesp6l pomiaru 1 kontroli
sprze¢zony ze strong wtdrng przekladnika pracowego, ktérego wejscia sq dolgczone do zaciskéw
pomocniozych elektrofiltru, a jego wyjsocie dolgozone jest do wejscia zespolu regulators,
przekaZnik terwiozny, ktdérego wyjscie jest dolaczone do wej$oia zespolu sygnaléw dyskret-—
nych, zespdél zasilaozy, ktdrego wyjscie jest dolgqozone do punktu zasilantia zespolu genera-
tora impulsdw, do punktu zasilania zespoiu regulatora i dc¢ punktu zasilania zespolu sygna-
16w dyskretnych, a jedno wyjscle zespolu zalgczania jest polaczone z zaoiskiem elektrofiltru
przez strong plerwotnn przekladnika, przy ozym drugie wyjécie zespolu zalgczania jest pola-
ozone 2z drugim zaoiskiem elektrofiltru, natomiast wyjsoie zespolu sygnalizaoji jest dolgozo~
ne do lampki sygnalizaoyj)ne) stan awaryjny, z kolei jedno wyjsocie regulatora napigcia jest
dolgozone do zacisku elekirofiltru, zas drugie wyjdcie jest dolgoczone do druglego zacisku
elektrofiltru, znamwioenny t ym, %e wyjscie /6/ zespolu sygnaléw dyskretnych /CC/
jest polaczone z wej$oiem zespolu zalgozania /ZW/ i wejéciem zespolu sygnalizacji /SZ/,

a wyjsoie /7/ zZespolu sygnaléw dyskretnyoh /CC/ jest polaczone 7z wejsoiem /14/ zespolu gene-
ratora impulséw /GI/, natomiast wyjscie /10/ zespoiu regulatora /RG/ jesi sprzezone z wejs=—
ciem /8/ zespolu sygnaldéw dyskretnyoh /CC/ 1 wejsolem /12/ zespolu generatora impulsdw /GI/,
przy czym wyjsoie /13/ zespolu generatora impulséw /GI/ jest sprzezone z wejséoiem /9/ zea-
polu sygnaléw dyskretnych /CC/ 1 wejsciem /i1/ zespclu regulatora /RG/, zas wyjsoie /15/
zespolu generatora impulsdéw /GI/ jest polgczone z wejsSciem zespolu regulacji naplecia /RU/.
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