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Mechanizm sluiqcy do zmiany wielkofci i kierunku sily vderzenia wibro
miota

.Znane dotychczas wibromloty byty konstruowa-
ne albo tylko do wbijania elementow albo tylko
do wyrywania elementéow, lub tez do obu tych
czynnos$ci, ale przy obowiazkowym zatrzymaniu
maszyny dla dokonania jej przestawienia.

Dotychczasowe wibromloty miaty stata wielkos¢
luzu miedzy bijakami a kowadtem, w czasie pracy
i luz ten moégt by¢ w nich regulowany jedynie po
ich zatrzymaniu. Ta wtasciwos¢ dotychczasowych
konstrukcji wibromlotéw nie pozwalata na regula-
cje sily uderzenia przy utrzymaniu pobieranej
przez wibromtot mocy na zadanym poziomie.

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm umozli-
wiajacy regulacje kierunku i wielkosci sity ude-
rzenia podczas pracy wibromtota, bez koniecznosci
zatrzymywania silnika. Jednocze$nie konstrukcja
wedlug wynalazku pozwala na zdalng regulacje
tych parametréow, to znaczy ze stanowiska opera-
tora znajdujgcego si¢ na ziemi.

Na rysunku uwidoczniono przyktadowe rozwia-

zanie wibromlota z mechanizmem wedlug wyna--

lazku, przy czym fig. 1 przedstawia czesciowy
przekroj i widok z przodu, a fig. 2 cze$ciowy prze-
kroj i widok z boku.

*) Witasciciel patentu o$wiadczyl, ze wsp6itwércami
wynalazku s3 inz. Bohdan Kossowski i inz. Czestaw
Gawlik. :

Patent trwa od dnia 30 sierpnia 1957 r.

Wtasciwy wibrator 1 jest zakonczony bijakiem
2 uderzajacym w_sworzen 3 kowadta 4. Kowadto 4
jest zewnetrznie nagwintowane, a na ten gwint
jest nakrecona $limacznica 5 umieszczona wewnatrz
piyty 13. Slimacznica 5 jest umiejscowiona w ply
cie od dotu pierscienia 15. Ze $§limacznicq 5 wspot-
pracuje slimak 12, obracany kotkiem pokretnym
17, przy uzyciu linki 18. Dolna cze$¢ kowadla jest
polaczona ze stopka 8 poprzez czoi) 7 i dwustron-
na nakretke 6. -

Miedzy wibratorem 1 a ptyta 13 sa umieszczone
sprezyny 9. Pod plyta 13 sa umieszczone spre-
zyny 11. Naciag sprezyn 9 i 11 requluje sie pokre-
cajac nakretke 14 na Srubie 10.

Dziatanie mechanizmu jesi'; nastepujace:
Przy odpowiednim napi€ciu sprezyn i ustawieniu
$limacznicy 5 a zarazem plyty 13 w polozeniu
srodkowym, luz gorny A jest réowny luzowi dol-
nemu B. Takie polozenie tych czesci przedstawia-
ja fig. 1 1 2. Jezeli amplituda drgan jest mniejsza
od luzu A lub B uruchomiony woéwczas wibrator
nie moze uderza¢ bijakiem 2 w sworzen 3.

Chcac whija¢ element, pokreca sie $limakiem 12
powodujac ruch $limacznicy 5w prawo. Az do mo-
mentu zetknigcia si¢ sworznia 3 z bijakiem 2 na-

-piecie sprezyn pozostaje nie zmienione ale luz

gorny A zmniejsza sie az do zera. Przy dalszym



obracaniu $limacznicy nastepuje $ciskanie dolnych
sprezyn 11. Whijanie elementu rozpocznie sie od
momentu gdy amplitmda wibratora bedzie wieksza
od -istniejgcego w danej chwili luzu. Sila uderze-
nia i pobierana przez silnik moc, sa wynikiem ak-
‘tualnie wystepujgcego luzu, a po zetknigciu sie
bijaka i sworznia, s3 wynikiem stopnia napigcia
sprezyn 9 i 11. Oczywiscie sa one wynikiem row-
niez czynnikéow dla wibromtota zewnetrznych to
jest rodzaju pograzanego elementu, jego wymia-
row oraz warunkéw gruntowych. Regulacje prowa-
dzimy w ten sposob, ze znajac moc jaka silnik mo-
Ze rozwija¢, ustalamy jg jako wielkos$¢ statq zmie-
niajac odpowiednio do czynnikéw zewnetrznych
wielkos$¢ luzu i napiecie sprezyn. Mechanizm poz-

wala wykorzysta¢ pelng moc silnika wibromtota-

przez caly czas pograzania.
Przejscie do wyrywania elementu z gruntu od-
bywa sie przez pokrecanie $limaka w strone prze-

ciwng, z tym, Ze gdy luz dolny B rozpocznie sieg .

zmniejsza¢, to zajdq opisane poprzednio zjawiska

z ta roznica, Ze sila skierowana bedzie w przeciw-

‘nym kierunku.

Przez catly czas regulaCJl wibromtlot pracuje a od-
powiednio dlugie linki pozwalaja na zdalne kiero-
wanie jego dzialaniem.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm stuzacy do zmiany wielkosci i kie-
runku sity uderzenia wibromlota, znamienny
tym, Ze cze$¢ wibrujaca jest w nim zamocowana
nastawnie wzgledem kowadetka, dzieki czemu
regulacja odbywa si¢ bez zatrzymywania.

2. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze nastawianie odbywa si¢ w sposo6b ciagly za
pomocqa urzadzenia Slimakowego.

3. Mechanizm wedlug zastrz. 1 lub 2, znamienny
tym, ze mechanizm regulacji posiada przyrzqd
zdalpnego sterowania.
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