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Fizené pogitatem

1

Vynélez se tykd reguldtoru hydromotoru
pro elektrohydraulické zat&Zovaci zatizeni.
Pritom elektrohydraulické zat&Zovaci zafi-
zeni je Fizené poditatem.

‘Elektrohydraulickd zat&Zovaci za¥izeni
jsou obvykle uréena pro zkouSeni bud jed-
notlivych materidlovych vzorkd, nebo ce-
lych konstrukénich celki, popfipadé kon-
strukénich detailtt. Znama elektrohydraulic-
ka 'zat€Zovaci zafizeni, ktera jsou fFizena po-
Citatem, pouZivaji obvykle spojité regulato-
ry PID s ru€nim ovladdnim a poditad mé&
Fidici tdlohu p¥i vyhodnocovani zkousek, ur-
¢eni doby trvani zkousky, druhu zatd¥ova-
ciho prib&hu apod. P¥i nam&hani konstruké-
nich celkt nebo detailt byvd v elektro-
hydraulickém zat&Yovacim zafFizeni vice
hydromotordi, i n&kolik desitek, které pii-
sobi na konstrukci v rdznych jejich mistech.
Vzhledem k rozmanitym poZadavkim na za-
téZovani konstrukei se zna®ng mé&ni i hod-
noty regulaénich konstant, ochrannych me-
zi:apod., a pro tyto tdely je kazdy z hydro-
motordl opatfen svym vlasinim regulitorem,
ktery musi mit nastaveny konstanty odpo-
vidajici druhu  zat&%ovani ur&enému jeho
hydromotoru. Toto nastaveni konstant na
kaZzdém reguldtoru pro jeho hydromotor
pfedstavuje zdvazny problém, k n&muz jes-
té pristupuje nutnost kontroly &innosti jed-
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notlivfch &4sti zat&Z%ovaciho systému, tedy
i regulatorti. ' '

Dosud nej¢astdji uZivané nastavovani kon-
stant pro regulaci porovndvanim ¥adané a

_skute¢né hodnoty pritb&hu regulované veli-

¢iny osciloskopem je pracné a je zatiZeno
velkou subjektivni chybou. Automaticka
kontrola poditadem obvykle nebyvd moZna.
Tato obtiZnost nastaveni konstant na regu-
latorech, jejich kontrola a kontrola Cinnosti
hydromotort se zvysuje se zvy3ujicim se po-
Ctem hydromotordt v- elektrohydraulickém
zatéZovacim zatrizeni. _

Uvedené nedostatky z velké &&sti odstra-
fiuje podle vynélezu reguldtor hydromotoru
pro elektrohydraulické zat&Zovaci zafizeni
Fizené pocitatem. Jeho podstata spociva
v tom, Ze je opatfen vnit¥ni sbérnici, k niZ
jsou paralelng pripojeny blok vstupu dat,
blok vystupu dat, blok Fizent pfenosu, blok:
pamsti, blok analogovych obvodi a blok
periodického méfeni stavil. Zaroveii blok .-
vystupu dat spolu s blokem paméti a- blo-
kem periodického mé&teni stavi jsou para-
leln& pFipojeny k adresové sbérnici. Pritom:
blok vstupu dat je vstupni sbérnici, jakoZ
I blok vystupu dat je vystupni sbérnici a
blok Fizeni pFenosu je vodidemn komunikad-
nich signal@t pripojen k poditaci.

Vyhody usporadani regulatoru podle vy-
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nédlezu spodivaji v moZnosti obousmé&rné ko-
munikace. mezi pof€itatem a regulatorem.
Pritom zfistdva zachovéana autonomnost pro-
vozu reguldtoru. Z poditade je moZno nejen
nastavit poZadované konstanty na reguldto-
ru, volit Fizenou veli¢inu apod., ale i kon-
trolovat tyto hodnoty vfetn& hodnot nasta-
veni ochrannych mezi a to tém&F soulasné
u vsech reguldtorlt hydromotord pFipoje-
nych k pocitadi. Informace o stavu reguléa-
toru jsou periodicky mé&fFeny a ukladany do
bloku paméti reguldtoru, odkud ]sou k dis-
pozici poc1tac1

Pro snaz3i kontrolu regulédtoru podle vy-
nélezu v pfipadé zdavaZné&jsi zdavady nebo pro
Fizeni elektrohydraulického zat&Zovaciho za-

Fizeni p¥i jednodus8ich zkou3kach nevyia-
dujicich pouZiti poditate je vyhodné, kdyZ

se k vniténi sb&rnici paraleln& pFipoji blok

ru¢niho fizeni, ktery je zdroveil paralelné&
pripojen k adresové sbérnici. Tim se umoZ-
ni autonomni ¢innost reguldtoru blokem
ruéniho Fizeni.

Je-li potfebné prepnuti na zdloZni regu-
laéni smyc¢ku, at jiZ automatické, nebo pro-
gramové, potom se vyhodné& k vnitfni sbér-
nici regulatoru paralelne pI‘lpO]l blok zdloZ-
ni regulace.

Pro moZnost upoczornéni poditate preru-
Sovanymi signdly napf. na p¥ekroéeni zvole-
né meze zatd8Zovaci velidiny se vyhodné
k vnitFni sbérnici regulatoru podle vynéle-
zu pripoji blok kontrolnich obvedd, ktery
je zdrover pfFipojen preruSovaci sbé&rnici
k pocitadi.

Konkrétni priklad provedem regulétoru
podle vynélezu je zndzornén v blokovém
schéma na pripojeném v{ykresu.

Reguldtor 1 sestdvé z vniténi sb&rnice 15,
k niZ jsou paralelné pripojeny blok 2 vstupu
dat, blok 3 vystupu dat, blok 4 Fizeni pfe-
nosu, blok 5 paméti, blok 6 analogovych ob-
vodﬁ, blok 7 periodického méfeni stavi,
blok 8 rucniho Fizeni, blok 9 zdloZni regu-
lace a blok 10 kontrolnich obvodd. Blok 3
vystupu dat, blok 5 paméti, blok 7 periodic-
kého mérem stavli a blok 8 ruéniho Fizeni
jsou téZ paraleln& pfipojeny k adresové
sbé&rnici 16.

Blok 2 vstupu dat je pfipojen jeSté& vstup-
ni sbérnici 13 k poditaci 11. Blok 3 vystupu
dat je pfipojen vystupni sb&rnici 14 k podi-
tadi 11. Blok 4 Fizeni pPenosu je pfipojen
vodidem 12 komunikalnich signélfi k poci-
taci 11. Blok 10 kontrolnich obvodi je pii-
pojen preruovaci sbérnici 17 k pocitaci 11.

Blok 6 analogovych obvod miZe obsaho-
vat bud obvody PID nebo obvody optimélni-
ho popiipadé suboptimédlniho regulédtoru
vietnd prostfedkil pro &islicovou volbu pie-
nosovych vlastnosti jednotlivych &lent, &is-
licové ovlddané pirepinafe pro volbu zatg-
#ovaci veliiny a obvody pro volbu mezi di-
leZitych analogovych signall. Blok 9 z&loZ-
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ni regulace je .tvofen co nejjednoduSsim
proporcioniinim reguldtorem bez moZnosti
zmény jeho parametrli z pocitade.

Funkce regulatoru 1 spoéivd v tom, Ze
z poéitade 11 jsou privddéna vstupni sbér-
nici 13 data na blok 2 vstupu dat a do podi-
tade 11 jsou data privddé&na vystupni sbér-
nici 14 z bloku 3 vystupu dat. P¥enos vstup-
nich i vystupnich dat z poéitace 11 je ovla-
dan komunikaénimi signaly pfivadénymi
z potéitate 11 vodifem 12 na blok 4. Fizeni
pfenosu, ktery organizuje prenos dat v re-
gulédtoru 1 na zdkladé informaci obdrZenych
prostiednictvim bloku 2 vstupu dat z pofi--
taCe 11 vnitfni sbérnici 15 na k ni pfipoje-
ny blok 5 paméti, blok 6 analogovych ob-
vodili, blok 7 periodického méFeni stavd,
blok 8 rucéniho Fizeni, blok 9 z&loZni- re-
gulace, blok 10 kontrolnich obvodi a blok
3 vystupu dat. Regula&ni veli¢iny jako vstup
74dané hodnoty a skutetné hodnoty-a vy-
stup Fizeni jsou pfFipojenty na blok 6 analo-
govych obvodd, coZ neni na vykresu bliZe
znazornéno. Rovn&Z vodife pomocnych Fi-
dicich signdlti nejsou pro jednoduchost na
vykresu. zndzornény. Postup pfi pFfenosu se
ridi poZadavkem volby nap¥. zatéZovaci ve-
lidiny, nastaveni konstanty reguldtoru 1 na
dané hodnoty, nebo nastaveni ochrannych
obvodi a lze jej rozd8lit do dvou fazi. V prv-
ni fazi se nejdifive prenesou poZadované
konstanty z poéitade 11 vstupni sbérnici 13
do bloku 2 vstupu dat, z néhoZ se vnitini
sbé&rnici 15 piivedou do &&sti bloku 5 pamé-
ti. V druhé fazi se provede aplikace kon-
stant, ktera spodivd v tom, Ze se obsah Cé&s-
ti bloku 5 pamé&ti pifenese vnitfni sbérnici
15 do bloku 6 analogovych cbvodi, do blo-
ku 7 periodického méfeni stavii, do bloku
8 ruéniho fizeni, do bloku 9 zaloZni regu-
lace, do bloku 10 kontrolnich obvodi a do
bloku 3 vystupu dat. Ob& fdze postupu ne-
musi nasledovat bezprostfedn& za sebou.
Pokyn k vykondni druhé fdze je -dan z po-
¢itade 11 pomoci jiZ popsaného prenosu
dat, pfitom dal$i pfenos dat po vnitfni sbér-
nici 15 organizuje blok 4 fizeni pfenosu au-
tonomné.

Blok 7 periodického méfeni stavlt cyklic-
ky mé&ii nejgitleZit&jsi charakteristické hed-
noty reguldtoru 1 a namé&fené hodnoty jsou
uvklddany vnitfni sb&rnic{ 15 do bloku 5 pa-
méti na adresu generovanou blokem 7 pe-
riodického méfeni stavit a pFivedenou do
bloku 5 paméti adresovou sbé&rnici 16. Je-li
7adano predteni stavii reguldtoru 1, je adre-
sa Zadaného stavu pienesena z poéitace 11
vstupni sb&rnici 13 do bloku 2 vstupu dat,
odtud je vnitfni sb&rnici 15 pfivedena do
bloku 3 vystupu dat, kde je zapamatovédna a
pfivedena adresovou sbé&rnici 16 do bloku
5 paméti. Obsah &asti bloku 5 paméti, ure-
né adresou z adresové sbérnice 18, je vnit¥-
ni sbérnici 15 pFiveden do bloku 3 vystupu
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dat a dale vystupni sbérnici 14 do poditade
11. .

Blok 8 ru¢niho Fizeni umoZiiuje jednotli-
vé zapsat nebo zobrazit data S&sti bloku 5
paméti, uréené adresou privedenou adreso-
vou sbérnici 16 z bloku 8 rudniho Fizeni.
Z bloku 8 ruéniho Fizeni je moZno téZ pro-
vést aplikaci konstant pouhym stisknutim
prisludného tladitka.

Blok 18 kontrolnich obvod® generuje p¥i
piekroCeni nékteré ze zvolenych mezi, napt.
prebuzeni, prekrofeni meze regulaéni od-
chylky, prekroéeni meze polohy, pfekroéeni
maximalni sily apod., pFeruSovaci signal,

]

ktery je pferudovaci sbérnici 17 priveden do
poCitade 11, kter§ ma moZnost pFectenim
stavl regulatoru 1 zjistit, o jakou se jedna
zdvadu, a zajistit napr. pfepnuti Fizeni na
blok 9 zaloZni regulace, upozornit obsluhu
apod.

Regulédtor hydromotoru podle vynalezu je
urfen pro elektrohydraulickd zat&Zovaci
zalizeni, provadsjici zv1asts zkouSky Zivot-
nosti konstrukénich celkfi, nebo jejich Casti.
PFitom se jednd prevaznd o elektrohydrau-
licka zat&Zovaci zafizeni obsahujici n&kolik
pracovinich vélcll, pFitem¥ regulator mitiZe
byt pouZit i pro Fzeni jinych veli&in.

PREDMET VYNALEZU

1. Regulator hydromotoru pro elektro-
hydraulické zatéZovaci zafizeni Fizené po-
Citatem, vyznadeny tim, Ze je opatfen vniti-
ni sbérnici (15), k niZ jsou paraleln& pri-
pojeny blok (2) vstupu dat, blok (3} vystu-
pu dat, blok (4] fizeni prenosu, blok (5)
paméti, blok (6) analogovych obvodid a
blok (7] periodického mé&Feni stavil, a blok
(3) vystupu dat spolu s blokem (5) pams-
ti a blokem (7) periodického méfeni stavii
jsou paralelné ptipojeny k adresové sbér-
nici (16), pFi¢emzZ blok (2]} vstupu dat vstup-
ni shérnici (13}, blok (3} vystupu dat vy-
stupni shérnici (14) a blok (4) Fizeni pie-
nosu vodiem {12) komunikacnich signald
jsou pripojeny k poéitadi (11).

2. Reguldtor hydromotoru podle bodu 1,
vyznaleny tim, Ze k vnitini sb&rnici (15) je
paralelné pFipojen blok (8) ruéniho Fizeni,
pfiCemZ je blok (8) ruéniho Fizeni pripojen
paralelné k adresové sb&rnici (16].

3. Regulator hydromotoru podle nékteré-
ho z bodil 1 a 2, vyzna&eny tim, Ze k vnit¥-
ni sbérnici (15) je paralelng pfipojen blok
(8) z&loZni regulace.

4. Reguldtor hydromotoru podle nékteré-
ho z bodd 1 a% 3, vyznafeny tim, Ze k vnit¥-
ni sbérnici (15) je paralelns pFipojen blok
(10) kontrolnich obvodfi, pritem# blok (10}
kontrolnich obvodi je pfipojen pierudovaci
sbérnici (17) k poditadi (11).

1 list vykresd

Severografia, n. p., zavod 7, Most
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