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Zafizeni pro nastavovéni polohy pracovni
hlavice ultrazvukové kontaktovatky

(57)  Pracovnt hlavice (11) ultrazvukové
kontaktovadky, pou¥ivané pPro propojovéni
kontaktd integrovanych obvodt a polovodi-
tovych soutdstek, je pfi své funkci cyklic-
ky nastavovdna do nékolika poloh. Rameno
(1) nesouci pracovni hlavici (11) je svym
prvnim koncem otodnd ulofeno v loZisku (12),

upevnéném v zdkladngé kontaktovagky. V dru-
hém konci ramene (1) je vodorovny &ep (13),
ke kterému jsou vykyvnymi prufinami (231,

24
214

232, 233, 234) zakotvenymi v zakladna (3

kontaktovagky pfitladovédna

feromagneticks

tdhla (221, 222, 223, 224). Tato téhla

(221, 222, 223, 224) Jsou zasunuta do pii-
slusnyeh vdlcovych solenoida (211, 212, 213,

243

214), opatfenych na druhych koncich nastavi-

telnymi dorazy (241, 242, 243, 244), Jedno-
tlivé polohy se nastavuji v celém rozsahu

zdvihu, Pfestavovdni poloh se provdd{ pre-~ .
pindnim proudu v solencidech (211, 212, 213,

242

214), Zatizeni je vhodné pro pfistroje,

u kterych se cyklicky prestavujf polohy ne-
prilis hmotnych ramen, jako napfiklad u le-
picek Sipd, méticich hrott, vakuovych pin-

zet a poddvaga,
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Vyndlez se tyké zaffzen{ pro nastavovdni polohy pracovni hlavice ultrazvukové kontak-
tovagky, pouZivané pfi propojovéni integrovanych obvodd nebo polovodiéovych sougdsti,

Pracovni hlavice ultrazvukové kontaktovagky je pFi své funkci cyklicky nastavovéna do
nékolika poloh. Zndmé zafizeni Fed{ nastavovdni poloh pracaovni hlavice,pomocf\yaﬁkovéhu
hiidele s osmi vatkami. Vatkovy hffdel je pootdden elekiromotorem pies temenovy pfevod a
zastavovén v pozadovanych polohdch signdly fotoelekirického snimage polohy. 0d vactkového
htidele je pohyb ddle pfendSen pomoci pdk a kladek na rameno nesouci pracovni hlavici. Ce-
1é zatizeni je uloZenc ve svafované, tvarové sloZite, skifni. Pohyblivé &dsti maji velké
momenty setrvagnosti, coZ omezuje zvySovani pracovni rychlosti. Nastavovéni poloh se pro-
vddi justdznimi Srouby. Reprodukovatelnost polohy zdvisi na velikosti vili v mechanickych
pfevodech, na pfesnosti snimafe polohy a na pasivnich odporech. Nevyhodou tohoto feseni je
znaénd mechanickd pracnost a vysoké ndroky na pfesnost viech soutdsti. Jiné zndmé zafizeni
ohéahuje jedinou vagku, jejiZ poloha je odm&Fovdna linedrnim indukénim snimaem polohy 2a
rychlost tachodynamem. Nevyhodou je, Ze zjednoduSeni mechanické &dsti vede k velmi slozité-
mu elektronickému ovlddacimu systému. Pohyb vadky je ovlddédn servomotorem, nastavovéni po-
lch se provadi potenciometry. Zaffzeni md vysoké ndroky na stabilitu regula&niho Fet&zce:
snimaé - zesilova& - servomotor. Jiné zndmé zaffzeni md misto vadky posuvovy Sroub, také
s fotoelektrickym snimaem polohy a servomotorem. I v fomto zatizeni zastavovdni motoru
v jednotlivych polohdch vyZaduje elekironicky zpracovany signdl od snimae polohy.

_Jiné zndmé zatizeni poufivé k pohybu ramene solenoidové elektromagnety, jejichz ne-
tlumend jddra pfi pfepindni funkci nardzejf.na dorazy. Toto zafizenf{ je sloZité a mé vel-
ké setrvaéné hmoty.

Uvedené nevyhody odstranuje zafizeni pro nastavovdni polohy pracovni hlavice ultra-
zvukové kontaktovaéky, jehoZ podstata spogivéd v tom, Ze rameno pracovni hlavice je na prv-
nim konci oto&n& ulofeno v loZisku, upevnEném v zdkladn® kontaktovadky, pFigemZ na druhém
konci je rameno opatfenc pfi&nym Zepem, rovnob&Znym s osou otdfeni ramene, zatimco &ep je
po obou strandch ramene uloZen v zdvésech dvou feromagnetickych téhel, tvoficich jédra
gtyf solenoidd, uspofddanych podélnou asou kolmo k ose otddeni a k podélné ose ramene 3
opatfenych dorazy, pFigemZz tshla jsou pfes vykyvné pruZiny pruZn& spojena se zdkladnou
kontaktavacky.

Zatizen{ pro nastavovédni polohy pracovni hlavice podle vyndlezu je jednoduché. Jed~-
notlivé polohy se nastavuji dorazem bez pékovych pfevodt v celém rozsahu zdvihu, timZ se
zvys{ reprodukovatelnost nastavené polohy. Proti zndmému zafizeni se solenoidy md mensi
setrva&né hmoty, takZe je moZné zvysit rychlost pohybu pracovni hlavice. PruZiny dotladu-
jici feromagnetickd tdhla omezuji ndrazy v kontaktovaéce pfi jeji funkei.

Pfiklad vyndlezu je d4le popsdn pomoci pFipojeného vykresu. Rameno 1 nese pracovni
hlavici 1l. Svym prvnim koncem je otoZn& uloZeno v loZisku 12, upevn&ném v zdkladng 3 kon-
taktovadky. Na druhém konci ramene 1 je vodorovny &ep 13, ke kterému jsou vykyvnymi pruZi-
nami 231, 232, 233, 234, zakotvenymi v zékladn& 3 kontaktovatky, pfitladovéna feromagnetic-
ké tdhla 221, 222, 223, 224. Tato tdhla jsou zasunuta do pEislusnych vdlcovych solenoidd

211, 212, 213, 214, které jsou na druhych koncich opatfeny nastavitelnymi dorazy 241, 242,
243, 244,

PFi funkci se pFfestavovédni poloh provddi pfepfndnim proudu ve vdlcovych solenoidech
211, 212, 213, 214. Nepfivadi-li se Zddny proud, je pracovni hlavice 1l ve spodni poloze.
Hmotnost ramene 1 a pracovni hlavice 11 pfekondvd silu vSech pruZin 231, 232, 233, 234.
Zavedenim elektrického proudu napffklad do druhého vdlcového solenoidu 212 zdvihne piislus-
né feromagnetické tdhlo 222 rameno 1 za Sep 13 do polohy, kterd je pFedem nastavena dora-
zem 242. Ostatni feromagnetickd téhla 221, 223, 224, kterd prdvé nezdvihaji &ep 13, jsou
k nému lehce pFitlagovdna pruZinami 231, 233, 234 nebo se opiraji o nastavitelné dorazy
241, 243, 244, Pfepindni proudu je s vyhodou provédéno cyklicky podle programu. Za déelem
zajisténi pravidelného chodu je vyhodné zaffzeni doplnit viskosnim tlumiem.
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Zafizeni podle vyndlezu je urdeno zejména pro nastavovani polohy pracovni hlavice ul-
trazvukové kontaktovadky. Ddle je moZné ho pouZit u pEistrojd, u kterych se cyklicky pfe-
stavuji polohy nepffli# hmotnych ramen, jako napfiklad u lepitek &ipl, m&ficich hrotd, va-.
kuovych pinzet a poddvadu,

PREDMET _VYNALEZU
o )

Zatizeni pro nastavovéni polohy praébvni hlavice ultrazvukové kontaktovadky, vyznadu-
jici se tim, Ze rameno (1) pracovni hlavice (11) je na prvnim konci oto&n& uloZeno v lo-
sisku (12), upevn&ném v zdkladn& (3) kontaktovatky, pFfi&emf na druhém konci je rameno (1)
opatteno prignym tepem (13), rovnob&inym s osou otd&eni ramene (1), zatimco &ep (13) je po
obou strandch ramene (1) uloZen v zdvésech dvou feromagnetickych téhel (221, 222, 223, 224),
tvoticich jadra &tyP solenoidt (211, 212, 213, 214), uspoiddanych podélnou osou kolmo k ose
otdteni ramene (1) a k podélné ose ramene (1) a opatkenych dorazy (241, 242, 243, 244), pPi-
tem? tdhla (221, 222, 223, 224) jsou pfes vykyvné pruziny (231, 232, 233, 234) pruiné spo-
jena se zdkladnou (3) kontaktovadky.

1 vykres
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