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Zar{zen{ mestdvd s vyhodou ze stoja=
nu s pracovnim stolem, pricemZ ve stojanu
je Jjednak svisle suvné uloZeno lisovadlo
propojend pies dvojici tdhel a dvojici dvou-
raménnych pdk s hydraulickym vdlcem, jed-
nak svigle pohyblivy drZdk s upnutym noZem,
k nému% je vykyvné pfipojena ojnice opal-
nym koncem otocnd uloZena na excentrickém
Sepu pfipojeném ke klikovému h¥ideli, kte-
ry je propojen se vstupnim hiidelem a ten
pres elektromagnetickou spojku se setrval—~
nikem propojenym s elektromotorem, K ligo~
vadlu je pripevnéna ozubend ty& zabirajici
5 pastorkem pevnd ulofendm na otodném hiri-
deli, k némui Je rovndZ pevnd piipojen tie-
ci kotoud, proti nému% je uspordddno ke - A 23
stojanu Fezaciho gtroje pfipevnéné téleso ) .
se zabudovenou elektromagnetickou civkou 1715 8
a_8 tlaénymi pruiinemi a mezi té&lesem a . ///
tiecim kotoutem je kotva s tPecim obloZe~ 7
nim, pi¥idem# na klikovém h¥ideli je neokrouh= 19—
1y kotou& pro spoluprdcl s indukénim &tér- 9
binovim snimadem zapojenym v proudovém ob-
vodu elektromagnetické civky télesa.

259760




Vyndlez se tykd zafizeni pro fezéni'papiru, sestdvaji-
‘cfho = vyhodou ze stojanu s pracovnim stolem, pfifemZ ve
stojanu je jednak svisle suvnd uloXeno lisovadlo propdjené
pfes dvojici tdhel a dvojici dvouramennych pék s hydraulie-
kym vdlcem, jednak svisle pohyblivy dridk s upnutym noZem,

k némuZ je vykyvnd pFipojena ojnice, opaénym koncem oto&nd
uloZend na excentrickém &epu pripojeném ke klikovému h¥fde-
1i, ktery je propojen se vstupnim h¥{idelem, a ten pies eléktro~
magnetickou spojku se setrvainikmm propojenym s elektromo=

torem,

Stdvajicl jednonofové za¥izeni pro Fezdni papiru, kte=
rd ke slisoiéni fezaného stohu m;teriélu vyuzivaji hydraulice
ké vdlce a k vyvozeni fezné sily no%e klikového mechanismu
s pusobenim kinetické energie rotujiciho setrvaéniku, sestée
vaji ze stojanu, v n¥m% je svisle suvnd ulofen drZdk s noZem,
ktery v klidové poloze zaujimd svou hani polohu, DrZdk Jje
spojen s anici pFfipojenou ke klice pfevodového Ustrojf, na -
Jeho% Qatupnim h¥{deli je volnd otoénd uloZen setrvaénik s
elektromagnetiqkou spojkou kbmbinovanou s pruzinovou brzdou. -
Setrvaénik je Femenovym pievodem propojen s elektromotorem.
Lisovadlo je svisle suvné uloZeno rovnéZ ve gtojahu a je
dvojic{ tédhel a dvojic{ dvouramennych pdk propojeno s hydrau-

lickym vdlcem.

v klidovéepoloze noZe a lisovadla pfednivd &innd plocha

lisovadla pres b¥it Ffezac{ho nofe, takZe nemiZe dojit k
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Grazu.ﬂv pripadé pFreruseni jiZ zapolatého sestupného po=
hybu no%e nastdvd sice jeho okam%ité samo¥inné zastavent,
aviak lisovadlo se vZdy vraci délévé vychoz{ horn{ polohy.
Dojde=1i k p%eruéeni'sestupného pohybu noze je3té pfed jew
ho zafizngtim do slisovaného stohu pap{ru, lepenky, folif

z plastickych hmot a podobné, piéénivg ostfi noZe pfes
dinnou dosedac{ hranu lisovadla a mfl¥e, v pfipadé samovolnéu

ho sdhnuti{ obsluhy do nebezpeiného prostoru, doJit k poranéd-
nirnky.

Je zndmo provedeni jednonoZového za¥izeni pro fezéﬂi
papiru, u ného% ¥{zeni pohonu lisovadla je dosahovdno va&kou
spojenou s pohonem no%e, kterd zajiégude pohon noZe se zpoZe
daénim, odpovidajicim dobd® potiehné k'vykonéni plného zdvie
hu lisovadla., U tohoto FfeSeni{ nastdvd p¥i ﬁferuéeni pracove
niho pohybu noZe v jeho poddte&ni fdzi ndvrat lisovadla

do v¥choz{, horn{ polohy.

Nevyhodou tohoto ¥fedeni je pomérné nizkd produktivita

.préce a neudinnost na urdité dréze sestupného pohybu noZe.

Dals je znémé feseni, pro§edite1né Jen u fezacich stro=-
jt, u nichZ k nédvratu lisovadla do vychozi hornf polohy Jje
pouZito hydrauliky a pruZin, které v p¥ipad® pracovnich
prestédvek a vipadku elektrické energie zabréni samovolné
zménd polohy 1isovadla. Poéadovaného diniku je u tohoto
provedeni dosazeno viazenim dalﬁich elektromagneticky ovlé-

danych hydraulickych prvkt do hydraulického ovlédini pohybu
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lisovadla. Toto provedeni je ndkladné & u varianty s
viazenym tlakovym spinalem mé rovné% za nédsledek pomé&rnd

ni{zkou produktivitu préce.

Uvedené nevyhody zndmych reSen{ odstranuje zarizeni

pro fezéni papiru, sestdvajici s vihodou'ze'stojanu 8
pracovnim stolem, pfilem% ve stojanu je jednak svisle

suvné uloZeno lisovadlo propojené pies dvojici téhgl a dvow
Jici dvouramennych pdk s hydraulickym vdlcem, Jjednak svisle
pohyblivy drZdk s upnutym noiem,knhémué Je vykyvné p¥ipojena
ojnice, opaépim koncem oto&nd uloZend na excentrickym &epu
pfipojeném ke klikovému h¥ideli, ktery je propojen se vstupe=
nim h¥{delem a ten pfes elektromagnetickou spojku se setr-
va&tnikem propojenym s elektromotorem, podle vyndlezu, JehoZ
podstatou je, %e k lisovadlu je pFipevnéna ozubend ty& zabi-
rajici s pastorkem pevnd ulofenym na oto&ném h¥ideli, k nd=
muZ je rovndZ pevné pripojen ti¥eci kotoué, proti ndmuf je
uépofédéno ke stojanu Fezaciho stroje pripevnéné téleso se
zabudovanou elektromagnetickou civkou als tlaénymi pruZina-
mi, a mezi télesem a tfe?im kotoutem je kotva s tiecim obloZe-
nim, priem% na klikovém hfideliﬁvﬁwkrouhli kotou¢ pro
spoluprdci s indukénim 3t&rbinovym snimaée@,zapojenim v

proudovém obvodu elektromagnetické civky télesa.

Je vyhodné, kdy% ozubend ty¢ je opatiena ovliddacim
vystupkem pro spolupréci s vyskové prestavitelnym a ke

stojanu pfipojenym indukdnim 3térbinovym snimalem.
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Vyhodou za¥{zeni podle vyndlezu je moZnost snadného
doplnéni jednonoZového ¥ezaciho stroje bez ohledu na zplsob
vyvozovén{ lisovaci s{ly pro lisovadlo a s{ly pro jeho
zp&tny ﬁohyb. Dal3f{ vyhodou je vysokd Zivotnost zai{zeni
v provozu, nizké poiizovac{ ndklady a zvySeni bezpednosti

préce. -,

Dalsi vyhodou zaf{zeni podle vyndlezu je monost jeho
vyuziti k trvalému galisovédni napiiklad lepenych Stladitele
nych stohtt v mimopracovni{ dobd silou odpovidajici kroutie

cimu momentu t¥ec{ brzdy bez spotfeby elektrické energie.

thodou zafizend podle vyndlezu je také moZnost jeho
vyuziti{ pro plynulou ;ménu zdvihu lisovadla podle viéky
f{zeného stohu, &imZ dojde ke zvysen{ produktivity préce
zeJménaﬁ zaf{zeni s programové fizenym pojezdem sedla p#i
fezénivﬁzkjch.prouikﬁ a v pripadech, k&y pro technologické
vliastnosti fezaného materiélu neni moZno Fezat stoh odpovidae

Jicd svou vyskou maximdinimu zdvihu lisovadla.

P¥{kladné provedeni za¥izeni podle vyndlezu je zndzor-
néno na vykresech, kde obr. 1 predstavuje svisly osovy Fez
horn{ 84sti lisovadla s ozubenou ty&{ a horni éésti‘ato-
Janu s bridicim ustrojim v bokorysu a obr. 2 échematicki

pohled na jednono%ové zaf{zeni k ¥ezdni{ papiru v ndrysu.

Ke stojanu 1 zaiff{zeni je Srouby 2 pfipevndno loZisko-

vé pouzdro 3, které je souddsti brzdicfho dstroj{ a v ndm

Je suvné uloZena svisle orientovand ozubend ty¢ 4, zabirajicd
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do pastorku 35 uspofddaného otolnd ve vybrdni 6 lo%isko-
vého pouzdra 3, Ozubend tyd 4 je p¥floZkou 7 a Srouby

8 ptipevnéna k lisovadlu 9 ve stiedni &dsti jeho délky.
Pastorek 5 je pevnd ulofen na otoiném hi¥ideli 10, ktery '
Je otoZnd uloZen ve dvojici loZisek ;;; K volnému konci

' oto¥ného h¥{dele 10 je pfipevndn tiec{ kotoud 12, na
ktery dosedd kotva 13 pﬁsobenim soustavy tla&nych pruZin
14. Kotva ;2'39 opatfena'tfeéim obloZenim 15. Soustava
tladnfch pru¥in 14 je uloXena v tdlese 16 t¥eci brzdy,

v gémi Je soulasné zabudovdna elektromagnetickd civka 17.
Téleso 16 je Srouby 18 bfipevnéno ke stojanu 1 iafizeni.
Podél lisovadla 9 je v za¥izenf{ uspo¥dddn svisle pohybli=
vy dfiék 23 s upnutym noéeﬁ 19. K pohyblivému drzdku 23
je vykyvndé p¥ipojena ojnice 29, opanym koncem oto&nd ulo=-
Zend na excentrickém &epu 28 piipojeném ke klikovému
h¥{deli 35, ktery je propojen se vstupnim hiidelem 25.
Vstupni hiidel 25 je opatien elékt;omagnetickou spo jkou
2k bro spojeni{ vstupniho h¥idele 23 se setrvainikem 26,

pohdnénym stdle bézicim elektromotorem 27.

Lisovadla 9 je pfipojeno svymi konci k tdhlim 33,
kterd jsou vykyvn® pifipojena k dvojici dvouraﬁennich‘pék
32, jejichi opa&nd ramena jsou pripojena k hydraulickému
vélci 21,pfipevadnému k podstavei 31 zafizéni. K nému je
rovnd% pfipojen jeden konec'tainé ﬁruéiny 30, opaénym

koncem uchycené né Jedné z dvouramennych pdk 32. Pod
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lisovadlem 2 Jje ve stojanu 1 uspofdddn pracovni sttil 20,
na néms Je zndzornén stoh 38 napfiklad papiru. P#i obou
koncich pracovniho stolu 20 jsou uspoidddny tlaéitkové4

ovliadate 22 a v jeho stiedové &dsti pifepina& 37.

Na klikovém hif{deli 35 Jje uspoidddn neokrouhly kotoud
34 pro spolupréci s indukinfm &Ztdrbinovym snimadem 26,
zapojenym v proudovém obvodu elektromagnetické civky 17

tdlesa 16.
Na stojanu 1 Je zndzorndn hlavni vypinad 39.

Na hornim konci ozubené tyée 4 miZe byt upevnén ovié«
daci vystupek 40 pro spoluprdci s dall3{m indukdnim 5tdrbi-
hovfm snimadem 41 vyskové® prestavitelnym pomoci tlaéifka
42 a zapojenym v nezndzornéném ovlddacim obvodu zafizeni

pro ¥ezéni papiru.

Zapnutim hlavniho vypinade }9 se uvede do chodu elektro=
mofor 27 a neznézornéné terpadlo bydraulické kapaliny..Po
‘uloZeni a ustaveni stohu 38 papi{ru, lepenky, fo1if z plastic--
kych bhmot a podobné na pracovnim stole 20 stiskne obsluha
souéasné ob&éma rukama dvojici tlaéitkovych ovladadl 22,
¢im% uvede do &innosti hydraulicky vdlec 21, ktery pfes
dvojici dvouramennych pék 32 a dvojici tdhel 33 uvede do
sestupného pohybu smé&rem ke‘atohﬁ 38 1isovad16'2, které
stladi étoh 38 na pracovnim stole 20. Pf¥ed skonienim pracove
niho pohybu lisovadld 9 dojde ke krdtkodobému sepnuti

elektromagnetické spojky 24,kombinhované s vyhodou s neznd-
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zornénou pruZinovou brzdou, a tim ke spojen{ vstupniho
h¥idele R5 se setrvainikem 26. Excentricky &ep 28 tim
vykond J;dnu otééku a ptes 6Jniei 22 dojde k pfdcovnimu
a zpétnému pohybu noZe ;2. Po provedeni  fezu ée vyitadd
hydraulicky védlec 21 =z dalsf &innosti a ta3nd pruZina 30
vrdt{ pies dvouramenné pdky 32 a tdhla 33 lisovadlo 9 do

vychoz{ polohy.

Béhem pohybu lisovadla 9 vykondv4d souhlasny pohyb s
nim spojend ozubend ty¢ 4,uvdddjfc{ do otd&ivého pohybu

pastorek § a pfes jeho ofoén# hi¥{idel 10 tfeci{ kotoud 12.

Pfi uvolndni tla&itkovych ovladadi 22 nebo p#i vniknu-
td nap*ikiad ruky do prostoru piFed noiem~12, vykrytého svée
telnou bezpeénostni clonou u zarizen{ s moZnost{ automatic-
kého re%imu préce, nastane okamiité zastaveni sestupného
pohybu noZe 19 a poloha neokrouhlého kotoude 34 na kliko=
vém h¥fdeli 35 va&i indukénimu $t&rbinovému enimasi 36 ad
impuls pro rdzpoJeni proudového obvodu elektromagnetické.
éivky 17, takZe tla®né pruZiny 14 v télese 16 tireci brzdy -
p¥itladfi jeho kotvu 13 tfecim obloZenim 15 k tfecimu kotouw
1 12. Tim dojde k zastaveni ot&¥ivého pohybu treciho ko=
touse 12 a 8 nim i oto&ného hiidele 10 a na ném uloZeného
pastor&ﬁ 3. Zestaveni pastorku 5 zabrdni daldimu pohybu
ozubené tyde 4 a tim s ni peiné'spojeného lisovadla 9,

takle dolni hrana lisovadla 9 preinivé pres b¥it nofe 19..

Do jde=1i k pferudeni sestupného pohybu noZe 12 v
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okamiiku, kdy lisovadlo 9 jiZ dosedlo na ¥rezany stoh 38,
zustane tento stladen silou odpovidajic{ vyvozenému brzdo
vému momentu brzdiciho éatroji. Po opétném stisknutd{ flaéit-
kovych ovladadl 22 se uvede do &innosti elektroﬁagnetické
'cifkallz. kterd pfitédhne kotvu 13 proti sfle tla&nych pru=
#in 14, &im¥ se uvolni t¥ec{ kotoud ;g:'coé dovoli dokon&eni

sestupného pohybu lisovadla 9 a poté no¥e 19.

PFi vfuéiti zarizen{ pro fezdni{ papiru k trvalému zali-
sovén{ stlaéitelnich stohli 38 se prepne pfepina& 37, &im%
se vyfadi z dal${ &innosti oviédéni nofe 19. Stisknutim
obou tlalitkovych ovlada&li 22 nastane pouze pracovﬁi zdvih
1iaovéd1a 9 ¢innosti hydraulického vdlce 21, Lisovaci sfla,
pﬁsbbici na stoh 38, plsobi v tomto pFfipadd i po uvolndni
_ tla&fitkovych ovladadh 22. Vypnutim hlavniho vypinale 29
dojde k zastaveni elektromoﬁoru 27 a k pferuSeni p¥ivodu
elektrického proudu do elektromagnetické civky ;1;.T1aéné
pruZiny 14 tim pFitla&i kotvu 13 s‘tfecim obloZenim 15
k tfeciﬁu kotoudi 12. Po dosaZen{ rovnovéhy sil mezi vztla-
kem slisovaného stohu 38 a brzdovym moﬁentem vyvézenim'brzdi-
cim dstrojim se lisovadlo 9 zastavila'udrii stoh 38 v odpo=-

vidajicim slisovaném stavu.

Pro zastavovédni lisovadla 9 pii Jjeho zp&tném chodu
tésné nad stohem 38 lze vyuéit'oviédaciho v¥stupku 40,
plsobiciho na vyskové pfeataviﬁglni indukénd Stérbihovi

snimad 41. Velikost zpdtného chodu lisovadla 9 lze sef{dit
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vydkovym pFrestavenim indukiniho 3tdrbinového snimade 41
otddenim toditka 42, ktery soudasnd miZe byt vyuiit k vydd-
n{ impulsu pro automaticky posuv nezndzorndného sedla do

-pfedvolené vzddlenosti od no%e 19.

Vyndlezu miZe byt vyufito u za¥izenf pro fezdni papiru,
zejména p¥i pofadavku zvyieni jejich bezpeénosti' @ produkti-

vity prédce.
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- 10 =
PREEDMET VYINAKLEZU

1. 2af{zen{ pro ¥ezdni papiru, sestdvajici s vyhodou
ze stojanu s pracovnim stolem, pfifemZ ve stojanu je jednak
svisle suvné uloZeno lisovadlo propojené p¥es dvojici tdhel
A dvojici dvouramennych pék s hydrauliskim vdlcem, jednak
svisle pohyblivy dr#dk s upnutym noiem;.k ndmuz je vykyvnéd
pfipojena ojnice opainym koncem ototnd ulofend na excentrice
kém depu pripojeném ke klikovému hiideli, ktery je propojen
se vatupnim h¥idelem a ten pFes elektromagnetickou spojku
se setrvadnikem piripojenym s elektromotorem, vyznadujicim
se tim, %e k lisovadlu (9) je pripevn&na ozubend ty& (4)
zabirajici s pastorkem (5) pevn& uloZenym na oto&ném hfi-
deli (10), k nému¥ je rovné% pevnd ﬁfipojen treci kotoud
(12),‘proti nému% je uspordddno ke stojanu (1) rezaciho
étfoje pfipefnéné tdleso (16) se zabudovanou elektromagne=-
tickou civkou (17) a s .tla&nymi pru%inami (14), a mezi
télesem (16) a tfaéi@ kotoudem (12) je Kkotva (13) s tiecim
oblofenim (15), pfidem% na klikévém h¥ideli (55) je neokrouhe
1y kotoud (3&) pro spoluprdci s indukinim étérbiﬁovﬁm‘sni-
madem (36), zépoJen&m v proudovém obvodu elektromagnetické
civky ‘17) télesa (16).

2; Zar{zent ﬁodle bodu 1, vyznaéujici se tiﬁ. Ze

ozubend ty¢ (4) Je opatfena ovlddacim vystupkem (ho) pro

spoluprdci s vyskové pfestavitelnym a ke stoJanu (1) pripev-

#én¥m indukcittm  43rbinovVm snimalem (hl)

2 vykresy
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