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(54) Vysazovaci{ ustrojf zejména pro brambory

1

Vynélez se tykd vysazovaciho istroji, zejména pro brambory, pouzitelného viak také
pro vysazovéni jinych zemédélskych plodin.

Dosud pouzivani vysazaovaci nebo sézeci ustrojf maji tu nevfhodu, Ze nabiraci ryohlost
plodin je prakticky stejné jako rychlost, kterou jsou vysazovény do pidy. Protoie nejpfi-
znivé j81 vy;azovaci rychlost pro dosazent pfeané visadby se mé rovmat rychlosti pojezdové,
av§ak byt opaného smyslu pro dosazeni nulové vypadové rychlosti plediny vzhledem k zemi,
jo pfi vyiich pracownich rychlostech i rychlost, s niZ jsou plodiny do sézeciho ustroji
nabirany, znadné a v disledku toho neni nab{réni presné, V kritkém Sasovém limitu totiZ
nedo jde k pravidelnému zapinéni sézeciho ustroji plodinami. SniZi-li se rychlost nabirén{,
utrpf tim pfesnost vysadby, nebol plodiny potom majif pfi v§padu vzhledem k zemi uréitou
rychlost a odkulujf se ze stanovenych mist.

Bylo proto navrieno zafizeni, u ndhof jsou plodiny mabirény na menifm primdru kotoute
a vysazovény na vétdim priméru, dim se zv§si na 34douci miru vysazovaci rychlost. Plodiny
véak musi prechdzet ze liiéok. jimiz jsou nabirény, otvorem ve 8tdnd kotoude do vysazovaci
komory, v niZ jsou urychlovény. Pfi prichodu sténou jsou plodiny protladovény otvorem, v
ném? v disledku mecﬁanického pfesunu, uréité nepravidelnosti v nabréni, a kone&nd i nepra-
videlnosti tvaru piodiny dochéz{ k poruchém a blokovéni, takie v§sadba nemé poZadovanou
pfesnost a pravidelnost.

Tyto nevyhody a nedostatky jsou do znadné miry odstrandny vynélezem, jehoZ podstata
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spoéiva v tom, %o nekone&ny stranové gsklonény ob&iny pas je veden pies sklonény valec, na
jehoZ sklonéné hiideli je upevnéno vysazovaci kolo, opatfené jednak postrannim krytem,
jednak prepiZkami, kters nevazuji na hraditka ob&iného pésu.

fistroji podle vynilezu je schopno zajistit nabrén{ plodinx do séazeciho kotoude pfi
optimalni men&i rychlosti, ne%z je rychlost vysazovaci, ptilemZ v disledku prisunu pleodin z
komirek, vytvoienfch na podavacim pase, je zarutéeno pravidelné a plesné nabirani. RovnéZ
i vysazovéni je pravidelné a v pozadované piesnosti, protoze plodiny se bezprekalikové
urychli v sazecich komoréch na optimadlni vysazovaci rychlost a touto jsou pravideln& vy-
poustdny do vytvorené brazdy, takie nedojde k jejich ne%adoucipu pfemisfovani po zemi.

Na pfipojenych viykresech je znazornén priklad provedeni vysazovaciho ustro ji podle
vynédlezu, Vv nich% obr. 1 predstavuje v perspektivnim pohledu jednu alternativu ustroji,
obr. 2 zn&zornuje schematicky osovy fez vysazovacim kolem a vilcem ob&Zného pésu této
alternativy, obr. 3 je daldi alternativou ustrojf v perspektivnim pohledu a obr. 4 znizor-
fuje opdt schemmticky osovy Fez vysazovacim kolem a vélcem obdZného pésu této alternativy.

Nekoneén§ ob&%iny pas 1 je sklondn vzhledem k vodorovné roviné a opatfen hraditky 2,
ktera vytvéfeji na pésu komidrky 3. Misto hradftek 2 miZe byt pouzito také 1Zilek apod.
Ob&sny pas 1 je veden pies vilce 4, z nichZ je znézornén jen pfedni, ktery je spojen s hif-
delem 5, ktery je s vyhodou soutasnd také hiidelem 5 vysazovaciho kola 7, souosého s vil-
cem 4 a tedy rovmél sklonéného, a to ke svislé roviné. U strany obdiného pésu i k piZ je
tento sklonén, je vytvoiena sténa 8, zabranujic{ vypadnuti plodin na stranu pied dosaZienim
vysazovaciho kola 7 a tedy vedend az k nému. Vysazovaci kole 1 je opatfeno pfepéikdmi 8,
tvoricimi vysazovaci komory 8. Vysazovaci kolo 1, ‘respektive jeho vysazovaci komory 9, Jjsou
ze strany omezeny krytem 10, Vysazovaci komory 9 vysazovaciho kola 7 jsou u prvé alternati-
vy /obr. 1, 2/ vytvoleny jako axidlné~-radidlni Sroubové prostory, u druhé alternativy /obr.
3, 4/ jako pouze radislni Sroubové prostory. V obou pripadech smé&éuji k obvoedu vysazovaciho
kola 7, které je pravé po pfedni asti svého obvodu kryto zébranou 11, zasahnjici a% k vy-
padu 12 séazenych plodin. Vypad 12 je uspoifadan za piednim okrajem 13 rozevirate 14 sézeci
brazdy, jimi miZe byt bud pasivni radlidka, eventualnd s kifidly, anebo i aktivni rotaéni
orgén /neznazorndn/.

Ostroji podle vyndlezu pracuje takto : Nekonedny obdiny pas 1 prinddi v komirkach 3
plodiny, které pfi pfechodu pasu 1 pfes vAlec & prepadéva ji do vysazovacich komor 9 pfi |
nabiraci{ rgchlosti v , shodné s rychlosti ob&Zného pasu 1. Ve vysazovacich komordch §
jsou plodiny urychleny pfi svém prepadu smérem k obvodu vysazovacfho kola 7 na vysazovaci
rychlost vv , piibliZné shodnou s rychlosti pojezdovou, aviak v okamZiku mijeni vypadu 12
sdzenych plodin opadného smyslu, takie plodiny, vypadlé do brazdy vytvorené rozevirafem 14
se neodkuli{ a zistanou na uréeném mistd, Tak je dosaieno pofadované presnosti gsézeni{ a pra-

vidélnosti vysadby, pokud se tyle vzajemnych rozteéf a umistdni plodin v rédku.

PREDMET VYNALEZU

1. Vysazovaci ustrojf, ze jména pro brambory, opatiené vysazovacim kolem s komorami pro ury-

chleni plodin z mens$i rychlosti nabiraci na vét$i rychlost vysazovaci a nekoneénym obé&Z-
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nym pasem s hraditky, vyznafené tim, Ze nekonedny stranovs sklonény obéiny pas /1/ Je
veden pres sklonény valec /4/, na JehoZ sklinéné hifdeli /5/ je upevndno vysazovac{
kolo /7/, opatfené jednak postrannim krytem /10/ a jednak prepafkami /8Y, které nava~
zuji na kraditka /2/ ob&iného pasu /1/.

Vysazovaci dstroji podle bodu 1, vyznadené tim, #e na sklonéné strané obéZného pasu

/1/ jo vytvofena sténa /6/ nasmérovani k vysazovacimu kolu /7/ pro vedeni pledin,

4 vikresy
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