
공개특허 특2001-0082067

 
(19) 대한민국특허청(KR)

(12) 공개특허공보(A)

(51) 。Int. Cl. 7

G01S 5/00
(11) 공개번호
(43) 공개일자

특2001-0082067
2001년08월29일

(21) 출원번호 10-2001-0006099         
(22) 출원일자 2001년02월08일         

(30) 우선권주장 2000-034413 2000년02월14일 일본(JP)

(71) 출원인 가부시끼가이샤 도시바
니시무로 타이죠
일본국 도꾜도 미나또꾸 시바우라 1쪼메 1방 1고

(72) 발명자 도리고시히데끼
일본국도쿄도후쮸시도시바쪼1가부시끼가이샤도시바후쮸공장내
모리따시게까즈
일본국도쿄도후쮸시도시바쪼1가부시끼가이샤도시바후쮸공장내
하마마쓰고이찌
일본국도쿄도후쮸시도시바쪼1가부시끼가이샤도시바후쮸공장내
슈또이쓰오
일본국도쿄도후쮸시도시바쪼1가부시끼가이샤도시바후쮸공장내

(74) 대리인 문기상
문두현

심사청구 : 있음

(54) 시각 동기방식

요약

본 발명은 시각 동기(同期)를 의식하지 않고 정보 전송 효율을 확보하면서, 신뢰성이 높은 시각 동기방식을 얻는 것을 
과제로 한다.

    
본 발명의 시각 동기방식은, 전역 위치 시스템(Global Positioning System; GPS)(101)으로부터의 시각 신호를 수신
하고, 국제 조정 시간(Universal Time Coordinated; UTC)에 동기한 시각 보정용 기준 신호와 절대 시각을 나타내는 
시각 시리얼(serial) 신호를 출력하는 수신기(102)와, 상기 기준 신호와 시각 시리얼 신호로부터 상기 UTC에 동기한 
시각 동기 신호를 합성하고, 복수 단말장치(104)에 대한 시각 동기 신호 분배 수단을 실장하는 시각 분배기(103)로 
구성되며, 상기 시각 분배기로부터 시스템을 구성하는 복수 단말장치에 시각 동기 신호를 분배 송신하여, 단말장치 사
이의 일괄 시각 동기를 취득한다.

 - 1 -



공개특허 특2001-0082067

 
    

대표도
도 1

색인어
GPS, 시각 동기, 합성 신호, 카운터

명세서

도면의 간단한 설명

도 1은 본 발명에 의한 시각 동기(同期) 처리 시스템 전체를 나타내는 블록도.

도 2는 본 발명에 의한 청구항 1 내지 청구항 6의 실시형태에서의 시각 분배기 측에서의 합성 신호 작성 내용을 나타내
는 블록도.

도 3은 본 발명에 의한 청구항 1 내지 청구항 6의 실시형태에서의 시각 분배기 내용에 의해 작성되는 합성 신호의 내용
을 나타내는 블록도.

도 4는 본 발명에 의한 청구항 1 내지 청구항 4의 실시형태에서의 단말장치 내의 시각 작성 처리 내용을 나타내는 블록
도.

도 5는 본 발명에 의한 청구항 3 및 청구항 4의 실시형태에서의 단말장치 내의 시각 동기 처리 시간 변환 처리 내용을 
나타내는 블록도.

도 6은 본 발명에 의한 청구항 1 내지 청구항 5의 실시형태에서의 시각 분배기 내의 시각 신호 백업(back-up) 처리 
내용을 나타내는 블록도.

도면의 주요부분에 대한 부호의 설명

101 : GPS 102 : GPS 수신기

103 : 시각 분배기 104 : 단말장치

105 : 펄스 신호선 106 : 시리얼(serial) 전송계

107 : 광 전송계 201 : UTC 동기 기준 신호

202 : UTC 동기 절대 시각 신호 203 : 신호 합성

204 : 합성 신호 301 : 신호 분리

302 : 시각 선두(先頭) 식별 신호 303 : 절대 시각 신호

304 : m초 시각 보정 305 : 연월일 시분초 시각 보정

306 : m초 시각 307 : 연월일 시분초 시각

308 : 내부 시각 401 : 외부 클록 카운터
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402 : 내부 클록 카운터 403 : 카운터값 동시 비교

404 : 카운터값 오차 판정 405 : 내부 클록 카운터 조(粗)조정

406 : 내부 클록 카운터 미(微)조정

발명의 상세한 설명

    발명의 목적

    발명이 속하는 기술 및 그 분야의 종래기술

본 발명은 복수 단말장치 사이에서의 시각 통일을 도모하기 위한 시각 동기방식에 관한 것이다.

일반적으로, 각종 플랜트의 감시 제어 시스템에서는, 마이크로컴퓨터 및 전송 기술의 진전에 따라, 복수의 단말장치로 
구성되고, 이들 각 단말장치가 전송계에 의해 결합된 분산 제어 시스템이 주류를 이루고 있다. 또한, 플랜트로부터의 각
종 입력 정보에 대하여, 상태 변화 시의 발생 시각을 부가하여 기록 및 상태 표시를 행하고 있다.

    
플랜트로부터의 입력 정보를 받은 단말장치로부터 전송계를 경유하고, 대향장치에 입력 정보의 송신을 실현하는 방법으
로서, 크게 나누면, 입력 정보의 전송 수신측 장치에 의해 시각 부가를 행하는 경우와, 입력 정보를 받는 단말장치에 의
해 입력 정보의 상태 변화 시에 시각을 부가하는 경우로 구분된다. 종래, 전송 수신측 장치에 의해 시각 부가를 행할 경
우에는, 단말장치 사이를 결합하는 전송계 내의 전송 지연 및 각 장치 내의 처리 시간 지연에 의해, 정보에 부가되는 시
각이 실제의 정보 발생 시간과 지연 시간분의 오차를 발생시켰다.
    

또한, 입력 정보를 최초로 받는 단말장치에 의해 입력 정보의 상태 변화 시에 시각을 부가할 경우에는, 요구되는 시각 
분해능 이상의 정밀도의 시각 동기를 단말장치 사이에서 행할 필요가 있으며, 단말장치 사이를 결합하는 전송계 또는 
시각 동기 전용의 신호선을 사용할 필요가 있었다. 그 경우, 시각 동기를 고려한 전송 방식으로 하거나, 또는 시각 동기 
전용의 하드웨어 및 소프트웨어가 필요해져, 정보 전송 효율의 저하 및 경제성의 저하를 초래하게 되었다.

    발명이 이루고자 하는 기술적 과제

상기한 바와 같이, 종래의 입력 정보에 대한 시각 부가의 방법에 있어서, 1㎳ 정도의 고정밀한 시각 분해능이 요구되었
을 경우에는, 상기 시각 분해능 이상의 정밀도의 시각 동기 처리를 행할 필요가 있어, 그의 실현 방법 및 정밀도의 확보
가 곤란하였다. 본 발명은 상기 과제를 해결하기 위해 안출된 것으로, 시각 동기를 의식하지 않고 정보 전송 효율을 확
보하면서, 높은 정밀도 및 양호한 경제성을 갖는 시각 동기방식을 제공하는 것을 목적으로 하고 있다.

    발명의 구성 및 작용

본 발명의 특허청구범위의 청구항 1에 따른 시각 동기방식은, 최근, GPS의 이용 보급에 따라, 지구상 어디에 있더라도 
UTC에 대하여 ±1㎲라는 고정밀한 시각을 용이하게 입수할 수 있는 GPS를 이용하여, GPS로부터 출력되는 UTC에 동
기한 시각 보정용 기준 신호와 절대 시각을 나타내는 시각 시리얼 신호를 시각 분배기로부터 복수 단말장치에 분배 송
신하고, 복수 단말장치 사이의 일괄 시각 동기를 취득하는 수단을 제공한다.

청구항 1과 같이 구성된 시스템에 있어서는, 범용성이 있는 GPS를 사용함으로써, 전세계에서 UTC에 동기한 기준 시
각을 용이하게 취득하는 것이 가능해진다. 또한, 시각 분배기로부터 복수 단말장치에 기준 시각의 전송을 행함으로써, 
시스템의 간소화 및 고정밀한 시각 동기 처리가 가능해진다.

본 발명의 특허청구범위의 청구항 2에 따른 시각 동기방식은, GPS로부터 송신되는 UTC에 동기한 시각 선두 식별 신
호와 UTC에 동기한 절대 시각 신호를 합성하여, 각 단말장치에 일정 주기로 분배 송신하는 수단을 제공한다.
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청구항 2와 같이 구성된 시스템에 있어서는, GPS로부터 송신되는 UTC에 동기한 시각 선두 기준 신호와 UTC에 동기
한 절대 시각 신호를 시각 분배기에 의해 동일한 신호선으로 합성하고, 일정 주기로 송신함으로써, 신호선의 간소화에 
의한 경제성의 향상 및 전송 처리 부하 경감이 가능해진다.

    
본 발명의 특허청구범위의 청구항 3에 따른 시각 동기방식은, 각 단말장치에 의해 수신한 시각 분배기로부터의 시각 동
기 신호를 UTC에 동기한 시각 선두 식별 신호와 UTC에 동기한 절대 시각 신호로 추출(抽出)한다. 그 시각 선두 식별 
신호를 이용하여, 상승 타이밍 시에 동기한 기준 클록을 마련하고, m초의 시각으로서 사용하고 있는 내부 클록과의 시
간차를 계측하여, 계측 결과로부터 양 클록 사이에서의 클록 차이가 있을 경우는, 내부 클록을 기준 클록의 타이밍으로 
동기시킴으로써, GPS와 단말장치와의 시각 동기를 취득할 수 있고, 각각의 단말장치가 GPS와의 시각 동기를 취득함으
로써, 각 단말장치 사이의 시각 동기를 취득하는 수단을 제공한다.
    

청구항 3과 같이 구성된 시스템에 있어서는, 초(秒) 오더(order)까지의 시각은 시각 분배기로부터의 절대 시각을 사용
하고, m초 등과 같이 GPS로부터의 기준 신호에 포함되지 않는 미세한 시각은, UTC에 동기한 기준 클록에 내부 클록을 
정밀하게 맞춤으로써, m초 단위의 시각 동기를 용이하게 취득하는 것이 가능해진다.

본 발명의 특허청구범위의 청구항 4에 따른 시각 동기방식은, 기준 클록과 내부 클록 사이의 시각차의 차이에 따라 보
정 시각 폭을 가변시키고, 시각 동기 확립까지의 소요 시간을 단축시키는 수단을 제공한다.

청구항 4와 같이 구성된 시스템에 있어서는, 시각 동기 대상장치의 처리 상승 시에 대하여, 기준 클록과 내부 클록의 오
차 폭이 매우 클 경우에도, 순식간에 시각 동기를 행할 수 있어, 각 단말장치의 시각의 신뢰성 향상이 가능해진다.

본 발명의 특허청구범위의 청구항 5에 따른 시각 동기방식은, GPS로부터의 시각 신호 수신이 불가능해졌을 경우에는, 
시각 분배기에 의해 GPS 시각에 동기시킨 내부 시각을 단말장치에 분배시키고, 각 단말장치 사이의 시각 동기를 계속
시키는 수단을 제공한다.

청구항 5와 같이 구성된 시스템에 있어서는, 어떠한 장해에 의해 GPS로부터의 시각 신호를 수신하는 것이 불가능해졌
을 경우에도, 시각 분배기에 의해 GPS와 동기시킨 내부 시각을 전체 단말장치에 송신함으로써, 각 단말장치 사이의 시
각 동기가 확보되어, 신뢰성의 향상이 가능해진다.

본 발명의 특허청구범위의 청구항 6에 따른 시각 동기방식은, 시각 분배기로부터 시각 수신을 할 수 없을 경우, GPS 기
준 시각에 동기시킨 단말장치 내부의 시각을 사용함으로써, 시각 처리를 계속하는 수단을 제공한다.

청구항 6과 같이 구성된 시스템에 있어서는, 어떠한 장해에 의해 시각 분배기로부터의 기준 시각 수신이 불가능해졌을 
경우에도, 각 단말장치 내의 기준 시각에 동기시킨 내부 시각을 사용함으로써, 각 단말장치 사이의 시각 동기가 확보되
어, 신뢰성의 향상이 가능해진다.

    
도 1은 본 발명에 의한 시각 동기방식의 전체 구성도이다. 도 1에 있어서, 전역 위치 시스템(Global Positioning Sys
tem; 이하, GPS라고 칭함)(101), GPS 수신기(102), 시각 분배기(103), 복수의 단말장치(104)가 펄스 신호선(105)
과 시리얼 전송계(106)와 광 전송계(107)를 통하여 각각 접속된 전체 구성을 갖고 있다. 그리고, GPS(101)의 기준 
시각 신호를 수신한 GPS 수신기(102)로부터 시리얼 신호를 시리얼 전송계(106)를 통하여 시각 분배기(103)에 송신
하고, 이 시각 신호를 수신한 시각 분배기(103)는 광 전송계(107)를 통하여 복수의 단말장치(104)에 기준 시각 신호
를 전송하는 시스템 구성의 일례이다.
    

    
도 2는 GPS 수신기(102)로부터 수신하는 UTC 동기 기준 신호(201)와, 상기와 동일하게 UTC 동기 절대 시각 신호
(202)를 시각 분배기(103)에 의해 합성 신호(204)를 작성하여 각 단말장치에 대한 기준 시각 신호 데이터의 송신을 
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행하는 블록도이다. 도 2에 나타낸 바와 같이, GPS 수신기(102)로부터 UTC 동기 기준 신호(201)와, UTC 동기 절대 
시각 신호(202)가 펄스 신호선(105)과 시리얼 전송계(106)를 통하여 시각 분배기(103)에 송신되어 오기 때문에, 각
각의 신호를 시각 분배기(103)에서 신호 합성(203)하고, 합성한 합성 신호(204)를 복수의 단말장치(104)에 광 전송
계(107)를 통하여 분배 송신한다.
    

도 3은 시각 분배기(103)에 의해 작성하는 신호 합성(203)의 처리 개요도이다. 도 3에 나타낸 바와 같이, GPS 수신기
(102)로부터 송신되어 오는 UTC 동기 기준 신호(201)와 UTC 동기 절대 시각 신호(202)를 신호 합성(203)하고, 합
성 신호(204)로 가공하는 처리이다.

    
도 4는 시각 분배기(103)로부터 송신되어 오는 합성 신호(204)를 단말장치(104)에 의해 취득하고, 시각 동기 처리를 
행하는 블록도이다. 도 4에 나타낸 바와 같이, 시각 분배기(103)로부터 송신되어 오는 합성 신호(204)를 단말장치(1
04)에 의해 시각 선두 식별 신호(302)와 절대 시각 신호(303)로 신호 분리(301)하고, 시각 선두 식별 신호(302)는 
m초 시각 보정 처리(304)를 행함으로써 m초 시각(306)을 작성하고, 절대 시각 신호(303)는 연월일 시분초 시각 보
정(305)을 행함으로써 연월일 시분초 시각(307)을 작성하며, UTC에 동기한 내부 시각(308)을 작성한다.
    

도 5는 각 단말장치(104) 내의 시각 동기 처리에 요구되는 소요 시간을 단축시키기 위한 처리의 블록도이다. 도 5에 
나타낸 바와 같이, 시각 선두 식별 신호(302) 수신 시에 카운터값을 리셋하는 외부 클록 카운터(401)와, m초 시각(3
06)으로서 사용하고 있는 내부 클록 카운터(402)를 일정 주기로 카운터값 동시 비교(403)하여, 카운터값 오차 판정
(404)을 행한다.

카운터값 오차 판정(404)의 결과에 따라, 오차 범위가 클 경우는 순시(瞬時) 시각 보정을 위한 내부 클록 카운터 조(
粗)조정 처리(405)를, 오차 범위가 작을 경우는 m초 시각을 UTC 기준 시각에 동기시키기 위한 내부 클록 카운터 미
(微)조정 처리(406)를 실시하고, 시각 동기 확립까지의 소요 시간을 최단으로 억제하는 처리를 행한다.

도 6은 시각 분배기(103) 내부의 처리 블록도이다. 도 6에 나타낸 바와 같이, 통상, GPS 수신기(102)로부터의 UTC 
동기 기준 신호(201)와 UTC 동기 절대 시각 신호(202)의 기준 시각 취득이 정상일 경우에는, 시각 분배기(103) 내
에서 수신한 UTC 동기 기준 신호(201)와 UTC 동기 절대 시각 신호(202)를 이용하여 신호 합성(203)을 행하고, 합
성 신호(204)를 작성한다.

여기서 GPS 수신기로부터의 수신이 케이블 절단 또는 전원 차단 등에 의해 중단되어, 전송 이상(異常)이라고 인식했을 
경우에는, 시각 분배기(103) 내부에 있는 수정(水晶) 발진기(501)에 의해 작성하고 있는 UTC 동기 기준 신호(201)
를 대신하는 내작(內作) 기준 신호(502)와, 시각 분배기(103)에 의해 자주(自走)시킨 내부 시각(503)을 이용하여 신
호 합성(203)을 행하고, 합성 신호(204)를 작성하여 분배 송신한다.

다음으로, 각 실시형태의 작용에 대해서 설명한다. 먼저, 청구항 1에 대해서 도 1 내지 도 3에 의해 설명한다. GPS(1
01)로부터의 신호를 GPS 수신기(102)에 의해 수신하고, UTC 동기 기준 신호(201)를 펄스 신호선(105)과, UTC 동
기 절대 시각(202)을 시리얼 전송계(106)에 의해 시각 분배기(103)에 출력한다. 시각 분배기(103)에서는 GPS 수신
기(102)로부터 수신한 절대 시각 신호를 각 단말장치(104)에 광 전송계(107)에 의해 일괄 분배 송신한다.

여기서 합성 신호(204)가 시각 분배기(103)로부터 각 단말장치(104)에 일괄 송신됨으로써, 각 단말장치(104)에 의
해 각각 GPS로부터의 UTC 절대 시각으로 각 단말장치(104)의 내부 시각(308)을 동기시키고, 각 단말장치(104) 사
이의 시각을 일제히 통일시키도록 했다.

본 실시형태에 의하면, 범용성이 있는 GPS를 사용함으로써, 전세계에서 UTC에 동기한 기준 시각을 용이하게 취득하
는 것이 가능하고, 시각 분배기로부터의 전송에 광 케이블을 사용함으로써, 노이즈에도 대응할 수 있다. 또한, 시각 분
배기에 의한 복수 단말장치로의 전송을 가능하게 함으로써 경제성이 우수하고, 시스템의 간소화 및 고정밀한 시각 동기 
처리가 가능해졌다.
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청구항 2에 대해서 도 1 내지 도 4에 의해 설명한다. 본 실시형태에서는 신호선의 간소화와 전송 처리 부하의 저감을 
도모한 것이다. GPS 수신기(102)로부터의 UTC 동기 기준 신호(201)와 UTC 동기 절대 시각 신호(202)를 신호 합
성(203)하고, 합성 신호(204)로서 각 단말장치(104)에 대하여 1개의 전송로에 의해 송신하도록 했다.

본 실시형태에 의하면, GPS로부터 송신되는 UTC에 동기한 시각 선두 식별 기준 신호와 UTC에 동기한 절대 시각 신호
를 시각 분배기에 의해 동일한 신호선으로 합성하고, 일정 주기로 송신하도록 했기 때문에, 신호선의 간소화에 의한 경
제성의 향상 및 전송 처리 부하 경감이 가능해졌다.

    
청구항 3에 대해서 도 1 내지 도 5에 의해 설명한다. 본 실시형태에서는 m초 단위의 시각 동기를 용이하게 얻도록 한 
것이다. 각 단말장치(104)에 의해 수신한 합성 신호(204)를 시각 선두 식별 신호(302)와 절대 시각 신호(303)로 신
호 분리하고, 절대 시각 신호(303)는 그대로 각 단말장치(104)의 연월일 시분초 시각(307)으로서 사용한다. 또한, 절
대 시각 신호(303)에 존재하지 않는 m초 시각(306)에는, 시각 선두 식별 신호(302)를 리셋 원(源)으로 한 외부 클록 
카운터(401)와, 소프트웨어 및 내부 수정 발진기를 리셋 원으로 한 내부 클록 카운터(402)를 사용하여 산출시킨다.
    

그 방법으로서 외부 클록 카운터(401)의 카운트값과 내부 클록 카운터(402)의 카운트값을 카운터값 동시 비교(403)
하여, 카운터값 오차 판정(404) 결과에 따라 m초 시각(306)으로서 사용하고 있는 내부 클록 카운터(402)의 카운트값
을 소프트웨어에 의해 보정하고, 시각 선두 식별 신호(302)에 동기시킨 외부 클록 카운터(401)의 카운트값에 근접하
도록 처리시킨다.

이 외부 클록 카운터(401)에 동기시킨 내부 클록 카운터(402)의 카운트값을 m초 시각(306)으로서 사용함으로써 GP
S 수신기(102)로부터 송신되어 오는 절대 시각 신호(303)에 편입되어 있지 않은 m초 시각도 UTC에 동기시키도록 했
다.

본 실시형태에 의하면, 초 오더까지의 시각은 시각 분배기로부터의 절대 시각을 사용하고, m초 등과 같이 GPS로부터
의 기준 신호에 포함되지 않는 미세한 시각은, UTC에 동기한 기준 클록에 내부 클록을 정밀하게 맞추도록 했기 때문에, 
m초 단위의 시각 동기를 용이하게 취득하는 것이 가능해졌다.

    
청구항 4에 대해서 도 1 내지 도 5에 의해 설명한다. 본 실시형태에서는 순식간에 시각 동기를 얻을 수 있도록 한 것이
다. 그리고, 청구항 3에 있어서, 각 단말장치(104)의 외부 클록 카운터(401)와 내부 클록 카운터(402)의 카운터값 동
시 비교(403)를 행하고, 카운트값 오차 판정(404)의 오차 대소에 의해, 보정 처리의 실시를 내부 클록 카운터 조(粗)
조정(405) 또는 내부 클록 카운터 미(微)조정(406)으로 변환시켜 행함으로써, 시각차에 따라 시각 동기 확립까지의 
소요 시간을 최단으로 하도록 했다.
    

본 실시형태에 의하면, 시각 동기 대상장치의 처리 상승 시에 대하여, 기준 클록과 내부 클록의 오차 폭이 매우 클 경우
에도, 순식간에 시각 동기를 행할 수 있어, 각 단말장치의 시각의 신뢰성 향상이 가능해졌다.

    
청구항 5에 대해서 도 1 내지 도 3, 도 6에 의해 설명한다. 본 실시형태에서는 GPS로부터의 시각 신호를 얻을 수 없는 
경우의 대응 처리를 얻고자 하는 것이다. GPS 수신기(102)로부터의 UTC 동기 기준 신호(201) 및 UTC 동기 절대 시
각 신호(202)가 통지되지 않게 되었을 경우에는, 미리 시각 분배기(103)에 의해 UTC 동기 절대 시각 신호(202)를 
내부 시각(503)으로서 격납시켜 놓은 시각과 시각 분배기(103) 내부의 수정 발진기(501)로부터 작성한 UTC 동기 기
준 신호(201) 상당의 내작 기준 신호(502)를 생성하고, 신호 합성(203)하여 합성 신호(301)를 작성하며, 각 단말장
치(104)에 분배 송신하도록 했다.
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본 실시형태에 의하면, 어떠한 장해에 의해 GPS로부터의 시각 신호를 수신하는 것이 불가능해졌을 경우에도, 시각 분
배기에 의해 GPS와 동기시킨 내부 시각을 전체 단말장치에 송신하도록 했기 때문에, 각 단말장치 사이의 시각 동기가 
확보되어, 신뢰성의 향상이 가능해졌다.

청구항 6에 대해서 도 1 내지 도 5에 의해 설명한다. 본 실시형태에서는 시각 분배기로부터의 기준 시각 신호를 얻을 
수 없는 경우의 대응 처리를 얻도록 한 것이다. 시각 분배기(103)로부터의 합성 신호(301)를 취득할 수 없게 되었을 
경우에는, 미리 각 단말장치(104)에 의해 절대 시각 신호(303)를 내부 시각(308)으로서 격납시켜 놓은 시각과 각 단
말장치(104)에 의해 카운트하고 있는 내부 클록 카운터(402)의 카운트값에 의해, 시각을 계속적으로 사용하도록 했다.

본 실시형태에 의하면, 어떠한 장해에 의해 시각 분배기로부터의 기준 시각 수신이 불가능해졌을 경우에도, 각 단말장
치 내의 기준 시각에 동기시킨 내부 시각을 사용하도록 했기 때문에, 각 단말장치 사이의 시각 동기가 확보되어, 신뢰성
의 향상이 가능해졌다.

    발명의 효과

상술한 바와 같이, 본 발명에 의하면, 1㎳ 이하의 고정밀한 시각 분해능이 요구되었을 경우, 지구상 어디에 있더라도 ±
1㎲ 정밀도의 절대 시각을 취득할 수 있는 GPS를 사용하도록 했기 때문에, 시각 동기를 의식하지 않고 정보 전송 효율
을 확보하면서, 높은 정밀도 및 양호한 경제성을 갖는 시각 동기방식을 제공할 수 있다.

(57) 청구의 범위

청구항 1.

    
전역 위치 시스템(Global Positioning System; GPS)으로부터의 시각 신호를 수신하여, 국제 조정 시간(Universal 
Time Coordinated; UTC)에 동기한 시각 보정용 기준 신호와 절대 시각을 나타내는 시각 시리얼(serial) 신호를 출력
하는 수신기와, 상기 기준 신호와 시각 시리얼 신호로부터 상기 UTC에 동기한 시각 동기 신호를 합성하고, 복수 단말
장치에 시각 동기 신호 분배 수단을 실장하는 시각 분배기로 구성되며, 상기 시각 분배기로부터 시스템을 구성하는 복
수 단말장치에 시각 동기 신호를 분배 송신하여, 단말장치 사이의 일괄 시각 동기를 취득하는 것을 특징으로 하는 시각 
동기방식.
    

청구항 2.

제 1 항에 있어서,

시각 분배기로부터 단말장치에 송신하는 시각 동기 신호는, 신호의 선두를 나타내는 식별 신호와 시각을 나타내는 절대 
시각 신호로 구성하고, 상기 식별 신호의 상승 타이밍을 UTC에 동기시켜, 일정 주기로 시각 동기 신호를 단말장치에 
송신하는 것을 특징으로 하는 시각 동기방식.

청구항 3.

제 2 항에 있어서,

단말장치에 의해 시각 분류기로부터의 시각 동기 신호를 수신하고, 상기 시각 동기 신호 내의 식별 신호의 선두 상승 타
이밍에 동기한 기준 클록을 마련하며, 이 기준 클록과 내부 클록과의 시간차를 계측하여, 상기 계측 결과에 의해 양 클
록 사이에서 시각 차이가 있을 경우는, 내부 클록의 보정 처리를 행함으로써, 내부 클록을 UTC에 동기시키는 것을 특
징으로 하는 시각 동기방식.

청구항 4.
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제 3 항에 있어서,

단말장치 내부의 기준 클록과 내부 클록 사이의 시각차의 보정 처리로서, 상기 시각차에 따라 보정 시각 폭을 가변시켜, 
시각 보정을 행하는 것을 특징으로 하는 시각 동기방식.

청구항 5.

제 1 항에 있어서,

시각 분배기 내에 GPS로부터 수신한 시각 신호에 동기시킨 내부 클록을 마련하고, 상기 GPS로부터의 시각 신호 수신
이 불가능할 경우는, 상기 시각 분배기 내의 내부 클록의 시각을 단말장치에 분배 송신함으로써, 각 단말장치 사이의 일
괄 시각 동기를 취득하는 것을 특징으로 하는 시각 동기방식.

청구항 6.

제 1 항에 있어서,

단말장치에 의해 시각 분배기로부터의 시각 동기 신호를 수신할 수 없을 경우는, 상기 단말장치 내의 내부 클록에 의해 
시각 처리를 계속하는 것을 특징으로 하는 시각 동기방식.

도면
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도면 1
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도면 2
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도면 3
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도면 4
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도면 5
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도면 6
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