ceexosovensxt | POPIS VYNALEZU |197 068

REPUBLIKA

(19) = = = | ay (B1
K AUTORSKEMU OSVEDCENI (B1)
@)
(22) Phnitens 3 05 78 (51 Int. C1 G 01 v 5/04
@) v 310478

URAD PRO VYNALEZY
(40) Zvetejnéno 31 07 79

~ AOBJEVY (45) Vydino 30 11 82

(75)
Autor vynilezu PESTA Ji¥i Ing., PRAHA

(54) Automatick§ kompenzdtor polarizadniho nap&ti

Vynéléz se tykd elektronického obvodu, umoffujiciho autometické kompenzovdni vstup-
piho polarizadniho napdti, které se nachézi na m&Ficich elektroddch.

Polarizadni napdti vznikd napi. pfi galvanickém spojeni mé&¥iciho p¥istroje se zemi,
které je pirevaind realizovéno méddnymi zabodévacimi elektrodsmi. Reakci mesi vodnimi
roztoky soli obsaZenych v pidd a kovovym povrchem elektrod dochézi ke vzniku elektroche-
mickych potencidlti, Velikost t&chto potencidld zévisi na chemickém sloZeni vlastni elektro--
dy, mineralizaci vody a na teplotd. ProtoZe se m&Fici elektrody nachdzeji v obecn& rizném
prostiedi, vznikd v mdFicim okruhu elektromotorické sila, dosshujici hodnot 200 mV i vice.
Puto elektromotoriskou silu (polarizadni nap&ti) je zapotiebi pied zapnutim m&ficiho prou-
du vykompenzovat do nuly tak, aby méfeny Ubytek nap&ti nebyl zatiZen chybou.

P¥i terénnim odporovém profilovéni, t.j. méibici metodd pouZivené v geofysice, se do-
sud pouivaji aparatury s rudkovymi m¥ficimi pFistroji. Kompenzace polarizadniho napé&ti
na mé*icich elektrodéch se provédi podle vychylky na m&#idle a to ru¢né, pomoci t¥i nas-
tavovacich .prvki. Postup pfi kompenzovéni polarizadniho napdti je dosti zdlouhaly a vyZa-
duje kvalifikovanou obsluhu aparatury.

P¥i prechodu k &islicovému méfeni a zobrazeni méfenych hodnot je ruéni kompenzace

polarizadniho nap&ti témér nemoiné, nebot vizuelni kontrola, zda se méifend hodnota zmen-
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Buje &i zvétduje je pro operdtora znsiné ndrodnd z divodu rychlého stiiddni &isel.

Uvedené nevjyhody odstrafiuje automaticky kompenzdtor polariza&niho napéti podle vyné~
lezu, jehoZ podstata spolivd v tom, Ze na vstupni svorku je jednak pripojens pies odpor
a ovlddaci kontakt analogovd pam&f a jednak je k ni pres integradni &len pfipojen digi-
t4lni voltmetr, u kterého je do bodu referenéni zem piipojeno vystupni napdti analogové

paméti .

Takto uspofddany obvod je schopny vykompenzovat polaroza&ni napdti do drivné + 1V,
p¥i rozsshu digitélriho voltmetru £ 2000 mV, Chyba vykompenzovéni se pohybuje v rozmezi
+ 1 mV. Dal3i vohodou zapojeni podle vyrélezu je znatné zjednodu$eni obsluhy geofysikdlni
aparatury, protoie ke kompenzaci je urlen pouze jeden ovlddaci prvek (tla&itko), po jehos
stisknuti probihé kompenzace polarizadniho napéti automaticky, bez zdésahu lidského dinitel
co? umofhuje méfici proces zcela automatizovat i nekvalifikovanou silou. Thned PO Vykom-—
penzovéni polariza&niho napéti je moZno ovlddaci prvek vypnout. Vyhodné je ddle i to, Ze
automatickd kompenzace polarizovaného napéti podle vyndlezu umoiBuje pouZit novou méiici
techniku (digitdlni m&feni) i v terénnich geofysikdlnich aparaturach, coZ dosaévadni zati=~

zeni neumozbovalo.

Automaticky kompenzdtor polariza&niho napéti podle vyndlezu je schematicky zndzornén

na priloZeném vykrese.

Vstupni napéti je privddéno pies vstupni svorku (Uvst) a integreini &len 1 na vstup

digitélniho voltmetru 2. Po dobu, kdy je vstupni napéti predstavovéno polarizadnim nap&-
tim je toto vstupni napsti privddéno pies odpor 2 a ovlddaci kontakt 4 na vstup anslogové
paméti 5, kterd je tvoifena kondenzdtorem 6 a operadnim zesilovadem Z 8 velkym vstupnim
odporem (Fédové 10° MOhm). Zesileni operacniho zesilovade 7 je rovné jedné s chybou na
pétém Pddu., Vystupni napdti z analogové paméti 5 Je odebirdno na velmi malé impedanci

a pfivédéno do bodu referendni zem& 8 digitdlniho voltmetru 9. Digitélni voltmetr 9
obsahuje analogovou &ést 10 a digitdlni Fidici a zobrazovaci jednotku 11.

Obvod podle vyndlezu pracuje tak, Ze ovlddaci kontakt 4, predifazeny analogové pamdti
3 zustévd sepnuty poze po dobu, néz Udaj na digitdlhim voltmetru Q se automaticky nastavi
na hodnotu nula., V tomto okamZiku se ovladaci kontakt 4 rozpoji a je mozné provést méieni,
kdy méfeny ubytek napdti delta U na nap&tovych elLektrodsch (nevyzna&ero) je vyvoldn pouze
zapnutim m&ficiho proudu I do proudového m&Ficiho obvodu (nevyznadeno)., Po automatickém
vykompenzovdpni a odpojeni analogové pamdti 5 od vstupni svorky Uvst ovliddacim kontaktem 4
Je v bodu referencni zem& 8 1 nadédle udrZovdno napdti rovné velikosti polarizadniho nap&ti
a tim je pastavena i vztaind Uroven, od které Je mérena vlastni hodnota zmény nepdti delta

U, kterd je vyboléna zaprutim méFiciho proudu.

Takto uspofddany obvod je schopny vykompenzovat polarizaéni napéti do trovné & 1000

mV, chyba vykompenzovéni se pohybuje v rozmezi + 1 v,

Obvod podle vyndlezu mi%e nalézt uplatnéni nejenom v geofyzikdlnich mé¥icich aparatu-
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réch, ale i v méfici technice vSeobecné a to viude tam, kde je zapotiebi piimo zmérit
rozdil mezi dvéma hodnotami,

Déle by bylo mozno aplikovat obvod i v lékaiské elektronice a to tam, kde je zapo-

trebl potlacit polarizadni slozku napéti na snimacich elektrodich.

PREDMET VYINLLEZU

Automaticky kompenzdtor polarizadniho nap&ti, vyznadeny tim, Ze ha vstupni svorku
(UVst) je jednak piipojena pies odpor (3) a ovlidaci kontakt (4) aralogovéd pamét (5) a
Jednak je k ni pres integraéni élen (1) pfipojen digitdini voltmetr (9), u kterého je

do bodu referenéni zem& (8) pfipojeno vystupni napéti analogové pamsti (5).
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