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(57) Sitzmdbel mit zumindest einer Sitzplatte (1)
und zumindest einer an mindestens einem
Tragerarm (3) angeordneten Riickenlehne
(2), wobei die Sitzplatte (1) an mindestens
einer mit dem Tragerarm (3) verbundenen
langserstreckten Biegefeder (4) abgestitzt
ist und die Biegefeder (4) so angeordnet
ist, dass sie bei Belastung der Sitzplatte
transversal zu ihrer Léngserstreckung elas-
tisch auslenkbar ist, wobei die Biegefeder
(4) an dem Tragerarm (3) drehfest fixiert
ist.
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Zusammenfassung:

Sitzmdbel mit zumindest einer Sitzplatte (1) und zumindest einer an mindestens einem Trager-
arm (3) angeordneten Rickenlehne (2), wobei die Sitzplatte (1) an mindestens einer mit dem
Trégerarm (3) verbundenen langserstreckten Biegefeder (4) abgestiitzt ist und die Biegefeder
(4) so angeordnet ist, dass sie bei Belastung der Sitzplatte transversal zu ihrer Lingserstre-

ckung elastisch auslenkbar ist, wobei die Biegefeder (4) an dem Tragerarm (3) drehfest fixiert
ist.
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Die vorliegende Erfindung betrifft ein Sizmodbel mit zumindest einer Sitzplatte und zumindest
einer an mindestens einem Trigerarm angeordneten Riickenlehne, wobei die Sitzplatte an
mindestens einer mit dem Tragerarm verbundenen langserstreckten Biegefeder abgestitzt ist
und die Biegefeder so angeordnet ist, dass sie bei Belastung der Sitzplatte transversal zu ihrer
Langserstreckung elastisch auslenkbar ist.

Beim Stand der Technik sind fir Sitzmébel wie insbesondere Biirostihle sogenannte Syn-
chronmechaniken bekannt. Diese erlauben, dass beim Zuricklehnen des Benutzers eine
gleichzeitige Verschwenkung der Riickenlehne und der Sitzflache stattfindet, wobei der
Schwenkwinkel der Rickenlehne gréBer als der der Sitzflache ist. Die DE 196 07 136 zelgt einen
Biirostuhl mit einer solchen Synchronmechanik, welche eine relativ hohe Anzahl von Dreh- o-
der Schwenkgelenken und eine longitudinal wirkende Feder bendtigt. Der dort geoffenbarte
Aufbau sichert zwar eine gute Ergonomie, die Konstruktion dieses Stuhls ist jedoch relativ auf-
windig.

Aus der AT 411 210 B ist ein Blrostuhl bekannt, bei dem eine léngserstreckte Biegefeder in
Form eines Federpakets transversal ausgelenAkt wird. Dieses Federpaket ist an einem Triger-
gehéuse festgeschraubt, welches wiederum mit dem die Rickenlehne tragenden Trégerarm
Uber ein Schwenkgelenk verbunden ist, Auch diese Konstruktion ist, was die Anzahl der Einzel-
teile und damit den Aufwand des Zusammenbaues betrifft, relativ aufwindig.

Ein gattungsgeméBer Stand der Technik, bei dem eine langserstreckte Biegefeder mit dem
Tragerarm verbunden ist, wird in der EP 1 209 994 B1 gezeigt. Bei dieser Konstruktion wird
unter anderem aber auch ein Schwenkgelenk zwischen Trégerarm und Biegefeder benétigt,
was wiederum einen relativ hohen konstruktiven Aufwand bedeutet.

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, ein gattungsgemiaBes Sizmébel dahingehend zu
verbessern, dass die fur seine Konstruktion bendtigte Anzahl von Teilen und damit der Auf-
wand beim Zusammenbau verkleinert wird.

Dies wird mit einem Sitzmdbel mit den Merkmalen des Patentanspruchs 1 erreicht.

Gemil der Erfindung ist somit eine drehfeste Fixierung cler Biegefeder am Tragerarm vorge-
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sehen, also eine direkte Verbindung von Biegefeder und Trigerarm ohne Zwischenschaltung
von Dreh- oder Schwenkgelenken oder anderen Bauteilen. Es kénnen dadurch die mit den
Dreh- oder Schwenkgelenken verbundenen Dreh- oder Schwenkachsen und deren Fihrungen
zwischen Biegefeder und Tragerarm eingespart werden, was zu einer einfachen Konstruktion
und zu einer Einsparung von Teilen fiihrt. Im Zuge der Erfindung wurde (iberraschenderweise
festgestellt, dass trotz dieser einfachen Konstruktion die Herstellung eines Sitzmébels mit gu-
ter Ergonomie und Synchronmechanik mdglich ist.

Die transversal, also quer zu ihrer Léngserstreckung auslenkbare Biegefeder weist giinstiger-
weise eine groBere Elastizitst als der Tragerarm auf, Dies bedeutet, dass die Biegefeder bei
gleichem Drehmoment stérker elastisch ausgelenkt wird als der Trigerarm und somit die Elas-
tizitdt der dadurch gebildeten Mechanik im Wesentlichen durch die Biegefeder bereitgestelit
wird,

Eine besonders bevorzugte Ausfiihrungsvariante im Sinne der Reduzierung der Anzahl der
Einzelteile des Sitzm&bels sieht vor, dass der Tragerarm und die Biegefeder einstlickig, also in
Form eines im Wesentlichen durchgehenden Bauteils ausgefiihrt sind. Dieses Bauteil kann z. B.
im Spritzgussverfahren o. dgl. schnell und einfach hergestelit werden. Es fillt dabei kein zusitz-
licher Aufwand fiir die Verbindung dieser beiden Teile z. B. durch Verschrauben, Vernieten
oder Verkleben an.

In anderen Ausgestaltungsformen der Erfindung kann aber auch vorgesshen sein, dass der
Tragerarm und die Biegefeder als jeweils eigensténdige Bauteile ausgefiihrt sind, welche dann
miteinander in einem Verbindungsbereich verbunden werden. Bevorzugt sind hierbei l&sbare
Verbindungen, wie z. B. Verschraubungen oder Vemietungen. Es kann aber auch das Verkle-
ben von Biegefeder und Tragerarmen im Verbindungsbereich o. dgl. vorgesehen sein. Vorteil
dieser Varianten der Erfindung ist es, dass das Material, aus dem der Tragerarm gefertigt wird,
vollkommen unabhéngig von dem fiir die Biegefeder benstigten Material ausgesucht werden
kann. Wahlt man diese Ausgestaltungsform, so kdnnen fir den Trigerarm auch im Wesentli-
chen steife Materialien herangezogen werden. Die Biegefeder kann in diesen Fallen z. B, als
Blattfeder oder als Blattfederpaket ausgebildet sein.

Die Sitzplatte kann sich an der Biegefeder, vorzugsweise an deren dem Trigerarm entgegen-
gesetzten freien Ende, direkt oder indirekt abstiitzen. Bei einer indirekten Abstiitzung Uber
eine Lagereinrichtung ist bevorzugt vorgesehen, dass die Lagereinrichtung eine Relativbewe-
gung zwischen der Biegefeder und der Sitzplatte mit einer in Betrigbsstellung des Sitzmébels
vertikalen Komponente und/oder mit einer in Betriebsstellung des Sitzmédbels horizontalen
Komponente zuldsst. Um eine kontrollierte Synchronbewegung in vordefinierten Grenzen si-
cherzustellen, weist diese Lagereinrichtung glinstigerweise Anschlage auf, die die Relativbe-
wegung zwischen Biegefeder und Sitzplatte in vertikaler und/oder horizontaler Richtung be-
grenzen.




ST O T o P A4 38 2 - T Y I PATENTE HEFECHOFMANN— 45008~

Ay N

e 6 0000 00990 9000 o
L) oo oo . o
* ] o0 ® oo L] e o
. L [ [ [ o esece
. e o e o . [
.9 .0 00 oo (2] [ ]

Die erfindungsgemaéBe drehfeste Fixierung der Biegefeder am Tragerarm kann in ihren ver-
schiedenen Ausgestaltungsformen besonders bevorzugt bei der Herstellung von Stihlen, Bi-
rostihlen und insbesondere bei sogenannten Drehstiihlen mit einer um eine vertikale Achse
drehbaren Sitzplatte umgesetzt werden.

In den Fig. werden drei verschiedene Ausfiihrungsformen schematisiert dargestellt. Dabei zei-
gen:

Die Fig. 1 bis 4 einen ersten erfindungsgemaB ausgebildeten Drehstuhl;

die Fig. 5 eine zweite Ausfilhrungsform eines erfindungsgemaB ausgefiihrten Drehstuhls und
die Fig. 6 eine dritte Variante eines Drehstuhls gemaf der Erfindung.

In der ersten Ausfiihrungsvariante gemaB der Fig. 1 bis 4 sind der Tragerarm 3 und die Biege-
feder 4 als ein einstlickig durchgehendes Bauteil ausgefihrt. Am in der Betriebsstellung nach
oben weisenden Abschnitt des Trigerarms 3 ist, wie an sich bekannt, die Riickenlehne 2 ange-
bracht. In einer bevorzugten Ausgestaltungsvariante kann sogar vorgesehen sein, dass die
Rickenlehne 2, der Tréagerarm 3 und die Biegefeder 4 einstickig als Einbauteil ausgefiihrt sind.
Die Herstellung kann z. B. im Spritzgussverfahren erfolgen. Bevorzugt kommen dabei Kunst-
stoffe, wie z. B. Polypropylen, faserverstirkter Polypropylen o. dgl. zum Einsatz. Fig. 3 zeigt
beispielhaft einen Querschnitt durch den Tragerarm 3. Bei dieser Variante bestehen der Tra-
gerarm 3 und die Biegefeder 4 sowie gegebenenfalls auch die Rickenlehne 2 aus einem soge-
nannten Zweikomponentenmaterial. Der Kernbereich 21 besteht hierbei aus einem faserver-
starkten Kunststoff, wie z. B. faserverstarktem Polypropylen. Dieser Kernbereich 21 ist von ei-
nem Mantelbereich 22 umgeben, fiir den Kunststoff ohne Faserverstérkung verwendet wird.
Auch hier kann Polypropylen zum Einsatz kommen. Dieser Aufbau aus Kernbereich 21 und
Mantelbereich 22 erstreckt sich vorzugsweise jeweils Uber im Wesentlichen die gesamte Lange
des Tragerarms und/oder der Biegefeder. Im Wesentlichen die gesamte Lénge bedeutet da-
bei bevorzugt mindestens 90%, vorzugsweise mindestens 95% der Bauteilldinge. Um der Biege-
feder 4 eine gréBere Elastizitat als dem Tragerarm 3 zu verleihen, weist die Blegefeder 4 im
Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 1 eine geringere Querschnittsflache als der Trégerarm 3 auf.
Um diesen Unterschied in den elastischen Eigenschaften bereitzustellen, kann aber natirlich
auch anstelle oder zusétzlich zum Unterschied im Wirkquerschnitt die Materialzusammenset-
zung der Biegefeder 4 gegenliber der des Tragerarms 3 veréndert werden. So kann z. B. auch
in der Biegefeder 4 ein geringeres Mal3 an Faserverstirkung als im Trégerarm 3 vorgesehen
sein.

Im Ausfihrungsbeispiel gemaB den Fig. 1 bis 4 erstreckt sich die Biegefeder 4 unter der Sitz-
platte 1 von ihrem freien Ende 5 bis zum Ende des Bereiches mit verkleinertem Querschnitt
kurz vor der Trégergehauseschwenkachse 15. Letztere ist in der gezeigten Betriebsstellung
horizontal angeordnet und bildet Teil eines Schwenkgelenkes zwischen Tragerarm 3 und dem
Tragergehduse 17. Das Tragergehduse 17 ist das Verbindungsteil zwischen dem Untergestell
16 des Sitzmébels und dem Tragerarm 3. Im gezeigten Ausfiihrungsbeispiel ist das Trégerge-
hause 17 an einer in Betriebsstellung vertikal angeordneten Saule 18 befestigt, welche wieder-
um im hier als Standkreuz ausgebildeten StandfuB 19 gelagert ist. Der Standful} 19 weist, wie
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ebenfalls an sich bekannt, Rollen 20 zum Verfahren des Drehstuhls auf. Das Tragergehause 17
ist gegeniber dem Standfuf3 19, wie an sich bekannt, um eine in Betriebsstellung vertikale
Achse 24 drehbar. Ein Drehen oder Verschwenken des Trigergehiéuses 17 gegeniiber der S3u-
le 18 oder demn StandfuB 19 um eine horizontale Achse ist bei allen gezeigten Ausfiihrungsva-
rianten nicht vorgesehen. Der gezeigte Aufbau des Untergestells 16 aus Rallen 20, StandfuB 19
und S&ule 18 ist fir Blro- bzw, Drehstihle giinstig. Die Erfindung ist aber nicht auf solche Aus-
gestaltungsformen von Sizmdbeln beschrinkt. Es kénnen durchaus auch andere Sitzmébel,
wie z. B. Stiihle mit mehreren Stuhlbeinen oder Sitzbanke erfindungsgemaB ausgebildet sein.

Die Sitzplatte 1, die wie an sich bekannt, ein Sitzpolster tragen kann, ist in den gezeigten Aus-
fihrungsbeispielen in ihrem hinteren, der Riickenlehne 2 zugewandten Bereich Uber ein Dreh-
oder Schwenkgelenk um eine horizontale Sitzplattenschwenkachse 14 schwenkbar am Trager-
arm 3 befestigt. Die Sitzplattenschwenkachse 14 ist giinstigerweise in dem Sinne ortsfest an
der Sitzplatte 1 und/oder dem Trégerarm 3 und/oder der Biegefeder 4 angeordnet, als dass
sie weder in horizontaler noch in vertikaler Richtung gegeniiber den genannten Bauteilen ver-
schoben werden kann. Die Position der Sitzplattenschwenkachse 14 liegt, in horizontsler Rich-
tung gesehen, glinstigerweise im Bereich der der Riickenlehne 2 zugewandten Halfte der Sitz-
platte 1, bevorzugt im Bereich des der Riickenlehne 2 néchsten Drittels der Sitzplatte 1.

Das zweite Schwenkgelenk wird durch die bereits erwihnte Tragergehauseschwenkachse 15
gebildet. Mit dieser ist der Trigerarm 3 in unmittelbarer Néhe zur Séule 18 am Tragergehiuse
17 angelenkt. Auch diese Schwenkachse 15 ist in den gezeigten Ausfihrungsformen weder in
horizontaler noch in vertikaler Richtung gegeniiber dem Trigergehduse 17 und dem Triger-
arm 3 verschiebbar. lhre Lage ist, in der Horizontalen gesehen, zwischen der Sitzplatten-
schwenkachse 14 und der Lagereinrichtung 6, Uber die Lagereinrichtung 6 stitzt sich die Sitz-
platte 1 mit ihrer von der Riickenlehne 2 abgewandten Vorderseite auf der Biegefeder 4 in
dem Bereich des freien Endes 5 der Biegefeder 4 ab. Dieser Bereich des freien Endes 5 wird
bevorzugt durch die vordersten 10 bis 15% der lingserstreckten Biegefeder 4 gebildet, Der
vordere Bereich der Sitzplatte 1, in dem sich dieser auf der Biegefeder 4 abstiitzt, liegt glins-
tigerweise, in horizontaler Richtung gesehen, in der der Riickenlehne 2 abgewandten Hlfte
der Sitzplatte 1, vorzugsweise im Bereich ihres der Riickenlehne 2 entfermntest angeordneten
Drittels. Die Lagereinrichtung 6, mit der sich die Sitzplatte 1 auf der Biegefeder 4 abstiitzt, er-
moglicht eine Relativbewegung zwischen Sitzplatte 1 und Biegefeder 4 sowohl in horizontaler,
als auch in vertikaler Richtung. Um definierte Bewegungsgrenzen sicherzustellen, ist die Rela-
tivbewegung aber sowohl in vertikaler als auch in horizontaler Richtung durch Anschlige 7, 8
begrenzt. In den gezeigten drei Ausflihrungsbeispielen werden diese Relativbewegungen in
horizontaler und vertikaler Richtung durch zwei Langlécher 9, 10 erméglicht. Dabei ist, wie be-
sonders gut in der Explosionsdarstellung der Fig. 2 zu erkennen, in den Ausfiihrungsbeispielen
ein im Wesentlichen vertikal verlaufendes Langloch 9 im Tragergehiuse 17 und ein im Wesent-
lichen horizontal verlaufendes Langloch 10 in der Sitzplatte 11 vorgesehen. Durch beide Lang-
I6cher 9, 10 hindurch gefihrt ist die Welle 11, welche im Bereich des freien Endes 5 der Biege-
feder 4 auf dieser aufliegt. Die Begrenzung der Horizontal- als auch der Vertikalbewegung ist
durch die jeweiligen Enden bzw. Anschlige 7, 8 der Langlécher 9, 10 gegeben. In allen gezeig-
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ten Ausfithrungsbeispiel ist die gewinschte Relativbewegung mit horizontaler wie auch vertika-
ler Komponente durch eine Paarung von im Wesentlichen vertikal und im Wesentlichen hori-
zontal verlaufendem Langloch realisiert. Der Begriff im Wesentlichen bezieht sich dabei vor-
zugsweise auf eine maximale Abweichung von der Vertikalen bzw. Horizontalen um 10 bis 15%.
Die gewiinschte Relativbewegung mit horizontaler und vertikaler Komponente kann aber auch
durch in anderen Winkeln angeordnete Langlécher realisiert werden, solange der Winkel zwi-
schen den beiden Langléchern, in denen die Welle 11 verschiebbar gelagert ist, von 0° ab-
weicht. Es missen auch nicht zwingend Langl8cher zur Begrenzung vorgesehen sein, Auch
anderweitig ausgebildete Anschlige und Gleitflichen oder Fiihrungen sind maglich.

Setzt sich eine Person auf den vorab unbelasteten Stuhl gemaB Fig. 1, so wird die Biegefeder 4
vorgespannt, indem ihr freies Ende 5 von der Welle 11 ein Stlick nach unten gedriickt wird.
Wie weit hdngt dabei vom Gewicht der sich auf die Sitzplatte 1 setzenden Person ab. Lehnt
sich diese Person anschlieBend an die Riickenlehne 2 an, so wird der Trigerarm 3 in Richtung
25 gegen die Federkraft der sich weiter elastisch auslenkenden Biegefeder 4 verschwenkt. Da-
bei wird die Sitzplattenschwenkachse 14 und damit die gesamte Sitzplatte 1 nach hinten gezo-
gen. Diese Bewegungsmdglichkeit ist durch das horizontale Langloch 10 gegeben. Giinstiger-
weise wird beim Zuriicklehnen das vordere, also von der Riickenlehne 2 abgewandte Ende der
Sitzplatte 1 leicht in Richtung 26 angehoben oder verweilt in seiner Héhe, damit die auf der
Sitzflache bzw. Sitzplatte 1 sitzende Person nicht das Gefiihl hat, nach vorne von der Sitzfliche
zu rutschen. Mittels der eingangs erwéhnten Vorspannung der Biegefeder 4 durch Verschieben
der Welle 11 im Langloch 9 ist die durch die Biegefeder 4 erzeugte Gegenkraft beim Ver-
schwenken der Rickenlehne 2 in Richtung 25 vom Gewicht und den Hebelverhaltnissen der auf
dem Stuhl sitzenden Person abhingig. Auf diese Weise ist somit eine Gewichtskompensation
erreicht. Eine zusétzliche Anpassungsméglichkeit kann durch eine exzentrische Ausbildung der
Welle 11 mit einer entsprechenden Handhabe zum Drehen der Welle 11 vorgesehen sein. Dies
ist in den gezeigten Ausflihrungsbeispielen aber nicht explizit dargestellt. Fig. 4 zeigt den
Stuhl gemaB Fig. 1 in einer ausgelenkten Position mit gespannter Biegefeder 4, in der sich eine
nicht dargestellte Person an die Riickenlehne 2 anlehnt. Die Geometrie der Drehpunkte, die
Eigenschaften der Biegefeder 4 und die Anschlige 7, 8 werden giinstigerweise so ausgelegt,
dass das Ubersetzungsverhiltnis zwischen der Kippbewegung der Riickenlehne 2 und der
Kippbewegung der Sitzplatte 1 ca. 3:1 betragt. Fir die Sitzplatte 1 ist bevorzugt ein maximaler
Auslenkwinkel von 8°, fur die Riickenlehne 2 ein maximaler Auslenkwinkel von 24° vorgesehen.
Dies gilt auch fir die Ausfihrungsbeispiele gemaR der Fig. 5 und 6.

In Fig. 5 reicht die Biegefeder 4 unterhalb der Sitzplatte 1 nicht nur bis zur Tréigergehsuse-
schwenkachse 15, sondern bis zum vorderen Anlenkpunkt 28 des Verbindungssteges 27 der
Sitzplattenschwenkachse 14 mit dem Trigerarm 3. Die Lange der Biegefeder 4 ist durch die
Klammer 23 veranschaulicht. Die elastischen Eigenschaften der Biegefeder 4 kénnen im Ver-
héltnis zu denen des Trigerarms 3 wiederum durch Materialzusammensetzung und/oder
Querschnittsfliche eingestellt werden. Auch bei diesem Ausfiihrungsbeispiel sind Trigerarm 3
und Biegefeder 4 einstlickig ausgefilhrt. Bis auf die erwshnten Unterschiede entspricht der
restliche Aufbau des Stuhls dem des Ausfiihrungsbeispiels gemaB den Fig. 1 bis 4.
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Fig. 6 zeigt ein erfindungsgemaBes Ausfiihrungsbeispiel in Form eines Drehstuhls, bei dem die
Biegefeder 4 und der Trigerarm 3 zunichst als voneinander getrennte Bauteile ausgefihrt
sind. Die Biegefeder 4 liegt hier in Form einer Blattfeder 13 vor. Diese ist {iber die Verbindung
12 am Triagerarm 3 befestigt. Bevorzugte Formen der Verbindung 12 sind |8sbar ausgefihrt.
Dies kann z. B. durch Verschrauben oder Vernieten der Fall sein. Bei dieser Variante kénnen
beliebige Materlalien fiir den Tragerarm 3 zum Einsatz kommen. Dies kénnen die eingangs
erwihnten Kunststoffe, aber auch Metalle oder sonstige Materialien sein. Die Blattfeder 13
kann z. B. aus Metall oder Kunststoff hergestellt sein. Der restliche Aufbau des Drehstuhls ge-
méB Fig. 6 entspricht den Ausfiihrungsbeispielen gemaB der Fig. 1 bis 5.

Auch wenn in den gezeigten Fig. nicht unmittelbar erkennbar, so kann dennoch vorgesehen
sein, dass mehr als ein Tragerarm 3 und mehr als eine Biegefeder 4 vorgesehen sind. Gunstig-
erweise kann es sich um im Wesentlichen parallel zueinander verlaufende Trégerarme 3
und/oder Biegefedern 4 handeln, so ist in den gezeigten Ausfilhrungsbeispielen vorgesehen,
cdlass zwei im Wesentlichen parallel zueinander verlaufende Trégerarme 3 und Biegefedern 4
rechts und links am Trdgergehause 17 vorbeigefiihrt sind. Die beiden Trégerarme 3 sind im
Bereich der Riickenlehne 2 miteinander verbunden. Dies ist aber keine Beschrinkung der Er-
findung. Die Anzahl der Tragerarme 3 und Biegefedern 4 kann nach gestalterischen MaBst3-
ben und Wiinschen ausgewdhlt werden,

Soll in einer vereinfachten Form auf die oben erwahnte Gewichtsanpassung verzichtet werden,
so kann abweichend von den gezeigten Ausfiihrungsbeispielen auch auf die in Betriebsstel-
lung vertikal verlaufende Komponente der Relativbewegung zwischen Sitzplatte 1 und Biege-
feder 4 und damit auf das Langloch 2 verzichtet werden.
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Legende

zu den Hinweisziffern:

1 Sitzplatte 15  Tragergeh3useschwenkachse
2 Rickenlehne 16  Untergestell

3 Tragerarm 17  Tragergehause

4 Biegefeder 18  Saule

5  freies Ende 19  StandfuB

6  lLagereinrichtung 20 Rolle

7 vertikaler Anschlag 21  Kernbereich

8 horizontaler Anschlag 22 Mantelbereich

9 Langloch 23 Klammer

10 Langloch 24 vertikale Achse
11 Welle 25 Richtung

12 Verbindung 26  Richtung

13 Blattfeder 27  Verbindungssteg
14  Sitzplattenschwenkachse 28  Anlenkpunkt
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1. Sitzmobel mit zumindest einer Sitzplatte und zumindest einer an mindestens einem Tr3-
gerarm angeordneten Riickenlehne, wobei die Sitzplatte an mindestens einer mit dem
Trégerarm verbundenen langserstreckten Biegefeder abgestitzt ist und die Biegefeder
so angeordnet ist, dass sie bei Belastung der Sitzplatte transversal zu ihrer Langserstre-
ckung elastisch auslenkber ist, dadurch gekennzeichnet, dass die Biegefeder (4) an dem
Tragerarm (3) drehfest fixiert ist.

2. Sitzmdbel nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Biegefeder (4) eine gré-
Bere Elastizitat als der Trigerarm (3) aufweist.

3. Sizmdbel nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Biegefeder (4) ein
freies Ende (5) aufweist, in dessen Bereich sich die Sitzplatte (1) an der Biegefeder (4) ab-
stutzt.

4. Sitzmdbel nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Sitzplat-
te (1) sich im Bereich ihrer der Riickenlehne (2) abgewandten Halfte, vorzugsweise im Be-
reich ihres der Riickenlehne entferntesten Drittels, an der Biegefeder (4) abstlitzt.

5. Sitzmdbel nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass die Biege-
feder (4), vorzugsweise im Bereich ihres freien Endes (5), die Sitzplatte (1) Uber eine La-
gereinrichtung (6) abstlitzt, wobei die Lagereinrichtung (6) eine Relativbewegung zwi-
schen der Biegefeder (4) und der Sitzplatte (1) mit einer in Betriebsstellung des Sitzmé-
bels vertikalen Komponente und/oder mit einer in Betriebsstellung des Sitzmébels hori-
zontalen Komponente zulasst.

6.  Sizmdbel nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die Lagereinrichtung (6) die
Relativbewegung mit einer in Betriebsstellung des Sitzmébels vertikalen Komponente
und/oder mit einer in Betriebsstellung des Sitzmébels horizontalen Komponente, vor-
zugsweise jeweils, nur zwischen zwei in Betriebsstellung des Sitzmdbels voneinander ver-
tikal und/oder horizontal beabstandeten Anschldgen (7, 8) zulasst.

7. Sitzmdbel nach Anspruch 5 oder 6, dadurch gekennzeichnet, dass die Lagereinrichtung
(6) zur Erméglichung der Relativbewegung(en) zwischen dem freiem Ende (5) der Biege-
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feder (4) und der Sitzplatte (1) zumindest ein Langloch (9), vorzugsweise zwei in einem
von 0° abweichenden Winkel zueinander angeordnete Langlécher (9, 10), aufweist,

Sitzmébel nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass in dem Langloch (9) oder den
Langléchern (9, 10) eine Welle (11) verschiebbar gelagert ist, welche sich im Bereich des
freien Endes (5) der Biegefeder (4) auf dieser abstiitzt.

Sitzmébel nach Anspruch 7 oder 8, dadurch gekennzeichnet, dass im Fall von zwei Lang-
I6chern (9, 10) diese im Wesentlichen senkrecht zueinander angeordnet sind.

Sitzmdbel nach einem der Anspruch 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass der Trager-
arm (3) und/oder die Biegefeder (4), vorzugsweise faserverstirkten, Kunststoff aufweisen.

Sizmobel nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass der Tra-
gerarm (3) und/oder die Biegefeder (4), vorzugsweise jeweils Uber ihre im Wesentlichen
gesamte Lange, einen Kernbereich (21) mit faserverstérktem Kunststoff umgeben von ei-
nem Mantelbereich (22) mit Kunststoff ohne Faserverstirkung aufweist (aufweisen).

Sitzmé&bel nach einem der Anspriiche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, dass die Biege-
feder (4) einen geringeren Querschnitt und/oder eine andere Materialzusammensetzung
als der Tragerarm (3) aufweist.

Sitzmdbel nach einem der Anspriche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dass der Trs-
gerarm (3) und die Biegefeder (4) einstiickig als ein im Wesentlichen durchgehendes
Bauteil ausgefiihrt sind,

Sitzmébel nach einem der Anspriiche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dass der Tri-
gerarm (3) und die Biegefeder (4) als jeweils eigenstindige Bauteile ausgefiihrt sind, wel-
che in einem Verbindungsbereich durch eine, vorzugsweise |sbare, Verbindung (12)
miteinander verbunden sind.

Sitzmdbel nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, dass die Biegefeder (4) am Tra-
gerarm (3) angeschraubt und/oder angenietet und/oder angeklebt ist.

Sizmabel nach Anspruch 14 oder 15, dadurch gekennzeichnet, dass die Biegefeder (4)
eine Blattfeder (13) oder ein Blattfederpaket ist.

Sitzm&bel nach einem der Anspriiche 1 bis 16, dadurch gekennzeichnet, dass der Tré-
gerarm (3) und/oder die Biegefeder (4) an der Sitzplatte (1), vorzugsweise an der Unter-
seite der Sitzplatte (1), Gber zumindest eine in Betriebsstellung des Sitzmébels im We-
sentlichen horizontale Sitzplattenschwenkachse (14) schwenkbar angelenkt ist (sind).
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Sizmébel nach Anspruche 17, dadurch gekennzeichnet, dass die Sitzplattenschwenkach-
se (14) gegebenenfalls drehbar und ansonsten ortsfest an der Sitzplatte (1) und/oder
dem Tragerarm (3) und/oder der Biegefeder (4) angeordnet ist.

Sitzm&bel nach einem der Anspriiche 17 oder 18, dadurch gekennzeichnet, dass die Sitz-
plattenschwenkachse (14) im Bereich der der Riickenlehne (2) nachsten Halfte, vorzugs-
weise im Bereich des der Riickenlehne (2) nachsten Drittels, der Sitzplatte (1) an dieser
angeordnet ist,

Sitzmébel nach einem der Anspriiche 1 bis 19, dadurch gekennzeichnet, dass der Tri-

gerarm (3) und/oder die Biegefeder (4)Uber zumindest eine in Betriebsstellung des Sitz-
mébels im Wesentlichen horizontale Trigergsh#useschwenkachse (15) an einem mit ei-
nem Untergestell (16) verbundenen Triigergehause (17) schwenkbar angelenkt ist (sind).

Sitzmébel nach Anspruche 20, dadurch gekennzeichnet, dass die Tragergehiuse-
schwenkachse (15) gegebenenfalls drehbar aber ansonsten ortsfest an dem Tragerge-
h3use (16) und/oder dem Tragerarm (3) und/oder der Biegefeder (4) angeordnet ist.

Sitzmdbel nach einem der Anspriiche 20 oder 21, dadurch gekennzeichnet, dass das
tragende Untergestell (16) einen iiber eine Siule (18), vorzugsweise um eine in Betriebs-
stellung des Sitzmdbels vertikale Achse (24) drehbar, mit dem Tragergehause (17) ver-
bundenen Standful3 (19) aufweist.

Sizmébel nach einem der Anspriiche 20 bis 22, dadurch gekennzeichnet, dass das Tra-
gergehause (17) um keine in Betriebsstellung des Sitzmabels horizontale Achse
schwenkbar mit dem tragenden Untergestell (16) verbunden ist,

Sitzmébel nach einem der Anspriiche 1 bis 23, dadurch gekennzeichnet, dass es zumin-
dest zwei, vorzugsweise zumindest bereichsweise parallel zueinander verlaufende, Tra-
gerarme (3) und daran drehfest fixierte Biegefedern (4) aufweist.

Sitzmdbel nach einem der Anspriiche 1 bis 24, dadurch gekennzeichnet, dass es ein
Stuhl, vorzugsweise mit um eine vertikale Achse (24) drehbarer Sitzplatte (1), ist.
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