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(54) Zpusob automatického pfestavovani upinacich delisti sklifidla a za-
Fizeni pro toto prestavovani

Vynalez se tyka zpusobu automatického
prestavovani upinacich celisti skli¢idla a za-
rizeni pro toto prestavovani u &islicoveé rize-
nych obrabécich stroju, zafazenych v auto-
matizované malosériové vyrobé.

Dosud znamé feSeni automatického presta-
vovani upinacich ¢elisti skli¢idla u éislicove
Fizenych obrabécich stroji vyuZzivaji sloZi-
tych jednoucelovych mechanismi, které vSak
nezajisfuji moZnost obraceni stavitelnych
upinacich ¢elisti o 180° pro zvétSeni upina-
ciho rozsahu skli¢idla. Tato zafizeni pak vét-
ginou zhorSuji vlastnosti skli¢idla, které jsou
rozhodujici pro kvalitu a funkei sklic¢idla.
Jedné se predev§im o zvétSeni momentu se-
trvadénosti sklic¢idla, sniZeni tuhosti a snizeni
presnosti polohy upnuté souddstky. Toto se
tyka jak skli¢idel ovladdanych vzduchem, tak
i elektricky nebo hydraulicky. Z prisluSen-
stvi b&Zné pouZivaného u d¢islicové fizenych
obrabécich stroji jsou pak znamy =zarizeni
pro uhlové polohovani vietena stroje, déale
utahovaci jednotky, které mohou byt opatie-
ny nata¢ivé uloZzenym télesem a utahovacimi
kli¢i pro automatizaci riznych pomocnych
operaci v pracovnim prostoru stroje. Dale je
u téchto stroju bézné reSeni prestavovani
upinacich celisti skli¢idla, které jsou pomoci
dvou upinacich $roubl upevnény vidy na
prisludné zakladni celisti prostfednictvim po-

207001

suvné vlozky, pricemz na dosedacich plo-
chéch zakladni celisti a upinaci Celisti byva
vytvoieno odpovidajici ryhovéni pro fixaci
jejich vzdjemné polohy pri prestavovani. Pro
takto reSend sklic¢idla se vsak veSkeré operace
pii prestavovani upinacich celisti pro jiny
upinaci prumér v¢. pripadného obriceni ce-
listi dosud provadéji ruéné.

Uvedené nedostatky resi zptisob automatic-
kého prestavovadni upinacich celisti sklicidla
a zatrizeni pro toto prestavovani podle vyna-
lezu. Podstata zafizeni podle vynalezu je
v tom, Ze u &islicové Fizenych obrabécich stro-
ju, které jsou vybaveny uhlovym polohova-
cim zafizenim vietena, maji automatickou
utahovaci jednotku uloZenou na pri¢ném su-
portu a opatfenu natéivé uloZzenym télesem
s utahovacimi kli¢i a maji skli¢idlo vybaveno
upinacimi ¢éelistmi prestavitelnd upevnénymi
na zékladnich celistech, je téleso utahovaci
jednotky opatfeno nejméné jednim pruznym
chapatem pro piidrZzovani prestavovanych
upinacich ¢elisti. Podstatou zptsobu automa-
tického prestavovani upinacich celisti podle
vynélezu je to, Ze se automaticky ustavi pra-
covni poloha utahovaci - jednotky proti presta-
vované upinaci cCelisti, pak se automaticky
povoli upinaci Srouby této celisti a takto
uvolnéna celist pridrzovand chapaci se auto-
maticky pfesune do nové pozadované polohy,



event. se tato Celist po uvolnéni vysune mimo
skli¢idlo a zatimco je nesena pruZnymi cha-
padi, automaticky se obrati o 180° a zasune
se do nové pozadované polohy ve skli¢idlu
obracené. Po utazeni upinacich Sroubu pie-
stavené celisti v nové poloze nésleduje opako-
vani téhoZ postupu u vSech upinacich &elisti
sklic¢idla.

ReSeni podle vynédlezu ma hlavné tu vyho-
du, zZe je zautomatizovdno pouze ptestaveni,
t. j. posunuti, ptipadné obréiceni upinaci e~
listi za Udelem vyuziti plného upinaciho roz-
sahu skli¢idla, pricemz upinaci sklididlo zu-
stava konstrukéné beze zmény.

Na priloZzeném vykrese je schematicky zné-
zornén priklad provedeni zarizeni podle vy-
nalezu. Obr. 1 je CasteCny rez sklid¢idlem a
utahovaci jednotkou v pracovni poloze a obr.
2 CasteCny rez pri pohledu shora.

Na pri¢ném suportu 1 stroje je uloZena
utahovaci jednotka 2, ovladana elektromoto-
rem 3. Na utahovaci{ jednotce 2 je natacivé
o 180° uloZeno téleso 4, z kterého vyénivaji
dva utahovaci kli¢e 5, 6. Utahovaci kli¢e 5, 6
koresponduji s otvory upinacich Sroubt 8, 9
upinaci celisti 10, kterymi je tato spojena se
zdkladni celisti 11 a to prostfednictvim vloZ-
ky 13, posuvné v zdkladni gelisti 11, jeZ je
suvné uloZena v télese skli¢idla 12, Na sty-
kové plose cCelisti 10 se zdkladni delisti 11 je
vytvoreno ryhovani, které slouz k vzajemné-
mu ustaveni obou celisti. Na télese 4 jsou
pripevnény pruzné chapadée 7, které slouZi
k pridrzovani upinaci ¢elisti 10 p#i jeji mani-
pulaci. Pri automatickém prestavovani upi-
nacich celisti skli¢idla se uhlovym polohova-
cim zafizenim vietena nastavi jedna upinaci
Celist 10 do zdkladni polohy. Podle programu

souradnych os se utahovaci jednotka 2 nasta-
vi do pracovni polohy proti upinaci &elisti
10 a uvolnénim upinacich $roubd 8, 9 pomoci
utahovacich kli¢a 5, 6 se uvolni upinaci ¢elist
10 tak, aZ ryhovani na stykové ploSe upinaci
Celisti 10 a zdkladni delisti 11 vyjdou ze za-
béru. Pak se uvolnéna upinaci &elist 10 pri-
drZovand pruZnymi chapa¢i 7 na télese 4 uta-
hovaci jednotky 2 presune pohybem piiéného
suportu 1 do nové polohy stanovené progra-
mem a v této poloze se pomoci utahovacich
kliéti 5, 6 opét Srouby 8, 9 programované
utdhnou. Tak je provedeno automatické pre-
staveni jedné upinaci celisti 10 a cely tento
postup se opakuje u vSech dCelisti skli¢idla.
V pripadé, Ze je tieba upinaci Celist 10 obra-
tit o 180° pak po uvolnéni upinaci delisti
10 predchozim postupem se takto uvolnéna
upinaci ¢elist 10 vysune programovanym po-
hybem piiéného suportu 1 i s posuvnou vloz-
kou 13 ven z drazky zékladni ¢elisti 11 mimo
téleso skli¢idla 12 pak se natadivé uloZené
téleso 4 utahovaci jednotky 2 nesouci svymi
chapadi 7 vysunutou upinaci ¢éelist 10 i s po-
suvnou vlozkou 13 pootoéi programované
o 180°, naCeZ se programovanym pohybem
pri¢ného suportu 1 zasune takto obracend
upinaci ¢elist 10 i s posuvnou vlozkou 13 opét
do upinaci drazky zédkladni ¢elisti 11 tak, aZ
upinaci éelist 10 dosdhne nové programované
polohy na zakladni ¢elisti 11 a v této poloze
se pomoci utahovacich kli¢d 5, 6 opét §rouby
8, 9 programované utdhnou. Cely tento roz-
§ifeny postup se opakuje u viech celisti skli-
¢idla. Po skonéeni celého postupu se utaho-
vac{ jednotka 2 programované pfesune pii¢-
nym suportem do své zdkladni polohy.

PREDMET VYNALEZU

1. ZpUsob automatického prestavovani upina-
cich celisti skli¢idla pomoci jednotky s uta-
hovacimi kli¢i vyznadeny tim, Ze utahovaci
jednotka se ze zakladni polohy programo-
vané presune pfiénym suportem do pracov-
ni polohy, ptricemz skli¢idlo se whlové
nastavi zalizenim thlového polohovani vie-
tena tak, Ze jedna z upinacich éelisti se do-
stane do polohy proti utahovacim kli¢im
télesa jednotky, pak programovanym pohy-
bem pfi¢ného suportu najede téleso utaho-
vaci jednotky svymi prugznymi chapaéi na
boky pfestavované upinaci &elisti, aZ cha-
pade Celist pruzné seviou, ptiéemZ soulas-
né zajedou utahovaci kli¢e do upinacich
Sroubll této delisti a pak tyto upinaci §rou-
by programované povoli tak, aZ ryhovani
na dosedacich plochach upinaci ¢elisti a za-
kladni ¢elisti vyjdou ze zdbéru, nace? se
takto uvolnéna upinaci ¢elist prestavi prog-
ramovanym pohybem. piiéného suportu do
nové pozadované polohy na zdkladni celisti,
potom utahovaci kli¢e télesa jednotky
programovan® utdhnou upinaci Srouby
prestavené upinaci Celisti a utahovaci jed-

notka se programované odsune pri¢nym
suportem ze zdbéru s takto utaZenou upi-
naci Celisti, nafez se cely postup . opa-
kuje stejné u vSech piestavovanych upi-
nacich é&elisti skli¢idla a po skonéeni to-
hoto postupu u posledni z prestavovanych
celisti se utahovaci jednotka programova-
né presune priénym suportem do zakladni
polohy.

2. Zplsob automatického piestavovani upina-
cich celisti podle bodu 1, vyznadeny tim,
Ze po uvolnéni prestavované upinaci éelisti
se programovanym pohybem pii¢ného su-
portu vysune plestavovana upinaci d&elist
pridrZzovana pruznymi chapaéi spolu s po-
suvnou vlozkou ven z upinaci drazky
zdkladni celisti, aZ vyjede mimo téleso skli-
¢idla, pak se nataéivé ulozené téleso utaho-
vaci jednotky nesouci svymi chapaéi vysu-
nutou upinaci ¢elist s posuvnou vlozkou
pooto¢i programované o 180°, nadeZ se
programovanym pohybem pii¢ného supor-

. tu zasune takto obracena upinaci éelist spo-
lu s posuvnou vlozkou zpét do upinaci
drazky zakladni ¢elisti, aZz upinaci &elist do-



sdhne nové programované polohy na za-
kladni ¢elisti, na¢ez utahovaci klice télesa
jednotky programované utdhnou upinaci
Srouby takto obracené a prrestavené upinaci
telisti a pak se utahovaci jednotka odsune
programovanym pohybem pti¢ného supor-
tu ze zdbéru s takto utaZenou upinaci &elis-
ti, nadeZz se cely postup opakuje stejné
u vSech upinacich Cdelisti skli¢idla a po
skondeni tohoto postupu u posledni z nich
se utahovaci jednotka programované pie-
sune pri¢nym suportem do zékladni polohy.
. Zatizeni pro automatické prestavovani upi-
nacich ¢elisti skli¢idla podle bodl 1 a 2
u ¢islicové fizenych obrabécich strojii, vy-
bavenych uhlovym polohovacim zafizenim

vietena, sestavajici z automatické utahova-
ci jednotky uloZené na pfi¢ném suportu
stroje a opatfené natacivé uloZenym téle-
sem s utahovacimi Kkli¢i odpovidajicimi
rozte¢i a velikosti upinacich Sroubt upina-
cich ¢elisti, které jsou na skli¢idle pomoci
téchto Sroubtt upevnény vidy na piislusné
zakladni celisti prostfednictvim posuvné
vlozky, ptri¢emz na dosedacich plochach za-
kladni celisti a vypinaci Celisti je vytvo-
Feno odpovidajici ryhovani pro fixaci jejich
vzajemné polohy pii prestavovani, vyzna-
¢ené tim, Ze na télese (4) utahovaci jednot-
ky (2) jsou pripevnény pruzné chapaée (7)
pro pridrzovani prestavované upinaci ce-
listi (10).
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