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Vynélez se tykéd stohovaciho zafiéeni plochych vyrobkd,
zejména tabuli plechi.

Je zndmo stohovaci za¥fzeni plochych vyrobkl, které je
tvoreno Styrmi samostatnymi stoly, z nich¥ kaidy mé»jedno'
vdlcové sloupové vedeni, v ndmZ je umistén stavéci Sroub po-
hénény Snekovym prevodem. Sroubové prevody jsou mezi sebou
propojeny rozvodovou sk¥ini s jednim spoleénym pohonem. Dva
a dva stoly jsou umistény mezi fefézy dopravniku & proti oto=- |
deni jsou zajiStény hornimi deskami stoll..

Ddle-.je znémo stohoveci zebizeni plochych vyrobki, ktere je
tvoreno dvéma semostatnymi stoly, z nichZ kaZdy mad dvé slou-
povd vedeni s jednim stavdcim Sroubem pohdnénym Snekovym pre-
vodem., Oba Snekové pFfevody jsou spolu propojeny rozvodovkou

s jednim pohonem,

Rovnd¥ jsou zndmy rizné kombinace téchto stohovacich zafizeni
s mechaniekymi pohony, tvoFenymi stavécimi Srouby, prevody a
riznym podtem sloupovych kluznych vedeni.

Snoleénjmi nevyhodami vSech uvedenych stohovacich zari-
zeni asou zneéné investidni ndklady, jejich konstrukdéni slo-
Zitost a s tim spojené vyssi néklady na. jejich provoz a udrz-_
bu.

Uvedené nevyhody dosud zndmych stohovacich zae¥izeni plo-
chfch vfrobkl se odstrani stohovacim za¥izenim podle vyndlezu,
sestédvajicim ze stold ulo¥enych na vodicim & zvedacim dstroji,
jeho¥ podstata spoliva v tom;.ée stoly jsou opat¥eny prizma-
tick¥m vedenim, jimZ jsou uloZeny na prizmatickych kladkdch
piipevndnyech ke svislym slouplm zdkledového rému zabd{zeni, kde
stoly jsou ne svych dvou svislych protilehlych stndch opatfe-




239 058

ny konzolami, které dosedaji na kladky jedn¥ch ramen dvoj=
remennych pék, Sepy spojenych se svislymi sloupy, jejichZ
druhd remena jsou épojena s pistnicemi ovlddecich hydraulic-
kych vdlcl.

Vyhodou stohovaciho za¥fzeni podle vyndlezu Jje jeho kone
strukéni jednoduchost, snadnd ddriba, p¥{stupnost s provozni
spolehiivost,

Stohovaci zaPf{zeni podle vyndlezu je Jeko p¥iklad znd-
zorndno na piilofenjch vfkresech, kde obr. 1 zndzorfuje po-
délny Fez zatbizenim a obr, 2 pF{énf Yez zabizenim.

Zai¥izeni podle p¥ikledného provedeni sestdvd ze dvou sto-
14 4, které jsou umistiny mezi Fetdzy 1 dopravniku a pod pod-
vésnym magnetickym valnikem 2+ Zvedaci stoly 4 jsou po své vy
ce opatfeny prizmatickym vedenim, kterym_jsou uloZeny na priz-
matickych kladkdch 12, které jsou otodn& pPipevnény ke svislym
sloupim 13 zdkladového rému 14 stohovaciho za¥{zeni., Stoly 4
Jsou na svy¥ch dvou svislych protilehlych st&ndch opatfeny kon- .
zolemi 11, jimi% dosedej{ ne kladky 10 jednéch ramen dvojramen-
nych pdk 9, které jsou Sepy spojeny se svislymi sloupy 13 zé=-
kladového rdmu 14. Druhd ramene dvojramennych pdk 9 jsou spo-
Jena s pistnicemi ovlddacich hydraulickfch véled 8, které jsou
navzdjem synchronizovény, Stohoveci zaifzent Jje ddle opatieno
srovndvacim ndraznikem 3 e srovndvaci tladkou 5 naproti niZ je
upraven doraz 6.

Tabule plechl 1 jsou podvésnym magnetickym valnikem 2 do-
pravovany aZ k Jelu srovndvaciho ndrazniku 3. V této poloze se
uvolni z megnetického valniku 2 a pédem premist{ ne stoly 4.
Stoly 4 se podle visky tabulf plechd 1 postupns spoudti ovldde-
cimi hydraulickymi vdlei 8. P¥i stohovéni se tebule plechi 1
strenové srovnédvaji tladkou 5 k dorazu 6. Sestohovend plechy 1
se spusti stoly 4 na palce Fetdzového dopravniku, kterym se
pFemisti na poZadovend misto.
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Pred m_é t vynéd lezu

Stohovaci za¥izeni plochych v¥robki sestdvajici ze sto-
1%, které jgou uloZeny ne vodicim a zvedacim Ustroji, vyzna-
Cené tim, éé?gtoly (4) jsou opat¥eny prizmatickym vedenim,
jim# jsou uloZeny na prizmatickych kladkdch (12) p¥ipevnénych
ke svislym sloupim (13) zdkladového rdmu (14) zafizeni, kde
stoly (4) jsou na svych dvou svislych protilehlych sténédch opa-
theny konzolami (11), které dosedaji na kladky (10) jednéch
remen dvojramennych pdk (9), Sepy spojenych se svislymi slou-
py (13), jejich% druhd ramena jsou spojena s pistnicemi ovlé- .
dacich hydreulickych véled (8). | '

2 vykresy
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