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L'invention concerne un dispositif (12) d'assemblage et de réglage d'un spiral comportant une base (14), assemblée & un pont de
balancier (6) avec une orientation angulaire ajustable et, comprenant une surtace d'appui (40) et une semelle d'appui (42) adja -
cente a la surface d'appui (40), toutes deux définissant une position de service de la spire terminale (8)du spiral (1). Un premier
bras (20) s'étend a partir de la base (14) et porte un organe de verrouillage (52) de la spire terminale (8) agencé pour maintenir
cette derniére en appui contre la surface d'appui (40). Le dispositit (12) comporte un second bras (22) s'étendant a partir de la base
(14) et portant un sabot (78) susceptible d'étre agencé a une distance prédéfinie de la surface d'appui (40) pour coopérer avec la
spire terminale (8). Un organe de commande (84) mobile est susceptible d'agir sur le second bras(22) pour le déformer de maniére
¢lastique et déplacer le sabot (78) en référence a la base (14), pour libérer la spire terminale (8).
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Description

DISPOSITIF D'ASSEMBLAGE ET DE REGLAGE D’'UN SPIRAL

Domaine technique

[0001]

[0002]

La présente invention a pour objet un dispositif d'assemblage et de
réglage d’un spiral destiné a coopérer avec une spire terminale d'un spiral
dont I'extrémité interne est solidaire d'un arbre de balancier, ce dernier
étant pivoté dans un pont de balancier.
Plus précisément, I'invention concerne un tel dispositif comportant

une base, destinée a étre assemblée au pont de balancier avec une
orientation angulaire ajustable et, comprenant une surface d'appui
sensiblement cylindrique, de rayon sensiblement égal au rayon de la spire
terminale, et une semelle d'appui adjacente a la surface d'appui, la surface
d'appui et la semelle d'appui définissant une position de service de la spire
terminale,

un premier bras s'étendant a partir de la base et portant un organe
de verrouillage de la spire terminale agencé pour maintenir cette derniere

en appui contre la surface d'appui.

Etat de la technique

[0003]

[0004]

Dans les mécanismes d'assemblage et de réglage courants, I'extrémité
extérieure du spiral est immobilisée par un piton fixé a un porte-piton
solidaire d’'un coq. Une raquette mobile en rotation par rapport au porte-
piton est prévue pour ajuster la longueur active du spiral. Généralement,
la raguette peut avoir deux bras : un premier portant deux goupilles entre
lesquelles le spiral est libre, un second, optionnel, servant de levier pour
faire pivoter la raquette suivant 'axe du balancier. Lorsque la raquette
pivote, la longueur active du spiral est réduite ou augmentée.

D’autres types de dispositifs d'assemblage et de réglage du spiral ont été
congus, notamment dans le but de simplifier I'assemblage du spiral et le
réglage de sa longueur active. La demande de brevet WO 2006/102911
A1 en présente un exemple. Le dispositif présenté dans ce document
comporte un bras unique monté a friction sur le pont de balancier pour
permettre un réglage du repeére. Le bras est pourvu d'une rainure circulaire

définissant une position de service de la spire terminale du spiral, au fond
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[0005]

de laguelle elle est maintenue en appui par un organe rotatif, strié sur la
portion de sa périphérie agencée en appui contre le spiral. Selon ce
document, l'organe rotatif strié définit ainsi la longueur active du spiral,
tandis que deux goupilles sont portées par ailleurs par le bras, de part et
d'autre de l'organe rotatif strié et a proximité de la rainure circulaire, pour
assurer un guidage de la spire terminale.

Un inconvénient principal de ce dispositif provient de la structure des
organes coopérant avec la spire terminale du spiral. En effet, ce dernier
est extrémement fragile et délicat, et ses propriétés chronométriques se
dégradent trés rapidement suite a des contraintes mécaniques qu'il
pourrait subir. Dans le cas de ce dispositif de 'art antérieur, la contrainte
mécanique que subit le spiral, du fait de son interaction avec l'organe
rotatif strié, présente un risque important de dégradation de ses qualités.
En particulier, I'organe rotatif doit nécessairement appliquer une certaine
pression sur le spiral pour garantir son entrainement, ce qui cause des
dommages au spiral. En outre, il est probable que le spiral puisse subir
des dommages supplémentaires par sa coopération avec les goupilles de
guidage. Typigquement, ce type de goupille nécessite une reprise
manuelle, aprés son montage sur le bras, pour ajuster précisément la
distance qui la sépare du fond de la rainure circulaire. Ainsi, il est fréquent
que la périphérie d'une goupille ne soit pas exactement paralléle a la
tranche du spiral, ce qui peut donner lieu a des frottements en
fonctionnement, conduisant a une perte de précision chronométrique au fil
du temps. Enfin, le montage du spiral sur un tel dispositif présente déja un
risque important de détérioration car sa manipulation est complexe lors de

cette opération pour le mettre en place.

Divulgation de l'invention

[0006]

Un objectif de I'invention est de palier les inconvénients des dispositifs
d'assemblage et de réglage d’un spiral déja connus, en proposant un tel
dispositif permettant d'effectuer un assemblage et un réglage simplifiés du
spiral, libres de toute contrainte mécanique qui pourrait causer des

dommages au spiral.
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[0007]

[0008]

[0009]

[0010]

[0011]

Dans ce but, la présente invention concerne un dispositif d'assemblage et
de réglage du type mentionné plus haut, comportant en outre

un second bras s'étendant a partir de la base et portant un sabot
susceptible d'étre agencé a une distance prédéfinie de la surface d'appui
pour coopérer avec la spire terminale, et

un organe de commande mobile entre des premiére et seconde
configurations et agencé de telle maniere qu'il est susceptible d'agir sur le
second bras et le déformer de maniere élastique pour déplacer le sabot en
référence a la base, les premiére et seconde configurations de l'organe de
commande étant associées, respectivement, a une premiere position du
second bras, dans laguelle le sabot est situé a une distance de la surface
d'appui égale a la distance prédéfinie, et a une seconde position du
second bras, dans laguelle le sabot est situé a une distance de la surface
d'appui supérieure a la distance prédéfinie.
Selon un mode de réalisation préféré, les premiére et seconde
configurations de I'organe de commande sont des configurations stables.
Grace a ces caractéristiques, le sabot définissant la longueur active du
spiral peut étre écarté de la base du dispositif, lorsque le spiral est mis en
place ou lorsqu'un horloger procéde a son réglage, puis reprendre
précisément sa position de service.
De maniere préférée, I'organe de commande comprend un excentrique
agenceé sur le second bras de telle maniére qu'il peut étre pivoté en
réponse a une action d'un utilisateur, pour passer de I'une a l'autre de ses
configurations et exercer une pression sur la base, dans la seconde
configuration, telle que le sabot est situé a une distance de la surface
d'appui supérieure a la distance prédéfinie.
De maniére alternative, lI'organe de commande peut comprendre un
excentrique agencé sur la base de telle maniére qu'il peut étre pivoté en
réponse a une action d'un utilisateur, pour passer de I'une a l'autre de ses
configurations et exercer une pression sur le second bras, dans la
seconde configuration, telle que le sabot est situé a une distance de la

surface d'appui supérieure a la distance prédéfinie.
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[0012]

[0013]

[0014]

[0015]

[0016]

[0017]

[0018]

Par ailleurs, le second bras peut avantageusement comporter, depuis la
base vers son extrémité libre, une premiére portion sensiblement radiale
et terminée par un coude assurant la liaison avec une seconde portion
sensiblement tangentielle, les premiére et seconde portions et le coude
étant agencés de telle maniére que la déformation élastique que subit le
second bras, en réponse a un changement de configuration de l'organe de
commande, intervient essentiellement au niveau de la premiére portion.
De maniére similaire, le premier bras peut avantageusement comporter,
depuis la base vers son extrémité libre, une premiere portion sensiblement
radiale et terminée par un coude assurant la liaison avec une seconde
portion sensiblement tangentielle, les premiére et seconde portions et le
coude étant agencés de telle maniere que le premier bras est apte a subir
une déformation élastique intervenant essentiellement au niveau de sa
premiére portion.

Grace a une telle construction, un organe de verrouillage peut étre utilisé
qui ne risque pas de causer des dommages au spiral. En effet, 'organe de
verrouillage étant également porté par un bras élastique, la pression qu'il
applique sur le spiral peut étre ajustée finement et I'intégrité du spiral n'est
pas compromise en cas de choc.

Suivant une variante de réalisation préférée, l'organe de verrouillage
comporte une molette agencée sur le premier bras de telle maniére gqu'elle
est susceptible de pivoter en réponse a une action adaptée d'un utilisateur
pour entrainer la spire terminale en translation dans un sens ou dans
I'autre en fonction de son sens de rotation.

La molette peut avantageusement comporter une portion sensiblement
cylindrique en matériau synthétique destinée a étre agencée en appui
contre la spire terminale dans sa position de service.

De maniere générale, on peut avantageusement prévoir que le sabot est
agenceé en butée contre la base du dispositif dans la premiére position du
second bras qui le porte, de telle maniére qu'il peut étre positionné a la
distance prédéfinie de la surface d'appui avec une trés grande précision.
La présente invention concerne également un mouvement horloger muni

d'un dispositif d'assemblage et de réglage d'un spiral selon les
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caractéristiques qui viennent d'étre énoncées, ainsi qu'une piéce

d'horlogerie comportant un tel mouvement horloger.

Bréve description des dessins

[0019]

[0020]

[0021]

[0022]

[0023]

D’autres caractéristiques et avantages de [linvention apparaitront plus
clairement au cours de la description détaillée qui va suivre, en référence
aux dessins annexés donnés a titre d’exemples non limitatifs et dans
lesquels :

- les figures 1 et 2 représentent des vues de face simplifiées, suivant
des premier et second cbtés respectifs, d’un balancier-spiral muni d’un
dispositif d’assemblage et de réglage du spiral selon un mode de
réalisation préferé de l'invention;

- la figure 3 représente une vue en perspective éclatée de détails de
construction du dispositif selon le mode de réalisation préféré des figures
1et?2;

- la figure 4 représente une vue en coupe transversale simplifiee du
dispositif selon le mode de réalisation préféré des figures 1 et 2, la coupe
étant réalisée suivant la ligne IV-IV de la figure 1, et

- les figures 5 et 6 représentent des vues de face simplifiées
similaires a la vue de la figure 1, dans des premiére et seconde
configurations respectives du dispositif selon le mode de réalisation

préféré des figures 1 et 2.

Mode(s) de réalisation de I'invention

[0024]

[0025]

Les figures 1 et 2 représentent des vues générales de face d’'un balancier-
spiral muni d’un dispositif d’assemblage et de réglage du spiral selon un
mode de réalisation préféré de l'invention, suivant des premier et second
cotés respectifs. Typiguement, la vue de la figure 1 correspond a une face
de mouvement horloger qui serait directement accessible, par exemple
son c6té ponts, tandis que la vue de la figure 2 serait une vue du
balancier-spiral du cété platine.

De maniére conventionnelle, un spiral 1 est fixé a un arbre 2 de balancier
4 par son extrémité interne (non visible). L'arbre de balancier 2 présente
une extrémité montée a pivot dans un pont de balancier 6 de maniére

conventionnelle.
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[0026]

[0027]

[0028]

[0029]

[0030]

[0031]

[0032]

Le spiral 1 présente une spire terminale 8 conduisant a son extrémité
externe 10.

La spire terminale 8 coopére avec un dispositif d’assemblage et de
réglage 12 du spiral.

Le dispositif 12 comporte une base 14 montée sur le pont de balancier 6
avec une orientation angulaire ajustable. Dans ce but, on a représenté ici,
de maniere illustrative non limitative, deux vis 16 vissées dans le pont de
balancier 6 et dont chacune traverse une ouverture oblongue 18 ménagée
dans la base 14. Ainsi, les vis 16 peuvent étre Iégérement desserrées
pour permettre un ajustement angulaire de I'orientation du dispositif 12 en
référence au pont de balancier 6. Une fois les vis 16 resserrées,
I'orientation angulaire du dispositif 12 est figée. Comme cela ressortira des
explications qui vont suivre, un tel ajustement permet de régler le repéere
du balancier-spiral, de maniére connue.

Le dispositif 12 comporte en outre des premier et second bras 20 et 22,
dont chacun porte un organe, respectivement de verrouillage et de
guidage de la spire terminale 8, tel que cela ressortira de la description
détaillée des figures suivantes.

Chaque bras 20 ou 22 présente une premiere portion 24 ou 26, s'étendant
suivant une direction sensiblement radiale depuis la base 14 et, se
terminant par un coude 28 ou 30 assurant la liaison avec une seconde
portion 32 ou 34 sensiblement tangentielle. Il ressort des figures que, pour
chacun des bras 20,22, les premiére et seconde portions et le coude sont
agencés de telle maniére que le bras est apte a subir une déformation
élastique intervenant essentiellement au niveau de sa premiére portion 24,
26.

Les figures 3 et 4 illustrent des détails de construction du dispositif 12
selon un mode de réalisation préféré de l'invention, tel que représenté sur
les figures 1 et 2.

Plus précisément, la figure 3 représente une vue en perspective éclatée
illustrant partiellement le dispositif d'assemblage et de réglage 12 selon le
mode de réalisation préféré des figures 1 et 2. Les premier et second bras

20, 22 ont été coupés sur la vue de la figure 3, pour plus de clarté.

6
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[0033]

[0034]

[0035]

[0036]

[0037]

[0038]

Il ressort de la figure 3 que la base 14 présente une surface d'appui 40,
sensiblement cylindrique et de rayon sensiblement égal au rayon de la
spire terminale 8, ainsi qu'une semelle d'appui 42, adjacente a la surface
d'appui 40. En outre, un rebord 44 est partiellement ménagé sur la base
14 en regard de la semelle d'appui 42, de maniére préférée mais
optionnelle. La surface d'appui 40 et la semelle d'appui 42 définissent une
position de service de la spire terminale 8, le maintien axial de la spire
terminale 8 dans sa position de service étant amélioré par le rebord 44.

On notera que la semelle d'appui 42 et le rebord 44 présentent des
échancrures 46 et 48 agencées en regard l'une de l'autre et dont la
fonction sera exposée plus loin.

Par ailleurs, la base 14 présente également une creusure 50,
sensiblement en forme de portion de cylindre et, dont la fonction sera
également exposée ci-dessous.

Comme mentionné plus haut, le premier bras 20 porte un organe de
verrouillage 52, illustré en vue éclatée sur la figure 3. En particulier,
l'organe de verrouillage 52 présente ici, a titre illustratif non limitatif, une
forme générale cylindrigue et comprend une premiére portion 54,
composée essentiellement d'un matériau synthétique, préférablement un
élastomére, puis une deuxiéme portion 56, servant de support a la
premiere portion 54 et sensiblement de méme diamétre que cette
derniére. La deuxieme portion 56 se termine sur une troisiéme portion 58,
sensiblement en forme de disque ici, elle-méme surmontée d'une
quatrieme portion 60 en forme de téte de vis.

De maniére avantageuse, on peut prévoir que les deuxieme, troisieme et
quatrieme portions sont réalisées d'une piece, en métal ou alliage
métalligue conventionnel, tandis que la premiére portion 54 peut étre
obtenue par exemple par surmoulage d’un élastomere sur les autres
portions. On peut notamment prévoir un crénelage des jonctions entre les
premiere et deuxiéme portions pour améliorer leur tenue mutuelle lorsque
l'organe de verrouillage pivote, comme cela sera exposé plus loin.

Une plaquette de montage 62 est prévue pour assembler l'organe de

verrouillage 52 au premier bras 20, au niveau de sa seconde portion 32.

7
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[0039]

[0040]

[0041]

[0042]

[0043]

[0044]

[0045]

Le mode d'assemblage de I'organe de verrouillage 52 sur le premier bras
20 est plus particulierement visible sur la figure 3 ainsi que sur la vue en
coupe transversale de la figure 4, selon la ligne de coupe V-1V de la figure
1. Les premier et second bras 20, 22 ne sont que partiellement illustrés
sur ces figures pour plus de clarté.

La plaguette de montage 62 comprend un trou central 64 dans lequel est
agencée la deuxiéme portion 56 de I'organe de verrouillage 52, de telle
maniére que la quatrieme portion 60 est logée dans un trou 66 adapté du
premier bras 20 pour étre accessible, tel que cela apparait notamment de
la figure 1. La troisitme portion 58 de l'organe de verrouillage 52 est,
quant a elle, logée dans un évidement 68 adapté du premier bras 20 pour
assurer le blocage de l'organe de verrouillage 52 entre le premier bras 20
et la plaguette de montage 62. Une fois 'assemblage effectué, la premiere
portion 54 est agencée en appui contre la spire terminale 8 du spiral 1, au
niveau des échancrures 46, 48, pour assurer son maintien dans sa
position de service.

Il ressort en outre de la figure 3 que la plaquette de montage 62 comporte
également deux piliers 70, agencés de part et d'autre du trou central 64 et
présentant chacun une face incurvée pour assurer une fonction de
guidage en rotation de I'organe de verrouillage 52.

En ce qui concerne le second bras 22, il porte un organe de guidage 72
de la spire terminale 8, tel que cela apparait de la figure 3.

L'organe de guidage 72 présente une forme de plaguette comportant deux
trous 74 destinés a coopérer avec deux vis (référence numérique 76 sur la
figure 2) pour assurer son assemblage a la seconde portion 34 du second
bras 22.

Par ailleurs, l'organe de guidage 72 présente un sabot 78 destiné a
coopérer avec la spire terminale 8 du spiral 1 pour en assurer le guidage
dans sa position de service, voire pour définir la longueur active du spiral
1, en fonction de la distance prévue entre le sabot 78 et la surface d'appui
40 en configuration de service.

Enfin, 'organe de guidage 72 présente un trou 80 destiné a loger le pied

82 d'un excentrique 84. L’excentrigue 84 comprend une planche 86

8
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[0046]

[0047]

[0048]

[0049]

[0050]

sensiblement en forme de disque, dont deux portions opposées sont
tronquées, surmontée par une téte de vis 88. Une fois les assemblages de
I'excentrique 82 sur l'organe de guidage 72 et de ce dernier sur le second
bras 22 effectués, la planche 86 se trouve agencée en regard de la
creusure 50 de la base 14.

L'impact de la rotation de l'excentrique 82 sur le fonctionnement du
dispositif 12 va a présent étre exposé en relation avec les figures 5 et 6
qui sont des vues simplifi€ées similaires a la vue de la figure 1.

La figure 5 représente le dispositif 12 dans une premiére configuration
correspondant au fonctionnement courant du balancier-spiral, tandis que
la figure 6 le représente dans une seconde configuration, d’assemblage
ou de réglage.

Il apparait que [Iexcentrique 82 peut pivoter entre deux positions
fonctionnelles: une premiére dans laquelle il n'est pas situé au contact de
la base 14 (figure 5) et une seconde dans laquelle sa planche 86 prend
appui au fond de la creusure 50 pour écarter son pied 82, et donc la
seconde portion 34 du second bras 22, de la base 14 (figure 6).

Il ressort des explications qui précédent que I'excentrique 84 joue le réle
d’un organe de commande, mobile pour prendre alternativement des
premiere et seconde configurations et, agencé de telle maniere qu'il est
susceptible d'agir sur le second bras 22, par I'intermédiaire de son pied
82, pour le déformer de maniere élastique lorsqu’il passe de sa premiere
configuration, illustrée sur la figure 5, a sa seconde configuration, illustrée
sur la figure 6. En effet, l'action de la planche 86 sur la base 14 du
dispositif, en passant d’'une portion tronquée de faible rayon a une portion
pleine de plus grand rayon, entraine un éloignement de I'excentrique 84
en référence a la base 14, par déformation du second bras 22.

Ainsi, les premiére et seconde configurations de I'excentrique 84 sont
associées, respectivement, a une premiere position du second bras 22,
dans laguelle le sabot 78 est situé a une distance de la surface d'appui 40
égale a une distance prédéfinie par construction, pour coopérer avec la
spire terminale 8, et a une seconde position du second bras 22, dans

laguelle le sabot 78 est situé a une distance de la surface d'appui 40
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[0051]

[0052]

[0053]

[0054]

[0055]

[0056]

supérieure a la distance prédéfinie et ne coopére plus avec la spire
terminale 8.

La distance prédéfinie peut étre obtenue par construction en conformant
et dimensionnant le second bras 22 de telle maniére que le sabot 78 soit
placé a I'emplacement choisi lorsque le second bras 22 est libre de toute
contrainte.

En particulier, on prévoit préférablement que la condition de distance
prédéfinie est remplie lorsque le sabot 78 est disposé en butée contre la
base 14, plus précisément contre la semelle d'appui 42 et le rebord 44
dont les dimensions sont préférablement adaptées, lors de la fabrication,
aux dimensions du spiral 1 a utiliser. Ainsi, le second bras 22 est
avantageusement conformé et dimensionné de telle maniére qu'il présente
une précontrainte au repos, telle que le sabot 78 soit agencé en butée
contre la base 14, pour garantir le maintien du spiral dans sa position de
service, méme en cas de choc. La distance prédéfinie est alors définie par
la largeur de la semelle d'appui 42 et du rebord 44, mesurée depuis la
surface d'appui 40.

La surface d'appui 40, la semelle d'appui 42, le rebord 44 et le sabot 78
définissent de ce fait un logement fermé de section transversale
rectangulaire pour le spiral lorsque le second bras 22 est dans sa
premiére position.

De maniére générale, on pourra prévoir que le sabot 78 est agencé en
appui contre la spire terminale 8 lorsqu'il est positionné a la distance
prédéfinie de la surface d'appui 40 ou, en alternative, qu'un faible espace
est préservé entre eux, en fonction de l'effet recherché et sans sortir du
cadre de la présente invention.

Lorsque I'excentrigue 84 est dans sa seconde configuration, 'organe de
verrouillage peut par exemple étre neutralisé pour permettre une
translation de la spire terminale 8 en référence a la base 14, soit un
réglage de la longueur active du spiral 1.

Dans le cas particulier du mode de réalisation préfére, représenté a titre
illustratif non limitatif, 'organe de verrouillage 52 est agencé dans son

support (la plaguette de montage 62) de maniére a pouvoir pivoter. Ainsi,
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[0057]

[0058]

[0059]

[0060]

[0061]

[0062]

lorsque I'excentrique 84 est dans sa seconde configuration, il suffit de faire
tourner 'organe de verrouillage 52 dans le sens anti-horaire sur la figure 6
pour raccourcir la longueur active du spiral ou dans le sens horaire pour
I'allonger.

L’organe de verrouillage 52 remplit de ce fait une fonction de molette,
sans toutefois ne causer aucun dommage au spiral 1 étant donné la
maniére dont il est construit, comme exposé précédemment.

Par ailleurs, il ressort également des explications qui précédent que la
mise en place du spiral 1 sur le mouvement horloger correspondant est
simplifiée grace aux caractéristiques du dispositif 12. En effet, lorsque
l'excentrique 84 est dans sa seconde configuration, la spire terminale 8 du
spiral 1 peut simplement étre déposée sur la semelle d'appui 42 pour
prendre place contre la surface d'appui 40, le premier bras 20 étant écarté
par déformation élastique, pour dégager un passage pour le spiral 1 entre
I'organe de verrouillage 52 et la surface d'appui 40.

Une fois la spire terminale 8 en place vers sa position de service, le
premier bras 20 peut étre libéré pour permettre a l'organe de verrouillage
52 de remplir sa fonction, en plaquant le spiral 1 contre la surface d'appui
40.

Le repére peut étre réglé par rotation de la base 14 en référence au pont
de balancier 6.

La longueur active du spiral 1 peut alors étre réglée par rotation de
l'organe de verrouillage 52 dans un sens ou dans |'autre, avant de libérer
le second bras 22 par rotation de l'excentrique 84 de maniere a
positionner I'une de ses portions tronquées en regard de la base 14. Le
sabot 78 se positionne alors a la distance prédéfinie de la surface d'appui
40 et le balancier-spiral est prét a fonctionner.

Grace a la construction du dispositif d'assemblage et de réglage d'un
spiral qui vient d'étre décrite, on obtient un tel dispositif qui est simple a
assembler, qui est fiable et qui offre des possibilités de réglage du
balancier-spiral trés faciles a mettre en ceuvre. En particulier, on notera
gue la mise en place du spiral ou son réglage peuvent se faire sans lui

causer aucun dommage qui pourrait nuire a ses qualités chronométriques.

11



5

10

15

WO 2016/016456 PCT/EP2015/067742

[0063]

[0064]

De plus, lorsque le second bras est écarté pour libérer le spiral puis remis
en place, dans le dispositif selon la présente invention, la distance
séparant le sabot de la surface d'appui est précisément respectée, par
construction.

La description qui précéde s’attache a décrire un mode de réalisation
particulier a titre d’illustration non limitative, et I'invention n’est pas limitée
a certaines caractéristiques particulieres qui viennent d’étre décrites,
comme par exemple les formes illustrées et décrites pour la base et les
bras du dispositif d'assemblage et de réglage, de méme que pour les
organes de commande (l'excentrique 84 ici) et de verrouillage. De
nombreuses variantes de réalisation peuvent étre envisagées sans sortir
du cadre de l'invention. En particulier, la structure et le mode de
fonctionnement de l'organe de verrouillage peuvent étre modifiés par
I'hnomme du meétier, en fonction de ses propres besoins, sans sortir du
cadre de l'invention.

Selon une variante de réalisation, il serait par exemple possible de prévoir,
sur le premier bras, un organe de commande similaire a celui du second
bras, et coopérant avec la base, pour faciliter encore davantage la mise

en place du spiral dans le dispositif.
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Revendications

1.

Dispositif (12) d'assemblage et de réglage d’un spiral destiné a coopérer avec
une spire terminale (8) d'un spiral (1) dont I'extrémité interne est solidaire d'un
arbre (2) de balancier (4), ce dernier étant pivoté dans un pont de balancier
(6), le dispositif comportant

une base (14), destinée a étre assemblée au pont de balancier (6) avec
une orientation angulaire ajustable et, comprenant une surface d'appui (40)
sensiblement cylindrique, de rayon sensiblement égal au rayon de la spire
terminale (8), et une semelle d'appui (42) adjacente a ladite surface d'appui
(40), ladite surface d'appui (40) et ladite semelle d'appui (42) définissant une
position de service de la spire terminale (8),

un premier bras (20) s'étendant a partir de ladite base (14) et portant un
organe de verrouillage (52) de la spire terminale (8) agencé pour maintenir
cette derniére en appui contre ladite surface d'appui (40),

le dispositif (12) étant caractérisé en ce qu'il comporte en outre

un second bras (22) s'étendant a partir de ladite base (14) et portant un
sabot (78) susceptible d'étre agencé a une distance prédéfinie de ladite
surface d'appui (40) pour coopérer avec la spire terminale (8), et

un organe de commande (84) mobile entre des premiére et seconde
configurations et agencé de telle maniere qu'il est susceptible d'agir sur ledit
second bras (22) et le déformer de maniére élastique pour déplacer ledit sabot
(78) en référence a ladite base (14), lesdites premiere et seconde
configurations dudit organe de commande (84) étant associées,
respectivement, a une premiére position dudit second bras (22), dans laquelle
ledit sabot (78) est situé a une distance de ladite surface d'appui (40) égale a
ladite distance prédéfinie, et a une seconde position dudit second bras (22),
dans laquelle ledit sabot (78) est situé a une distance de ladite surface d'appui
(40) supérieure a ladite distance prédéfinie.
Dispositif (12) selon la revendication 1, caractérisé en ce que lesdites
premiere et seconde configurations dudit organe de commande (84) sont des
configurations stables.
Dispositif (12) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que ledit organe

de commande comprend un excentrique (84) agencé sur ledit second bras
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(22) de telle maniére qu'il peut étre pivoté en réponse a une action d'un
utilisateur, pour passer de l'une a l'autre de ses configurations et exercer une
pression sur ladite base (14), dans ladite seconde configuration, telle que ledit
sabot (78) est situé a une distance de ladite surface d'appui (40) supérieure a
ladite distance prédéfinie.

Dispositif (12) selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que ledit organe
de commande comprend un excentrique (84) agencé sur ladite base (14) de
telle maniére gqu'il peut étre pivoté en réponse a une action d'un utilisateur,
pour passer de l'une a l'autre de ses configurations et exercer une pression
sur ledit second bras (22), dans ladite seconde configuration, telle que ledit
sabot (78) est situé a une distance de ladite surface d'appui (40) supérieure a
ladite distance prédéfinie.

Dispositif (12) selon 'une des revendications précédentes, caractérisé en ce
que ledit second bras (22) comporte, depuis ladite base (14) vers son
extrémité libre, une premiére portion (26) sensiblement radiale et terminée par
un coude (30) assurant la liaison avec une seconde portion (34) sensiblement
tangentielle, lesdites premiere et seconde portions (26, 34) et ledit coude (30)
étant agencés de telle maniére que la déformation élastique que subit ledit
second bras (22), en réponse a un changement de configuration dudit organe
de commande (84), intervient essentiellement au niveau de ladite premiére
portion (26).

Dispositif (12) selon 'une des revendications précédentes, caractérisé en ce
que ledit sabot (78) est agencé en butée contre ladite base (14) dans ladite
premiére position dudit second bras (22).

Dispositif (12) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce
que ledit premier bras (20) comporte, depuis ladite base (14) vers son
extrémité libre, une premiére portion (24) sensiblement radiale et terminée par
un coude (28) assurant la liaison avec une seconde portion (32) sensiblement
tangentielle, lesdites premiere et seconde portions (24, 32) et ledit coude (28)
étant agencés de telle maniere que ledit premier bras (20) est apte a subir une
déformation élastique intervenant essentiellement au niveau de ladite

premiéere portion (24).
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10.

11.

Dispositif (12) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce
gue ledit organe de verrouillage (52) comporte une molette agencée sur ledit
premier bras (20) de telle maniére qu'elle est susceptible de pivoter en
réponse a une action adaptée d'un utilisateur pour entrainer la spire terminale
(8) en translation dans un sens ou dans l'autre en fonction de son sens de
rotation.

Dispositif (12) selon la revendication 7, caractérisé en ce que ladite molette
comporte une portion (54) sensiblement cylindrique en matériau synthétique
destinée a étre agencée en appui contre la spire terminale (8) dans sa position
de service.

Mouvement horloger comportant un dispositif (12) d'assemblage et de réglage
d’un spiral selon 'une quelconque des revendications précédentes.

Piece d'horlogerie comportant un mouvement horloger selon la revendication
9.
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