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Urzadzenie pneumatyczne do przewijania przewodéw cz¢sci elektrycznych

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie pneumatyczne do przewijania przewodéw cz¢ici
elektrycznych.

Znane sa urzadzenia do przewijania, ktore w wigkszosci sa tak konstruowane, ze obroét
trzpienia do zwijania spowodowany jest za pomoca silnika elektrycznego lub pneumatycznego
silnika rotacyjnego. Oba te rodzaje urzadzen do przewijania sg stosunkowo zbyt skomplikowane,
zawodne w dzialaniu i kosztowne w eksploatacji. Silniki pneumatyczne bardzo latwo ulegaja
uszkodzeniu z powodu nieuniknionego przedostawania si¢ do nich zanieczyszczen pochodzacych z
pneumatycznego uktadu sterowniczo-rozdzielczego, a zatem posiadajg bardzo mata zywotnos¢.
Stosowanie silnikow elektrycznych jest energochtonne i kosztowne. Poza tym wystepuja problemy
przy rozruchu oraz hamowaniu mas wirujacych zaréwno przy silnikach elektrycznych, jak i przy
silnikach pneumatycznych.

Celem wynalazku jest opracowanie urzadzenia pneumatycznego do przewijania przewod6w
czedci elektrycznych, ktére nie bedzie posiadato wad znanych tego rodzaju urzadzen.

Zgodnie z wynalazkiem cel ten osiagni¢to dzigki temu, ze urzadzenie pneumatyczne sklada sig
z cylindra, ktéry posiada prowadnice umocowane w jego tylnej i przedniej czgsci oraz z ttoka o
wewngtrznym gwincie, w ktéry wkrecona jest Sruba wielokrotna, przy czym $ruba wielokrotna
polagczona jest z kotem o uzgbieniu wewngtrznym i z kotami obiegajacymi, ktore po§redmcza w
przenoszeniu momentu obrotowego na trzplen zwijajacy.

Urzadzenie pneumatyczne do przewijania przewodow czgéci elektrycznych wedlug wynalazku
posiada wicle zalet w poréwnaniu do obecnie znanych urzadzefi do przewijania z silnikami
elektrycznymi albo z pneumatycznymi silnikami rotacyjnymi. Czg$ci ruchome tworza jedynie
ograniczone masy wirujace, tak ze wyeliminowane s3 problemy rozruchu i hamowania, wzgl¢dnie
aretowania polozenia. Obroty i moment obrotowy trzpienia zwijajacego s3 rOwnomierne w catym
toku procesu. Urzadzenie pracuje bezdZwigcznie. Zywotno$é urzadzenia pneumatycznego do
przewijania przewoddw wediug wynalazku jest wielokrotnie wyzsza niz obecnie znanych urzadzen.
Konserwacja urzadzenia wedtug wynalazku jest prosta, szybka i tania. Zuzycie powietrza jest
bardzo mate, przez co zwigkszona jest istotnie efektywnos$é zuzytkowania powietrza jako $rodka
nape¢dzajgcego.
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Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia urzadzenie pneumatyczne do przewijania przewodéw czgéci elektrycznych w
przekroju wzdluznym, fig. 2— urzadzenie pneumatyczne w przekroju poprzecznym, na ktérym
uwidoczniono cylinder, ttok z wewnetrznym gwintem, Srubg wielokrotna i dwie prowadnice.

Cylinder 1 urzadzenia pneumatycznego zamyka cz¢$¢ tylna 2 i cz¢$¢ przednia 3, ktore
posiadaja fozyska i uszczelnienia. Wewnatrzcylindra 1 znajduje si¢ ttok 5 zwewngtrznym gwintem,
ktory usytuowany jest przesuwnie z jednej strony na Srubie wielokrotnej 4 a z drugiej strony na
dwoch prowadnicach 6 umocowanych w tylnym boku 2 i przednim boku 3 cylindra 1. Na przednia
cze$é 3 natozona jest tuleja 12, ktéra zawiera kota obiegowe 8, ktdrych z¢by zazgbiajg si¢ z zgbami
kotla o uzebieniu wewnetrznym 7, ktore to koto potaczone jest ze Sruba wielokrotng 4. Zeby kot
obiegajacych 8 wspélpracuja wzajemnie z z¢bami trzpienia do zwijania 9, ktory utrzymywany jest
przez pokryweg zamykajaca 13. Powyzej opisany zespdt umocowany jest na r¢kojesci 11, ktdra
posiada suwak sterujacy 10.

Zasada dzialania urzadzenia pneumatycznego wedtug wynalazku jest nast¢pujaca. Spr¢zone
powietrze doprowadzane jest za pomocg suwaka sterujacego 10 do cylindra 1 od strony jego tylnej
czesci 2. Tlok 5§ z wewngtrznym gwintem porusza si¢ przez to w kierunku przedniej cz¢sci 3. Tiok 5z
wewnetrznym gwintem porusza si¢ wzdtuz prowadnic 6, przy czym réwnoczeénie obraca on §rube
wielokrotna 4, ktéra za pomoca keta o uz¢bieniu wewngtrznym 7 obraca kota obiegajace 8 a przez
to réwniez trzpien do zwijania 9. Jezeli spr¢zone powietrze za pomoca suwaka sterujacego 10
doprowadzone zostanie do cylindra 1 od strony jego przedniej czgsci 3, to tlok § z wewngtrznym
gwintem poruszac si¢ bgdzie w kierunku tylnej cz¢sci 2, a Sruba wielokrotna 4 obracac si¢ bedzie w
kierunku odwrotnym. W wyniku tego koto o uzg¢bieniu wewngtrznym 7, kota obiegajacego 8 i
trzpied do zwijania 9 obraca¢ si¢ b¢da w kierunku przeciwnym tak dlugo, az ttok § z gwintem
wewnetrznym zatrzyma si¢ na tylnej cz¢sci 2 cylindra 1.

Urzadzenie pneumatyczne do przewijania przewoddw czgéci elektrycznych wedtug wynalazku
moze by¢ roéwniez uzyte korzystnie do gwintowania matych $§rub o matej liczbie zwojow gwintow.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie pneumatyczne do przewijania przewodéw cz¢éci elektrycznych, znamienne tym, ze
sktada si¢ z cylindra (1), ktéry posiada prowadnice (6) umocowane w jego tylnej czeéci (2) i
przedniej cz¢éci (3) oraz z ttoka (5) o wewngtrznym gwincie, w ktory jest wkrecona §ruba wielok-
rotna (4), przy czym Sruba wielokrotna (4) jest polgczona z kotem (7) o uzgbieniu wewngtrznym i
kotami obiegajacymi (8), ktére poSrednicza w przenoszeniu momentu obrotowego na trzpiefi
nawijajacy (9).
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