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(57)摘要

本实用新型涉及具有同步回转功能的单臂

回转式救生艇降放装置，包括吊臂回转座、吊臂、

及降放绞车装置；还包括艇姿调整装置，所述艇

姿调整装置位于所述吊臂的伸出端；所述钢缆通

过所述吊臂上的导向滑轮，从所述吊臂的伸出端

端部向下，穿过所述艇姿调整装置，将救生艇吊

挂在所述艇姿调整装置的下方；所述艇姿调整装

置驱动下筒，带动救生艇，在所述吊臂旋转的过

程中，进行反向旋转。本实用新型通过艇姿调整

装置，使救生艇降放过程中的旋转过程实现自动

化随调、随动，极大的简化了救生艇的降放作业

过程，提高了使用便利性。
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1.具有同步回转功能的单臂回转式救生艇降放装置，包括吊臂回转座、吊臂、及降放绞

车装置；所述吊臂回转座的顶部安装有吊臂，所述吊臂在所述吊臂回转座的驱动下进行旋

转；

所述吊臂上设有降放绞车装置；所述降放绞车装置内设有钢缆；

其特征在于，还包括艇姿调整装置，所述艇姿调整装置位于所述吊臂的伸出端；所述钢

缆通过所述吊臂上的导向滑轮，从所述吊臂的伸出端端部向下，穿过所述艇姿调整装置，将

救生艇吊挂在所述艇姿调整装置的下方；

所述艇姿调整装置包括上座、艇姿回转支承、艇姿回转马达、及下筒；

所述上座安装在所述吊臂的伸出端端部；所述上座的下方设有所述艇姿回转支承，所

述艇姿回转支承的下方连接有下筒；所述艇姿回转支承的驱动部件与所述艇姿回转马达相

连；

所述下筒与救生艇相连，所述救生艇在吊挂状态下，随所述下筒同步转动；

所述艇姿调整装置驱动所述下筒，带动救生艇，在所述吊臂旋转的过程中，进行反向旋

转。

2.根据权利要求1所述的具有同步回转功能的单臂回转式救生艇降放装置，其特征在

于，所述吊臂回转座内设有吊臂回转马达；

所述吊臂回转马达、与所述艇姿回转马达均为液压马达；

所述吊臂回转马达、与所述艇姿回转马达通过比例阀接入液压泵；

所述救生艇在所述艇姿调整装置驱动下相对于所述吊臂的旋转角速度，与所述吊臂在

所述吊臂回转座驱动下相对于船体的旋转角速度相同。

3.根据权利要求1所述的具有同步回转功能的单臂回转式救生艇降放装置，其特征在

于，在所述吊臂的伸出端端部下方，或所述救生艇内设有遥控放艇装置。

4.根据权利要求1所述的具有同步回转功能的单臂回转式救生艇降放装置，其特征在

于，所述下筒内设有卡口，与救生艇上的姿态固定装置相连。

5.根据权利要求1所述的具有同步回转功能的单臂回转式救生艇降放装置，其特征在

于，所述下筒上设有检查窗。

6.根据权利要求1所述的具有同步回转功能的单臂回转式救生艇降放装置，其特征在

于，所述上座与所述吊臂之间设有水平方向的摆动调节装置。

7.根据权利要求6所述的具有同步回转功能的单臂回转式救生艇降放装置，其特征在

于，所述摆动调节装置包括沿所述吊臂的长度方向的前后摆动调节，具体包括摆座、及前后

摆动油缸；

所述摆座铰接在所述吊臂的伸出端端部；

所述摆座与所述吊臂之间设有所述前后摆动油缸；

所述摆座在所述前后摆动油缸的驱动下沿所述吊臂的长度方向前后摆动。

8.根据权利要求7所述的具有同步回转功能的单臂回转式救生艇降放装置，其特征在

于，所述摆动调节装置包括沿所述吊臂的长度方向的左右摆动调节，具体包括活动架、及左

右摆动油缸；

所述活动架通过销轴铰接在所述摆座的下方；所述销轴的轴向与所述吊臂的长度方向

平行；
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所述活动架与所述摆座之间设有所述左右摆动油缸；

所述活动架在所述左右摆动油缸的驱动下沿所述摆座左右摆动。

9.根据权利要求8所述的具有同步回转功能的单臂回转式救生艇降放装置，其特征在

于，所述左右摆动油缸设有2个，对称设置在所述活动架的左右2侧。
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具有同步回转功能的单臂回转式救生艇降放装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种船用救生艇释放装置，特别是可单臂回转的释放装置，属于

船用救生设备领域。

背景技术

[0002] 船舶根据航行安全要求，需要配备救生艇；在部分船舶上，配备的救生艇为硬壳救

生艇，需要通过专门的吊装装置，将其吊装出船舷外，然后进行降放。目前，救生艇吊挂式降

放装置，主要有单臂回转式降放装置。中国专利公开号为CN105174083A的船用单臂救助艇

吊架、中国专利公开号为CN210064981U的一种可伸缩的单臂艇筏吊架兼起重机、中国专利

公开号为  CN210064985U的一种可升降的单臂艇筏吊架兼起重机，即介绍了该类单臂回转

式救生艇降放装置。

[0003] 单臂回转式救生艇降放装置，日常为了节省空间，一般将救生艇艇身方向与吊臂

长臂方向平行、水平投影重合，设置在船舶上，如中国专利公开号为CN210064981U的附图1

所示；而为了实现回转既能伸出船舷外，日常中吊臂长臂方向还与船舶本身的船身方向平

行，这样在需要启用时，吊臂带着救生艇向船舷外方向旋转，吊臂在旋转过程中即伸出船舷

外；然后需要通过缆索等，人工调节救生艇的艇身方向，使之与船舶方向保持平行，这样救

生艇整体也才能悬在船舷外，实现降放；如果救生艇的艇身方向未调整到位，此时进行降放

的话，救生艇就会与船舷发生磕碰，轻则造成振动、摆动，影响稳定性，重则造成救生艇船身

损坏，影响使用。而，一旦发生意外需要启用救生艇时，现场往往情况紧急，操作混乱，极易

造成没用专人配合吊臂的回转来操控、调整救生艇的艇身姿态，从而带来后续的降放风险，

影响救援。

[0004] 为提高救生艇的使用便利性，故有必要针对单臂回转式救生艇降放装置进一步进

行改进，以期能够在主吊臂回转过程中，使救生艇的艇身也随着转动，减少人工操作，提高

操作的便利性。

实用新型内容

[0005] 本实用新型的目的在于提供一种具有同步回转功能的单臂回转式救生艇降放装

置，能够在主吊臂回转过程中，使救生艇的艇身也随着转动，从而减少人工操作，提高操作

的便利性。

[0006] 为达到上述实用新型的目的，提供了一种具有同步回转功能的单臂回转式救生艇

降放装置，包括吊臂回转座、吊臂、及降放绞车装置；

[0007] 所述吊臂回转座的顶部安装有吊臂，所述吊臂在所述吊臂回转座的驱动下进行旋

转；

[0008] 所述吊臂上设有降放绞车装置；所述降放绞车装置内设有钢缆；

[0009] 还包括艇姿调整装置，所述艇姿调整装置位于所述吊臂的伸出端；所述钢缆通过

所述吊臂上的导向滑轮，从所述吊臂的伸出端端部向下，穿过所述艇姿调整装置，将救生艇
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吊挂在所述艇姿调整装置的下方；

[0010] 所述艇姿调整装置包括上座、艇姿回转支承、艇姿回转马达、及下筒；

[0011] 所述上座安装在所述吊臂的伸出端端部；所述上座的下方设有所述艇姿回转支

承，所述艇姿回转支承的下方连接有下筒；所述艇姿回转支承的驱动部件与所述艇姿回转

马达相连；

[0012] 所述下筒与救生艇相连，所述救生艇在吊挂状态下，随所述下筒同步转动；

[0013] 所述艇姿调整装置驱动所述下筒，带动救生艇，在所述吊臂旋转的过程中，进行反

向旋转。

[0014] 作为本实用新型的进一步改进，所述吊臂回转座内设有吊臂回转马达；

[0015] 所述吊臂回转马达、与所述艇姿回转马达均为液压马达；

[0016] 所述吊臂回转马达、与所述艇姿回转马达通过比例阀接入液压泵；

[0017] 所述救生艇在所述艇姿调整装置驱动下相对于所述吊臂的旋转角速度，与所述吊

臂在所述吊臂回转座驱动下相对于船体的旋转角速度相同。

[0018] 作为本实用新型的进一步改进，在所述吊臂的伸出端端部下方，或所述救生艇内

设有遥控放艇装置。

[0019] 作为本实用新型的进一步改进，所述下筒内设有卡口，与救生艇上的姿态固定装

置相连。

[0020] 作为本实用新型的进一步改进，所述下筒上设有检查窗。

[0021] 作为本实用新型的进一步改进，所述上座与所述吊臂之间设有水平方向的摆动调

节装置。

[0022] 进一步的，所述摆动调节装置包括沿所述吊臂的长度方向的前后摆动调节，具体

包括摆座、及前后摆动油缸；

[0023] 所述摆座铰接在所述吊臂的伸出端端部；

[0024] 所述摆座与所述吊臂之间设有所述前后摆动油缸；

[0025] 所述摆座在所述前后摆动油缸的驱动下沿所述吊臂的长度方向前后摆动。

[0026] 再进一步的，所述摆动调节装置包括沿所述吊臂的长度方向的左右摆动调节，具

体包括活动架、及左右摆动油缸；

[0027] 所述活动架通过销轴铰接在所述摆座的下方；所述销轴的轴向与所述吊臂的长度

方向平行；

[0028] 所述活动架与所述摆座之间设有所述左右摆动油缸；

[0029] 所述活动架在所述左右摆动油缸的驱动下沿所述摆座左右摆动。

[0030] 更进一步的，所述左右摆动油缸设有2个，对称设置在所述活动架的左右2侧。

[0031] 本实用新型具有同步回转功能的单臂回转式救生艇降放装置，相对于传统的单臂

回转式救生艇降放装置，在吊臂的伸出端设置了专门的艇姿调整装置，使救生艇在被吊臂

旋转吊出船舷的过程中，自动随着进行姿态调整，救生艇的艇身始终保持与船身平行的状

态；且还设置了水平方向的摆动调节装置，来调节救生艇相对于所述吊臂的水平方向的姿

态、位置调节。

[0032] 本实用新型通过一系列调节机构的设置，使救生艇降放过程中的旋转过程实现自

动化随调、随动，极大的简化了救生艇的降放作业过程，提高了使用便利性。
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附图说明

[0033] 图1为本实用新型日常状态示意图(救生艇在船上)；

[0034] 图2为本实用新型使用状态示意图(救生艇在船外)；

[0035] 图3为本实用新型的整体结构主视图；

[0036] 图4为本实用新型艇姿调整装置的使用状态示意图；

[0037] 图5为本实用新型艇姿调整装置的主视图；

[0038] 图6为本实用新型艇姿调整装置的侧视图。

具体实施方式

[0039] 以下结合附图和具体实施例，对本实用新型做进一步说明。

[0040] 如图1、图2所示，为本实用新型具有同步回转功能的单臂回转式救生艇降放装置

的俯视图；图1为日常状态示意图，此时救生艇在船上；图2为使用状态示意图，此时救生艇

在船外。本实用新型的具有同步回转功能的单臂回转式救生艇降放装置，主要包括吊臂回

转座  1、吊臂2、降放绞车装置4；所述吊臂回转座1的顶部安装有吊臂2，所述吊臂2可在所述

吊臂回转座1的驱动下，进行旋转；所述吊臂2的伸出端下方吊挂着救生艇；所述吊臂2上设

有滑轮装置；降放绞车装置4的钢缆穿设在滑轮装置内，救生艇通过挂钩装置连接到所述降

放绞车装置4的钢缆上，所述降放绞车装置4通过释放钢缆，将救生艇从船上降放到水面上。

[0041] 本实用新型的改进之处在于，在吊臂2的伸出端设有艇姿调整装置3；所述救生艇

的挂钩装置卡装在所述艇姿调整装置3内，在所述吊臂2的旋转过程中，所述艇姿调整装置3

驱动所述救生艇同步进行旋转，使救生艇的艇身姿态最终也保持与船身方向相同，然后再

启动所述降放绞车装置4，使救生艇以与船身方向基本平行的姿态降放到水面，避免救生艇

与船身发生磕碰等降放风险。

[0042] 本实用新型具有同步回转功能的单臂回转式救生艇降放装置的具体结构如图3所

示。

[0043] 所述吊臂回转座1包括底座11、吊臂回转支承12、吊臂回转马达13；所述底座11固

定在船舶甲板上，起到整个支承作用；所述吊臂回转支承12的下方部件安装在所述底座11

上，所述吊臂回转支承12的上方部件安装连接所述吊臂2；所述吊臂回转支承12的驱动部件

与所述吊臂回转马达13相连，所述吊臂回转马达13驱动所述吊臂回转支承12旋转，进而带

动所述吊臂2旋转，从船舶内侧转向船舶外侧。

[0044] 所述降放绞车装置4包括绞车41、导向滑轮42、吊挂钩43、吊挂环44；所述绞车41安

装固定在吊臂2上，可随着所述吊臂2一起旋转；所述绞车41内存纳有钢缆，钢缆通过若干导

向滑轮42，从所述吊臂2的伸出端端部向下，穿过所述艇姿调整装置3，并通过吊挂装置与救

生艇相连；所述吊挂装置包括位于救生艇上的吊挂钩43，及位于钢缆末端的吊挂环44；当救

生艇被降放到水面上后，钢缆呈松弛状态，通过松开吊挂钩43，即可与吊挂环44相脱离，彻

底与降放装置分离，救生艇投入使用状态。

[0045] 所述艇姿调整装置3，具体如图4‑图6所示，包括上座31、艇姿回转支承32、艇姿回

转马达33、下筒34；所述上座31安装在所述吊臂的伸出端端部；所述上座31的下方设有所述

艇姿回转支承32，所述艇姿回转支承32的下方连接有下筒34；所述艇姿回转支承32的驱动

部件与所述艇姿回转马达33相连，所述艇姿回转马达33驱动所述艇姿回转支承32旋转，进
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而带动所述下筒34旋转；所述下筒34的下方设有锥口341，方便救生艇安放时，进行导向；所

述下筒34上还设有卡口342，用于卡住救生艇上的姿态固定装置，本实施例中所述卡口3  42

位于所述下筒34的底部，救生艇安放过程中，吊装时，其上姿态固定装置，如吊挂钩43  上设

置的伸出轴，将卡入所述卡口342内，使救生艇的姿态与下筒姿态保持固定；所述下筒  34旋

转带动救生艇旋转，从而调整所述救生艇的姿态。所述下筒34上还设有检查窗343，用来检

查吊挂状态。

[0046] 所述吊臂回转马达13、所述艇姿回转马达33，均为液压马达；所述绞车41亦为液压

绞车，通过液压泵51提供液压动力；还包括控制柜52，进行总控；在各液压驱动元件附近还

安装有蓄能器53，来吸收压力冲击，使工作过程更加平稳。还设有遥控放艇装置54，人员可

以在救生艇内直接遥控操作整个放艇过程，进一步免去船舶上留人操作；由于设有所述艇

姿调整装置3，也免去了救生艇内人员在转出到船舷外的过程中，人工操控救生艇姿态。

[0047] 根据设计需要，所述吊臂回转马达13、所述艇姿回转马达33可以根据实际功率需

要，选择不同规格的液压马达；2台液压马达可通过比例阀接入所述液压泵51，通过调节输

入到所述吊臂回转马达13、所述艇姿回转马达33的液压油，使救生艇的姿态在整个旋转过

程中，尽可能时刻保持与船身方向一致。

[0048] 所述吊臂回转支承12、所述艇姿回转支承32，为减速机，优选为蜗轮蜗杆减速机，

其体积紧凑，减速增力比例大。

[0049] 进一步的，所述上座31也具有水平方向的摆动调节功能，用来辅助调节救生艇的

姿态及位置，具体结构包括摆座311、活动架312、前后摆动油缸35、左右摆动油缸36。

[0050] 所述摆座311铰接在所述吊臂2的伸出端端部，所述摆座311与所述吊臂2之间设有

所述前后摆动油缸35，所述摆座311在所述前后摆动油缸35的驱动下可沿所述吊臂2的长度

方向前后摆动。

[0051] 所述活动架312通过销轴313铰接在所述摆座311的下方，且所述销轴313的轴向与

所述吊臂2的长度方向平行；所述活动架312与所述摆座311之间设有所述左右摆动油缸36，

优选的所述左右摆动油缸36设有2个，对称设置在所述活动架312的左右2侧，所述活动架 

312在2侧所述左右摆动油缸36的驱动下可沿所述摆座311左右摆动。

[0052] 通过上述水平方向的摆动调节机构，最终使所述下筒34的底部带动救生艇，相对

于所述吊臂2进行水平方向的姿态、位置调节。

[0053] 本实用新型具有同步回转功能的单臂回转式救生艇降放装置，相对于传统的单臂

回转式救生艇降放装置，在吊臂2的伸出端设置了专门的艇姿调整装置3，使救生艇在被吊

臂2旋转吊出船舷的过程中，自动随着进行姿态调整，救生艇的艇身始终保持与船身平行的

状态，极大的简化了救生艇的降放作业过程，提高了使用便利性。

[0054] 以上已对本实用新型创造的较佳实施例进行了具体说明，但本实用新型创造并不

仅限于所述的实施例，熟悉本领域的技术人员在不违背本实用新型创造精神的前提下还可

以作出种种的等同的变型或替换，这些等同变型或替换均包含在本申请权利要求所限定的

范围内。
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