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( 57) Anotace:
Kuli¢kovy Sroub je tvofen zavitovym hiidelem (1) a matici (2)

s vnitinim zavitem (3) a s nejméné jednim radialnim tvarovym

otvorem (4), ve kterém je uspofddano prevadaci t&lisko (5) s
tvarovou pfevadéci dridzkou (6) pro zp¥mny chod ob&nych
kuli¢ek (7), uloZenych v zdvitové draZce, tvofené vngj¥im
zdvitem (8) zdvitového hiidele (1) a vnitfnim z4vitem (3)
matice (2). Pfevadéci t&lisko (5) je v matici (2) uspofadéno
nastaviteln€ pomoci stavécich prvkd, umfsténych v matici (2)
pfi radidlnim tvarovém otvoru (4) a zasahujicich do stavécich
draZek (11), vytvofenych na vn&j$im povrchu pevadéciho
téliska (2). Tvarové pfevadéci drazka (6) pfevadéciho t&liska
(5) plynule navazuje na zévitovou draZku a jeho bodni stény
(17) zasahuji do mezery (18) mezi matici (2) a zivitovym
hiidelem (1) tak, Ze povrch zavitové driZky a povrch tvarové
pfevadéci draZky (6) spolu s pfilehlym povrchem hibetu (9)
vnéjstho zévitu (8) zavitového hi{dele (1) tvoti plynulou
obélku dréhy ob&Znych kulidek (7). Stavéci drazky (11) jsou
vytvofeny v Celnich st&nich (10) pfevadéciho téliska (5).
Stavéci Srouby (13), tvotici stav&ci prvky, jsou uspofadany
proti stav&cim dréZkam (11) a zasahuji do nich &astmi svych
hlav (12). Poloha pfevad&ciho t&liska (6) v matici (2) a/nebo
stavé&cich prvki je fixovana pomoci lepidla a/nebo tmelu.
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Kuli¢kovy $roub

Oblast techniky

Vynalez se tyka kulickového $roubu, tvofeného zévitovym hiidelem a matici s vnitinim zavitem
a snejménd jednim radidlnim tvarovym otvorem, ve kterém je uspofddéno prevadéci télisko
s tvarovou pfevadéci drazkou pro zpétny chod ob&znych kulidek, uloZenych v zavitové drazce,

35 24

tvofené vnéjSim zavitem zavitového hiidele a vnitinim zavitem matice.

Dosavadni stav techniky

Kuli¢kovy Sroub je pfesny pohybovy Sroub, ktery sestavé ze zavitového hiidele, na kterém je
pomoci ob&Znych kuli¢ek uloZena maticova jednotka. Pfi vzdjemném pohybu zavitového h¥idele
a matice se ob&Zné kulicky odvaluji v zavitové drazce, vytvofené vn&j$im zivitem zavitového
hfidele a vnitinim zvitem matice, a je tedy tfeba zajistit jejich ob&h v uzavieném okruhu. Jsou
znamy dva zdkladni typy mechanismd, které uzavieny ob&h kulidek zajistuji. K prvnimu typu
patii feSeni, ktera vyuzivaji pfevod kuliGek pfes n€kolik zavith zivitové drazky. Tato feeni
pouZivaji pro pfevod kuli¢ek bud’ trubkova pfevadéci vedeni, ptipevnéna k t&lesu matice, nebo
podélné prevadéci kanély, vyvrtané axidlng v t&lese matice, pfitemz v matici nebo v prevadécich
vickach jsou zabudovéna riizna prevadéci téliska, kterd umoZiiuji prevod kulidek ze zavitové
drazky do prevadéciho vedeni nebo do prevadéciho kanalu. Nevyhodou téchto provedeni jsou
zvetiené zastavovaci rozméry, u trubkového provedeni se zvétSuje primér matice a u provedeni
s vi€ky jeji délka. K druhému typu patfi feSeni, kterd vyuzivaji prevod kuliéek v rAmei jednoho
zavitu zavitové drazky. Tato feSeni pouzivaji pro pfevod kuligek kovova nebo plastova prevadsci
t&liska, vloZend do radidlnich otvorii v matici a aretovana na funkéni plochy jejiho zavitu nebo na
osazeni vytvofena pro n€ v radidlnich otvorech matice, pfipadné jsou ptrevadéci t8liska aretovana
pomoci pouzdra ¢i krouzku nasunutého na t&leso matice. Matice takového kulitkového ¥roubu
ma potom takovy pocet prevadécich télisek, kolik ma nosnych zavith s kulitkami. Tato dosud
znama provedeni jsou nevyhodna tim, Ze neumoZiuji nastaveni a sefizeni polohy prevadéciho
t&liska vii vstupni a vystupni pfechodové hran& zavitového profilu v matici. P¥i neptesném
nastaveni polohy pfevadéciho téliska, stejng tak jako pfi jakékoliv daldi zmén& jeho polohy,
zplsobené napt. Gnavou materialu, se zhor§uji parametry plynulosti chodu a zvy3uje se hlu¢nost
kuli¢kového $roubu.

Podstata vynalezu

Vy3e uvedené nedostatky do znatné miry odstraiiuje kuli¢kovy Sroub, tvofeny zivitovém hiide-
lem a matici s vnitfnim zévitem a s nejméné jednim radialnim tvarovym otvorem, ve kterém je
usporadano prevadéci télisko s tvarovou prevadéci drazkou pro zpétny chod ob&nych kulitek,
uloZenych v zavitové draZce, tvofené vn&j$im zavitem zavitového hfidele a vnitinim zavitem
matice, jehoZ podstata spo&iva v tom, Ze pfevad&ci t&lisko je v matici uspofddano nastavitelnd
pomoci stavécich prvkit umisténych v matici pfi radidlnim tvarovém otvoru a zasahujicich do
stavécich draZek vytvofenych na vné&j$im povrchu pfevadéciho t&liska, pficemZ jeho tvarové
prevadéci drazka plynule navazuje na zavitovou drézku a jeho bo¢ni stény zasahuji do mezery
mezi matici a zdvitovym hiidelem tak, Ze povrch zévitové drazky a povrch prevadéci drazky
spolu s pfilehlym povrchem hfbetu zivitu zavitového hridele tvofi plynulou obalku drihy
ob&Znych kuli¢ek.

Stav&ci drézky jsou s vyhodou vytvoreny v &elnich sténich prevadéciho t&liska a jsou usporadany
zrcadloveé viadi jeho podélné i p¥i€né ose.
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Je vyhodné, jsou-li stav&ci prvky pfevadéciho t&liska tvofeny stavécimi Srouby, které zasahuji
¢astmi svych hlav do jeho stavécich drazek.

Optimalni poloha pfevadéciho téliska v matici a/nebo u stavécich prvki miZze byt fixovana
pomoci lepidla a/nebo tmelu.

Pfevadéci télisko je s vyhodou vytvofeno z kovového otéruvzdorného antikorozniho nemagnetic-
kého materidlu.

Pievédéci télisko muzZe byt vytvoreno téZ z konstrukéniho plastického materidlu.

Kuli¢kovy S$roub podle vynalezu méa oproti dosud znimym feSenim pomémné& jednoduchou
konstrukei pfi zajisténi poZzadované plynulosti chodu a nizké hlunosti kulitkového prevodu.
Vyhodou je moZnost nastaveni optimalni polohy prevadécich télisek v matici pomoci jedno-
duchych, snadno pfistupnych stavécich prvki. Radialng vloZend nastavitelnd pfevadéci téliska
umozituji pouZiti tohoto kuli¢kového Sroubu téZ pfi poZadavku na dostatenou montaZ ob&znych
kuli¢ek do matice, ktera je jiz nasazena na zavitovém h¥ideli.

Piehled obrazkl na vykresech

Priklady provedeni kulitkového $roubu podle vynidlezu jsou schematicky zndzornény na
pfipojenych vykresech. na obr. 1 je zobrazen kuli¢kovy $roub s matici v &asteném pfitném fezu,
na obr.2 je znizorn¥na &4st matice s pfevadécim téliskem a stavécimi prvky jeho polohy
v axonometrickém pohledu, na obr. 3 je zndzornéno pfevadéci télisko rovnéz v axonometrickém
pohledu, na obr. 4 je znizornéna matice s pfevadécim téliskem a stavécimi prvky ustavenymi
v optimalni poloze v &asteCném pri¢ném fezu, a obr. 5 zndzoriuje ¢ast matice s pfevadécim
t€liskem a stavécimi prvky z obr. 4 v plidorysném pohledu.

Piiklad provedeni vynilezu

Kuli¢kovy Sroub sestava ze zavitového hiidele 1 a matice 2 s vnitinim zavitem 3 a s priichozimi
radidlnimi tvarovymi otvory 4, rozmisténymi Sroubovité po obvodu télesa matice 2. V radidlnich
tvarovych otvorech 4 jsou uspofddana prevadéci téliska 5 s tvarovymi pfevadécimi drazkami 6
pro zpétny chod obé&Znych kuli¢ek 7, uloZenych v zavitové draZce, tvofené vnéj$im zdvitem 8
zévitového hfidele 1 a vnitinim zivitem 3 matice 2. Tvarova pfevad&ci draZka 6 umoZiluje vratny
pohyb obé&znych kuli€ek 7 pfes hibet 9 vnéjiiho zavitu 8 zavitového hfidele 1 v rozsahu jednoho
stoupani vnitfniho zavitu 3 matice 2. Matice 2 méa takovy pocet pfevadécich télisek 5, kolik ma
nosnych stoupani vnitfniho zavitu 3 s ob&znymi kuli€kami 7. Pfevadéci téliska 5 jsou v radidlnich
tvarovych otvorech 4 matice 2 uspofadana nastavitelné v radidlnim sméru. V &elnich st&nich 10
prevadéciho t&lisek 5 jsou vytvofeny stavéci drazky 11, do kterych zasahuji ¢4stmi svych hlav 12
stavéci Srouby 13, umisténé v télese matice 2 proti stavécim drazkam 11. Stavéci $rouby 13 jsou
otoéné uloZeny v osazenych otvorech 14, vytvofenych pii radidlnim tvarovém otvoru 4. Aby bylo
moZno polohu prevadéciho t€liska 5 nastavit co nejpfesnéji, jsou stavéci drazky 11 v pfevadécim
télisku 5 uspofadény zrcadlové viici jeho podélné ose 15 a soudasné i viiéi jeho pfi¥né ose 16.
V optimalni poloze pfevadéciho téliska 5 jeho tvarové pfevadéci drazka 6 plynule navazuje na
zavitovou drazku, tvofenou vnéj$im zavitem 8 zavitového hiidele 1 a vnitinim zavitem 3 matice
2, a jeho bolni stény 17 zasahuji do mezery 18 mezi matici 2 a zavitovym hfidelem 1. Povrch
zavitové drazky a povrch tvarové prevadéci drazky 6 spolu s pfilehlym povrchem hibetu 9
vngjsiho zavitu 8 zavitového hidele 1 tak tvofi plynulou obalku drihy ob&Znych kuli¢ek 7.
Z divodu zafixovani optimalni polohy prevadéciho téliska 5 v matici 2 miiZze byt volny prostor
v radidlnim tvarovém otvoru 4 nad pfedvadécim téliskem 35, pfipadn& v osazenich 14 pro stavéci
Srouby 13, vyplnén lepidlem a/nebo tmelem. Prevadéci télisko 5 miZe byt zhotoveno z kovového
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otéruvzdorného antikorozniho nemagnetického materidlu nebo z konstruk&niho plastického
materidlu vhodnych vlastnosti.

Primyslova vyuZitelnost

Kuli¢kovy Sroub je uren zejména pro pohybové mechanismy obrabécich strojii, robotii, manipu-
latorti apod., které vyZaduji vysokou u¢innost pfevodu rotaéniho pohybu na p¥imolary a naopak,
vysokou pfesnost polohovani a kvalitu chodu pfi definované tuhosti a inosnosti pfevodu.

PATENTOVE NAROKY

1. Kulickovy Sroub, tvofeny zdvitovym hfidelem a matici s vnitinim zivitem a s nejméng
jednim radidlnim tvarovym otvorem, ve kterém je uspofddano pfevadéci télisko s tvarovou preva-
déci draZkou pro zpétny chod obéZnych kulidek, uloZzenych v zavitové draZce, tvofené vn&jsim
zdvitem zavitového hiidele a vnitfnim zavitem matice, vyznadujici se tim, Ze pfevade-
ci télisko (5) je v matici (2) uspofadano nastaviteln& pomoci stavécich prvki umisténych v matici
(2) pfi radidlnim tvarovém otvoru (4) a zasahujicich do stavécich drazek (11), vytvofenych na
vnéjsim povrchu pievadéciho téliska (5), pfiemZ prevadéci drazka (6) prevadéciho téliska (5)
plynule navazuje na zavitovou drazku a jeho bodni stény (17) zasahuji do mezery (18) mezi
matici (2) a zavitovym hfidelem (1) tak, Ze povrch zavitové draZky a povrch tvarové prevadéci
draZky (6) spolu s pfilehlym povrchem hibetu (9) vngjsiho zavitu (8) zavitového hiidele (1) tvori
plynulou obalku drahy obé&Znych kuli¢ek (7).

2. Kuli¢kovy Sroub podle ndroku 1, vyznaéujici se tim, Ze stavéci drazky (11) jsou
vytvofeny v elnich sténach (10) pfevadéciho t€liska (5) a jsou uspofadany zrcadlove viiti jeho
podélné ose (15) i jeho pti¢né ose (16).

3. KuliCkovy 3roub podle néroku 1 nebo2,vyznadujici se tim, Ze stavici prvky jsou
tvofeny stavécimi Srouby (13), které zasahuji &astmi svych hlav (12) do stavécxch drézek an
ptevadéciho téliska (5).

4. KuliCkovy Sroub podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze poloha pfevadéciho
téliska (5) v matici (2) a/nebo stav&cich prvki je fixovana pomoci lepidla a/nebo tmelu.

S. Kuli¢kovy Sroub podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze pfevadéci t&lisko (5) je
vytvofeno z kovového otéruvzdorného antikorozniho nemagnetického materialu.

6. Kulitkovy Sroub podle niroku 1, vyznaéujici se tim, Ze pfevadéci télisko (5) je
vytvofeno z konstrukéniho plastického materialu.

3 vykresy
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Obr.1
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Obr.2
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