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Bezdzwigniowe urzqdzenie stervjgce, zwlaszcza do poﬁnp bliiniaczych

Udzielono patentu z mocg od dnia 12 lipca 1954 r,

Wynalazek dotyczy bezdzwigniowego urzadze-
nia sterujgcego do pomp blizniaczych.

Ma on na celu pominiecie wszelkiego mecha-
nicznego polgczenia miedzy suwakami sterujgcymi
i tlokiem napedowym, zwlaszcza dzwigni, zajmu-

jacych duzo miejsca.

Znane jest suwakowe urzadzenie sterujgce, ktore
nie zawiera krzyzulca oraz dzwigni ste'rujqcych.
Urzadzenie to pracuje przy zastosowaniu pomoc-
niczego suwaka, sterowanego przez tlok roboczy
i wlgczajgcego glowny suwak.

Pomijajac juz, ze tego rodzaju urzadzenie ste-
rujagce posiada dodatkowy suwak pomocniczy,
wymaga ono réwniez stosowania miedzy suwa-
kiem pomocniczym i sterujacym ]eszcze mecha-
nicznych narzaddéw laczacych, natomiast w mysl
wynalazku zamiast dzwigni suwakowej stosuje sie

wylacznie czynnik roboczy — pare lub sprezone .

powietrze.

Wedlug wynalazku osiaga sie to przy pomocy
dwoéch suwakOow sterujacych, ktére mnaprzemian
dziataja na dwa tloki robocze, z ktdrych jeden

" korbowa z korbami przestawionymi o 90°,

tlok op6zni sie w biegu w stosunku do drugiego
o pelny skok, przy czym w kazdym skrajnym
polozeniu pracuje on, jako suwak rozdzielczy
i jednoczesnie jako suwak wstepny dla suwaka
sterujgcego drugiego tloka. Urzadzene pracuje
w ten sposob, ze jeden tlok pozostaje w czasie
dwoch skok6w w mniezmiennym potozeniu. Wy-
mieniona pompa pracuje podobnie, jak pompa
ktéra,
jak wiadomo, daje réwnomierne tloczenie bez
zastosowania dzwona powietrznego.

W przeciwienstwie do tego sterowane mecha-
nicznie vpomp_y blizniacze maja te wade, ze przy
matej ‘liczbie skokéw posiadaja nieréwnomierpy
bieg, réwniez i skok jest mniejszy, a przy prze-
kroczeniu pewnej ilosci skokéw, zaleznie od wiel-
kosci pompy i dlugosci skoku, pompa zatrzymuje
sie sama. Nawet przy zastosowaniu suwakéw wo-
dzonych w polaczeniu z bardzo waskimi kanatami
sterujgcymi, wady te nie moga by¢ usuniete, po-
niewaz w celu doprowadzenia suwaka do jego
wlasciwego polozenia konieczne jest przesuniegcie



go przez diwignie sterujaca przynajmniej o poto-
we dlugosci. drogi ttoka, Dla dalszego skrocenia
dlugosci pompy i uniknigcia przynoszacych straty
" przewodéw rurowych suwaki sterujace, wedlug
wynalazku, w celu odprowadzania zuzytej pary
wykonywane sa jako wydrazone.

Poza tym przy urzadzeniu sterujgcym wedlug
wynalazku, mozliwe jest osigganie najmniejszej
ilosci skok6w przy roéwnomiernych obrotach. Dal-
sza zaleta tych pomp polega na tym, ze pompy
blizniacze ze sterowaniem wedlug wynalazku
moga znalez¢ "zastosowanie nawet w tych przy-
padkach, w ktorych dotychczas uzywane byly
wylacznie pompy pojedynczej budowy (Simplox)
tak, ze i zalety tych ostatnich moga by¢ réwno-
cze$nie wykorzystane.

Dla obu przypadkow, niezaleznie od zalet w spo-
sobie pracy i zastosowania, wskutek braku urza-
dzenia krzyzulcowego, diwigni oraz pozostatych
mechanicznych elementéw sterujgcych, otrzymuje
sig¢ oprécz oszczednosci na wadze i materiale,
réwniez oszczednosci, zwigzane z wykonaniem.
Dodatkowe oszczednosci osiaga sie rowniez wsku-
tek tego, ze sama konstruktja cylindréw robo-
czych jest znacznie prostsza oraz mozliwe jest
seryjne wytwarzanie wszystkich niezbednych
wielkosci skrzynek suwakowych. Dalsza zaleta
sterowania wedlug 'wynalazku polega na znacznych
konstrukcyjnych ulatwieniach oraz moznosci przy-
stosowania do kazdego cisnienia pary i wyso-
kiego przegrzania.

Oprécz tego kazda pompa ma mniejsza dlugosc,
gdyz mechaniczny daqcznik miedzy czescia nape-
dowa a cylindrem po'rrllpy skrocony jest o dltugosé
skoku oraz dtugos¢ krzyzulca, réwniez trzony tlo-
kowe sg tez krotsze o ten sam wymiar.

Sterowanie wedlug wynalazku nadaje sie wiec
do wykcnania poziomych i pionowych pomp bliz-
niaczych, szczegblniej w tych przypadkach, gdy
zlezy na krétkiej budowie lub matej wysokosci.
Wymaganie tego rodzaju wazne jest szczegolnie
wtedy, gdy pompy bliZzniacze majg by¢ zastoso-
wane do zasilania kotléw parowych na statkach
i parowozach.

Szczeg6lnie na parowozach ze wzgledu na ogra-
niczong przestrzen ‘nie moze by¢ zainstalowana
pompa blizniacza normalnej konstrukcji z przy-
musowym sterowaniem suwaka. Przedmiot wy-
nalazku przedstawiony jest schematycznie na
rysunku, na ktérym oznaczaja:

fig. 1 — tlok roboczy K; i Ky w gérnym mar-
twym punkcie, e

fig. 2 — ttok roboczy K; w gérnym i tltok ro-
boczy Kz w dolnym martwym punkcie,

fig. 3 — tlok roboczy K;j i Ks w dolnym mar-
twym punkcie,

fig. 4 — tlok roboczy K; w dolnym i tlok ro-

boczy Ky w gérnym martwym punkcie.

Wedtug fig. 1 ttok K; otrzymal $wiezg pare
przez kanaly 1, 9 i odstonit kanat 4, wtedy suwak
S zostaje przesterowany przez kanaly 3, 15. Para
wchodzi przez kanaly 18, 6, 2, Tlok K, otrzymuje
przez kanaly 1, 17 $wieza pare. Para zuzyta ucho-
dzi przez kanaty 16, 2,

Wedtug fig. 2 tlok K, odstania kanal 12. Suwak
S; jest przesterowany przez kanaly 11, 10. Para
uchodzi przez kanalty 17, 14, 2. Tlok K; otrzymuje
Swieza pare przez kanaty 1, 8. Para zuzyta ucho-
dzi przez kanaly 9, 2. Wedtug fig.3 tlok K; od-
stania kanat 5. Przez kanaly 6, 18 jest przestero-
wany suwak Sy Zuzyta para uchodzi przez ka-
naty 15, 3, 2. Tlok Kj otrzymuje $wieza pare przez
kanaty 1, 16. Para zuzyta uchodzi przez kanaly
17, 2.

Wedtug fig. 4 tlok odstania kanat 713. Suwak S;
zostaje przesterowany przez kanaly 14, 7. Para
uchodzi przez kanaty 10, 11, 2. Ttok K;j otrzymuje
Swieza pare przez kanaly 71, 9, Para zuzyta ucho-
dzi przez kanaly 8, 2.

Moze by¢ stosowany dowolny czynnik roboczy,
przede wszystkim para lub sprezone powietrze.

Zastrzezenia patentowe

1. BezdiWighiowe urzadzenie sterujace do pomp
blizniaczych z dwoma suwakami sterujgcymi,
dzialajacymi naprzemian na dwa tloki robocze,
znamienne tym, ze przy osiagnigciu gbérnego
martwego punktu przez tloki robocze (Kj, Kj),
wzglednie przy osiagnigciu dolnego martwego
punktu przez te tloki robocze (Kj, Kj) otwory
(4, 5) suwaka S; oraz otwory 12, 13 suwaka Sy
sq osltoniete, zeby przesunigcia tych suwakow
sterujgcych (S;, Sp) spowodowaly sterowanie
ttokéw roboczych (K, Kj).

2. Bezdzwigniowe urzadzenie sterujace wedtug

zastrz. 1, znamienne tym, Ze suwaki sterujace
(S1 i Sg) w celu odprowadzania wykorzysta-
nego czynnika roboczego, najkorzystniej pary
lub sprezonego powietrza, wykonane sa jako
suwaki wydrazone.

Hans Erich Fink

Zastgpca: Kolegium Rzecznikéw Patentowych
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