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Vyndlez se tykd Soupdtkového podévaée souddsti do pracovnich
prostord tvé¥ecich ndstroji upmtfch na mechanickych lisech, napf,
vyst¥edn{kovich, ddle pro zaklddéni souddsti do pracovnich prosto-
ri takovjch za¥izenf, u kterfch Je zdkladnim pohybem pro vykonAn{
pracovniho cyklu pohyb otdZivy. '

Znémé ¥oupdtkové podavaée, nap¥, automaticky podévaé, ma
vlastnf{ mechanicky regulovatelny pohon, ktery ovlddd pomoci vatky
chod lisu. Jiny zndm§ podavaé elektropneumaticky se sklédéd ze
ski*{n¥ pohom, ve které jJsou viechny hnaci a ovlddac{ prvky. Po-
moc{ dvou regulaénich ventild se d4 plynule nastavit posuvnﬁ i
zp&tnd rychlost Soupdtka., RovnéZ elektropneumaticky podava& ovla-
dé chod 1lisu. Tyto automatické podava&e nejsou synchroni soviny
s nepferuSovanym chodem 1lisu. Jiné zndmé podavaée, Soupdtkové,
karuselové, pneumatické a pod., maJ{ odvozen pohyb od smykadla
1lisu, P¥i vy38ich pracovnich rychlostech nejsou spolehlivé. Dal-
5{ zndm§ ZSoupétkovy podavaé md odvozen pohyb pomoci pék a otod-
ného hi*fdele od radidln{ vadky umistZné na hi¥{deli lisu. Tento
pFevod pohybu vyZaduje idpravy na lisw

Tyto nevyhody odstranuje Soupdtkovy podavaé podle vynélezu,
' jeho% podstata spodivd v tom, Ze se sklédd ze dvou Soupétek,
z nich# jedno je umfst¥no na strojnim za¥{zen{ naproti valce
upevniné na hif{deli strojntho za¥{zenf{. Druhé Soupdtko je umis-
tZno na nosniku, ktery Je upevn&n naproti zaklédacfimu prostoru
néstroje. K nosnfku Je pfipevnén kryt, uvniti¥ kterého Jsou
umfstény prufiny. Ob& ¥oupdtka jsou spiaZena bovdenem.

Vatka m& optiméln{ tvar pro zm&nu posuvné i zp&tné rychlosti
Zoupdtka, a tim i podévac{ ruky. Pohyd podévaci ruky Je odvozen
od valky pomoci bovdenu, Tato konstrukce umoZnuje spolehlivé vy-
uziti podavaée p¥1 nep¥erufovaném chodu lisu, p¥fpadné dalsich
vhodnjch strojnich zaFizeni.
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Vyndlez Je popsén pomoci p¥fkladu automatického podivate ka-
lot do zaklddac{ ¥dsti tvdFectho néstroje, lég%r{ Je znédzorn&én na
Pripojeném vykrese, kde na obr. 1 je nirys aybokorys Zoupétka
um{stiného na strojnfm za¥fzenf a na obr. 2 Je zndzornén nérys

Soupdtka umist&néhe naproti zaklddacfmu prostoru néstroje.

Na hi{deli 14 strojnfho zaffzeni Je pFipevnZna vaka 1. Na-
proti valce 1 Je umistino ve vedeni drZdku 16 prvanf Soup4tko 4.
Na tvéFecim ndstroji 17 Je pomoe{ dridku A8 pi¥ipevn¥n nosnfk 9
8 druhym Zoupdtkem 5, podévacf rukou 6, nésypnikem 8 a krytem 15.
Uvnit? krytu 15 Jsou umfstény prufiny 2. Prvnf Zoupdtko 4 je spia-
Zeno s druhym Zoupétkem 5 bovdenem 3. P¥esné zaloZeni kaloty 7
poddvac{ rukou 6 do zaklddacfho prostoru 30 je moZné se¥idit ma-

T tied 19.

. Zapnutim chodu 1isu se uvede do pohybu va¥ka 1, ke které je
pomoci pru¥in 2 a bovdenu 3 p¥itahovéno prvni Houpétko 4, Pohyb

Boupdtka 4 Jje synchronisovén bovdenem 3 s druhym Xoupdtkem 5

s poddvac{ rukou 6.

P¥i zadn{ krajn{ poloze druhého Zoupétka 5 s peddvac{ ru-
~ kou 6 propadne kalota 7 z nésypnilu 8 na nosnfk 9. Dal3im pohy-
bem druhého Soupdtka 5 se pFemisti kalota:7 poddvaci rukou 6 do
zaklddaciho prostoru 10 tvd¥ecfho néstroje 17. Vadka 1 Je sei{-
zena tak, Ze t¥sn® pFed dosedmut{m pritla¥nfku 11 na kalotu 7
opusti poddvaci ruka & zaklddac{ prostor 0. VytviFend souldst
Je vyhozena z ndstroje 17 vyhazova¥em 12 tehdy, kdy% je prit-
lagnfk 11 v hornf poloze. V témZe okam¥iku je vytvéFensd soudédst
odstran&na ze zaklddaciho prostoru 10 nap#fklad odfouknutim
stlaenym vzduchenm,

Vyndlez Je moZné pouZit pro automatické poddvéni souddsti

" do pracovnich prostord lisovacich ndstrojd upnutych na mecha-

" nickych lisech, ddle pro zakléddédni souldst{ do pracovnich prosto-
ri Jinych vhodnfch za¥{zen{.
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pPREDMET VYNALEZU

1. Soupétkovy poda{vaé synchronisovany s nepierufovanym chodem
strojnfho zatfizenf, vyznateny tim, Ze se sklddd ze dvou Sou-
pétek /4/ a /5/, pFitemZ prvni Soupdtko /4/ Je umistEno na
strojnfm za¥izeni /13/ naproti valce /1/ upevnéné na hi‘ide-
11 /14/ strojnfho zarizen{ a druhé Soupétko /5/ Je um{ stEné
na nosniku /9/, ktery je upevnin naproti éddacfmu prosto-
ra néstroje /10/ ,"Y'k nosniku /9/ piipevn¥ %’W/ 15/,
uvnit¥ kterého jsou umfstény pruZiny /2/.

2. Soupétkovi poda'vaé dle bodu 1., vyznaleny tim, Ze Xoupétka
/4/ a /5/ 3sou spraZena bovdenem /3. |

1 wkres
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