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(54) zapojeni obvodu pro rychlé nebuzeni stejnosmérného seriového motoru pfi nezdvislém
dynamickém brzdéni

Vyndlez se tykd zapojeni obvedu pro
rychlé nabuzeni steinosmirnych seriovych
motort p¥i nszévislém dynamickém brzdéni,
které je Pfzeno pulsnim mé&nilem a Je urie-
no zeiméne pro vozidla zdvislé elektrické

rakce, jaxo? i jiné pohony, napliklad je-
$gbl a cukrovarnickych odstfedivek. Pod-
stata vyndlezu spofivd v tom, Ze ke star- -
tovacimu kondenzdtoru je paralelnd pripo~
jena seriové kombinace, sestdvajici z prv-
ni diody, xotvy stejnosmirnénoc seriového
motoru, druhé diody, budicihe vinuti toho-
to motoru a pulsniho méniZe. Paralelng ke
. kotvd motoru a ke druhé diodd Jsou piipo-
jeny kontakty brzdového stykafe. Ke dru-
né diodd je paraleln® pPipojen brzdovy
odpor.
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Vynélez se tyké zapojenf obvodu pro rychlé nabuzeni stejnosmérného seriového motoru
p¥i nezdvislém dinamickém brzd&ni, které je Pizeni pulsnim m¥nilem & je urfeno zejména pro
vozidla zévislé elektrické trakce, jakoZ i jiné pohony, napffklad jefdbl a cukrovarnickgch
odst¥edivek. '

Nezdvislym brzdénim se rozumi takové brzdénf, které neni zdvislé na stavu nap&jent

s{t&, t.j. sit-mi¥e mit jmenovité nebo nulové, nebo miZe byt i ve zkratu.

Dosud je pPi nezévislém dynemickém brzddni stejnosmérnych seriovjch motord, Pizeném
pulsnim ménidem, zajiifovéna spolehlivost a rychlost nédb&hu dynamické brzdy proudem pii-
pravy, ktery od ckamZiku povoleni jizdnfho peddlu protékd trakénimi motory a tim zpisobu-

je pribrzdovéni vozidla, cof mé za ndsledek energetickou ztréatu pii dob&hu vozidla.

Dal¥im PeSenim pro uvedeny zpisob brzd&ni je poufiti cizfho pribuzeni motoru napdje-
ného z akumuldtorové baterie. Toto Fedeni v3ak pFind${ kompltkace pii vyrobs motord, pro-

to¥e motory musi mit pomocné vinuti gelvenicky odddlend od vinuti hlavniho.

Tyto nedostatky Jsou odstran&ny zapojenim obvodu pro rychlé nabuzeni stejnosmérného
seriového motoru pFi nezdvislém dynamickém brzdsnf podle vynélezu, jehoZ podétatou e, Ze
ke startovacimu kondenzdtoru je paralelnd plfipojena sériové kombinace prvnit dicdy, kotvy
stejnosmérného sériového motoru a pulsniho m&nife vidy v uvedendm poPadi. Paralelng ke
kotvE stejnosmérného seriového motoru a ke druhé diodd jsou‘pfipojeny kontakty brzdovélio

stykate. Ke druhé diodé je paraleln® piipojen brzdovy odpor.

Uvedené zapojeni umoZnuje pouiit stejnosmérnych seriovych motord b&¥né vyroby,
které nepotPebujf pomocné budicf vinuti a ndboj startevaciho kondenzdtoru lze snedno
vytvorit s nepatrnou energetickou ndrodnosti i v p¥ipadé, kdy neni sifové nepéti, tJ.

s

pomoenym zdrojem. Dald¥f vyhodou zapojeni je, Ze umoZiuje rychlé nabuzeni motord i nii
melyeh otddkdch, 8fmZ je dokonale zmji%t&na i nezdvisld brzda pii v8ech rychlostech
vozidla,

Na pPripojeném vykresu je schematicky znézormé&n pPiklad zapoieni obvodu podle vynd-
lezu, kde ke starovecimu kondenzétoru 2 je paraleln& pPripo;jema sériovd kombinace nrvni

diody g, kotvy & stejnosm&rného sériového motoru, druné 2iody 10, budiciho vinuti 4

ot

stejnosndrného sériového motoru a pulsniho ménile 1. Udst této sériové kombilaece, obsa-

hujici kotvu 6, druhou diodu 10 2 budfef vinutf 4 je pHeklenuta nulovou diodou 3. Ke kot-

vé 6 se sériové pfipojenou druhou diodou 1O jsou peralelnd pfipojeny kontakty 3 brazdovéhe
stykaZe. Dald{ ddst sériové kombinace obsanyjfei druhou dio0du 10, budief vinuti 4 e pulsnt
méni& 1 je pPeklenuta zpftnou diodou 7, pPifemZ ke druké diodd 10 je parslelnd »iinojen

brzdovy odpor 8. Prvni a druhd diods g, 10 a pulsni mdni& 1 jsou vzdjemnd zapojeny v nro-
pustném smdru. Startovaci kondenzétor 2 je nabijen bud z napdjeet sit&, nebo z pomocnéhno

zdroje pPes dicdovou vyhybku.

Pri poZadavku na brzdéni se sepnou kontakty 3 brzdového stykate a ndsledovnd sepne
pulsni m&nid¢ 1, ktery uzavie obvod, tvoreny nabitym startovacim %ondenzédiorem 2, prvoi dio-
dou 9, kontakty 3 brzdového stykafe, budicim vinutim 4 a pulsnim m¥nidem L. Proud v tomts
LC obvodu méd vzristajici tendenci. PPi pokiesu napét{ na startovacim kondenziétoru 2 na

nulu, protékd timto obvodem maximdini proud. Proud budiciko vinut{ 4, protékeificl ples *
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vy 6 vytvo¥i proud v obvodu sestdvajicim z kotvy 6 , kontaktd 3 brzdového stykafe, budi-
1 a diody 7. Proud v tomto obvodu mé vzristajiel tendenci

ctho vinuti 4, pulsniho m¥nile
a po dosaééni 2édanévhodnoty pulsni m¥ni¥ 1 popsany pbvod rozepne. Ddle se proud kotvy
"6 uzaviré pres kontakty 3 brzdového stykaZe a brzdovy odpor 8. Budici proud budiciho
Qinuti 4 se uzavird ples nulovou diodu 5 & kontakty 3 brzdového stykae. Proudy koivy
6 i dubiefho vinutf 4 maji klesajici tendenci.

pPREDMET VYNLLEZU

Zapojeni obvodu pro rychlé nabuzeni stejnosmgrného seriového motoru p¥i nezévislém dyne-
mickém brédéni, vyznadené tim, Ze ke startovacimu kondenzdtoru /2/ je paraleln& pPipojena
sériové.kombinace prvni diody /9/, kotvy /6/ stejnosm&rného sériovéhormotoru a pulsniho
ménile /1/ v#dy v uvedeném potadf, pri¥emZ paralelnd ke kotvd /6/ stejnosm&rného sériové-
ho motoru a druhé diodd /lOﬁ jsou\pfipojenyvkontékty /3/ brzdového stykale, zatimcd para-
leln® ke druhé diod¥ /10/ je p¥ipojen br%dovy odpor /8/.
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