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Uklad do sygnalizowania zrywu nitki i maksymalnéj Srednicy
nawoju
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Przedmiotem wynalazku jest uklad do sygnali-
zowania zrywu nitki i maksymalnej Srednicy na-
woju w maszynach wildkienniczych, zwlaszcza w
przewijarkach i lgczniarkach przedzy wedlug pa-
tentu giéwnego nr 102807.

Uklad do sygnalizowania zrywu nitki i maksy-
malnej $rednicy nawoju wedlug patentu gléwnego
zawiera generator $wiatla migowego, skladajacy
sie z generatora impulséw wyzwalajacych i tyry-
stora polgczonego szeregowo z zestykiem przela-
cznym czujnika maksymalnej §rednicy nawoju,
zar6wke sygnalizacyjng, zestyk przelgczny czujni-
ka zrywu nitki, nastepnie przycisk stop i drugi
zestyk przelaczny czujnika maksymalnej Srednicy
nawoju. Zestyk przelgczny czujnika zrywu nitki
jest réwniez polaczony z zestykiem zwiernym
stycznika i cewksy stycznika. Roéwnolegle do ze-
styku przelgcznego czujnika zrywu nitki i zesty-
ku zwiernego stycznika wlaczony jest przycisk
»start”, podajacy napiecie na cewke stycznika.
Poza tym zaréwka sygnalizacyjna jest polgczona
z napigciem przemiennym przy pomocy zestykow
przetacznych.

W ukladzie tym =zastosowano dwa, sprzezone
mechanioznie ze soba, zestyki przelgczne czujnika
maksymalnej sSrednicy nawoju. Wymagana. jed-
noczesnosé dziglania obu zestykéw przelgcznych,
a wiec i konieczno$s¢ mechanicznego ich sprzega-
nia, komplikuje budowe i obniza niezawodno$§é
catego ukladu sygnalizacyjnego.
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Celem wynalazku jest wyeliminowanie jednego
z zestykéw przelacznych czujnika’ maksymalnej
§rednicy, a tym samym podniesienie wspomnia-
nego wspélczynnika niezawodnos$ci. Cel ten osiag-
gnieto przez wprowadzenie do ukladu sygnaliza-
cyjnego elementéw poéiprzewodnikowych.

Uklad od sygnalizowania zrywu nitki i maksy-
malnej $rednicy nawoju wedlug wynalazku cha-
rakteryzuje sie tym, ze tyrystor przylgczony jest
jedng z elektrod do jednego z biegunéw zrédia
napiecia przemiennego, natomiast drugg elektro-
da polgczony jest z jedng z elektrod diody,
ktérej druga elektroda polgczona jest ze stykiem
czynnym zestyku przelgoznego czujnika maksy~
malnej sSrednicy nawoju i z jednym z wyprowa-
dzen lampki sygnalizacyjnej, ktérej drugie wypro-.
wadzenie polaczone jest ze stykiemn biernym ze-
styku przelacznego czujnika zrywu nitki. Styk
ruchomy tego zestyku przelacznego polgczony - jest
poprzez przycisk ,stop”'z drugim biegunem’ Zré-

‘dla napiecia przemiennego, a styk czynny zéstyku’

przelacznego czujnika zrywu nitki, poprzez zestyk
zwierny stycznika polgczony jest z jedhym z Wy#3
prowadzeh cewki ~stycznika, drugie - natomiast
wyprowadzenie cewki stycznika, polaczone jest
ze stykiem bietnym zestyku przelgcznego czuj
nika maksymalnej $Srednicy nawoju, ktérego styk
ruchomy polaczony jest z elektroda tyrystora po-
laczong ze irédlem napietia przemiennego. W roz-
wigzaniu tym réwnolegle do styku biernego i sty-
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ku ruchomego zes’zykul przelgcznego czujmka
zrywu nitki, polgczona jest dioda, a do styku ru-
chomego zestyku przelacznego czujnika zrywu

oo Mwess

* nitki i do wyprowadzema cewk1 styczmka, pola— M_.

czonego z zestykiem zw1ernym polaczony jest
przycisk ,start”. W qkladme tym obie diody
przytaczone sg do _dwugwyprowadzer’x lampki sy-
gnalizacyjnej, jednoimiennymi elektrodami, na-
tomiast tyrystor i dioda pierwsza polaczone s3
réznoimiennymi e1ektrodam1

W ukladzie tym, generator $wiatla mlgowego
sktadajacy sie z generatora impulséw wyzwalaja-

cych i tyrystora, jest wspélny dla calej maszyny -

wlbklenmczej, natom1ast do trzech weziéw przy-
y }qczohq s3 takle same zespoly sterowania i sy-
Ié‘naﬁiacn 1nnych| punktbw przewijajacych tej
Qmaszyny Uklad do sygnahzowanla zrywu nitki
1 .maksymalnej ér%dmcy nawoju, wedlug "wyna-
‘lazku posiada_nastgpujace zalety:
b= -Gpraszeza konstrukcje. wyrobu, gdyz na. .kai-
dym punkcie przewijajgcym maszyny zainsta-
lowany jest tylko zespél sterowania i sygnali-
zacji,
jest wspb6lny dla catej w1elopunktoweJ maszy-
ny wilékienniczej. L
— zwigksza wsp6lczynnik niezawodnosci .dmala-
nia, na skutek zastgpienia styku mechaniczne-
...E0, elementem péiprzewadnikowym. .

Uklad wedlug wynalazku jest uwidoczniony,

tytulem przykladu wykonania na rysunku, przed-

stawiajagcym schemat ideowy ukladt. Ukldd™ we-~
jest wyposazony w generator .

dlug wynalazku
$§wiatla migowego 1 skladajacy sie z generatora
impulséw wyzwalajacych 2 i tyrystora 3, ktéry
jedng z elektrod przylaczony jest do jednego z
biegunéw . Zrbdla napiecia przemiennego, ' nato-
miast™ druga  elektroda, polaczony jest z jedng z
eleéktrod diody 4, ktérej druga ‘elektroda potaczo-
na jest ge stykiem tzynnym zestyku przeljcznego
11 .czujnika maksymalnej .§rednicy nawoju i -z
jednym z wyprowadzefi lampki sygnalizacyjnej 3,
ki6rej drugie wyprowadzenie polaczone jest ze
stykiem biernym zestyku przelgcznego 6 czujnika
zrywu nitki. Styk ruchomy zestyku przelacznego
6. polaczony jest, poprzez przycisk ,stop” 7.z
drygim : biegunem zrédla napiecia przemiennego,
a styk ezynny tego zestyku przelgcznego polg-
czony “jest, poprzez .zestyk zwierny 8 stycznika;
z jednym z wyprowadzen cewki 9 stycznika, dru-.
. gie. natomiast wyprdwadzenie cewki 9 styeznika;
polaczone jest ze stykiem biernym. zestyku prze-
lacznego 11: czujnika maksymalnej frednicy na-
woju. Styk ruchomy - zestyku przelgcznego . 11
czujnika maksymalnej $rednicy nawoju, polaczony:
. 1¢st, z, elektroda . tyrystora. 3 polaczona ze Zr6diem
napigcia przemiennego, - R

Jednocze§n1e do styku biernego i styku ruchome-
go..zestyku. przelqcznego 8 czujnika zrywu nitki;
polaczona jest dioda 12, a do styku ruchomego:
zestyku przelacznego 6- czUJmka, zrywu -nitki -i.-do
wyprowadienia cewki 9 stycznika, polgczonego z
zestyklem zwiernym 8, polaczony jest przycisk
,,start” 10 W ukladzie tym, diody 4 i 12 przy-
laczone sa do. dwu wyprowadzeh lampki sygnali-.
zacyjne; jednoxmxenr;yml elektrodami, . nate-
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mlast tyrystor 3 i dloda 4 pola,czone ‘83 ze soba
réznoimiennymi elektrodami. Caly uklad do sy-
gnalizowania zrywu nitki oraz maksyrdaine’j §red-
mcy nawolu zasadmczo sklada sie z dwéch czlo-
néw: z generatora éwiatla migowego 1, ktéry jest
wspdlny dla catej w1elopunktowe] maszyny wio-
kienniczej ‘i zespol()w ; sterowama i sygnalizacji
pOJedynczego punktu .‘przewijajacegov v‘inaszyny.

espoly sterowania i sygnalizacji, ‘pozostalych
punkt()w przewua]acych maszyny, przylaczone sa
do wezléw A, B i C. s

Uklad do sygnalizowania zrywu ‘nitki i ma-
ksymalnej $rednicy : nawoju dziala nastgpujaco:
po przyciénigciu przycisku ,start” 10, na cewke
stycznika 9 zostaje, podane napiecie poprzez przy-
cisk ,stop” 7 i wtedy nastépuje zamkmecle ze-

styku zwxernego stycznika 8, uruchomleme ma-

'szyny i rozpoczecie procesu przewuama Woéwecezas

20

natomiast generator $wiatla migowego -

40

' .¢éia. przemiennego

naprezona nitka podnosi czujnik zrywu polgczo-

-ny z zestykiem - przelgecznym -6, ktéry zajmuje

takie potozenie, ze zostaje zamkniety obwéd za-
silania cewki stycznika 9, przez zestyk zwierny
styeznika 8, zestyk przelaczny-6 -i przycisk ,stop”

1w przypadku zerwania sig nitki lub zmniejsze-
. nia je} napreiema -czujnik ‘zZrywu’oraz jego ze-
~styk przelaczny 6 zmieniajac swe dotychczasowe

polozenie powoduje wylaczenie cewki stycznika 9

i silnika napedu wrzeciona nie pokazanego na ry-

sunku oraz wlgczenia lampki sygnalizacyjnej 5
polaczone] SZeregowo z dlodq 4 i tyrystora 3
generatora ‘$wiatla mlgowego 1, do zr6édla napie-
zasilajagcego caty uklad. Do
bramki tyrystora 3 doprowadzony jest ciagg im-
pulséw wyzwalajacych z generatora 2 tych im-
pulséw. Czestothwoéé ciagu impulséw niewiele
rézni’ sie od czestotliwosci: nap1ec1a zasilajacego
caly uklad i dzieki temu kit przeplywu pradi
przez tyrystor 3 -i lampke'5 zmienia sie plynnie
z czestotliwoscia ‘réwna roéznicy czestotliwosci’ fia-~
piecia przemiennego, zasilajacego™ caly uklad. Do
i czestotllwo§c1 ciggu impulséw wyzwalajacych tyry-
stor 3. Z tg réinicows czestotliwoscia pulsuje $wiatlo
lampki 5 sygnalizujac zerwanie nitki. Po usunig-
ciu ‘zrywu nitki i jej naprezeniu, zestyk zwierny 6,
czujnika zrywu- nitki powraca do-swego ‘poprzed-
niego polozénia przérywajsc tym: samym obwéd
zasilania ~ldmpki sygnalizacyjnej 5. W -drugim
przypadku, to znaczy gdy’ nawoéj odbxorczy uzyska
maksymalng. $rednice, nastapl ‘przelgczenie zesty-
ku 11 -czujnika maksymalnej $rednicy nawoju,
wylaczeniie cewki stycznika 9 i silnika ‘mapedu
wrzeciona oraz -wlgczenie lampki sygnalizacyjnej
5 polaczonej szerégowo z dioda-12 .do Zr6dla na-
piecia. przemiennego zasilajagcego caly ‘uklad.

Lampka. 5, zasilana' jedng poléwka napiecia prze-

miennego, §wieci¢ bedzie $wiatlem ciagtym sygna-
lizujgc uzyskanie peoprzez nawoj odblorczy ma-
ksymalnej $rednicy.

W przypadku zadzialania obu zestykéw prze-
tacznych 6 i 11 czujnikéw zrywu nitki i maksy-
malnej - §frednicy nawoju, lampka  sygnalizacyjna
5 wlgczona jest do Zrédia napiecia przemiennego
i $wieci sie $wiatlem. cigglym. Jezeli przewijana
przedza. nie.  jest zerwana, ‘a naw6j odbiorczy nie
przekracza swej maksymalnej. $rednicy, to zestyki
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przelgczne 11 i 68 czujnik6w maksymalnej Sredni-
¢y, nawoju i zrywu nitki, zajmujg takie potoze-
nie, ze mozliwe jest sterowanie wilgczaniem lub
wylaczaniem silnika napedu wrzeciona, nie poka-
zanego na rysunku, za pomocg przycisku ,start”
10 lub ,stop” 7. W tym stanie lampka sygnaliza-
cyjna ‘5 nie §wieci.

Zastrzezenia patentowe

Srednicy nawoju i z jednym z wyprowadzen
lampki sygnalizacyjnej (5), ktérej drugie wypro-
wadzenie polgczone jest ze stykiem biernym ze-
styku przelgcznego (6) czujnika zrywu nitki, kt6-
rego styk ruchomy polgczony jest poprzez przy-
cisk ,,stop” (7) z drugim biegunem Zrédla napiecia
przemiennego, a styk czynny zestyku przelgcznego
(6) czujnika zrywu nitki, poprzez zestyk zwierny
(8) stycznika poigczony jest z jednym z wyprowa-
dzen cewki (9) stycznika, drugie natomiast wy-

10
prowadzenie cewki (9) stycznika polgczone jest
1. Uklad do sygnalizowania zrywu nitki i ma- ze stykiem biernym zestyku przelacznego (11)
ksymalnej $rednicy nawoju w maszynach wio6- czujnika maksymalnej $rednicy nawoju, ktérego
kienniczych przewijajacych przedze zawierajacy styk ruchomy polgczony jest z elektrodg tyrysto-
generator §wiatla migowego skladajacy sie¢ z ge- 5 ra (3) polaczona ze Zrédlem napiecia przemien-
neratora impulsbw wyzwalajgcych i tyrystora, nego, przy czym réwnolegle do styku biernego
zar6wki sygnalizacyjnej i zestykéw przelacznych i styku ruchomego zestyku przelacznego (6) czuj-
elektromechanicznych, czujnikéw zrywu nitki i nika zrywu nitki, polaczona jest dioda (12), a do
maksymalnej $rednicy nawoju, przyciskéw ste- styku ruchomego zestyku przelacznego (6) czuj-
rujacych ,stop” i ,start”, zestyku zwiernego i cew- ,, nika zrywu nitki i do wyprowadzenia cewki (9)
ki stycznika wedlug patentu nr 102807, znamien- stycznika, polaczonego z zestykiem zwiernym (8),
ny tym, ze tyrystor (3) przylaczony jest jedna polaczony jest przycisk ,start” (10).
z elektrod do jednego. z biegunéw zZrédla napiecia 2. Uklad- wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
przemiennego, natomiast druga elektroda polgczo- diody (4) i (12) przylaczone sg do dwu wyprowa-
ny jest z jedng z elektrod diody (4), ktérej druga .5 dzenh lampki sygnalizacyjnej (5) jednoimiennymi
elektroda polgczona jest ze stykiem czynnym ze- elektrodami, natomiast tyrystor (3), i dioda (4)
styku przelgcznego (11) czujnika maksymalnej polaczone sg ze sobg réinoimiennymi elektrodami.
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