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Zapojenie regulétora riadenia pohonov s tranzis-

; (54) torovym impulzovym menifom

———

(57)  Gloha riest zepojenie regulétora
riadenia pohonu posuvu s vyuZlitim tran~’
zistorového impulzového menila, Zapo~
jenie je vytvorené tak, le sign&l z mik-
ropolfitalového riadiaceho systému a z
tachoqenerstora je privedeny na vstup
regulaného vstupného zosilnovada, kto-
rého vgstup vstupuje do suma&ného &lena
s vystupnym signélom z generétora sinu-
sového a pilového priebehu, V¢stup su-
ma&ného &lena le privedeny na jeden
vstup prevodnika napafovej Grovne na
§irku impulzu a na jeho druhy vstup je
privedeny druh¢ vystupny signél z gene-
rétora sinusového a pilového priebehu,
Ovojica z vystupu prevodnika vstupuje
do ogickez impulzovej Tasti, z ktorej
vystupuje Stvorica impulznych signélov,
ktoré vatupulﬁ do budiascich obvodov
trenzistorového impulzového menila, kto-
rého vystup je pripojeny na servomotor,
Do alarmovej &asti vstupujG z tranzis-
torového fmpulzového menica a servomo-
tora dva alarmové signély a signél 2z
mikropolitatového rjadiaceho systému,:.
Z alarmovej Casti vystupuju signdly
do reguls&ného vstupného zosilnovada,
logickej impulzovej &asti, budiacich
obvodov, trenzistorového i{mpulzového
meni&a 8 mikropoZitalového riadiaceho
systému,
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Vynélez rie8i zapojenie regulétora riadenis pohonov s tranzistorovym impulzovym
menilom, predovietkym pre pohon posuvu, .

V sGlasnej dobe ss jednosmerné pohony reslizujG dvoma druhmi polovodiZovych v¢-
konovych prvkov, pomocou ktorych se realizujG pohony s tyristorovymi riadenymi usmerio-
valni 8 pohony s tranzistorovymi impulzovymi menilmi, Najroz¥irenej8ie sG pohony s ty-
ristorovymi meniZmi, prifom tranzistorové menile sa zatisl poulfvajG iba pre malé vy-
kony. Z regulalného hladiska vat3ie molnosti poskytujé préve tranzistorové menile.

To je dané tym, Xe tranzistory vypinajé bez pridavnych obvodov s dovoluj6 pracovaf na
podstatne vyd¥ich frekvenciéch, Pritos nie 86 z4vislé od frekvencie a okam3ité&ho napa-
tia napbjacej siete, PredstavujG prvky, ktor¢ch viastnosti se z regulatného hladiska
najviac pribliZujG ideSlnym, Oproti tyristorom msj6 tG vyhodu, Ze 8G velmi rychle.

Z tychto dovodov sG sGZasne pohony posuvu s tyristorovymi meniZmi pomaliie, majé mendiu
presnost a nitSie dynamické vlastnosti ako pohon s tranzistorovym meniZom. Podstatnému
roz3ireniu pouZitia tranzistorov brénili len ich nedostatoiné parametre, hlavne vykono~
vé. V poslednych rokoch ses ich vliastnosti a parametre podstatne zlep3ili. Svetovi v§-
robcovia v sGtasnosti ponGkajG trenzistory pre spinanie pradu 55500 A 8 zéverné napa-
tie sa pohybuje aX do 2000 vV, Ceskoslovenské sG¥iastkové zékladRa ponGks v¢konové
tranzistory pre spinanie prGdu do 400 A so zévernym napatim do 1000 V. Preto je volba
vykonového polovodiZového menila jednoznalné v prospech tranzistorovych meniZov.

Vy§3ie uvedené nedostatky odstranuje zapojenie regulstora podla vynslezu, ktorého
podstats spolivé v tom, Ze vystupny signél z mikropolitalového riadiaceho systému a
vystup spatnovazbového signélu rychlosti z tachogeneritora je privedeny na vstup regu-
laénéhq'vatupného'zoollﬁévaéa; ktorého vistup vstupuje do sumainého &lena spolu so sinu-
sovym signélom, z vystupu generétora sinusového s pilového priebebu, V¢stup suma&ného
&lena je privedeny na jeden vstup prevodnika napatovej Grovne na ¥irku impulzu a na je-
ho druhy vstup je privedeny referening pilovy signél z vystupu generétora sinusového
a pilového priebehu, Z vystupu prevodnika napd€ovej irovne na ¥frku impulzu dvojica
impulzovgch signélov vstupuje do logickej impulzovej Eésti, z ktorej vystupuje Stvori-
ca impulzovych signélov, ktoré vstupujG do budfacich obvodov v¢konovych tranzistorov
tranzistorového impulzového menila, ktorym sa naepéja servomotor. Do alsrmovej asti
vstupuj6 z tranzistorového impulzového menila a servomotora dva alarmové signély a sig-
nél z mikropodftatového riadiaceho systému. Z alarmovej Zesti vystupujG blokovacie signély
do regula&ného vstupného zosiliiovada, logickej impulzovej &Easti, budiacich obvodov,
tranzistorového impulzového menia s mikropolfitatového riadiaceho systému,

vghodou zapojenia regulétora pre pohon posuvu je zvySenie rychlosti, presnosti a
zlepsenie dynamickych vlastnosti pohonu, Je vhodné predovietkym pre stroje riadené
mikropo&italom, :

Na pripojenom vykrese je zn&zornens blokové schéma zapojenis podla vynélezu.

vV zapojeniu regulétora riadenia pohonov s tranzistorovym impulzovym menilom je
ne vstup regulainého vstupného zosilhovale 2 zapojeny vystup riadiaceho naplitia r¢ch-
losti z mikropo&itatového riadiaceho systému a vystup spatnovazbového signslu ry¢chlosti
z tachogenerétora 1, V¢stup regulainého vstupného zosiliovala 2 je pripojeny na prvy
vstup sumalného &lena 3. Ne druhy vstup sumalného Zlena 3 je pripojeny vystup generéto-
ra 9 sfnusového a pilového priebehu, Vystup sumalného &lena 3 je pripojeny na jeden
vstup prevodnika 4 napéfovej Grovne na 3irku impulzu. Na druhy vstup prevodniks 4 ne-
patovej Grovne na 3irku impulzu je pripojeny vystup generétora g sfnusového a pilového
priebehu, Dvojica vystupov z prevodniks 4 napéfovej Grovne na ¥firku impulzu vstupuje
do logickej impulzovej tésti 5. Stvorica vystupov z logickej impulzovej ¥ésti 5 je pri-
pojené do budiacich obvodov 6, Vystup budiacich obvodov 6 je pripojeny do impulzového
meniZa 7, ktorého v¢stup je pripojeny na servomotor 8,Na vstup alarmovej Casti 10 je
pripoje;§ vistupny signél z mikropotitalového riadiaceho systému a vystupy z impulzového
menils 7-a servomotora 8, Vystupy alarmovej tasti 10 86 pripojené ns regula&ni vstupny
zosilﬁo;éé 2, do logickej impulzovej Zasti 5, do budiacich obvodov 6, do impulzového me-~
niZa 7 a do nadradeného mikropog&itafového systému,
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Funkcia zapojenia regulatora riadenia pohonov s tranzistorovym impulzovym menilom
spolivé v tom,Ze na vstup regula&ného vstupného zosiliiovata 2 je zapojeny signél ERROR
- vystup riadiaceho napatia rychlosti z mikropotitafového riadiaceho systému a v¢stup
spatnovazbového signélu rychlosti z tachogenerators 1. Na vystupe regula&ného vstupného
zosiliovata sfitanim a integrovanim signélov ERROR - v¢stupu riadiaceho napatis rychlos~
ti z mikropolitatového riadiaceho systému a vystupu spatnovazbového signédlu rychlosti
z tachogenerétora 1 sa vytvori chybovy signél, ktory sa v sumalnom tlene 3 s&itava so
sinusovym signdlom pre kompenzéciu mechanickych vibracif riadeného stroje z v¢stupu ge-
nerdtora 9 sinusového s pilového priebehu, Takto vaniknuty signél je privedeny na jeden
vstup prevodnike 4 napitovej Grovne na ¥irku impuleu; kde porovnanim z referentnym pi-
lovym signdlom z vystupu generdtora 9 sinusového a pilového priebehu, ktor¢ je prive-
den¢ na druhy vstup prevodnika 4 napdtovej Grovne na ¥frku impulzu sa prevedie na ¥ir-
ku dvojice impulzovych signélov vzéjomne opa¥n¢ch a possnut¢ch o 180°, Ovojice impulzo-
vych signélov po zosilneni vstupuje do logickej impulzovej &esti 5, v ktorej sa z nej
vytvori Stvorica impulzovych signélov pre budiace obvody 6 vykonovych tranzistorov tran-
zistorového impulzového menila 7, ktorym sa napdje servomotor 8. Alarmové Zasf 10 za-
bezpetuje nadprGdovG a tepelnt ochranu tranzistorového impulzového meniis 7 a servomoto-
ra 8, V pripade prekro&en!a dvojnésobného prGdu vykonovymi tranzistormi tranzistorového
impulzového menifa 7 alebo celkového pradu servomotorom 8 alebo v pripade prekrodenia
pracovnej teploty v?konov?ch tranzistorov trnnziotorového impulzového menita 7, alebo
pracovnej teploty servomotors 8 dochédza sGlasne k zablokovaniu &innosti reguladného
vstupného zosilfiovets 2, logickej impulzovej Zasti S, budiacich obvodov 6, tranzisto-
rového impulzového meniZa 7 a sGlasne signélom ALARM z v§stupu alsrmovej Casti 10, kto-
ry je privedeny do mikropoZitalového riadiaceho systému a vykonovej napbjacej jednotky
dochédza k odpojeniu tranzistorového impulzového menila 7 od napsjecieho zdroja s sG-
tasne dochddza k zablokovaniu riadiaceho napatia rychlosti z ulkropoe!tucovehé risdiace-
ho systému, z ktorého vystupnym signélom NC READY sa ovlida alarmové Zas€ 10 a tym cely
regulaing systém pre mikropolftalové riadenie pohonov s tranzistorovim impulzovym me=~
nitom,

Zapojenie regulétora podia vynélezu je vhodné predovietk¢m pre kresliace zariadenia,
digigrafy, roboty, manipulétory a obrébacie stroje.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie regulétora rladenia pohonov s tranzistorovym impulzovym menilom vyznaluje
sa tym, %e vystup riadiaceho napatia r?chlooti z mikropotitalového riadiaceho systému
e vystup spatnoviizbového signélu rychlosti z tachogenerétora (1) sG pripojené na vstupy
reguladného vstupného zosilhovata (2), ktorého vystup je pFipojeny na prvy vstup sumad-
n&ho &lena (3), na ktorého druhy vstup je pripojeny vystup generétora (9) sinusového
a pilového prisbehu, vystup sumalného tlens (3) je pripojeny ns prvy vstup prevodnika
(4) napéfovej Grovne na Sfrku impulzu, na ktorého druhy vstup je pripojeny druh¢ vystup
generdtora (9) sfnusového a pilového priebehu a vystupy prevodnika (4) napafovej Grovne
na $irku impulzu sG pripojené na vstupy logickej impulzovej Zasti (5), ktorej Bty#i
vyatupy 86 pripojené na Styri vetupy budiacich obvodov (6), ktorych vystupy sG pripoje-
né na vstup tranzistorového impulzového menila (7), ktoré&ho vystup je pripojeny na ser-
vomotor (8), priZom na vstupy ochrannej alarmovej &asti (10) sG pripojené vystupy tran-
zistorového impulzového menila (7) a servomotora (8) a blokovaci vystup z mikropolitalo-
vého riadiaceho systému s vystupy alarmovej Casti sG pripojené na vstupy regulainého
vstupného zosilnovalda (2), logickej impulzovej Easti (5), budiacich obvodov (6) a tranzis~
torového impulzového menila (7).
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