POLSKA

RIECZPOSPOLITE
LUDOWA

OPIS PATENTOWY

Patent dodathowy
¢o patentu

| Zgtoszono:
Pierwszenstwo:
URZAD
PATENTOWY |
P H l' } Opublikowano:

Kl 76 b, 3/61

06.IV.1966 (P 113 920)
—- MKP D 01 g, 27/80
P— e -3
Lol g %
i
20.VIIL1970 I8P e !
Pobit] fe. o o b

Wspéltwércy wynalazku: mgr inz. Stanistaw Kedzia, mgr inz, Tadeusz
Bartoszkiewicz, inz. Kazimierz Podgoérski

Wlasciciel patentu: Centralne Biuro Techniczne Przemystu Maszyn Wi6-
kienniczych, £.6dz (Polska)

Trzeparka dwutrzepadtowa do bawelny
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Przedmiotem wynalazku jest trzeparka dwutrze-
padiowa do bawelny wyposazona w dwa podobne
urzadzenia do sterowania zasilaniem — sprzezone
ukladem, przekazujgcym sygnal od jednego urzg-
dzenia do drugiego. .

Urzadzenie sterownicze w trzeparce sklada sig
z mechanizmu klawiszowego, z ukladu dzwigniowe-
go oraz z przekladni bezstopniowej, napedzajgcej
zasilacz trzepadla.

Mechanizm klawiszowy mierzy grubo$¢ pokiadu
peczkow widéknistych, przechodzacego przez zasilacz
trzepadla. Wychylenia tego mechanizmu klawiszo-
wego, powodowane przez zmiany grubo$ci pokiadu,
powoduja w przekladni proporcjonalne do nich
zmiany potozenia paska na diugos$ci jej kot stozko-
wych. Skutkiem tego sg zmiany predkoS$ci przesu-
wania pokladu, kompensujgce zmiany jego grubos$ci
tak, ze z zasilacza wychodzi stala w czasie masa
peczkow widknistych.

Trzeparki dwutrzepadlowe majg dwa zasilacze
i dwa podobne urzgdzenia sterownicze wstepne
i wtoérne.

Warunkiem skutecznego dzialania wtérnego urzg-
dzenia sterowniczego jest, by masa peczkéw widk-
nistych, przechodzgcych w jednostce czasu przez
wstepny zasilacz, zmieniala sie wprost proporcjo-
nalnie do predko$ci wtoérnego zasilacza.

Znane dwutrzepadiowe trzeparki do bawelny za-
wierajg w tym celu uklad sprzegajgcy, majacy

czion sterowniczy we wstepnym ukladzie dzwignio-
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wym, polaczony stosownym ukladem. nastawezym
z wtérnym ukladem dzwigniowym.

Czlon sprzegajgcy ma postaé diwigni; zawieszo-
nej w przegubie na jedneéj z cze$ci wstepnego ukla-
du dzwigniowego zwigzanej z wstepnym przesuwa-
czem pasa i posiadajacej dwa -dalsze przeguby,
z° ktérych jeden jest sprzegniety kinematycznie
tgcznikiem z drugg czescig wstepnego ukladu dzwi-
gniowego, zwigzang z wstepnym mechanizmem
klawiszowym, za§ drugi jest w podobny  sposob
sprzegniety kinematycznie z wtérnym ukladem
dzwigniowym. Wszystkie trzy przeguby lezg na jed-
nej linii, do ktérej sg w przyblizeniu prostopadie
osie obu 1gczniké6w i tor przesunieé przegubu,
w ktérym zawieszona jest dzwignia.

Ruchy przesuwacza pasa wzdiluz két stozkowych
we wstepnej przekiadni bezstopniowej sg propor-
cjonalne do przesunieé¢ tego przegubu i tym samym
stanowig w okreslonej skali algebraiczng sume ru-
ch6w obu mechanizméw, z ktérymi polgczony jest
czlon sprzegajacy, to jest wstepnego mechanizmu
klawiszowego i wtornego ukladu dzwigniowego.

Predko$¢ wstepnego zasilacza jest funkcjg zaréw-
no grubo$ci wstepnego pokladu, jak i predkos$ci
wtornego zasilacza.

Znane sa takze czlony sprzegajace o innej kon-
strukeji, zawierajgce zebaty mechanizm réznicowy,
jednak majgce te samg zasade dzialania, to jest
sumujgce oba sygnaly wejsciowe.

Wymiary elementéw ukladu sprzegajgcego sg tak
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obliczone, ze gdy jeden z dwéch mechanizméw, na-
stawiajacych czlon sprzegajacy, jest unieruchomio-
ny w Srodku swego zakresu wahah, to wstepny
przesuwacz pasa przyjmuje, pod wplywem ruchéw
drugiego z tych mechanizmé6w, polozenie zapewnia-
jgce nastawianie wlasciwej predkosci wstepnego za-
silacza.

Predko$§¢ ta jest zatem badZ odwrotnie propor-
cjonalna do zmian grubo$ci wstgpnego poktadu,
ktérym odpowiadaja proporcjonalne wychylenia
mechanizmu klawiszowego, bgdZ wprost proporcjo-
nalna do zmian predkofci wtérnego zasilacza, kt6-
rym odpowiadajg okre§lone wychylenia wtérnego
ukladu diwigniowego.

Urzadzenie spr; i o-opisanej konstrukcji nie
zapewnia jednak” grawillowego dzialania urzadzen
sterowniczych w normalnych warunkach eksploata-
cyjnych trzeparki. W cgasie jej pracy grubosci po-
kladéw w obu za‘s'llaczgch wahajg sie w do§é du-
zych granicach. wskutek czego zaréwno. wstepny
mechanizm klawiszowy jak i wtérny uklad diwig-
niowy jedynie sporadycznie przyjmujg polozenie
Srodkowe.

Zmiana polozenia jednego z tych mechanizméw,
nastawiajacych wstepny przesuwacz pasa, powo-
duje przesunigecie zakresu wahah tego przesuwa-

cza, odpowiadajgcego ruchom -drugiego mechaniz-"

mu. Poniewaz w przekladniach bezstopniowych, sto-
sowanych w urzgdzeniach sterowniczych trzeparek,
wzgledne przyrosty predkosci, odpowiadajgce okre-
§lonym przesunieciom pasa, zmieniajg si¢ do&é
znacznie na diugo$ci két stozkowych, przesuwacz
zmienia na og6t predkosci wstepnego =zasilacza
w spos6éb niezgodny z przytoczonymi wyzej zalez-
nosciami teoretycznymi.

W -wyniku tego poklad koficowy wytworzony
przez trzeparke nie jest wyréwnywany w pelni
skutecznie co powoduje obnizenie jego jakosci.

Celem wynalazku jest opracowanie. dwutrzepa-
dlowej trzeparki do bawelny, w ktérej uklad, sprze-
gajgoy dwa podobne urzadzenia sterownicze dla
zsynchronizowania ich pracy, nie powoduje szkod-
liwego wzajemnego oddzialywania na siebie sygna-
16w, przekazywanych przez oba urzadzenia sterow-
nicze do wstepnej przekladni bezstopniowej i przez
to umozliwia bardziej skuteczne wyréwnywanie
koficowego pokladu peczk6w wibknistych.

Cel ten zostal osiggniety przez wyposazenie trze-
parki w czlon sprzegajacy we wstepnym ukladzie
diwigniowym, majacy postaé tréjkatnej dzwigni
z trzema przegubami, rozmieszczonymi w jej na-
rozach, przy czym jeden przegub jest osadzony na
ramieniu di4wigni posredniczgcej podpartej obroto-
wo w lozysku na kadlubie maszyny i zwigzanej
z wstgpnym mechanizmem Kklawiszowym, drugi
przegub jest polaczony ruchowo lgcznikiem z diwig-
nig sterujgca przesuwaczem pasa we wstepnej prze-
kladni bezstopniowej, a trzeci przegub jest polg-
czony 1gcznikiem z dZwignig sterujacg przesuwa-
czem pasa we wtérnej przekladni bezstopniowej.

Diugo$é boku miedzy pierwszym i trzecim prze-
gubem jest tak dobrana, Ze przedluzenie osi lgczni-
ka zaczepionego na trzecim przegubie przebiega
w bezpofrednim sasiedztwie $rodka obrotu diwigni
posredniczacej na kadlubie maszyny, przy czym za-
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kres ruchu trzeciego przegubu znajduje sie w po-
blizu tego $rodka obrotu.
Celem tej konstrukcji jest zapewnienie matych

- zmian . odleglo$ci trzeciego przegubu od $rodka

obrotu diwigni poSredniczgcej, w przypadku wa-
han tej dizwigni, a przez to praktyczne unierucho-
mienie dzZwigni tréjkatnej wzgledem tej diwigni,
w polozeniach ustalanych wylgcznie przez wzdiuz-
ne przesuniecia lgcznika, osadzonego na trzecim
przegubie.

Diwignia, sterujgca przesuwaczem pasa jest tak
usytuowana wzgledem diwigni tréjkatnej, ze 1gcz-
nik, sprzegajacy te dwie dZwignie, osadzony na dru-
gim przegubie, zawsze tworzy kat ostry z torem
tego drugiego przegubu woko6l pierwszego przegubu,
bez wzgledu na polozenie, jakie zajmujg dZwignia
posredniczaca i dZwignia tr6jkgtna w granicach
swych zakresé6w ruchéw.

Konstrukcja ta nadaje czlonowi sprzegajacemu
wlasciwoSci mnozgce, mianowicie wzdluzne przesu-
nigcia 1gcznika osadzonego na drugim przegubie,
stanowigce sygnal wyjSciowy czlona sprzegajgcego,
sg réwne iloczynowi dwéch sygnaléw wejSciowych,
to jest diugoSci promienia wodzacego ten drugi
przegub wokét §rodka lozyska dZwigni posrednicza-
cej i katowego wychylenia tej dZwigni posredniczg-

-- eej, mierzonego od jej okreSlonego poltozenia po-

czgtkowego.

Wymiary i przelozenia pozostalych elementéw
laficuchéw kinematycznych, wigzacych wyjscie
czlona sprzegajacego z wstepnym przesuwaczem
pasa, za§ dwa wej§cia tego czlona sprzegajgcego
z obydwoma mechanizmami, nastawiajgcymi-wstep-
ny przesuwacz pasa, sg tak dobrane, Ze odleglosé
pasa od teoretycznego wierzcholka kola napedzane-
go we wstepnej przekladni bezstopniowej, zwana
dalej wstepng odlegloScia wierzchotkows, jest
wprost proporcjonalna do iloczynu, wychylenia
wstepnego mechanizmu klawiszowego i odlegtos$ci
pasa od wierzchotka kola napedzanego we wtérnej
przekladni bezstopniowej, zwanej dalej wtérng od-
leglo$cig wierzchotkowa.

Poniewaz predko$ci wyjSciowe przekladni bez-
stopniowych sg odwrotnie proporcjonalne do nasta-
wionych odleglo§ci wierzchotkowych w tych prze-
kladniach, z wla§ciwo$§ci wyzej opisanej konstruk-
cji ukladu sprzegajacego wynika, ze predko§é wyj-
§ciowa wstepnej przekladni zmienia sie zawsze
wprost proporcjonalnie do zmian predko$ci wyjscio-
wej wtérnej przekladni, bez wzgledu na to, w ja-
kim zakresie wstepnej odlegloSci wierzchotkowej
porusza sie pas. Podobnie zmiany predko$ci wyj-
Sciowej wstepnej przekladni sg zawsze odwrotnie
proporcjonalne do wychylei wstepnego mechaniz-
mu klawiszowego.

Uklad sprzegajacy zapewnia zatym nieprzerwanie
skuteczne dzialanie obu ukladéw sterowniczych
przy dowolnych chwilowych warto§ciach grubosci
pokladu wstepnego i pokladu wtérnego, umozliwia-
jac uzyskanie bardziej réwnomiernego pokiadu
konicowego, w trzeparce, niz to bylo mozliwe w zna-
nych typach trzeparek.

W innej odmianie wynalazku diwignia tréjkat-
na, stanowigca czlon sprzegajacy, ma trzeci przegub
polaczony we wtérnym urzadzeniu sterowniczym
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1gcznikiem z przegubem, lgczacym réwniez koiice
dzwigni nastawczej, zawieszonej w lozysku na kor-
pusie maszyny i lgcznika nastawczego; zawieszone-
go drugim konficem w przegubie na ramieniu dzwig-
ni sterujacej przesuwaczem pasa we wtérnej prze-
ktadni bezstopniowej. Dlugo§é diwigni nastawczej
jest tak dobrana, ze przedluzenie :toru ruchéw
punktu jej polaczenia z lgcznikiem nastawczym,
wok6l jej lozyska, przechodzi w poblizu lozyska
dZwigni sterujacej wtérnym przesuwaczem pasa.

Konstrukcja ta ma na celu nadanie wychyleniom
dZwigni nastawczej hyperbolicznej zalezno$ci bod
wychyleA diwigni sterujacej przy czym wymipry
elementéw ukladu sg tak dobrane, Ze dlugosé pro-

10

mienia wodzacego drugi przegub dZwigni tréjkat-. 15

nej we wstepnym  ukladzie diwigniowym: woké6l

§rodka lozyska dZwigni posredniczacej jest odwrot-

nie proporcjonalna do wtérnej odleglosci wierzchol-
kowej
Qﬁ'@ﬁa odmiana wynalazku umozliwia zawie-
je dzwigni tréqutneJ, stanowigcej czion sprze-

ﬁhcy na jednej z diwigni wstepnego ukladu

déwigniowego tak, ze stanowi jej ramie napedza-
ne, podczas gdy w odmianie poprzednio-opisanej
czlon sprzegajgcy stanowit ramie ' napedzajgce
dzwigni pofredniczgcej. E.gcznik, osadzony na dru-
gim przegubie, sprzega go z czelcig wstepnego
ukladu diwigniowego, zwigzang z wstepnym me-
chanizmem klawiszowym.

Tak zawieszony czlon sprzegajacy ma odwréco-
ny kierunek dzialania, wskutek czego wychylenia"
wstepnej diwigni sterujgcej przesuwaczem pasa
sg proporcjonalne do ilorazu przesunieé lgcznika,
osadzonego w drugim przegubie i diugo$ci promie-
nia wodzgcego tego drugiego przegubu. Sprzezenie
diwigni tréjkatnej z wtérnym ukladem dZwignio-
wym poprzez dZwignie nastawczg i lgcznik na-
stawczy zapewnia w tym przypadku zachowanie
wprost proporcjonalnego stosunku wstepnej od-
legloSci wierzcholtkowej do ~wtérnej odleglosci
wierzchotkowej.

Zaletg przedstawionej odmiany ukladu sterow-
niczego jest mozliwo§é pominiecia dZwigni po-
Sredniczgcej, a wiec zmniejszenia ogélnej ilosci
elementéw ukladéw diwigniowych wzgledem od-
miany opisanej poprzednio.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony na za-
igczonym rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
schemat fragmentu trzeparki dwutrzepadlowej,
obejmujacego wyzej wymieniony uktad sprzegaja-
cy wstepne i wtérne urzadzenie sterownicze, a fig.
2 — odmiane tego ukladu.

Przesuwacz pasa 1 wstepnej przekladni bezstop-
niowej jest polaczony za pomocg lgcznika 2 i prze-
gubu 3 z diwignia dwuramienng 4. Diwignia 4
jest podparta na korpusie maszyny w lozysku 5,
a jej drugie ramie polaczone jest przez lacznik 6,
zawieszony w przegubach 7 oraz 9 z czlonem sprze-
gajacym 8. Czlon 8 ma trzy przeguby 9, 10 i 11,
rozmieszczone w narozach tréjkgta. Na przegubie
10 sprzegajacy czlon 8 jest zawieszony na ramie-
niu dZwigni 12, ktérej drugie ramie przez przegub
13 i zawieszony w nim lgcznik 14 jest zwigzane
ze wstepnym mechanizmem klawiszowym, nie uwi-
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docznionym na rysunku. DZwignia 12 jest podpar-
ta na korpusie maszyny w lozysku 15. W przegu-
bie 11 czlonu sprzegajgcego 8 jest zawieszony lgcz-
nik 16 drugim koncem zawieszony w przegubie 17
dzwigni 18 przesuwacze pasa we wtérnym urzg-
dzeniu stérowniczym, odpowiadajgce dzwigni 4
przesuwaczy pasa we wstepnym urzadzeniu ste-
rowniczym. DZwignia 18 podparta na korpusie ma-
szyny w lozysku 19 jest polqczona przez igcznik
20 zawieszony na niej w przegubie 21 z przesuwa-
czem pasa 22 wtérnej przekladni bezstopniowej,
a przez lgcznik 23 zawieszony na niej w przegubie
24 z pofredniczacg diwignia dwuramienng 25, na
ktérej lgcznik 23 jest zawieszony w przegubie 26.
Diwignia 25 jest podparta w lozysku 27 na kor-
pusie maszyny. W przegubie 28 na drugim ramie-
niu dZwigni 25 jest zawieszony lacznik 29 polgczo-
ny z wtérnym mechamzmem kla.wuszowym nie-
uwidocznionym na rysunku.

Na fig. 2 pokazano odmlane urzgdzenia sprzega-
jacego, zawierajacq sprzegajacy-czilon 8 o zasad-
niczo identycznej budowie i zasadzie dzialania lecz
zawieszony bezposrednio na’ dZwigni 30, polaczonej
za poSrednictwem lgcznika 2 z ‘przesuwaczem_pasa
1 we wstepnym ukladzie diwigniowym. Diwignia

" 30 jest podparta w lozysku 5 nid”Korpusie maszy-

ny. Czlon sprzegajacy 8 jest zawieszony. na-dtwig-

“ni 30 w przegubie 10. W przegubie 9 na drugim

narozu czlona 8. jest zaczepiony lacznik 14, lgcza-
cy go z -czeScig wstepnego ukladu diwigniowego,
zwigzang z wstepnym mechanizmem- klawiszowym.

‘W przegubie 11 'w trzecim naroZu czlona 8, jest

zawieszony lgcznik 16, ktérego o§ przebiega w bez-
pofrednim sasiedztwie Srodka lozyska 5. Egcznik
16 jest zaczepiony swym drugim koficem w prze-
gubie 81, w ktérym si¢ lqczg takle kofice diwig-
ni 82 we wtérnym ukladzie diwigniowym, zawie-
szonej w lozysku 83 na korpusie maszyny i lgqcz-
nika 34 zawieszonego drugim koficem w ‘przegu-
bie 85 na diwigni 36 sterujgcej przez prze-
gub 21 i ljcznik 20 wtérnym przesuwaczem pasa
22, Dfwignia 36 podparta w lozysku 19 jest zwig-
zana przez lacznik 29 zawieszony w przegubie 3
z wtérnym mechanizmem klawiszowym.

Zastosowanie urzgdzenia sprzegajgcego wediug
wynalazku jest szczegélnie korzystne w przypad-
ku zastosowania w trzeparce urzgdzefi sterowni-
czych wyposazonych w silowniki wzmacniajgce im-
pulsy przekazywane przez mechanizmy klawiszo-
we. Urzadzenie sprzegajace umozliwia wéwczas na-
stawienie predkoSci wstepnego zasilacza z duzg
dokladnoS$cig, zezwalajac na pelne wykorzystanie
wysokiej czulo$ci dziatania tych ukladéw.

Zastrzezenia patentowe

1, Trzeparka dwutrzepadtowa do bawelny, po-
siadajgca uklad sprzegajacy dwa podobne urzadze-
nia sterownicze dla zsynchronizowania ich pracy,
znamienna tym, ze sprzegajacy czlon (8) ma po-
staé tréjkatnej dizwigni z trzema przegubami (9),
(10) i (11) rozmieszczonymi w jej narozach, przy
czym jeden przegub (10) jest osadzony na ramie-



niu dzwigni poéredniczacej (12), podpartej obro-
towo w lozysku (15) na korpusie maszyny, nale-
zgcej do czeSci wstepnego ukladu dzwigniowego
zwigzanej z wstepnym mechanizmem klawiszo-
wym, drugi przegub (8) jest polaczony z dzwignia
(4), sterujgcg ruchem przesuwacza pasa (1) we
wstepnej przekladni bezstopniowej, a trzeci prze-
gub (11) jest polaczony !gcznikiem (16) z dzwignig
(18) sterujacg przesuwaczem (22) we wtornej prze-
kladni bezstopniowej, przy czym dlugo§é boku
czlona sprzegajgcego miedzy przegubami (10) i (11)
jest tak dobrana, ze przedluzenie osi lgcznika (16)
przechodzi w bezposrednim sgsiedztwie lozyska (15)
dzwigni posSredniczgcej (12), za§ dzwignia (4) jest
tak dobrana wzgledem czlona sprzegajgcego (8), ze

60939

5

10

15

8

igeznik (4) zawsze tworzy kat ostry z torem prze-
gubu (8) woko! przegubu (10).

2. Odmiana frzeparki dwutrzepadlowej wedlug
zastrz. 1 znamienna ¢ym, Ze trzeci przegub (11)
jest polgczony tgcznikiem (16) we wtoérnym urzg-
dzeniu sterowniczym, z przegubem (31) lgczgcym
réwniez konce diwigni (32) podpartej w lozysku
(33) na korpusie maszyny i lgcznika (34) zawie-
szonego drugim koncem w przegubie (35) na ra-
mieniu dzwigni (36) sterujacej przesuwaczem pasa
(20) we wtornej przekladni bezstopniowej, przy
czym dilugo§é dzwigni nastawczej (32) jest ta do-
brana, Ze przedluzenie toru przegubu (31), woko6t
lozyska (33) tej dzwigni nastawczej (32), przecho-
dzi w poblizu lozyska (19) dzwigni (36).

H

Fig.2.

W.D. Kart. C/457/70, A4, 250
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