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(54) Axidlui zajisténi letmo uloZeného ozubeného kola

Vynélez se tyk4 axialniho zajifténi letmo lo- -

Zeného ozubeného kola na vystupnim htideli
pfevodového ustroji pro zejména letmo ulofené
pohénéci fetézové kolo pasového podvozku pra-
covnich strojii, zvl4sté u nedélenych- pievodo-
" vych skfini. _

Dosavadni zndmé konstrukce letmo ulozenych
ozubenych kol Fe$i axidlni zajiSténi "ozubeného
kola povétsinou koncovou matici na zavitu hii-
dele, dale Srouby nebo téz pojistnym Seegerovym
krouzkem. Spoleénym nedostatkem t&chto- Feseni
je zvla§té u ned8lenych sk¥ini pozadavek dobré-
ho ptistupu do predmétného mista pievodové
skiing, aby se dalo zajistit silové nasunuti- ozu-
beného kola na éep hfidele a jeho axidlni za-
jiSténi nebo opaéné pii demontasi. Tento poza-
‘davek nenf vidy prijatelné splnén a vétSinou
neni ani moZné provést montd% mimo sk¥ffi, kdyz
je primér ozubeného kola vatsi, ne# loziskového
pouzdra. Problém se je§té dale zvyrazni, vezme-
me-li v tvahu pasovy podvozek pracovniho,

- zvla§té dilniho stroje, kde zdklad tvo¥i dvé od-
~délené samostatné prevodové sk¥iné pro jeden

a druhy pés, které jsou vzajemns spojeny. Zde

napfiklad vyména loZiska nebo tésnéni vystup-
niho hiidele vyZzaduji demontaz pracovniho stro-
je do uréitych montéZnich skupin tak; jak si to
tfeba u dilnich stroji vynucuje zisada samo-
statnych transportnich celkd. Pritom nelze po-

minout velikost potfebné sily pro vzijemnou
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montdZ a demontd? ozubeného kola a hidele
danou jejich tésnym licovanim., -
Uvedené nevyhody jsou na minimum snizeny
axidlnim zaji§ténim letmo ulofeného ozubeného
kola na vystupnim hiideli pfevodového astroji
pro zejména letmo uloZené pohanéci Fetézové

“kolo pasového podvozku pracovnich strojii po-

dle vynédlezu, jeho# podstata spodivad v tom, %e
v prichozi dife vystupniho hiidele je uloZen
stahovaci $roub, jehoz vnitfnim koncem je pro-
stfednictvim stfedictho prvku utvofen bud axidl-
ni silovy styk s ozubenym kolem anebo pevné
axialni polohové  omezeni, zatimco vnéjsi zavi-
tovy konec stahovaciho §roubu je z vnéjgku skif-
né pkistupny k manipulaci se stahovaci matici,
kterd je opfena ku ptikladu prost¥ednictvim roz-
pérného pouzdra o vnéjsi &elo vystupniho hi-
dele, pFiéem# prichozi dira a stahovaci $roub
jsou upraveny pro vodet&sné odd&leni vniténiho
a vnéjsiho prostoru skiing a p¥itom uvnitf skiiné
je upravena stfedici konzola, jejiz stredici otvor
odpovidd stfedicimu trnu stahovactho &roubu
a je s nim souosy. '

Vyhoda axidlntho zajisténi letmo uloZeného
ozubeného kola na vystupnim hiideli ptevodo-
vého 1stroji zejména pro letmo ulogené pohéng-
ci’ fetézové kolo pasového podvozku pracovnich

stroji_podle vynalezu spodiva zvlasts v tom, Ze

Fesi vzdjemnou montaZ, nebo demonti? bez po-
tieby’ pFistupnosti k mistn spojeni a zajifténi pii



manipulaci vné sk¥ind& prevodového stroji,
Vlastni silovd montaz je vyhodné provadéna po-
moci téch spojovacich elementdi, které jsou sou-
dasti axialniho zajisténi a osovd sila pusobi p¥i
montaZi staticky a $et¥{ tak nejvy§si mérou spo-
jovaci plochy htidele a kola, slouZici vzédjemné-
mu sttedéni a pfenosu kroutictho momentu. Vy-
hodou je“rovndz stfedéni ozubeného kola pied
nasunutim na vystupni hfidel.

Na ptilozenych vykresech je zndzornéno jed-
no piikladné provedeni axidlniho zaji$téni letmo

uloZeného ozubeného kola na vystupnim h¥ideli -

prevodového tstroji zejména pro letmo uloZené
pohané&ci tetézové kolo pasového podvozku pra-
covnich stroji podle vynalezu, kde obr. 1 zna-
zortiuje schematicky piiény rez pfikladnym pro-
vedenim' pfevodového ustroji podélné déleného
pasového podvozku samojezdného pracovniho
stroje, kde je zvlat patrna vhodnost uplatnéni
axidlntho zaji§téni, obr. 2 znézorfiuje axiélni za-
jisténi letmo ulozendho ozubeného kola na vy-
stupnim hiideli stahovacim §roubem, obr. 3 zna-
zorfiuje postupné vloZeni nejprve ozubeného kola
s nabojem, opatfenym stfedicim prvkem a po-
tom stahovactho §roubu do prostoru skiiné a je-
jich vzéjemné stfedéni a'na obr. 4 je zndzornéna
situace, kdy konstrukéni skupina loZiskového
pouzdra s uloZenym vystupnim hfidelem je za-
‘sunuta ke svému mistu tak, ze dochazi ke styku
vystupniho hiidele s nédbojem ozubeného kola
" a stahovaci $roub proSel otvorem vystupniho hfi-

- dele a jeho vnéjii zavitovy konec je z vnéjsi

strany skiing pristupny k naSroubovéni stahova-
ci matice.

Axialni zaji§téni letmo uloZeného ozubeného
kola 3 na vystupnim h#ideli 21 pFevodového
Gstroji pro zejména letmo uloZené pohénéci fe-
_tézové kolo 7 pasového podvozku pracovnich
strojit spodiva v tom, Ze v prichozi dife 211 vy-
stupniho hiidele 21 je uloZen stahovaci §roub 4.
Vnitini konec stahovaciho Sroubu 4 je utvofen
tak, aby prostfednictvim stéediciho prvku 31, jez
méa funkei podlozky, mohl pfenaSet axiélni silu
stahovattho $roubu 4 na letmo uloZené ozubené
kolo 3. Vné&j8i zavitovy konec 43 stahovaciho
§roubu 4% je z vnéjsku skiiné 1 piistupny, takze
je mo#na manipulace se stahovaci matici 5, kte-
rd je v pfipadd potfeby podloZena rozpérnym
pouzdrem 6, jez dosedd na vn&jsi &elo 212 vy-
stupniho hiidele 21, které je vétSinou. zahloube-
no. Volena hloubka zahloubeni ve vnéj§im éele
212 vystupniho hiidele 21 jednak umoziiuje na-
souvani ozubeného kola 3 osovou silou stahova-
ctho &roubu % od samého poéstku — obr. 4
a jednak zaruduje ochranu vnéjsiho zévitového
konce 43 se stahovaci matici 5 pfed mechanic-
kym poskozenim ve stavu smontovaném —
obr. 2. Stahovaci $roub 4 je v prichozi dife 211
vystupniho hiidele 21 utdsnén, nejlépe O-krouz-
kem, &mi je uzaviena olejovd néplii pfevodo-
vého tstroji. Uvnitt skifné 1, souose s vystupnim
h¥idelem 21 je upravena stfedici konzola 13, je-
jiz stedici otvor 131, nejlépe vélcového tvaru,
tvorici stiedici zavés, aby do né&j mohla byt pro-
sttednictvim stfedictho trnu 42 zavéSena do pfi-
pravné monté#ni polohy sdruZend skupina ozu-

beného kola 3, stfediciho prvku 31 a stahovaci-
ho §roubu 4..

Ozubené kolo 3, jehoZz niboj je opatfen stie-
dicim prvkem 31 se vloZi- montaznim otvorem 11
v horni sténé skiing 1 do jejiho vnitiniho pro-
storu. Stfedici prvek 31 je pfitom na strané od-
vracené od vystupu vystupniho hiidele 21. Otvo-
rem 12 v boéni sténé skiiné 1 na strané stie-
dictho' prvku 31 vsune dirou néboje ozubeného
kola 3 stahovaci Sroub 4. Vzdjemnou tpravou
polohy ozubeného kola 3 a stahovaciho $roubu 4.
s ohledem na prostorové poméry skiiné 1 se zvo-
li takova konfigurace, kterd umozZni zasunout
stahovaci $roub & do stfediciho prvku 31. Takto
sdruzena skupina prvki se pak prostfednictvim
stiedictho trnu 42 stahovaciho Sroubu 4 zavési
do stiedictho otvoru 131 stiedici konzoly 13 skii-
né 1.V této pfipravné poloze jsou osa ozubeného
kola 3 se stiedicim prvkem 31 a osa stahovaciho
§roubu 4 totozné s osou zabudovaného vystup-
nfho htidele 21. Kromé toho jsou stahovaci
§roub 4, stfedici prvek 31 a ozubené kolo 3 za-
jitény proti vzdjemnému protadeni. Pfedem
smontovanad konstrukéni skupina loZiskového
pouzdra s uloZenym vystupnim htidelem 2 se
pomoci $roubi 22 zasune ke svému mistu tak,
#e dojde ke kontaktu vzéjemné pFivréacenych &el
vystupniho hiidele 21 a ozubeného kola 3. Sou-
tasné projde stahovaci Sroub 4 prichozi dirou
211 vystupntho hiidele 21 a jeho zavitovy ko-
nec 43 se stane piistupny z vnéj§i strany skfi-
né 1 tak, e je moZno na néj naSroubovat sta-
hovaci matici 5. Po vzdjemném vystiedéni prvki
pro pienos kroutictho momentu, které jsou v pii-
kladném provedeni tvofeny evoloentnim drézko-
vanim, se osovou silou, vyvinutou stahovaci ma-
tici 5 a stahovacim $roubem 4%, nasune ozubené
kolo 3 na vystupni hiidel. Osova sila je pfena-
§ena &elem osazeni stahovactho §roubu 4. Sta-

- hovaci matice 5 se podle potfeby podklada. roz-

pérnym pouzdrem 6. Jestli pfi nasouvéni ozu-
bené kolo 3 narazi Selem na skiifi 1, posune se
konstrukéni skupina loZiskového pouzdra s ulo-
¥enym vystupnim hiidelem 2 pomoci Sroubi 22
dale ke svému definitivnimu mistu. Pfi nasou-
vani ozubeného kola 3 se stedici trn 42 staho-
vactho $roubu & vysune s vyhodou tplné ze stie-
dici konzoly 13 sk¥iné 1.
" Demonté? se provede opaénym zplisobem nez
popsanéd montds. Opakovana montaZ se provede
ve stejném sledu, jak bylo popséno, s tim rozdi-
lem, e lze obydejné zaéit dkonem, pfi kterém
se sdruzena skupina ozubeného kola 3 s nébo-
jem opatfenym stfedicim prvkem 31 a stahova-
ctho $roubu & uloZi prostFednictvim stfediciho
trnu 42 do stiedictho otvoru 131 stfedici konzo-
ly 13, jak je silnou &&rou vyznadeno na obr. 3.
Podle prostorovych, tvarovych a konfiguraé-
nich dispozic pfevodového tstroji lze zvolit nej-
vhodnéj§i konstrukéni FeSeni vzéjemného spojeni

" ozubeného kola 3, stfediciho prvku 31 a staho-

vaciho $roubu 4. Tak miize byt napiiklad stie-
dicf prvek 31 na naboj ozubeného kola 3 t&sné
zasunut a fixovdn proti vzdjemnému otddeni,
méZe té% byt nalisovin anebo miZe byt nedilnou
souéasti ozubeného kola 3 samotného. Podle toho
se uzpisobi nejvhodn&j§i tvar vnitfniho konce



stahovaciho §roubu 4. V piikladném provedeni

je osazeni vniténiho konte sfrézovéno, aby. moh-
lo zasahovat do pribéiné radidlni drazky stte-
diciho prvku 31, nalisovaného na ndboj ozubené-
ho kola 3.

Axiélni zaji§téni letmo uloZeného, ozubeného

kola na vystupnim hiideli pfevodevého  ustroji
podle vynéalezu se uplatni zvlasté u nedélenych
nosnych prevodovych skiini, kde je ve stavu
smontovaném k vnitfnimu konci vystupniho hii-

dele velmi obtizny nebo nemo#ny phistup a tam,
kde je nutno vyvinout pfi nasouvéni ozubeného
kola na vystupni hiidel p#i tésném licovani ve-
likou osovou silu. Reseni podle vynalezu umo#ni
koncipovat pfevodova ustroji, zvla§té nosnych
pfevodovych skfini samojezdnych pasovych stro-
j& podle vynélezu, jednak s ohledem na vyhod-
nou konstrukct a montaz a jednak s ohledem na
pfipadnou nutnou demontad? vystupniho h¥idele
a uloznych elementd v provozu.

PREDMET VYNALEZU

1. Axialni zaji§téni letmo ulozeného ozubeného

kola na vystupnim h#ideli pfevodového ustro- .

ji pro zejména letmo uloZené pohanéci feté-
zové kolo pasového podvozku pracovnich

strojii, zvla§té u jednodilnych prevodovych

skiini, vyznacujici se tim, Ze v priichozi dife
(211) vystupniho hfidele (21) je ulozen sta-
hovaci S§roub (4), jehoz vnitfnim koncem
a stfedicim prvkem (31) je upraven axialni
silovy styk s ozubenym kolem (3), zatimco
vnéjsi zavitovy konec (43) stahovaciho Sroubu
(4) je z vogjku skiiné (1) pFistupny k mani-
pulaci se stahovaci matici (5), kterd je opfena

ku pfikladu prostFednictvim rozp&rného pouz-
dra (6) o vné&jsi &elo (212) vystupniho hiidele
(21), pfiéemz priichozi dira (211) a stahovaci
§roub (4) jsou upraveny pro vodotésné oddé-
leni vnitfniho a vnéj$iho prostoru skiiné (1)
a uvnité skiiné (1) je upravena stfedici kon-
zola (13), jejiz stredici otvor (131) odpovida
stfedicimu trou (42) stahovaciho Sroubu (4)
a je s nim souosy.

2. Axialni zaji§téni podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Ze vnitfnim koncem stahovaciho $roubu
(4) a stéedicim prvkem (31) je upraveno axial-
ni polohové omezeni ozubeného kola (3).
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