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Vyndlez se tyk4 zaflzeni pro p¥evod rotatniho pohybu na intervalovy mezi dvdma souosymi.
h¥fdeli, zejména pro pohon hiidele proZlupniho dstrojf tkacfho stroje, zahrnujfcf unésel,
upevn&ny na vstupnim h¥fdeli a opatfeny dvéma protilehle uspof4danymi a oto&n& uloZenymi
klikami, na jejich jednom konci jsou upevnéna satelitovd ozubend kola, zabirajfci s oto&nd
ulofenym centrilnfm ozubenym kolem souosym se vstupnim h¥fdelem, zatfmco na druhém konci
klik jsou oton& uloZeny kladi&ky vedené v radidlnfch kuliséch, uspofédanych protilehle

v disku, upevn&ném na vystupnfm h¥fdeli.

Prevodové zaffzeni uvedeného typu, které je v podstaté epicykloidnim mechanismem,
je vhodné pro intervalovy pohon excentrového h¥fdele pro¥lupniho tGstrojf tkaciho stroje.
Nevghodou tohoto za¥fzenf{ je omezeny Uhlovy rozsah regulace klidovych poloh vystupniho hifi-
dele vzhledem k otd&kdm vstupniho h¥fdele.

Ukolem vynadlezu je vyFefit zaFfzeni, zaloZené na principu epicykloidniho mechanismu,
které by umo¥fiovalo podstatn& Zir38{ Ghlovy rozsah regulace klidovych poloh vystupniho h¥idele
vzhledem k ot&&k&m vstupniho hiidele.

Uvedeny poZadavek v podstaté spliiuje zafizeni podle vyndlezu tim, %e na vstupnim h¥ideli
je upevn&na vadka, spojend mechanickym pfevodem s centrélnfm ozubenym kolem pro vyvozeni
jeho vratného otd¥ivého pohybu v zdvislosti na tvaru vatky, pridem? p¥i kaZdé klidové poloze
vystupniho h¥fdele prochdzi podélnd osa kladi&ek vertik&lnf osou.

vzddlenost mezi podélnou osou kladi¥ky a osou satelitniho ozubeného kola, co% je polomé&-
rem kliky, je v prvém p¥ipad® nejvyde rovna poloméru roztedné kruinice satelitnfho ozubeného
kola a ve druhém pffpadé je v&ts{ ne¥ polomdr roztedné kru¥nice satelitniho ozubeného kola.

V prvém piipadé lze volbou tvaru vaky nastavit pozadovany dhel klidu vystupnfho h¥fdele
a¥ na 38,94° p¥i pootodenf vstupniho h¥idele o 180°.

Pokud je ¥&douc{ Ghel klidu vystupniho h¥fdele v rozmezi nad 38,94° do 1200, p¥i pooto-~
geni vstupniho h¥idele o 180°, nastav{ se po¥adovand hodnota dhlu klidu vystupniho h¥fdele
za podminky, %e vzd4lenost mezi podélnou osou kladi&ky a osou satelitniho ozubeného kola
je v&t3{ ne? polomdr satelitnfho ozubeného kola.

Dalif vyhodou vyndlezu je prostorovd dspornost za¥{zeni a vyrobni nendrolnost.

p¥{kladné provedeni za¥izeni podle vyndlezu je schematicky zndzorn&no na pf¥iloZenych
vykresech, kde znédzorhuje obr. 1 za¥{zeni v axi&lnim Fezu a obr. 2 &4ste&ny ¥ez podle roviny
II-ITI z obr.l.

Obr. 1 zndzorhuje za¥fzeni v axidlnim ¥ezu. Ve skfini 1 jsou souose uspofddény vstupni
h¥fdel 2 ulofeny v loZiskdch 3 a vystupni h¥idel 4 uloZeny v druhych loZiskdch 5. Na vatupnim
h¥ideli 2 jsou vedle sebe ulofeny a upevnény vadka 6 perem 7 a una3el 8 druhym perem 9.

V una8e&i 8 jsou v protilehle uspofddanych t¥etfch loZiskdch 10, 10~ oto&n& ulofeny kliky

11, 117, na jejich¥ &epech 12, 12° jsou oto&n& uloZena ozubend satelitni kola 13, 137, axidl-
n& zaji¥ténd Zrouby 14, 14~ a zabirajfci s centr&lnim ozubenym kolem 15, oto&n& uloZenym

na nadboji 16 uni$ede 8. Po obvodu valky 6 se odvaluje kladka 17 (obr. 2), oto&n& uloZend

na ramenu dvouramenné péky 18, oto&nd ulofené na druhém Zepu 19, uchyceném ve sk¥fni 1,°

a tdhlem 20, na jehoZ t¥etim Zepu 21 je oto&n& ulofeno rameno 22, nehybn& spojené s centrdl-
nfm ozubengym kolem 15. Z uvedeného vyplyvd, Ze vatka 6 je spojena mechanickym p¥evodem,
zahrnujicim kladku 17, dvouramennou paku 18, tdhlo 20 a rameno 22, s centrdlnim ozubenym
kolem 15. Polomér r rozte&né kruinice 23 centrdlnfho ozubeného kola 15 je dvakrét v&tsi

ne¥ polomér ry rozte¥né krufnice satelitnich ozubenych kol 13, 137.
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Na dal$fch fepech 24, 24~ klik 11, 11° jsou oto¥n& uloZeny kladilky 25, 257, které
se odvalujf{ v radidlnich kulisdch 26, 26", uspofddangch protilehle v disku 27, spojeném
tfet{m perem 28 s vystupnim h¥f{delem 4.

Podle obr. 1 jsou kladiZky 25, 25° ve své spodni poloze, ve které jsou jejich podélné
osy 29, 29° nejbliZe k podélné ose 30 h¥idell 2, 4.

Podle prvé varianty za¥izenf{ (obr. 1) je vzdélenost A, A", vymezend podélnou osou
29, 29”7 kladiZky 25, 257, a podélnou osou 31, 317 satelitniho ozubeného kola 13, shodnd
s polomérem ry rozte&né krufnice satelitnfho ozubeného kola 13. Vzddlenost A, A~ je polom&-
rem kliky 11, 117.

Na v¢stupnim hffdeli 4 jsou upevné&ny excentry 32 (zndzorn&n pouze jeden), které prostfed-
nictvim nezndzorndnych ojnic vlddaj{ pohyb brdovych listd. Spojeni nebo rozpojeni excentrh
s vystupnim h¥fdelem 4, podle poZadované vazby, se provddi zndmych nezndzorné&€nym mechanismem
v dob& intervalového klidu vystupniho hiidele 4.

Pohyb kladidek 25, 25° je vyslednym pohybem konstantnfho rota&niho pohybu undSede 8
okolo podélné osy 30 h¥fdeld 2, 4 a rota&niho intervalového pohybu klik 11, 117, vytvafeného
odvalovénim ozubenych satelitnich kol 13, 13~ po intervalov& rotujicim centrdlnim ozubeném
kole 15.

Ot4&ky disku 27 a tfm i vystupniho h¥fdele 4 jsou proto z4vislé na prib&hu pohybu kla-
di&ek 25, 257, ktery je vyslednici pohybu centrdlniho ozubeného kola 15 o polom&ru r.

P¥i variantd za¥{fzeni, p¥i které r; = A (obr. 1, 2), je pohyb centr&lniho ozubeného kola
15 z4visly pouze na tvaru vadky 6. Vatkou 6 se dv&ma vrcholy 6a, 6b se docfli toho, Ze
vystupni h¥idel 4 je v prib&hu otoleni vstupniho h¥idele 2 o 180° v klidu maxim&ln& 38,94°.

Je-1i obrys valky 6 kruhovy (neni znézorné&no), pracuje za¥fzeni jako epicykloidni

mechanismus.

Podle druhé neznézornéné varianty, p¥i podmince A )ri a pouZiti valky 6 se dvéma vrcho-
ly 6a, 6b, lze volbou hodnoty vzddlenosti A a tvaru vadky 6 dosdhnout p¥i pooto&eni vstupniho
h¥fdele 2 o 180° zv&tdeni klidové polohy vystupniho hifidele 4 v intervalu nad 38,94° do

o
1207,

Po¥adovand klidov4d poloha vystupnfho hffdele 4 se proto zaji¥fuje regulaci pohybu kla-
digek 25, 25 v odpovidajicim rozmez{ Ghlu pohybu undSele 8 v oblasti spodni dvraté& kladilek
25, 257 (obr. 1), které se b&hem jedné ot&lky vstupniho h¥fdele 2 nachdzeji dvakrdt ve své
spodnf tdvrati a to st¥fdavé nad a pod horizontdlni rovinou 33, prochdzejfci podélnou osou
30 h¥fdeld 2, 4.

Podélné osa 29, 29  kladidky 25, 25~ ve své spodni dvrati prochdzi vidy vertikélni
osou 34 disku 27 (obr. 2). Jsou-li Z&douci dvé klidové polohy vystupniho h¥idele 4 bé&hem
jedné otalky vstupniho h¥fdele 2, p¥ifemZ jedna klidovd poloha md hodnotu alfa stuphiil otoleni
vstupniho h¥fdele 2, je t¥eba regulovat pohyb kladiek 25, 25° v rozmez{ dhlu alfa/2 na
ob& strany od vertikdlni osy 34, disku 27 nad a pod horizontdlni rovinou 33.
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Za¥{izeni pracuje takto:

Vg§choz! poloha kladi¥ek 25, 25° je znézorn¥na na obr. 1. P¥i pohybu vstupniho h¥idele
2 ve smyslu 8ipky 35 (obr. 2) se ot&&i i vafka 6 a undZel 8. Aby byla v intervalu Ghlu
alfa/2 od vychozi polohy zaji¥t&na i nulovd rychlost kladifek 25, 25  a ddle pfes kulisy
26, 26~ disku 27 i nulové obvodové rychlost vystupniho hffdele 4, musi se pfi otéfeni unédSele
8 ve smyslu Zipky 35 ot&fet ve stejném smyslu rovn&Z satelitni ozubend kola 13, 13°. Rychlost
satelitnich ozubenych kol je volena tak, aby v ka%Zdé poloze v intervalu Ghlu alfa/2 prochdze-
la podélnd osa 29, 29° kladiZky 25, 257 vertik&ln{ osou 34 disku 27. Tento pofadavek lze
naprogramovat v z&vislosti na tvaru vadky 6, kterd ¥{id{ p¥es centrdlnf ozubené kolo 15 pohyb
satelitnich ozubengch kol 13, 137. Kladi&ky 25, 25  se pohybuj{ na vertikdlni ose 34 disku
27 v kulisich 26, 26", coZ nemd na pohyb disku 27 Z4dny vliv.

Po intervalu dhlu alfa/2 se centrdlni ozubené kolo 15 a satelitni ozubend kola 13,
137ot4%eji v opa&ném sm&ru, tak¥e kladi¥ky 25, 25~ se pohybujf s velkym zrychlenim, aby
se vyrovnalo zpo%d&ni, vzniklé p¥i regulaci pohybu kladiZek v uvedeném intervalu, p¥ilem#
na zad4tku intervalu 180° - alfa/2 prochdzi podélnd osa 29, 29  kladiZek 25, 25~ vertikdlni
osou 34 disku 27. Po%fadavek regulace pohybu kladifek 25, 25~ v intervalu dhlu alfa/2;
180° - alfa/2 lze rovnd% zajistit odpovidajfcim tvarem va&ky 6.

Na pod&tku intervalu dhlu 180° - alfa/2 m¥nf satelitni ozubené kolo 13, 13~ op&t smdr
oté&eni, ptilem? p¥es cely klidovy Ghel alfa se podélnd osa 29, 29~ kladifky 25, 25 ° pohybuje
po vertikdlni ose 34 disku 27. Klidovy interval disku 27 a tim i vystupnfho h¥idele 4 se
op&t zajisti odpovidajfcim tvarem vadky 6, ktery je v oblasti Ghlu 180° + alfa/2 a% 360° -

- alfa/2 pro realizaci po¥adovaného chodu za¥fzeni stejny jako v prvé oblasti. Rovn&% tak

i pohyb sou¥dstf{ mechanismu spliiuje podminku, aby p¥i otoleni unédfele o thel 360° - alfa/2
prochézela podélnd osa 29, 29  kladi&ky 25, 25~ vertikdlni osou 34 disku 27 nad horizontélni
rovinou 33. N&sledn® se satelitn{ ozubend kola 13, 13~ ot&fejf ve stejném smyslu jako vstupni
h¥f{del 2, p¥iSem? tvar vadky 6 musi spliiovat podminku,aby se podélnd osa 29, 297 kladilky

25, 25° pohybovala po vertik4lni ose 34 disku 27, ¥im¥ se docflf klidové polohy dhlu alfa/2
oto¥eni vstupniho h¥idele 2, kterd spolu s klidovou polohou na fseku ihlu 0°%; alfa/2 vytvo¥i
celkovou klidovou polohu dhlu alfa nad horizontdlni rovinou 33.

Na obr. 2 je zndzorn&n tvar va¥ky 6 pro zastaveni vystupniho h¥fdele 4 na interval
thlu alfa = 38° pooto&eni vstupniho h¥fdele 2, p¥i vychozi poloze zndzorn&né na obr.l.

PREDMET VYNALEGZU

1. za¥fzen{ pro pfevod rota®niho pohybu na intervalovy mezi dvéma souosymi h¥fdeli,
zejména pro pohon h¥fdele pro3lupniho Ustroji tkacfho stroje, zahrnujici unaZe& upevn&ny
na vstupnim h¥fdeli a opatfeny dvdma protilehle uspofddanymi a otoZn& uloZenymi klikami,
na jejich? jednom konci jsou upevndna satelitovd ozubend kola, zabirajici s otofn& uloZenym
centrdlnim ozubenym kolem, souosy se vstupnfm h¥fdelem, zatimco na druhém konci klik jsou
oto&né& uloZeny kladi&ky, vedené v radidlnich kulisdch, uspofddanych protilehle v disku,
upevn&ném na vystupnim h¥fdeli, vyznadujfci se tim, Ze na vstupnim hifdeli (2) je upevné&na
va&ka (6), spojen& mechanickym p¥evodem s centrdlnim ozubenym kolem (15) pro vyvozeni jeho
vratného ot4&ivého pohybu v zdvislosti na tvaru vadky (6), p¥idem¥ p¥i ka%dé klidové poloze
vystupniho h¥fdele (4) prochdzi podélnd osa (29, 297) kladifek (25, 257) vertikdlni osou
(34) disku (27).

2. Za¥fzeni podle bodu 1, vyznadujfc{ se tim, %e vzddlenost (A, A") mezi podélnou osou
(29, 297) kladiZek (25, 257) a osou (31, 317) satelitnfiho ozubeného kola (13) je nejvySe
rovna poloméru (rl) roztedné krufnice satelitnfho ozubeného kola (13, 137).
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3, za¥fzeni podle bodu 1, vyznadujfci se tim, Ze vzddlenost (A, A") mezi podélnou osou
(29, 297) kladidky (25, 257) a osou (31, 317) satelitnfho ozubeného kola (13) je v&tE{ ne¥
polomér (rl) rozte&né krufnice satelitnfho ozubeného kola (13, 137).

2 vykresy
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