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(54 gaiizoni ke spojovind protibding usmirnénych niti rybafskym uzlem

Vynilez se tykd zalizeni ke spojoe
vind protibiind usmdmindceh niti rybiis
skym uzlem, opatifendho dveojiel uzlovaw
eich trnd, kidi#icin a dotahovacim ustro-
Jim, dstrojim pro brzddni niti a oviddaw-
efm dstrojim pro fisendi pohybu pracove
nich ustroji, kteréd obsalmje dotahovaci
rivlici opatienou dvima hikovitd zakone
Gongmi rameny, Jejichi nejniZdi Sinné
Jastl so nachizeji pribliZnd uprostied
mezi ¥idbky pro vkladand niti,

Na jednom rameni dotahovaci vidlice
mi%e b¥t ulofeno Usitroji pro naétavo-

vani zdvihu dotahovaci vidlice.
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Vynilez se t¥ki zarizeni ke spojovAni protibd#né usm¥rndnych niti rybd¥skym uzlen,
opatPeného dvojici uzlovacich trnf, kit{¥icim a dotahovacim dstrojim s dotahovaci vidli-

ci, Gstrojim pro brzdini niti a ovliddacim tistrojim pro ¥{zen{ pohybu pracovnich tstroji.

Protibd#nym usmirndnim nitf{ se rozumi zpisob, p¥i ndmZ je vidy konec jedné nitd

ulo¥en ve smdru, z ndho% piichAzi druhi nit,

Je znimo, ¥e vhzaci zaitizeni tvoiF{ za jinak stejnfch podminek na slab$ich pfizich
del¥{ konce uzli, ne# na silnych pit{zich, co¥% je s ohledem na ndsledujici{ technologic-

xé postupy nevyhodné, Z tohoto divodu majf vazaci zaPizeni omezeny rozsah vizdni anebo

Jsou sloliité,

Pro p¥ize bd¥né sily se u¥ivaji za¥izeni{i s dotahovacim ramenem, Je;hoi Sinnd Bast
.hotaﬁuje obd nitd v iiseku mezi uzlovacimi trny, Pro vizan{ silndj3{ch p¥i{zi se pouZi-
vaji rozm$rndjsi uzlovaci trny nebo se uﬁiva.:ji zadfzeni, kterd dotahuji uzel dvojici
dotahovacich ramen, fejich# Sinné BAsti dotahuji{ kaZdou nit vidy v Gseku mezi uzlova-

éim trnem a p¥isludnym k¥iZ{oim ramenem,
Nevyhodou t&chto zadizeni je maly rozsah sily véazanych piizi,

Kromé uvedenych ;}sou znéma i vézaoi zatizeni, kterd umofnuji ménit délku, konct

uzl&, jsou vSak sloZité,

Je #nhdmo napi., za¥izeni k vytvaFeni rybai¥ského ‘uzlu, jeho# elementy pro k¥i%endi
#1:!.1;.1 jsou uvddény do kyvavého pohyﬁu_ vaiikpu p¥ipevn¥nou na pohonném h¥ideli & jsou spFa-
ﬁeny s nastavitelnfumi prosti¥edky, napi. deskami opatifenymi dvima podélnymi 6;iiirory, ke
zm§n§ vadkou zpiisobenfoh vikmitli elementd pro kii¥enf niti. Zmindnid deska je uloiena na
dvou ¥roubech pa nosné stind zafizeni, Srouby slou%i soufasné k nastavovéni a blokovénx

Jeji polohy na st¥nd zarizenf, a tim ke zménd vikyvi elementl prokii¥eni miti.

Nevyhodou tohotlo zarizeni je neden vysokd konstrukdni sloZitost, ale i slo¥%ité
obtsluha. pi‘i m&n& velikosti vixmitd elementd pro k¥iZeni nitdi,

Ukol.a- vyné.].ezu Je vytvoiit zaiizeni schopné pracovat se ¥irokjym rozsahem sily vi-
zanych pi‘iai a umo¥iiujici zmdmu délky konol uzld, které by bylo konstruk&n& jednoduché

a mélo mdnnu obsluhu,

Toho s.e‘doaéhne zai*{zenim podle vynélezu, jeho% podstata spodivd zejména v tom, ¥e
dotahovac{ vidlice je opatiena dvéma hékovits zakondenymi rameny, jejich¥ nejni%3{ $ine
né Shsti jsou uprosti‘ed mezi %lébky pro vklédéni niti,
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Vyhodou je moZnost vAzdni Sirokého rozsahu sily pifizi na stejném vazacim zaifizeni,

piidem¥ je v pripads poti'eby nutno pouze vymdnit dotahovaci vidlici za zndmé dotahovaci

rameno nebo naopak,

pal¥i vyhody a v¥znaky zadizeni podle piedloZeného vyndlezu vyplyvaji z nésledu-

jiciho popisu piikladného provedeni, které je schematicky znézorndno na piilo¥enych Vye
kresech, kde znadi:

Obr, 1 ~ narys zarizen{ po odejmut{ piedni stiény
. Obr, 2 = pohled na zadni stdnu zaiizeni
Ubr, 3 = pohled na piedni stdnu zaiizeni

Obr, 4 a% 10 - schéma vazini rybérskéhe nzlu

Pir{kladné provedéni zatrizeni podle pi‘ad‘lo'Zeného vynédlezu zahrnuje piedni sténv. 1
a zadn{ stdnu 2, v nich%Z Jsou naproti sobd vytvofeny dvojice #14vkaG 3, 4 pro vlo%em
spojevanych niti 5 a 6, Prvni ¥l4bek 3 kaZdé dvajice je hlub¥{ neZ druh§ libek A, pii-
dem? jsou uspofddény tak, ¥e proti hlubdiimu ¥lébku 3 v jedné st¥n¥ je uspoiddin ve dru-
hé st¥nd Zldbek 4 s mensi hloubkou, aby bylo umoZndno pieki{Zeni nit{ p¥i vézani,

Piedn{ a zadni{ sténa 1, 2 jsou navzd jem spoJony dvéma bodnicemi z, v nichZ jsou

otodnd uloZeny dva uzlovaci trny 8, na kterych jsou vykyvnd ulofeny noie 2. Trny §

8 ne%i 9 jsou otodns uloZeny uwniti vadktovyoh otvord #{dfecich kotoudt 10, r:.dicich VY
kyvovéni ne%d 9, Mezi bednicemi 7 je upraven Inek Al, jehoZ konce jsou v z&bdru s nes
zndzerndnymi Kelntmi ardkand ozubenych kol 12, otodn¥ uleienfch v bodnicich 7. Ozube=
ni ko-la.‘l.g_ zabiradi na jedné. stran¥ primo a ma druhé strand prostiednictvim nezndzor
n&ného ozubeného vle¥eného kola s omzubenymi koly 13 upevnénymi na uszlovacich trnech 8.
Se ¥nekem 11 je v zé&béru lma;zaAunaseée 14 pevnd spojendho se dvdma segmenty 15, které
Jsou uloZeny rovneb¥#n¥ s piedni a zadni sténou 1, 2 a Jsdu oto¥né na Sepu 16 spojuji-~
cim p¥edni a zadnf stdnu 1, 2, Oba segmenty 1% jsou spﬁjeny tydd 17, na ni% je pripeva
ndne ovlidaci téhle 18 tak, de segmenty 43 tvoi¥i spolu s unadedem 14 dvo jramennou pohé..
néci piku, ovliddanen oviddacim téhiem 1 __8_ ulofenym na ty8i 17 spojujici oba segumenty 135,

Na kaZdé sténd l, 2 Je ulo¥en Sep 19, na ndm¥ je =z vnit.i‘-.m’. strany stény 1, 2 oto¥nd
uloZeno kif{{{qi{ ramenc '20, zakenSené vidliof pro uchopeni nit:f.. K¥{%icL ramena 20 jsou
upravena t&sné u zminér&oh stén 1, 2 v takové ne jmen¥i vzdélenosti, které Jesté dovolu~
Je volné proviedeni vé.zmj'ch niti memereu mezi ki{ifcim ramenem 20 a predni nebe zadni
stémou 1 mabe 2. Kadé ld'iﬂiui ramene 3__ Je opatiene kladkou 21 uloZenon v -ak.riveném
vadkovém vi¥fezu 22 pfialuh‘ho segmentu 15,

Ke kaZdé st¥nd 1, 2 je zevnlt¥ p¥ipojeno pleché pero 2 s Johot stiednf X4st 24
Je vyhnuta dovnit# tak, Ze se nachézi v dréze nardiky 25 upevniné na segmentu 15
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Mezi pi"edni a zadni stdnou 1 a 2 je ddle na Sepech 26 vykyvnd uloiema dotahovaci
vidlice 27, kterad je .téhlem 2B seriditelnd uchycenjym v dréZce 29 dotahovaoi vidlice 27
spojena s pomocnou pékou 30, Dotahovaci vidlice 27 se sklddid z pfedniho ramene 31 a
zadni{ho ramene 32, jejich#Z dréha leii vidy meazi uzlovacim trmem 8 a p¥isludnym ki‘{Zicim
ramenem 20, Na $inné S4sti zmindnych ramen 31 a 32 dotahovaci vidlice 27 jsou vytvofeny
$ikmé plochy 33, 3%, v jejich¥ prusediku se nachézeji nejni¥¥{ Sinné J4sti 35 ramen
31, 32, které Le%i piiibliind uprostied celého zailizeni, t.j. mezi %14bky 3, 4 pro vklé-
déni niti 3, 6. S5ikmé plochy 33, 34 se zvedaji smérem vzhiru k p¥isludném uzlovacimu
srnu 8 tak, %e nit¥ 3, § jsou v poéé.tku dotahovand ne;jprvi tladeny smiérem do stiedu
zafizeni a t;prvg kdyZ sklousnou do nejniZiich Sinnfeh S&sti 33 ramen 31 jsou nitékj_, [

taifeny smérem od uzlovacich trmt §,

_ Pomocmd paka 30 je vikyvnd uloZema na Sepu 36 upevnéném na zadni st¥nd 2 a je opa-
.ti"ena. kladkon 3}7 zabirajici do pemocného vadkovéhe vibezu 38 v segmentu 13,

V dph¥ce 29 dotahovaci vidlice 27 je uleZen Sroub 39, na némi je navlefena seii-
zovaci péka 40, slouiioi pro snadné sef‘izeni zdvihu detahovaci vidlice 27. Jedna hrana
sef'izovaci péky 40 je zakiivend, pz'iéemi vzdfilenost jednotlivych bodu této hrany od
st¥edu otddeni sefizavaci péky 40 se roevnom¥rnd zvyiuje a ss¥izovaci péka 40 se touto
hranou dotykéd pevné apory, napi, Sepu 26, Zakiivenéd. hrana se¥izevaci phky 40 Jo' pro
presnéjkf nastaveni wdvihu dotahovaoci vidlice 37 opat¥ena stupnioi 41,

NAes 5, 6 urlent ke evizédni se vieZi do Zlkbih 3+ 4 protib¥imé, jak je znhzorn¥mo
na obr. 4, PFL tom se kaidé nit 3, 6 opie o zahnui$ konec pFisiuiného uzlovaciho trau
8, Oviddacim téhlem 18 se uvéd¥ji deo pohybu, t.j. vykyvuji kolem Sepu 16 oba segmenty
15, VySkovimi vi¥euy 22 segmentd 15 jeou piti tom smiirem dold unkleny kladky 21, Sim%
se vychyluji kififci remena 20, kterd prekfigd nit¥ 3, 6, jak jJo znazornéno na obx:. 5.
Jakmile nardiky 23 segmenti 15 majedou na vyhnuté st¥edni Sdsti gj_&_‘plochfch per 23,
pi‘:kth&iv KF{%{of ramena 20 ke stémém 1, 2, Sim¥ se nits 5, 6 zebrzdi, Soulasné vykyv
unndede 14 sphecbuje otddemi Xnsiu 11, kter$y prostfednictvim ozubenyeh kol 12 a 13
ot&84 wslevacimi trnv 8 do wolehy pedle obr, 5, Pii pokradujicim vikyvu segmenti 15,

a tim i daléim othSenim ualevacich trmi § vytver{ uzlevaci trmy 8 na nitich 3, 6
smydky, jak wkazuje obr. 6. NeZe 9 pisobenim Iidicich ketoudu 10 vykfvnou a nité 5, 6
vikiouznou do kiimovitfoh vﬁgz& mezi vychylenym ostiim no¥e 9 a uzlovacim trnem 8,
DalZim otéSenim uzlovacimi trny 8 se pisobenim ¥idicich ketoudl 10 uzaviou kiinovité
vitezy mezi ostfim neZi 9 a uzlevaoimi trmy 8, prilemi se ust¥ilnou kenoe nibvi 5, 6
pri soulasném zadrieni niti 3, 6 v uzlevacich trnech 8, viz obr, 7, PEL daldim vykyve
mti segmenti 15 je valkovim viFezem 38 v segmentu L3 tindena an§ron od stiedu otdleni
kladka 37, kterd s sebou undsi pomocmeu pdlu 30, kterd vykyvuje kolem Sepu 36 a pemeci
thnla 28 zved& dotahevaci vidiiod 22, |
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Bikmé plochy 33 a 34 &inngyoh S4sti 35 ramen 31, 32 dotahovaci vidlice 27, jejim¥
dal¥im pohybem se stéhnou smydky vytvoienéd z niti 5, § s uzlovacich trnd 8, &im¥ se
vytvoii volné uzle, jejichZ konce jsou drieny mezi uzlovacimi trny 8 a no%i 9, jak je
zndzornéno na obr, 8, P¥i pok;aaﬁjicim zdvihu stéhne dotahovaci vidlice 27 uzle do spo=-
ledného uzlu, viz obrv, 9, za neustdlého driZeni konol uzld mezi uzlovacimi trmy 8 a no#i
9. a posléze vytrhne nitd 1; 6 ze sevieni uzlovacich trnt 8 a no%G 9, V konedné fézi
Jsou kif{%ici ramena 20 vrédcena do vfchozi polcshy a tim jsou navédzané nité §, 6 uvoln¥ny,

Zakiivend plocha sefizovaci péky 40 zdvihu dotahovaci vidlice 27 se opird o pevnou
opdrku, napif. vyénivajfof 84st Sepu 20,a p¥i otAleni seiizovaci phkou 40 odtladuje Sroub’
39 provlefeny otvorem, kterf je centricky k bodu otd¥deni. Po nastaveni poZadovaného ‘

zdvihu dotahovaci{ vidlice 27 se poloha zajisti dotaZenim matice na proviefeném Sroubu 22;

PouZiti dotahovaci vidlice je vhodné pro hrub¥i piize, kde jsou po¥adovany del{
konce uzl&. Pro jemmé pi¥ize, kde jsou ZAdény konce krat¥{, je vhodné pou¥it znédmé dota-
hovaci rameno, ktcfé Je uloZeno na mistd dotahovaci vidlice, p¥i jeho¥ pou%iti jsou .

konce uzld krat¥d{,

PREDMET VYNALEZU

1. Zaf{zeni ke spojovini protibdZn¥ usmdrnénych nit{ rybd¥skym uzlem, opat¥enéd
dvojioi uzlov;oioh trna, k¥{¥{cim s dotahovacim ustrojim s dotahovact vidlicfi, tGstro-
Jim pro.brzd§ni niti a ovlddaoim detrojim pro #{zen{ pohyby pracovnich tistrojf, vyzna-

. %ujdiof se tim, %e dotahovaci yidlice' (27) jo opat¥ena dvéwa hékovitd zakonSenymi rameny -
(31, 32), jejich% nejni%¥{ Binné B4sti (35) jsou uprost¥ed mezi Z14bky (3, 4) pro
vkldddnt niti (5, 6). '

2, Zarizeni podle bodu 1, opatifené ZFroubem provlielenym dréd¥kou v dotahovaci{ vidlie :
ci, vyznadujici se tim, %e na ¥roubu (39) je uloZena ae¥izovaci pika (40), kterd je :
?fi>obloukovit§ vypukld S4sti opat¥ena stupnici{ (41).

10 vykresd
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Vytiskly Moravské tiska¥ské zavody,
“-provoz-12,-Leninova 15, Olomouc - - : Cena: 240 Kés
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