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Uktad do podnoszenia i opuszczania dtugich pojemnikéw
zwlaszcza cystern

Przedmiotem wynalazku jest uktad do podnoszenia i opuszczania dtugich pojemnikdw zwlaszcza cystern,
znajdujacy zastosowanie na przyklad jako wyposazenie linii technologicznych przy wytwarzaniu cystern lub

w transporcie.

Znany jest uktad do podnoszenia i opuszczania pojemnikéw chwytanych co najmniej w dwéch punktach,
w ktérym kazdy zaciskowy uchwyt potaczony jest z ttokiem osadzonym w cylindrze, do ktdrego wtiaczany jest
olej pod cisnieniem, przy czym wszystkie cylindry potgczone sg przewodami hydraulicznymi z pompg a ciénienie
w tych cylindrach jest jednakowe.

W przypadku nieréwnomiernego roztozenia cigzaru na uchwytach, podnoszenie iopuszczanio odhywa sie

' niejednoczesnie. Uchwyt obcigZzony wigkszym cigzarem podnosi si¢ wojniej, natomiast przy opuszcunju gwal-
townie opada, co powoduje znaczne zagrozenic przy operacji pojemnikiem.

Znany jest réwniez uktad w ktérym pojemnik lub cysterna chwytana jest na koricach w dwdch jednako-
wych zespotach osadzonych na podwoziach zaopatrzonych w kota jezdne. Kazdy zesp6t ma szczgkowy uchwyt
przegubowo polaczony z suportem przesuwajgcym si¢ pionowo, ktry stanowi nakrgtke dla napgdowej $ruby
potaczonej poprzez przektadni¢ z napedowym silnikiem asynchronicznym zwartym. Uzwojenia stojanéw tych
silnikéw potaczone s3 réwnolegle ruchomymi przewodami elektrycznymi i potgczone jednoczesnie poprzez
wytacznik z przetgcznikiem kierunku obrotéw z siecig pradu zmiennego.

Taki uktad powoduje, ze pojemnik podnoszony jest niejednoczesnie z kazdej strony przy nieréwnomier-
nym roztozeniu cigzaru na koticach pojemnika i prowadzi do zukosowania transportowego pojemnika wywotu-
jac powstanie naprezeri i zakleszczenn w szczgkowych uchwytach mocujacych pojemnik. Ponadto w wypadku
uszkodzenia lub zaktdcen w pracy jednego z napgdowych silnikéw, nastepuje jednostronne lub nieréwne podno-
szenie lub opuszczanie, co prowadzi do wysunigcia si¢ pojemnika z szczgkowych uchwytéw.

Celem wynalazku jest usunigcie tych wad i niedogodnosci, a zadaniem technicznym opracowanie uktadu
do podnoszenia lub opuszczania dlugich pojemnikéw lub cystern umozliwiajacych bezpieczng pracg i jedno-
czesnos$¢ ruchu lub zatrzymania zespotéw napedowych.
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Cel ten osiagnigto rozwiazaniem wedtug wynalazku, w ktérym tylko jeden z zespotéw podnoszenia
i opuszczania ma pier§cieniowa maszyng potaczong watem, poprzez podatng przektadnig lub sprzggto przecigze-
niowe, z nap¢dowym silnikiem. Wal tej maszyny jest ponadto sprzegniety z napedzang Sruba poprzez znang
staly przektadni¢ mechaniczng. Pozostate zespoty podnoszenia i opuszczania maja kazdy pierScieniowa maszyne
sprzegnieta z napgdowa sruba, poprzez znang staly przektadni¢ mechaniczng. Jednoczesnie odpowiadajace sobie
kotice uzwojeri wirnikéw pierscieniowych maszyn polgczone s ze soba gigtkimi przewodami elektrycznymi
zakoriczonymi roztgcznym wtykiem, natomiast odpowiadajace sobie korice uzwojeri stojanéw tych pierscienio-
wych maszyn potlgczone s3 ze soba réwnolegle poprzez gigtkie elektryczne przewody, zakoriczone roztacznymi
wtykami i zasilane z tréjfazowej sieci pradu zmiennego przez samoczynny wytacznik. Przy czym w obwdd ste-
rowy samoczynnego wy tacznika szeregowo wtaczony jest jeden styk z kazdego roztacznego wtyku.

Uktad wedlug wynalazku umozliwia szybkie przenoszenie i przygotowanie stanowiska do pracy, pozwala
na zachowanie identycznego ruchu tak przy podnoszeniu i opuszczaniu cysterny, nawet przy znacznych réz-
nicach rozktadu obcigzenia. Ponadto w wypadku roztaczenia, ktéregokolwiek z przewodéw elektrycznych lub
przy osiggnigciu kraficowych pozycji ruchu nastgpuje zatrzymanie silnika napgdowego. Natomiast przy niespo--
dziewanym zablokowaniu jednego z zespotéw néstepuje poslizg na podatnej przektadnej lub sprzegle przeciaze-
niowym, a przecigzony silnik napedowy zostaje wylgczony przez zabezpieczenie przeciwprzecigzeniowe. Pola-
czenie zespoléw napedow podnoszenia i opuszczania gigtkimi przewodami z roztacznymi wtykami umozliwia
tatwg zamienno$é tych zespotdéw, a przy zastosowaniu podwozi z kotami jezdnymi tatwe ich przewozenie. -

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia uktad
w ujeciu schematycznym.

Transportowany zbiornik 1 osadzony jest w szczekowym uchwycie 2 przegubowo potaczonym z suportem
3. Wgwintowanym otworze suportu 3 obraca si¢ pociagowa Sruba 4, utozyskowana w ramie na przyktad pod-
wozia z kotami jezdnymi, otrzymujaca naped z jednego kotica watu pierScieniowej maszyny § poprzez mecha-
niczng przektadni¢ 6. Na jednym z podwozi jest napgdowy silnik 7, ktéry polgczony jest z watem pierscieniowej
maszyny 5 przez sprzgglo przecigzeniowe lub podatng przektadnie 8. Odpowiadajace sobie korice uzwojeri
wirnikéw pierscieniowych maszyn 5 potgczone sa ze sobg gigtkimi przewodami elektrycznymi zakoticzonymi
rozlacznym wtykiem 9, natomiast odpowiadajgce sobie korice uzwojeti stojanéw tych pierécieniowych maszyn §
polaczone s3 ze soba réwnolegle poprzez gigtkie elektryczne przewody zakoriczone wtykami 10 i zasilane .
z tréjfazowej sieci pradu zmiennego przez samoczynny wytacznik 11. Przy czym w obwdéd sterowy samoczyn-
nego wytacznika 11 szeregowo wlaczone s3 taczniki drogowe przekroczenia skrajnego potozenia, tacznik awaryj-
nego zatrzymania oraz po jednym styku kazdego z roztacznych wtykéw 9 i 10. Napedowy elektryczny silnik 7
potaczony jest z siecig pradu zmiennego poprzez przetgcznik 12 Lierunku obrotéw.

Do zbiornika 1 dostawia lub podtacza si¢ zespoly podnoszenia lub opuszczania, nastgpnie podtacza sig
wszystkie roziaczne wtyki 9 i10 potgczeniowe gigtkich przewodéw elektrycznych. Podaje si¢ napigcie na
stojany pierscieniowych maszyn § przez zamknigcie obwodu sterowego samoczynnego wytacznika 11, co powo-
duje, ze szczgkowe uchwyty mogy si¢ poruszaé tylko jednoczesnie. Nastgpnie na korice zbiornika nasuwa si¢
uchwyty szczgkowe. Tak zamocowany zbiornik niezaleznie od rozktadu cigzaru na jego koricach podnosi si¢
réwnoczesnie z jednakowa predkoscia dla obu zespoléw przez wlaczenie silnika 7 napedowego w kierunku
podnoszenia lub opuszczania przez zmiang kierunku obrotdw silnika 7 napgdowego.

Zastrzezenie patentowe

Uktad do podnoszenia i opuszczania diugich pojemnikéw zwtaszcza cystern, sktadajacy si¢ co najmniej
z dwoéch statych lub przewoznych zespotéw podnoszenia i opuszczania, z ktérych kazdy ma napedzang §rube
z osadzonym na niej suportem i szczgkowym uchwytem, przy czym sruba jest napedzana poprzez stal przekta-
dni¢ mechaniczng, maszyng elektryczng zasilang z sieci tr6jfazowej poprzez wytacznik samoczynny, znamienny
tym, Ze tylko jeden z zespotéw podnoszenia i opuszczania ma piericieniowg maszyne (5) potaczona watem
poprzez sprzggto przecigzeniowe lub podatng przekladni¢ (8) z napedowym silnikiem (7), natomiast wat tej
maszyny jest ponadto sprzegnigty z znang napg¢dzang $ruby poprzez znang staty przekladni¢ mechaniczng,
akazdy pozostaty zesp6t podnoszenia i opuszczania ma pierécieniowg maszyne (5) sprzegni¢ta z znana napedza-
ng §rubg przez znang przektadni¢ mechaniczna, jednocze$nie odpowiadajace sobie kotfice uzwojert wirnikéw
pierscieniowych maszyn (5) potaczone s ze sobg przewodami elektrycznymi zakoficzonymi roztgcznym wty-
kie:_n (9), natomiast odpowiadajace sobie kotice uzwojeri stojanéw tych pierscieniowych maszyn (5) potaczone sg
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ze soba réwnolegle poprzez elektryczne przewody zakoficzone roztgcznymi wtykami (10) i zasilane z tréjfazowej
sieci pradu zmiennego poprzez znany samoczynny wytacznik, przy czym wobwéd sterowy samoczynnego
wytacznika wlaczony jest szeregowo jeden styk z kazdego roziacznego wtyku (9) i (10).
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