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Urzadzenie sterujgce Srodkiem ciSnieniowym, zwlaszcza
do hydrostatycznych urzadzeh kierujacych, dla pojazdow
mechanicznych

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie steruja-
ce S$rodkiem ci$nieniowym, zwlaszcza do hydrosta-
tycznych urzadzefi kierujacych, dla pojazdéw me-
chanicznych, zawierajace pompe zebata, dziataja-
c3 jako urzadzenie domujgce, napedzang od kola
kierownicy, pcmpe olejowg wysckiego ciSnienia,
sluzagcg jako hydrauliczne Zrédio energii oraz ser-
womotor przestawiajacy, do sterowania ukladu,
owlaszoza do kierowania k6t pojamdu, skladajgcy
sie z zewmetrznego elementu zaworowego, dziala-
jacego jako suwak obrotowy, rozdzieleny dla do-
prowadzenia i cdprowadzenia $rodka ci$niemiowego
do komér wyporowych pompy zebatej i polgczone-
go nieobroicwo z jej wewmetrznym kolem zeba-
tym i wewmnetrznego elementu zawworowego, ulo-
zyskowanego wspoélosiowo w zewmetrznym ele-
mencie zaworowym,
nego przekrecania, polaczonego nieobrotowo z
watemn napedowym, zwilaszcza kolem kierownicy,
a cobydwa elementy zaworowe sg przez elementy
sprezyste naprezone wstepnie, utrzymywemne wobec
siebie w naturalnym potozemiu, w kiérym obydwa
dlementy zaworowe otworami, przebiegajacymi
promieniowo do siebie, tworza polgczenie obiego-
we dla biezciSnieniowego obiegu $rodka ci$niemio-
wego, przy czym zewnetrzny element zaworowy
ma urzgdzemie sprzeghowe, polgcacme niecbrotowo
z zewnetrznym kolem zebatyyn pompy zebatej,
skladajgce sie z kolka zabierakowego, umieszczo-
nego w zewmetrznym elemencie zaworowym ogra-
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niczajace wzgledne przekrecanie wewneirznego
elementu zaworowego wobec zewnetrznego elemen-
tu zaworowego, dzieki temu, ze kolek zabierako-
wy przechodzi z luzem przez wybrania w we-
wnetranym elemencie zaworu. '

Tego rodzaju urzadzenie sterujagce $rodkiem
ciSnienicwym jest opisame w opisie patentowym
RFN nr 1293029. W tym urzadzeniu wewmetremy
element zaworowy ma dwa, stoakowo uksztalto-
wane wybramia, przez ktére przechodzi kolek za-'
hierakowy, przy czym wybrania powiekszaja sig
w kierunku na zewnatrz. Na podstawie luzu, po-
miedzy wybraniami a kolkiem zabierakowym
istnieje mozliwoéé ruchu weglednego wewmetrzne-
go i zewmetrznego elementu zaworowego, ale tylko
w postaci przekrecenia, bez csiowego przesuwamnia,
poniewaz obydwa elementy zawcrowe sg zabez-
pieczone przed csiowym przesunieciem. Aby nie
utracié wyczucia kierowamia ten luz musi by¢
ogramiczony tylko w polaczeniu urzadzenia z me-
chanizmem kierowniczym, otwarcie i zamkmniecie
promieniowych otworéw w obydwu elementach
zaworowych musi nastapi¢ podczas drogi przekre-
cania, ograniczonego przez ten luz. .

Calkowita droga przekrecania, a wiec suma droég
z polozenia $rodkowego w prawe polozemie kon-
cowe i lewe polozenie koncowe, WwWyznacza w.s.
wielkoS¢ otworé6w, ktére muszg byé nieznacznie
mmiejsze od polowy drogi przekrecamia. Przy tyl-
ko krétszej drodze przekrecania, ze wzgledu na



~3
bezpieczefistwo w kietowaniu, uzyskuje si¢ odpo-
wiednio miniejsze otwory tak, ze sterowanie ukla-
dem hydraulicznym nastepuje w odniesieniu do

sberowania, przy pelnym - etwarciu .az:-do.-pelnego.. ...

zamkmiecia, wedlug wzglednie stromo wznoszonej
sie krzywej. Okazalo sie, ze tego rodmj-u' regu-
lacja ukladu hydraulicznego ze waznoszaca sig stro-
moscia krzywej prowadzi do niepozadanego wa-
hania ci$nienia w ukladzie hydraulicznym.. .
Dalsze urzgdzenie sterujace $rodkiem ci$nienio-
wym jest. opisane w opisie patentowym RFN nr
1550557. W tym urzadzeniu réwmiez wewnetrzny
i zewmetrzny elementﬂ Zaworowy s3 wzajemnie

przesuwne, przy czym: w tym przypadku sa prze-,

widziane, zamiast otworé6w promieniowych, . rowki
pierécieniowe, ktére sq wiecej lub mniej przesu-
wane jeden od dru»gleglo Wymaga,ne przy tym

osiowe przesuniecie wobec siebie" obydwu elemen-

tobw zaworowych jest osiggniete przez przypoér
dwoch “kulek, przebiegajacyéh w rowkach “w ro-
dzaju gwintu, przy czym kulki s trzymane przez
zewnetrzny element zaworowy, a rowki sa umiesz-
czome w wewnetrznym elemencie zaworowym. W
tym urzadzeniu istnieje problem, Ze prowadzenie
podwojne przez obydwie kulki i obydwa rowk:
wymaga bardzo dcokladnego wytwarzania, ponie-
wagz obydwa elementy zaworowe u.mles.zczolne 53
Jeden w drugun praktycznie bez luzu i 'sg osa-

dzone odpowiednio szczelnie w obudowie tak ze .

nawet przy nieznacznej med\aklaadm'ém wykonama
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skoku gwintu rowka, wystepu]e natychmlast za- -

kleszczenie tego mechamizmu.

Poza tym istnieje, w odniesieniu do nachylenia
charakterystyki krzywej regulacji, jednakowy
problem jak w urzadzeniu wedlug -opisu patento-

. wego nr 1293029, poniewaz z powodu tarcia ‘skok_f
rowk6w nie moze byé pomad 45° tak, ze istotna,
osiowa droga przestawiania nie jest diuzsza od

drogi przestawiania przy czystym przekrecaniu
wedlug opisu patentowego nr 1293029. Urzadzenie
wedlug opisu patemrbowago nr 1550557 ma réwniez
niedogodnosé, ze pelne otwarcie i zamklmecle za-
woru nastepuje przy wezglednie krétszej drodze
przestawiania, co prowadzi do odpowiednio stro-
mej krzywej regula;c]l

Zadamiem lezacym u podstaw wymalaz(ku jest
takie ulepszenie znanych urzadzen sterujacych
$rodkiem ciénieniowym, ze osiaga sie wigksza dro-
ge przestawiania a zatem plaska krzywa regu-
lacji.

Zadanie to zostato mzw1azane d&z1ek1 temru ze
jedno z wybran, ktére stanowi ukogny otwér po-
diuzny, prowadzacy k-olesk z.ablerak!o'wy,\ jest
uksztaltowane w rodzaju pochylenia zwoju gwin-
tu, ktéry przy przeku'ecamu wewnetrznego ele-
mentu zarworu .przesuwa ten element dodatkowo
osiowo, przy czym wybranie otaczajace z luzem

kolek zalbleralkowy, umieszczone w. kwe'wnetrznym_i

elemencie zaworowym, po stronie lezacej naprze-
ciwko teglo otworu podiuznego, tworzy we WSlp()l-

dz»alauuu z bokiem zarysu gwmtu _opdr ogram-_

czaJacy dlroge przestawiania,
Dla wybworzenia luzu przelgrecama pomledzy

abydwoma elementami zaworu, stuzy celowe wy-.

bramie, ktére otacza kolek zabierakowy po stronie
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4
lezacej maprzeciwko rowka, ‘przy czym to wybra-
nie rozszerza sig stozkowio ma zewnatrz.,

Aby osiagnagé nie tylko wyr6éwmanie dla wzgled-

nego- ruchu osiowego,-ale takze dla mozliwie pro-

mieniowego wzajemnego przesuniecia pomiedzy
watemn mapédowym a wewnetrenym elementem . za-
worowym, przewiduje sie celowo tarcze wyroéw-
nujace, wytwarzajace niecbrotowe-ztacze pcurmedzy
‘wewnetrznym eulementerm Zaworowym a walem
napqduwytm :

Przez tego rodzaju wzagemne przes&talw.lame
cbydwu elementéw zaworowych, w ktérym wy-
stepuje wypadkowo pme\blegajaca ukcénie, z osio-
wymi skladowymi i czysta skladowsa dEOgl prze-
droga pme\kcrecalma jest wyznaczona
przez te wypadkowa, kibra pnzy kacie waniosu
ukiosnego otworu podiuznego wokolo 45° prowadzi
do przediuzemia drogi przestawiania, wiobec osio-
wej lub ezystej drogi przekrecania, o wartosé
okoto 1,4. Ten zysk ma ‘dhugodci dndgi przestawia-
nia wywiera znaczny wplyw mna splaszczenie krzy-
wej regulacji, co powoduje ze sterowamie jest
mniej ¢zule na powstawamie wahati cisnienia. Po-
wigkszenie dqugl pmes{ta:wnama pmowadm takze do
tego, ze. pnorrmemovwe obwory w elementach zawo-

'mwych ‘mega byé odpowiednio powiekszone, co
-oznacza odtpownedfme podwyzszenie parze«lcro;u po-

praeczanego przelod‘.u Dzieki temu zmniejsza sig

,,s‘tr.a.'ty c1s:mema W marwomze) oo prowadzi do od-

po-wuedmego mmme'].s.wma s(urat wydajnos$ci za-

* Wlomu.

Pﬁmy\ldald wykonania wynadalzku jest przedsta-
wiony na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
przekréj wazdiuzny przez — urzadzenie sterujace
émdkmem . cimnieniowym, fig. 2 — przekrdj po-
pu:ae;gzxgxy Po, limii T —-II z fig. 1, fig. 3 — przekroj
poprzeczny  po, imii III—III z fig. 6, fig. 4 —
przekr6j. poprzeuz.ny ‘po linii IV—IV ma fig. 1,
fig. 5 — przekréj poprzeczny po linii V—V z fig. 1,
flg 6 — obydwa elementy zaworowe w potoZeniu
neufm'a_l.nym a fig. 7 — obydwa elementy zawo-
rowe 4vir potozemiu’ krancowym, .mianowicie przy
obrocie w_lewo. kota kie.rrowrnicy pojazdu samocho-
diowego.

w ua‘zadtzemru stetru]acym érodk:lerm ciénienio-
wym przedrstamtomym na fig. 1 ponkrywa 5 jest
mocowana. do obudowy 1 za pomoca srub 2,
ktére dociskaja zewnetrzny pierscien zebaty 4 do
tarczy ostaniajacej 3. Na zewmetrznym pierscieniu
zebatym 4 obu'ac'.a;v.sie wewnetrzne koto zebate 10.
W cbudowie 1 jest mlozyskowany obrotowo ze-
wnetrzny element zaworowy 6, w ktérego we-
wnetrznym otworze wzdluinym jest umieszczony
wewnetrzny element zaworowy . 7, przekrecany
wobec zewmetrznego elementu zaworowego 6
lomo'wp pnzesuw'ny Zewnetrzny element zaworo-
wy 6 przyjmuje.w dwoch przebiegajacych w jed-
nej linii otworach poprzecznych, kotek zabjerako-
wy 8 laczacy mniecbrotowo glowice widelek z. wa-
lem przegubewym 9, jednakze wychylnie na wszy-
stikie strony. Wal przegubowy 9 ma znane baryl-.
kowate uzebienie =walu wielowypustowego, w
szczegblach mie przedstawione,- polaczone nieobro-
towo, jednakze swobodnie wychylnie z wewmnet-
rzmym kotem v_enbartym 10.
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Zewnetrzny element zaworowy 6 tworzy z wpu-
stami wazdluznymi 11 umieszozonymi na zewmetrz-
nym obwodzie, ktére wspéldzialaja z kanatami
12, przebiegajacymi w obudowie 1, znany rozdzie-
lacz suwakowy, obrotowy, ktéry wytwacza przez
nieprzedstawione otwory w tarczy ostaniajacej 3
zmienne polaczenie z wejSciem i wyjsciemm pompy
zebatej z zewmetrznym zebatym pier§cieniem 4
i wewnetrznym kolem zebatym 10. Zewmnetrzny
element zaworowy 6 tworzy, przez odpowiednio
w nim umieszczone rowki pierScieniowe, oprécz
cigglego potgczenia z kamalami obiegu powrotnego
13 i 14, kanaly polgczeniowe 15 i 16 do serwomo-
toru 32 oraz kamal 1ac¢zacy 26 dla przeplywu z
pompy wspomagajacej 33.

Wewnetrzny element zaworowy 7 jest w we-
wnetrznym otwerze wzdiluzmym zewnetrznego ele-
mentu zaworcwego umieszozony wspbélosiowo i do
niego wzglednie przesuwny osiowo i skretnie
i obejmuje on kotek zabierakowy 8 mna ‘jednym
jego koncu za pomocy stozkowego otworu 19, a
na drugim jego koncu za pomocg uko§nego otwo-
ru podiuzmego 20. Wewnetrzny element zaworowy
7 jest nieobrotowy, jednakze osicwo przesuwny
gza pomoca swojego zabieraka 21, polaczomego z
tarczg wyréwnujaca 22, ktéra jest potaczona nie-
obrotowo z pazurami zabierakowymi 23 watu mna-
pedowego 24. Wat napedowy 24 prowadzi do nie-
przedstawionego kola kiercwnicy pojazdu mecha-
nicznego. Tarcza wyréwnujaca 22 wyréwnuje prze-
stawienie csi watu napedowego 24 i wewnetrzne-
go elementu zaworu 7, wynikajgce z nieuniknio-
nych niedokiadnos$ci wykonania. Poza tym tar-
cza wyrdéwnujgca 22 umozliwia osiowe przesunie-
cie wewmetrznego elementu zaworowego 7 wobec
walu napedowego 24, co bedzie ponizej oméwione.
Tarcza wyréwnujaca 22 jako taka jest znana.
Miedzy odsadzemia powierzchni przylegania, utwo-
rzone przez szozeliny 34 w zewnetrzmym elemen-
cie zaworu 6 i przez szczeliny 35 w wale nape-
dowym 24 sy wlozone z naprezeniem wstepnym,
sprezyny plytkowe 25, ktére zewnetrzny element
zaworowy 6 i wewmetrzny element zaworowy 7
utrzymuja wegledem siebie w neutralnym polo-
zeniu. Przy tym zostalo wwzglednione to, ze we-
wnetrzny element zaworowy 7, jak wyzej przed-
stawiono, jest polgczony mnieobrotowo z watem
napedowym 24. Zwraca sie uwage takze na szcze-
goly fig. 4. -

Przy obrocie watu mnapedowego 24 wewnetrzny
element zawcrowy 7 polgczony z mim mieobrotowo
jest przez pazury zabierakowe 23, tarcze wyr6w-
nujgca 22 i zabieraki 21, przekrecany wazgledem
zewnetrznego elementu zaworowego 6, wbrew sile
cofajgcej sprezyn piytkowych 25 i jednoczednie
osiowo pnzesuwany przez uko$ny otwor podiuzny
20 otaczajacy kolek zabierakowy 8 (widoczny takze
na fig. 6 i 7).

Przestrzefi wewmnetrzna wewnetrznego elementu
zaworowego 7 pozostaje stale w polgczeniu z
pompa wspomagajaca 33, mianowicie przez kamat
37, kamat lgczacy 26 w obudowie 1 oraz promienio-
we otwory 38 w zewnetrznym elemencie zaworo-
wym 6 (przedstawione mg fig. 2) i promieniowe
otwory 39 w wewnetrznym elemencie zaworowym
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7. Przez dobramie wielko$ci tych promieniowych
otwor6éw 38 i 39 zapewnia sie, Ze mniezaleznie od
weglednego przesuniecia zewnetrznego elementu
zaworowego 6 i wewnetrznego elementu zaworowe-
go 7 te promieniowe otwory pokrywaja sie tak,
ze przestrzen wewnetrzna wewmetrznego elementu
zaworowego 7 jest ciagle zasilana $rodkiem ci$nie-
_mniowym.

Przez przekrecanie i jednoczesne osiowe przesu-
wanie wewnetrznego elementu zaworowego 7
wzgledem zewmetrzmego elementu zaworowego 6
promieniowe otwory 27 w zewmetrznym elemencie
zaworowym 6, wytwarzajace w znaczeniu prze-
ptywu ubccznego, bezci$nieniowy obieg mneutralny
$srodka ci$nieniowego powoduje sig, Ze promiemio-
we otwory 28 w wewmetrznym elemencie zaworo-
wym 7 przesuwaja sie wzgledem siebie, przez co
nastepuje przede wszystkim zmiana przekroju po-
przeczmego tego przeplywu ubocznego dla regulo-
wania ciénienia pracy w ukladzie wzdiuznym, a
przy uzyskaniu catkowitej drogi przestawiania po-
lgczenia przeptywu ubocznego jest zamkniete cal-
kowicie dla obiegu meutralnego.

Dzieki osiowemu przesunigciu wewmnetrznego ele-
mentu zaworowego 7 wzgledem zewnetrznego ele-
mentu zaworowego 6, na podstawie opisanego re-
gulowania ciénienja rcboczego, $rodek cisnieniowy
przeplywa z pompy wspomagajacej 33 do prze-
strzeni wewnetrznej wewnetmnznego elementu zawo-
rowego 7 przez promieniowe otwory 29 w we-
wnetrznym elemencie zaworowym 7 i doptywa do
kanalu laczacego 17 lub 18. Poprzez zasilanie
przykladowo kamalu 1laczacego 18, kamal 10 jest
zasilany $rodkiem ci$nieniowym, ktérym dociera
on do przestrzeni pierScieniowej 43, z ktbérej sro-
dek ci$nieniowy jest doprowadzany przez kanai 44,
rowki wedhuzne 11 do pompy zebatej, w celu jej
przekrecania. Z pompy zebatej Srodek ci$nieniowy
przeplywa wtedy w znany sposdb przez inne row-
ki wzdluzne 11 do kanalu 12, skad jest doprowa-
dzany przez przestrzen pier§cieniows 42 do kama-
tu 41, z ktorego Srodek cisnieniowy dociera przez
kanal 1gczacy 17 do promieniowych otworéw 45,
z ktérych $rodek ciénieniowy jest doprowadzany
przez przestrzen piercieniows 30 w wewnetrznym
elemencie zaworowym 7 do serwomotoru 32. Od-
noéne polozenie zewnetrznego elementu zaworo-
wego 6 i wewnetrznego elementu zaworowego 7
jest przedstawione na fig. 7.

Z figury 7 jest jeszeze widoezne, Ze niezaleznie
od polozenia zewmnetrzmego elementu zaworowege
6 przestrzenn pierécieniowa 31 pozostaje w pola-
czeniu ze strong serwomotoru 32, w tym przypad-
ku odcigzong od ciénienia, tak, Ze medium ci$nie-
niowe z tej strony odcigzomej od cishienia, moze
cdplywaé przez przesirzen pierécieniowg 31, pro-
mieniowe otwory 27 przedstawione ma fig. 7 i da-
lej mie przedstawionymi kanalami do zbiornika
wyrdwnawczego 36. Przy odwrotnym przestawieniu
wewnetrznego elementu zaworowego 7 rozpoczy-

_naja sie odpowiednie procesy odwrotne. Na fig. 6
i 7 sa przedstawione jedymie: wewnetrzmy element
zaworowy 6 i wewnetrzny element zaworowy 7,
mianowicie ma fig. 6 w normalnym potozeniu, a
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na fig. 7 w jednym z obydwu mozliwych polozef
skrajnych. ‘ )

Wedlug figury 6 kolek zabierakowy 8 znajduje
sie w $rodku ukoénego otworu podiuznego 20,
ktéry jest umieszozony w wewnetrznym elemen-
cie zaworowym. Osiowo do kolka zabierakowego
8 sq oznaczone linia przerywang dwa kola, ktére
przedstawiaja - stozkowy otwér 19 (patrz takie
fig. 1), ktéry jest umieszczony réwniez w wewmnet-
rznym elemencie zaworu .7, oczywidcie po stronie
lezacej mnaprzeciwko ukosnego otworu podituznego
20. . ' : i

Jezeli tylko przy unieruchomionym zewnetnznym
elemencie zaworowym 6 wewnetrzny element za-
worowy 7 przekreci sie przeciwnie do kierunku
obrotu wskazéwek zegara, wtedy kolek zabierako-
wy 8 przyjmuje polozenie kolicowe przedstawione
na fig. 7. To poloZenie koficowe kolka zabieralo-
wego 8 jest spowodowane tym, Zze wewnetrzny
element zaworowy 7 przesuwa sie na prawo, przy
czym kotek zabierakowy 8, wystajacy do. otworu
19, nabiega ma powienzchnie gémma otworu 19
i jednocze$nie przyciska w osiowym kierunku
obydwa elementy zaworowe 6 i ¥ do lezacej na-
- przeciwko powierzchni gbérnej ukosnego otworu
podiuznego 20. '

Przestawienie promieniowych otworéw dla wy-
tworzenia dzialania zaworu, wynikajace z tego
przesuniecia cbydwu elementéw zaworu 6 i 7, po-
kazame jest na fig. 7, na podstawie tam przedsta-
wionego polozenia promieniowych otworéw 27
i 28 (ktére na fig. 6 zbiegaja sie do siebie).

Jak wynika z fig. 7 obydwa promieniowe otwo-
Ty 27 i 28 maja w przedstawionym polozeniu
wigksza odleglosé od siebie jak wtedy, gdy one
byly przesuwame tylko czysto osiowo lub czysto
przekrecame. - Powiekszenie odlegloéci, wobec tego
czystego osiowo lub czystego przekrecamia, wymnosi
okoto 1,4 krotnie, jak juz wymej zwrécono na to
uwage. Wskutek tego istnieje moeliwo§é zastoso-
wania odpowiednio wiekszych promieniowych
otworéw 27 i 28, co powoduje dodatkowo, ze
wobec zwiekszenia sie drogi przesuwu, zwieksza-
nie lub zmniejszanie przekroju otworéw zaworuy,
z powodu wzajemnego przesuwamnia promieniowych
otworéw 27 i 28, przebiega odpowiednio plasko.

Wymnalazek wdowodnil wiec, Zze przy wvmaganvm
ograniczonym kacie przekrecania wzajemmego
obydwu elementéw zaworu 6 i 7, ogramiczanym
przy kierowamiu przez maksymalng dopuszczalng
droge martwsa, istotnie powieksza droge przesta-
wiania promieniowych otworéw (mp. otworéw pro-
mieniowych 27 i 28) powodujjcych dziatamie za-
woru, przez co osigga sie dogodng plasky charak-
terystyke regulacji ciSnienia ma drodze przesta-
wiania. .

Zastrzezenia patentowe
1. Urzgdzemie sterujgce $rodkiem ciSmieniowym,
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awlaszcza do hydrmostatycznych urzadzen kieruja-
cych, dla pojazdébw mechanicznych, zawierajace
pompe zebaty, dzialajaca jako urzadzenie dozuja-
ce, napedzang od kola kierowmicy, pompe olejowa
wysokiego ci$nienia, stuzgca jako hydrauliczne
#zr6dio emergii oraz serwomotor przestawiajacy, do
sterowania ukladu, zwlaszcza do kierowania k6!
pojazdu, skladajacy sie z zewmetrzmego elememtu
eaworowego, dzialajgcego jako suwak obrotowy,
rozdzielczy = dla doprowadzenia i odprowadzenia
$rodka ciSnieniowego do komér wyporowych pom-
py zebatej i polaczonego niecbrotowo z jej we-
wnetrznym kotem zebatym i wewnetrznego ele-
mentu zaworowego, - ulozyskowanego wspotosiowo
w zewnetrznym elemencie zaworowym, dla ogra-
niczenia jego wzglednego przekrecania, potgczone-
go nieobrotowo z walem napedowym, zwlaszcza
kolem kierowmicy, a obydwa elementy zaworowe
sq przez elementy sprezyste naprezome wstepnie
utrzymywanie wobec siebie w neutralnym poloze-
niu, w ktérym obydwa elementy zaworowe otwo-
rami, przebiegajacymi promieniowo do siebie, two-
rza polgczenie obiegowe, dla bezci$nieniowego
obiegu Srodka ci$nieniowego, przy czym zewmetrz- -
ny element zawcerowy ma urzadzenie sprzeglowe
polaczone nieobrotowo z wewnetrznym kolem ze-
batym pompy zebatej, skladajace sie z kolka za-
bierakowego, umieszczonego w zewmetrznym ele-
mencie zaworowym, ograniczajace wzgledne prze-
krecanie wewnegtrznego elementu zaworowego,
wegledern zewnetrznego elementu zaworowego,
dzieki temu, ze kotek zabierakowy przechodzi z
luzem przez wybramia w wewmnetrznym elemencie
Zaworowym, znamienne tym, ze jedno z wybran,
ktére stanowi ukoény otwér podiuzny (20), prowa-
dzacy kolek zabierakowy (8), jest uksztaltowane
w rcdzaju pochylenia awoju gwintu, ktéry przy
przekrecanin wewmetrznego elementu zaworu (7)
przesuwa ten element dodatkowo osiowo, przy
czym wybranie (19) otaczajace z luzem kolek za-
bierakowy (8), umieszczone w wewnetrznym ele-
mencie zaworu (7) po stronie lezacej naprzeciwko
tego otworu podiuzmego (20), tworzy we wspdldzia-
laniu z bokiem zarysu gwintu otworu podluinege
(20) opbér ograniczajacy droge przestawiamia.

2. Urzadzenie wedtug.zastrz. 1, znamienne tym,
ze wybranie, otaczajace z luzem kotek zabierako-
wy. (8), stanowi stozkowy otwér (19) rozszerzajgcy
sie na zewmnatrz. - ) -

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze pomiedzy wewnetrznym elementem zaworowym
(1) a walem napedowym (24) znajduje si¢ tworzaca
zlacze nieobrotowe tarcza wyréwnujaca (22) dle
wyréwnywania nie tylko wzglednego ruchu osio-
wego, ale takZe promieniowego przesuniecia po-
miedzy walem napedowym (24) a wewnetrznym
elementem zaworu (7).
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