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(54) Zafizeni pro spojeni trmové ty&e automatiku s pfiénikem opérného ramu

podstatou reZeni je konstrukce zaiize-
n{, jimZ se upeviuje a uzamykd koncovka
trnové tyde v pr{&niku opérného rdmu automa-
tiku na Stiefelovd vdlcovac{ trati, vdlcuji-
cf za tepla beze3vé ocelové roury kosym
valcovédni. zaffzeni m4 nezdvitovanou &&st UD&_
difku stavéciho Sroubu suvn& uloZenou ve
voditku, suvn& ulo¥eném v p¥i&niku ukotve-
ném v rdmu a je ukonZena vnitinim otvorem,
v ném# je ulofen tla&ny &ep zadni pEiruby,
jeji% oko je &epem spojeno s pistnici
‘hydraulického vdlce a zavitovd Cast dfiku
stavéciho Zroubu je opat¥ena op&rnou matici,
vlo¥enou do vyfezu v pffdniku, p¥ilemi
zadn{ pfiruba i p¥edni pfiruba jsou opat¥eny
otvory, jimi¥ jsou provle&ena tdhla, kteréd
jsou vnd pfirub zajit&na kliny.
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Vyndlez ¥e¥{i konstrukci za¥fzeni, jimZ se upeviuje a uzamykd koncovka trnové tyde
v pri¥niku op&rného rdmu automatiku na Steifelové vélcovaci trati, vélcujici za tepla
bezeXvé ocelové roury kosym vélcovinim.

Na vyb&iné strand automatiku je situovén rdm s voditky a s op&rnym p¥f{&nikem, do
n&ho¥ se upind trnovd ty& ukonend v mist® spojeni koncovkou. Na opacné stran& mezi
vélei automatiku je ty® opatfend vym&nngm trnmem. Trnovou ty& je nutno stavét jak pti&né
od os jednotlivych kalibrd pracovnich vélch stolice, tak i podéln& v ose vdlcovadni. Koncovka
trnové ty&e je vloZena od hlavy stavéciho Sroubu a oba tyto prvky jsou pevn& spojeny
pomoci dvou p¥irub, pYes které jsou provleleny dva tepy zaji¥t&né kliny. Konec stavéciho
Sroubu je &epem spojen s pistnic{ hydraulického -vdlce, ktery je p¥i vélcovani stéle
pod tlakem a vytva¥{ trvalé pfedbéti mezi. opdrngm p¥fénikem a stavitelnou matici stav&ciho
&roubu. Tento zpisob uchycenf sice zabrdn{ rédzlm mezi matici a opérnym p¥i&nikem, aviak
vlastn! uvedeny spoj mezi koncovkou trnové ty&e a hlavou stav&ciho Zroubu neni p¥edepjaty
a je zna&n& namdhdn cyklickym zatiZenim, stejn& jako celd trnov4d ty%. RovnéZ vyména
trnové ty&e je konstrukci tohoto spoje fyzicky namdhavd a %asové niroind na obsluhu. Je
nutno v malém omezeném prostoru ru¥nd kladivem vybijet k]liny a &epy obou spojovacich
p¥irub a rudn& z p¥iruby vytahovat d&leny mezikrouZek. Také demontdZ tohoto spoje je
nevyhovujfc{ z hlediska bezpe&nosti préce, proto%e pro pevné spojeni tyle se stav&cim
%roubem je nutno nasadit do p¥iruby déleny mezikrouZek, ktery pracovnik p¥idrZuje ob&ma
rukama a pfiruba pro upevn&ni koncovky tyfe miZe svym posunutim z tyle zplsobit uraz.

Uvedené nevyhody odstrahuje za¥izeni pro pevné spojeni trnové tyle automatiku k p¥i&niku
opérného ramu, do n&ho¥ se trnovd tyd¢ upind svou koncovkou vloZenou do hlavy stavéciho
%roubu, pfedepinaného pfimo¥arym hydromotorem, podle vyndlezu, jeho%Z podstata je v tom,

%e nezdvitovand &&st dfiku stav&ciho ¥roubu je suvn& uloZena ve voditku suvné uloZeném

v p¥f{&niku ukotveném v rému a je ukon&ena vnit¥nim otvorem, v n&m# je uloZen tla&ny

%ep zadn! pfiruby, jeji% oko je Zepem spojeno s pistnic{ hydraulického vdlce a zdvitovd
Y4st afiku stavéciho Zroubu je opatfena opdrnou maticf, vlofenou do v§¥ezu v p¥i&niku,
p¥ifemZ zadnf p¥iruba i p¥ednf p¥iruba jsou opat¥eny otvory, jimi% jsou provle&ena téhla,
kterd jsou vn& p¥irub zajiZténa kliny.

Gstroji, jim# se podle vyndlezu pFipeviiuje trnovéd ty¢ k p¥i¢niku opérného rému
automatlku podstatn® potladuje dynamické rdzy pfenddené p¥i vAlcovani trnovou ty&{ do
rémn & vyrazn& zvySuje Zivotnost trnovych ty&{i hydraulickym predpétim jak stavéci matice
a p¥i&nfku, tak spoje mezi trnovou ty&i a hlavou stavdciho Sroubu. Dile se znalné& zkrdti
%as, pot¥ebny pro vym&nu trnové tyle.

vVyndlez je v p¥ikladu provedeni zndzornén na ptipojenych vykresech, na nichZ obr. 1
pfedstavuje schematicky pohled na. konec vyb&iné &4sti op&rného rému za automatikem,
obr. 2 je ¥ezem A-A z obr. 1.a obr. 3 je fezem B-B z obr. 2

v¢b&h automatiku tvo¥f masivni rdm s bo¥nicemi a vyztuhami, které nejsou pro v&tS{
p¥ehlednost na vykrese zndzorn&ny. Bodnice 1 jsou opatfeny kotevnimi vodftky pro uchycent
p¥ifniku 2. P¥{i&nik 2 je opatfen vyfezem 3, ktery je v predni &4sti p¥i&niku 2 opatfen
osazenim 4 a v zadni &4sti p¥f&niku 2 osazenim 5. V¢¥ezem 3 p¥i&niku 2 prochézi stavéci
Zroub 6 se zdvitovou &4stf{ 7 a d¥ikem 8. Konec dfiku B je opat¥en otvorem 9, do kterého
zapadd tladny Sep 10 zadni p¥{iruby 11, kterd je svym okem 12 spojena pfes &ep 13 s hydraulickym
vdlcem 14, ukot?eném na ty&i 15. D¥fk 8 je suvn® uloZen ve voditku 16, které je suvné
unlofeno v osazeni 5 zadn{ S&sti p¥idniku 2. Ve vnit¥nim osazenf 4 pfedni &4sti p¥iniku
2 je vloZena op&rnd matice 17, kterd svym vn&j3im rozmdfem vytva¥{ mnohost&n, napfiklad
avandctihran, jen# zajiifuje matici proti pootoleni a souZasné pomoci liZt 18, které
jsou souddsti p¥i¥niku 2, aretuje matici 17 v p¥i{&ném sméru. V pfednt &4sti za¥fzeni
je soudasn& provedeno spojeni trnové tyle 19 pomoc{ p¥edni p¥fruby 20, v ni¥ je vybréni
ve tvaru podkovy 21, slouffcf ke vliofeni trnové tye, kterd je zaji¥t&na Sepem 22. P¥edni
pEiruba 20 je spfa¥ena se zadni piirubou 11 tdhly 23, které jsou na obou p¥irubdch zajiftény
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klfny 24. Tento spoj je z diivodu montéZe a demonté&¥e rozebiratelny. Zadni p¥iruba 11 je
rovinnou plochou své spodni &4sti vedena a podepfena vodicim loZem 25.

Trnova ty& 19 se dstrojim podle vyndlezu nastavi do osy vdlcovdnf a upevni na pf¥{&niku
op&rného rému automatiku takto: vysunutim pistnice hydraulického védlce 14 se jejf pohyb
pfenese pres opdrny Cep 10, ktery je s vialf 10 mm v axidlnim sméru nasunut v otvoru
9 stavdciho Sroubu 6 a ten stavéci opérnou matic{ 17 vysune z osazeni v p¥i&niku 2 a
1i%t 18 a soufasn& se pohyb pfenese pfes tdhla 23 do pfedni p¥iruby 20 a uvolni se pevny
spoj mezi ty&f 19 a Sroubem 6 pfilemZ vznikne potfebnd vile v axidlnim sméru. Ot&Zenim
matice 17 na zévitu 7 se nastavi %4dané poloha; matice 17 na obvodu zistane nato&ena
tak, aby plochy mnohost&nu byly rovnob&Zné s osazenim 4 a s listami 18 pfi&niku 2. Pistnice
hydraulického vdlce 14 se vtdhne zp&t a tento zp&tng pohyb se prenese pomoci zadni pfiruby
11, téhel 23 a pfedni pf{ruby 20 na trnovou ty& 19. Hydraulicky vdlec 14 zistdvd v této
uzam&ené poloze stéle pod tlakem a udrZuje stédle v tahu jak vlastni spoj trnové tyce
19 a hlavy stavéciho 3roubu 6, tak také op&rnou matici 17 na p¥i¢niku 2. Toto trvalé
pfedpéti eliminuje p¥i vdlcovacich rdzech vznik elastickych deformacf, vyvoldvajicich
krétkodobd vile ve spoji trnové ty&e 19, které jsou p¥ifinou otlaki a trvalych deformaci
nésledkem dynamického nam&héni.

vyména trnové tyle 19 se podle vyndlezu provdd{ takto: podobn& jako pfi nastaveni
trnové tyde 19 uvolni a vysune hydraulicky vadlec 14 celé dstroji smé&rem k valcovaci
stolici automatik, vysune se zajiitovaci &ep 22 z ok pfedni pfiruby 20 a trnové tyc
19 se pohybem nahoru vysune z ulofeni. Montd3 nové trnové ty&e probfhd opanym postupem.
V¢ména tySe u tohoto zplisobu uchyceni prob&hne tém&f okamZité a na minimum se zkrati

prostoje p¥i vdlcovéni nejen na védlcovaci stolici automatik, ale i na celé trati Stiefel.

PREDMET VYNALEZU

za¥fzeni pro pevné spojeni trnové tyfe automatiku k p¥i&niku opérného rému, do
ndho¥ se trnov4 ty& upind svou koncovkou vloZenou do hlavy stav&ciho Sroubu, p¥edepinaného
ptimodarym hydromotorem, vyznadené tim, Ze nezdvitovans &ast dffku (8) stavéciho Sroubu
(6) je suvnd uloZena ve voditku (16), suvné ulofeném v p¥iZniku (2) ukotveného v rému
(1) a je ukonZena vnit¥nim otvorem (9), v né&mZ je ulofen tladény &ep (10) zadni pEfruby
(11), jeji% oko (12) je &epem (13) spojeno s pistnic{ hydraulického vélce (14) a z&vitovd
4st dfiku (8) stav&ciho ¥roubu (6) je opatfena opé&rnou matici (17), vlofenou do vyfezu
v pri&niku (2), p¥ifemZ zadni p¥iruba (11) i pfedni p¥iruba (20) jsou opatfeny otvory,
jimi% jsou provledena t&hla (23), kterd jsou vné p¥irub (11, 20) zajisténa kliny (24).

3 vykresy
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